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Katalogi powigzane tematycznie

Silniki Niskonapieciowe D 81.1
Silniki klatkowe IEC

Rozmiary 56 do 450

Nr zam.:

German: E86060-K5581-A111-A2
English: E86060-K5581-A111-A2-7600

Silniki Niskonapieciowe D 81.1
Silniki klatkowe IEC Nowos$¢

Nowa Generacja 1LE1

Rozmiary 100 do 160

Nr zam.:
German: E86060-K5581-A121-A2
English: E86060-K5581-A121-A2-7600

SINAMICS G110/SINAMICS G120 D 11.1
Przeksztaitniki do zabudowy

SINAMICS G120D

Przeksztaltniki rozproszone

Nr zam.:

German: E86060-K5511-A111-A4
English: E86060-K5511-A111-A4-7600

SINAMICS G130 D 11
Napedy przeksztattnikowe

SINAMICS G150

Napedy przeksztaitnikowe

Nr zam.:

German: E86060-K5511-A101-A3
English: E86060-K5511-A101-A3-7600

MICROMASTER DA 51.2
Przeksztattniki

MICROMASTER 420/430/440

0.12 kW do 250 kW

Nr zam.:
German: E86060-K5151-A121-A6
English: E86060-K5151-A121-A6-7600

MICROMASTER/COMBIMASTER DA 51.3
MICROMASTER 411 Przeksztattniki
COMBIMASTER 411

Napedy rozproszone

Nr zam.:

German: E86060-K5251-A131-A2

English: E86060-K5251-A131-A2-7600

Komunikacja przemystowa IK PI
dla Automation and Drives

Czes¢ 6: ET 200 Rozproszone 1/0O

ET 200S FC Przeksztattniki

Nr zam.:

German: E86060-K6710-A101-B5
English: E86060-K6710-A101-B5-7600

Silniki AC NEMA & IEC D812
Wiecej informacji dostepne w U.S./
Internet:Kanada

http://www.sea.siemens.com/motors

MOTOX Konfigurator
MOTOX Katalog Elektroniczny MOTOX
Informacje / Projektowanie

I B '. '. i- '. '. '. i. i.
|

Nr zam.:
CD: E86060-D5203-A100-A2-X100

Dokumentacja uzupetniajgca

Wszystkie materiaty informacyjne, jak broszury reklamowe,
katalogi, instrukcje obstugi dla standardowych systeméw
napedowych sg dostepne w aktualnej formie na stronach inter-
netowych pod adresem

http://www.siemens.com/motors/printmaterial
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Witamy
w Automation and Drives

Z przyjemnoscia przedstawiamy Panstwu dziat
Automation and Drives, oferujacy szerokie spektrum
produktéw, systemoéw, rozwigzan i ustug stuzacych do

automatyzacji produkcji i proceséw oraz dla budynkéw.

Dzieki technice Totally Integrated Automation oraz
Totally Integrated Power utrzymujemy wysoki standard
oferowanych platform, zapewniajacych Panstwu

znaczne oszczednosci.

Zapraszamy do odkrywania $wiata naszej techniki.
Szczeg6towych informacji udzielg Paristwu w razie
potrzeby lokalni przedstawiciele Siemensa, ktorzy

odpowiedza na Paristwa pytania.
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Totally Integrated Automation -
innowacje zwiekszajgce wydajnosc produkcji

Wraz z wprowadzeniem rozwigzania Totally Integrated
Automation jako pierwsi na rynku konsekwentnie
zrealizowalismy koncepcje wychodzaca od urzadzenia do
catkowicie zautomatyzowanego rozwiazania, ktéra od tej pory
stale udoskonalamy.

Niezaleznie, czy dotyczy to procesédw, produkgji czy tez przemystu
hybrydowego: Totally Integrated Automation to jedyne w swym
rodzaju spektrum ofert obejmujacych automatyzacje wszystkich
branz.

ERP - Enterprise Resource Planning

Ethernet

Siemens D87.1 - 2007

SIMATIC PCS 7
Sterowanie procesem (DCS)

Oprogramowanie przemystowe dla

* Projektowanie ¢ Obstuga
e Instalacja i rozruch » Modernizacja
¢ Praca i aktualizacja

SINUMERIK SIMOTION, )
Sterowanie Numeryczne Sterowanie Napedami
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Totally Integrated Automation to jednolita platforma dla catej
linii produkcyjnej — poczawszy od odbioru towaru poprzez
obszary technologiczne i produkcyjne, az po wydawanie
gotowego produktu. Uksztattowane pod katem systemu
Srodowisko projektowe, ujednolicona, otwarta komunikacja
oraz inteligentne mozliwosci diagnozowania zapewnia
Panstwa urzadzeniom wydajnos¢ w kazdej fazie eksploatac;ji.

Firma Siemens jest jedynym przedsiebiorstwem na Swiecie,
ktére moze zaoferowac system sterowania opierajacy sie na
jednolitej platformie, zaréwno dla przemystu produkcyjnego,
jak tez przetwérczego.

=

E————————ESL 3L :

SIMATIC WinCC
- - - SCADA Sys{r;m
]

SIMATIC NET o SIMATIC Controllers SIMATIC HMI . Moduty bezpieczeristwa
Komunikacja [¥ Sterowniki PLC Wizualizacja proceséw
Przemystowa ; !

L L)

I SIRIUS Industrial Controls

SENTRON Switching Devices
SIMOCODE pro

T
o | IIIIIIII I I| ||I"I| Motor Management System
LI L

PROFINET

Ethernet przemystowy

PROFIBUS
SIMATIC Rozproszone I/0O

N
1|
L mEssssEEEEEE

KNX/EIB
—
GAMMA instabus

Siemens D87.1 - 2007




Totally Integrated Power -
dystrybucja i zarzadzanie energig z jednego zrodta

Dzieki standardowi Totally Integrated Power Siemens oferuje
jednolite rozwigzania w zakresie dystrybucji energii zaréwno
w budynkach mieszkalnych, jak i przemystowych, od poziomu
Sredniego napiecia po odbiorniki domowe.

Komu nikacja HM Zarzadzanie Wykresy Prognozy
energia

Procesy produkgji
automatyzacja

Produkty i systemy

<110kVv

Projektowanie ~
i konfiguracja :




Koncepcja Totally Integrated Power opiera sie na
ujednoliceniu planowania i projektowania,
wzajemnym dostosowaniu produktéw i systemow,
jak réwniez na modutach komunikacji oraz
oprogramowania, stuzacych do integracji
systeméw dystrybucji energii oraz automatyzacji
przemystu i automatyki budynkéw, dzieki czemu
zapewnia znaczny potencjat oszczednosci.

Obstuga

Substation
Distribution

Maintenance
task

Informacja Selektywna Protokoty Jakos¢, Kontrola
o awariach ochrona _ energii kosztow
Automatyzacja
budynkoéw
]
|\| - .
EENEENEEE

f ®
instabus EIB x. e 00
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Wprowadzenie

Motoreduktory
Katalog D87.1 - 2007

Motoreduktory walcowe

Motoreduktory walcowe ptaskie

© Siemens AG 2007

Motoreduktory walcowo-stozkowe

Motoreduktory walcowo-slimakowe

Motoreduktory slimakowe

Adaptery wejsciowe

Silniki

Uzupetnienie
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Spis zawartosci

Wytyczne do doboru motoreduktoréw
Opis zakresu motoreduktoréw
Wytyczne do doboru napedu

Kod numeru zaméwieniowego
Okreslanie typu reduktora na podstawie
mocy i predkosci wejsciowej

Okreslanie typu reduktora na podstawie
max. momentu, wspoétczynnika
przetozenia i wielkosci mechanicznej
Przeglad "wersji specjalnych”

Wytyczne do konfiguracji
Okreslanie danych napedu
Sprawnos¢ motoreduktora
Okreslanie wtasciwego wspoétczynnika
pracy

Wymagany wspotczynnik pracy
Maksymalna predkos¢
Dopuszczalna sita poprzeczna
Okreslanie trybu pracy

Temperatura czynnikéw chtodzacych
i wzniesienie terenu

Wybér hamulca

Wybér momentu hamowania
Okreslanie dopuszczalnej ilosci
rozruchow

Kontrola momentu obrotowego

na wejsciu reduktoréw

Podstawowe dane techniczne
Przeglad danych napedowych
Istotne wielkosci technologiczne
napedu

Przeglad

Wykonania zgodne z normami

i specyfikacjami

Silniki energooszczedne

zgodne z CEMEP/EPACT
Ochrona przeciwwybuchowa ATEX
Normy

Tolerancje

Stopnie ochrony

Kierunek obrotu motoreduktoréw
Moce i momenty obrotowe
Predkosci

Poziom hatasu

Waga motoreduktoréw

Silniki tréjfazowe AC

Hamulce

Ptyny smarujace

Konserwacja diugoterminowa
Powtoki lakiernicze

Tabliczka znamionowa i oznaczenia
Dokumentacja
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktoréw

Opis zakresu motoreduktorow

Motoreduktory MOTOX sg dostepne w niemal nieograniczonej
ilosci kombinacji pozwalajacych na adaptacje w szerokim zakre-
sie mozliwosci napedowych. Wszystkie motoreduktory moga by¢
wyposazone w hamulec.

Oferowane sa rowniez dodatkowo inne typowe komponenty oraz
warianty opcjonalne.

Rozwigzania “szyte na miare” dla r6znego rodzaju technologicz-
nych aplikacji napedowych sa mozliwe do zrealizowania dzieki
r6znym typom reduktoréw (walcowych, walcowych ptaskich, wal-
cowo-stozkowych, walcowo-slimakowych oraz slimakowych).

Katalog elektroniczny
Konfigurator MOTOX (CD)

Konfigurator MOTOX sprawia, ze dobdr odpowiedniego motore-
duktora jest tatwy i poza wkasciwym numerem zaméwienio-
wym udostepnia takze ceny oraz odpowiednig dokumentacje.

Karty danych oraz rysunki wymiarowe moga by¢ wykonane dla
dowolnych produktéw.

Zakres produktow

Katalog w wersji drukowanej zawiera podstawowy dobor
motoreduktoréw standardowych MOTOX.

Konfigurator MOTOX zawiera natomiast praktycznie wszystkie
kombinacje motoreduktoréw MOTOX, ktére sg teoretycznie
mozliwe do wykonania. Dostepne sg w nim rowniez dodatkowe
aplikacje dla specyficznych sektoréw przemystowych, takie jak:
» Napedy przenosnikéw jednoszynowych

« Motoreduktory do ekstruderéw

» Napedy dla chtodni kominowych

» Motoreduktory dla mieszadet i mikseréw

Katalog elektroniczny znakomicie nadaje sie tez do konfiguraciji
motoreduktoréw stosowanych w strefach zagrozonych wybu-
chem ATEX dla stref 1, 2, 21 i 22.

Konfigurator MOTOX jest réwniez dostepny on-line na:
www.siemens.pl/motoreduktory.
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Motoreduktory

Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktoréw

Opis zakresu motoreduktorow (kontynuacja)

Motoreduktor walcowy D/Z

Motoreduktor walcowy ptaski

Motoreduktor walcowo-slimakowy

Motoreduktor slimakowy

Motoreduktory i reduktory walcowe

Moment

Moc (50 Hz)

(60 Hz)

Predko$¢ wyjsciowa (50 Hz)
(60 Hz)

Motoreduktory i reduktory walcowe ptaskie

Moment

Moc (50 Hz)

(60 Hz)

Predkos¢ wyjsciowa (50 Hz)
(60 Hz)

Motoreduktory i reduktory walcowo-stozkowe

Moment

Moc (50 Hz)

(60 Hz)

Predkos¢ wyjsciowa (50 Hz)
(60 Hz)

Motoreduktory i reduktory walcowo-slimakowe

Moment

Moc (50 Hz)

(60 Hz)

Predko$¢ wyjsciowa (50 Hz)
(60 Hz)

Motoreduktory i reduktory $limakowe

Moment

Moc (50 Hz)

(60 Hz)

Predkos¢ wyjsciowa (50 Hz)
(60 Hz)

20,000 Nm

200 kw

240 kw

0.05 ... 1,088 / min
0.06 ... 1,306 / min

20,000 Nm

200 kw

240 kw

0.05 ... 365/ min
0.06 ... 440 / min

20,000 Nm

200 kw

240 kw

0.05 ... 306 / min
0.06 ... 367 / min

1,590 Nm

9.2 kw

11 kW

0.05 ... 148 / min
0.05 ... 178 / min

224 Nm
1.5 kw
1.8 kW
14 ...201/ min
17 ... 241/ min
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktorow

Wytyczne do doboru napedu
Niniejszy "przewodnik doboru napedu” poprowadzi krok za krokiem do wtasciwego motoreduktora.

Wymogi techniczne dla motoreduktora

-> patrz sekcja tego rozdziatu "Wytyczne do konfiguracji”
Okreslenie wtasciwego profilu produktu, Typ reduktora

wymagane sg dane: Moc

Predkos¢ wyjsciowa

Wspétczynnik pracy

Sita poprzeczna

Temperatura otoczenia

Preselekcja motoreduktora -> patrz kolejne strony
Okreslenie zakresu potencjalnych motoredukto-  Wielkos¢ mechaniczna reduktora i silnika zgodnie z moca i predkoscia wyjsciowa,
réw

Szczego6towy dobér motoreduktora

-> patrz osobne rozdziaty dla odpowiednich typéw reduktoréw
Okreslenie podstawowego numeru zamoéwienia Definiowanie numeru zaméwienia zgodnie z mocg / momentem i predkoscig

Uzupetnienie numeru zaméwienia zgodnie ze sposobem montazu, typem watu wyjsciowego,
oraz pozycjg montazowg motoreduktora

Definiowanie kodéw zaméwienia dla sposobu montazu / pozycji montazowej
Wybor opcji silnika

-> patrz rozdziat zatytutowany "Opis techniczny i opcje silnika"
Uzupetnienie numeru zaméwienia Uzupetnienie numeru zaméwienia zgodnie z napigciem oraz czgstotliwoscig zasilania

Definiowanie dodatkowych komponentéw oraz odpowiadajgacych im kodéw zamoéwienia
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktoréw

Kod numeru zamoéwienia

Numer zamoOwienia sktada sie z kombinacji cyfr oraz liter i jest
podzielony tgcznikami na trzy podstawowe moduty dla zachowa-
nia lepszej czytelnosci,

np.:

2KJ1503-1CE13-1AE2-Z

+D06+M55

Pierwszy modut (pozycje 1 do 7) identyfikuje typ reduktora,
drugi (pozycje 8 do 12) koduje odpowiedni wat wyjsciowy oraz
typ silnika, natomiast uzupetniajgca charakterystyka wykonania
kodowana jest w trzecim module (pozycje 13 do 16).

Struktura numeru zaméwienia Pozycja 1

2 3 4 5 6 7

Dane zamoéwieniowe:

» Uzupetnienie numeru zaméwienia przyrostkiem -Z, kodami za-
moéwienia lub opisem tekstowym.

* W przypadku dostepnej oferty powotywanie sie dodatkowo na
odpowiadajacy jej numer.

* W przypadku zamawiania kompletnego motoreduktora jako
czesci zamiennej, prosze specyfikowaé numer seryjny z po-
przednio dostarczanych urzadzen oraz odpowiadajgcy dosta-
wie humer zamoéwienia.

- 8 9 10 11 12 - 13 14 15 16

Motoreduktory MOTOX

Pozycje Reduktor walcowy E, 1-stopniowy 2 K J 1 0

il 5:_ Reduktor walcowy Z, 2-stopniowy 2 K J 1 1

Cyfra, litera, -

Litera, cyfra, Reduktor walcowy D, 3-stopniowy 2 K J 1 2

Cyfra ges‘tjcl)jgln(rt'n?cr) v\\/,v;llcowy ptaski FZ, 2 K J 1 3
Reduktor walcowy ptaski FD, 2 K J 1 4
3-stopniowy
Reduktor walcowo-stozkowy B i K 2 K J 1
Reduktor walcowo-$limakowy C K J 1
Reduktor slimakowy SC 2 K J 1

(F;(_)z7ycje Wielko$¢ mechaniczna reduktora

i7:

%, cyfra

Pozycja 8: Wat wyjsciowy

Cyfra

Pozycje Wielkos¢ silnika

9do 10:

Litera

Litera

Pozycja 11: Bez silnika

Cyfra Silnik standardowy

Pozycja 12: Generacja silnika 3

Cyfra

Pozycja 13: Czestotliwos¢, napiecie

Cyfra

Pozycja 14: Wykonanie fapowe A

Litera Wykonanie fapowe / kotnierzowe B
Ramie reakcyjne D
Kotnierz ekstruderowy E
Wykonanie kotnierzowe (Typ-A) F
Wykonanie kotnierzowe (Typ-C) H
Kotnierz miksera M
Kotnierz mieszadta R

Pozycje Wspétczynnik przetozenia

15do 16:

Litera, cyfra

Wersja specjalna zamoéwienia:
« Kodowane: wymagane kody

« Niekodowane:
wymagany opis tekstowy
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktorow

Kod numeru zamowienia (kontynuacija)

Przyktad zaméwienia:

Wymagany jest motoreduktor walcowo-stozkowy:

Temu opisowi odpowiada ponizszy numer zamowienia wraz z kodami zamoéwienia:

Typ reduktora / -wielko$é K48

Silnik 0.37 kW, 4-biegunowy 50 Hz
Obroty na wyjsciul3, przetozenie i = 107.47

Wat petny V 30 x 60

Sposo6b montazu / pozycja montazowa B3-00-A

Pozycja puszki taczeniowej 1A

Kryteria wyboru Zatozenia Struktura numeru zamoéwienia
Typ reduktora Reduktor walcowo-stozkowy K, wielkos¢ 48 2KJ1503-umEEm-mmEN
Wat wyjsciowy Wat petny V 30 x 60 2KJ1503-1mmEm-mumN

Wielkos¢ silnika

Wielkos$¢ 71; 0.37 kW; 4-pole

2KJ1503-1CEN N -mmm m

Typ silnika

Silnik standardowy

2KJ1503-1CE1m -mmm m

Generacja silnika

LA/LG

2KJ1503-1CE13-mmm m

Czestotliwos$é, napiecie zasilania

50 Hz, 220 ... 240/ 380 ... 420 V, D/Y (S100)

2KJ1503-1CE13-1m m =

Spos6b montazu

Wykonanie tapowe

2KJ1503-1CE13-1Am ®

Wspétczynnik przetozenia i=107.47 2KJ1503-1CE13-1AE2
Pozycja montazowa B3-00-A 2KJ1503-1CE13-1AE2-Z+D06
Pozycja puszki taczeniowej 1A 2KJ1503-1CE13-1AE2-Z+D06+M55
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktoréw

Okreslanie typu reduktora na podstawie mocy i predkosci wejsciowej

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Przetozenie reduktora Wigcej informacii,
PwMotor nz (50 Hz) T2 itot patrz strona
kW (50 Hz) 1/min Nm
Motoreduktory walcowe E, D i Z
3.00 6.6 285 ... 130.0 208.77 ... 133.57 2/10
0.05 ... 3020 16373 ... 3.8 28260.00 ... 4.47 2/10 ... 2/13
0.05 .. 377.0 24136 ... 4.6 24996.00 ... 3.58 2/13 ... 2/17
0.08 ... 486.0 23171 ... 5.1 16361.00 ... 3.33 2/17 ... 2120
0.12 ... 383.0 24391 ... 9.2 11066.00 ... 3.58 2/21 ... 2/24
020 ... 415.0 23539 ... 13.0 7008.00 ... 3.31 2/24 ... 2/28
0.27 ... 558.0 23419 ... 13.0 5107.00 ... 2.50 2/28 ... 2132
0.40 ... 890.0 24043 ... 12.0 3580.00 ... 1.59 2/32 ... 2/36
0.64 ... 934.0 24512 ... 15.0 2666.00 ... 1.52 2/36 ... 2/40
0.84 ... 934.0 22829 ... 22.0 1682.00 ... 1.52 2/40 ... 2/44
1.10 ... 934.0 23331 ... 31.0 1255.00 ... 1.52 2/44 ... 2/49
1.60 ... 1021.0 21939 ... 37.0 896.00 ... 1.41 2/49 ... 2/52
2.00 ... 1032.0 24909 ... 51.0 746.00 ... 1.41 2/53 ... 2/57
270 ... 1032.0 24896 ... 69.0 546.00 ... 1.41 2/57 ... 2/61
5.00 ... 1032.0 17465 ... 85.0 289.23 ... 1.41 2/61 ... 2/64
440 ... 1035.0 24093 ... 101.0 243.82 ... 1.41 2/65 ... 2/68
6.00 ... 1074.0 23923 ... 133.0 243.82 ... 1.36 2/68 ... 2/71
7.10 ... 1081.0 24799 ... 163.0 206.34 ... 1.36 2/71 ... 2/74
9.60 ... 1081.0 21885 ... 194.0 153.12 ... 1.36 2/75 ... 2[77
12.10 ... 1081.0 23713 ... 265.0 121.67 ... 1.36 2/78 ... 2/80
14.70 ... 1088.0 24104 ... 325.0 100.96 ... 1.36 2/80 ... 2/82
18.30 ... 1088.0 23453 ... 395.0 80.77 ... 1.36 2/82 ... 2/185
21.00 ... 905.0 24551 ... 580.0 69.41 ... 1.64 2/85 ... 2/86
35.00 ... 5120 20716 ... 1399.0 4295 ... 2.90 2/86 ... 2/87
35.00 ... 5120 24859 ... 1678.0 4295 ... 2.90 2/88
88.00 ... 179.0 11927 ... 5871.0 16.86 ... 8.30 2/89
88.00 ... 179.0 14312 ... 7046.0 16.86 ... 8.30 2/89
88.00 ... 179.0 17348 ... 8540.0 16.86 ... 8.30 2/89
88.00 ... 179.0 21685 ... 10675.0 16.86 ... 8.30 2/89
Motoreduktory walcowe ptaskie FZ i FD
230 .. 4.6 367 ... 186.0 280.41 ... 191.34 3/8
0.05 ... 1210 16802 ... 9.5 29000.00 ... 11.16 3/8 ... 3/11
0.05 ... 2480 24429 ... 8.3 25299.00 ... 6.53 3/11 ... 3/14
0.09 ... 355.0 22462 ... 6.7 15519.00 ... 3.80 3/14 ... 3/17
0.13 73.0 23944 ... 49.0 10863.00 ... 18.86 3/17 ... 3/19
0.19 ... 1710 24059 ... 31.0 7163.00 ... 8.06 3/19 ... 3/22
0.28 ... 362.0 23016 ... 20.0 5021.00 ... 3.80 3/22 ... 3/25
038 ... 3720 25111 ... 28.0 3739.00 ... 3.80 3/25 ... 3/28
098 ... 374.0 21689 ... 380 2359.00 ... 3.80 3/28 ... 3/31
098 ... 366.0 23887 ... 570 1760.00 ... 3.80 3/31 ... 3/34
1.10 ... 374.0 22960 ... 77.0 1236.00 ... 3.80 3/35 ... 3/38
240 ... 333.0 16239 ... 115.0 411.98 ... 4.33 3/38 ... 3/40
240 ... 366.0 22329 ... 1430 403.86 ... 3.97 3/40 ... 3/43
3.20 ... 366.0 22323 ... 195.0 403.86 ... 3.97 3/43 ... 3/45
3.60 ... 366.0 24387 ... 288.0 403.86 ... 3.97 3/45 ... 3/47
4.90 ... 306.0 21528 ... 343.0 299.20 ... 4.77 3/48 ... 3/49
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktorow

Okreslanie typu reduktora na podstawie mocy i predkosci wejsciowej (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Przetozenie reduktora Wiecej informaciji,
Pwotor nz (50 Hz) T2 itot patrz strona
kW (50 Hz) 1/min Nm
Motoreduktory walcowe ptaskie FZ i FD
5.9 ... 306 24416 ... 306 248.85 477 3/49 ... 3/51
7.6 ... 259 23263 ... 683 193.56 5.68 3/51 ... 3/53
8.8 .. 387 23873 ... 543 167.03 3.80 3/53 ... 3/54
11.6 ... 387 24766 ... 741 127.07 3.80 3/54 ... 3/56
15.7 .. 389 22509 ... 907 94.28 3.80  3/56 ... 3/57
17.3 .. 389 24838 ... 1103 85.54 3.80  3/57 ... 3/58
24.0 .. 281 22397 ... 1868 63.32 5.28  3/59
31.0 .. 281 23373 ... 2547 48.46 5.28  3/60
40.0 .. 281 21461 ... 3056 37.08 5.28  3/60 ... 3/61
88.0 .. 178 11991 ... 5900 16.95 8.34 3/61
88.0 .. 178 14389 ... 7080 16.95 8.34 3/61
88.0 .. 178 17441 ... 8581 16.95 8.34 3/61
88.0 ... 178 21801 ... 10727 16.95 8.34 3/61
Motoreduktory walcowo-stozkowe B i K
3.70 7.1 244 ... 121.0 179.13 ... 124.78 4/9
0.05 ... 180.0 16116 ... 6.4 27817.00 ... 7.49  4/9..4/12
0.06 .. 296.0 23355 ... 5.8 24187.00 ... 456  4/12 ... 4/15
0.08 .. 378.0 24007 .. 6.3 16951.00 ... 3.57  4/15 ... 4/18
012 .. 93.0 24723 ... 380 11463.00 ... 1475 4/18 ... 4/21
019 ... 302.0 24264 ... 17.0 7224.00 ... 456  4/21 ... 4124
026 ... 385.0 24777 ... 19.0 5405.00 ... 3.57  4/24 ... 4/28
0.41 ... 396.0 22902 ... 26.0 3410.00 ... 3.57 4/28 ... 4/31
0.55 ... 398.0 23914 ... 36.0 2601.00 ... 3.57 4/31 ... 4/35
0.92 ... 389.0 21051 ... 54.0 1551.00 ... 3.57 4/35 ... 4/38
1.10 ... 398.0 23889 ... 72.0 1286.00 ... 3.57 4/38 ... 4/41
1.50 ... 269.0 23702 ... 1420 968.00 ... 5.36 4/41 ... 4/43
220 .. 2710 22338 ... 193.0 669.00 ... 5.36  4/44 ... 4/46
270 .. 2710 24988 ... 264.0 548.00 ... 5.36  4/46 ... 4/48
340 ... 2710 24013 ... 324.0 429.00 ... 5.36  4/48 ... 4/50
420 ... 264.0 25035 ... 399.0 191.34 .. 5,54  4/50 ... 4/51
6.00 .. 264.0 24036 ... 544.0 191.34 ... 5,54  4/51 ... 4/53
770 ... 207.0 22997 ... 853.0 191.34 ... 7.10 4/53...4/54
8.50 ... 304.0 24695 ... 690.0 172.78 ... 4.83 4/54 ... 4/55
12.20 ... 304.0 23419 ... 941.0 120.16 ... 4.83 4/56 ... 4/57
15.50 ... 306.0 22796 ... 1153.0 95.48 ... 1153.00 4/57 ... 4/58
18.70 ... 306.0 23006 ... 1402.0 79.23 ... 4.83 4/58 ... 4/59
23.00 ... 307.0 22418 ... 1708.0 63.38 ... 4.83 4/59 ... 4/60
35.00 ... 2250 20465 ... 3188.0 42.43 ... 6.61 4/60 ... 4/61
35.00 .. 225.0 24558 ... 3826.0 42.43 ... 6.61  4/61
76.00 ... 123.0 13837 ... 8560.0 1956 ... 1210 4/61
76.00 ... 123.0 16604 ... 10272.0 1956 ... 1210 4/61
76.00 ... 123.0 20126 ... 12450.0 1956 ... 1210 4/61
98.00 ... 123.0 19589 ... 15563.0 1523 ... 1210 4/61
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktoréw

Okreslanie typu reduktora na podstawie mocy i predkosci wejsciowej (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Przetozenie reduktora Wiecej informacii,
Pwotor nz (50 Hz) T2 itot patrz strona
kW (50 Hz) 1/min Nm
Motoreduktory walcowo-slimakowe C
2.00 ... 4 241 .. 126 320.67 ... 22336 5/8
0.20 ... 53 1980 20 6722.00 ... 2528 5/8...5/10
0.36 ... 53 1911 30 3719.00 ... 25.28 5/10...5/11
0.60 ... 53 1782 41 2256.00 ... 25.28 5/11...5/13
091 ... 54 1918 60 1510.00 ... 2528 5/13...5/14
1.70 ... 54 1870 68 440.70 ... 20.31 5/14...5/16
230 ... 144 1987 44 440.70 ... 9.67 5/16 ... 5/18
4.00 .. 146 1851 63 35455 .. 9.67  5/18 ... 5/19
6.20 .. 147 1671 86 228.00 ... 9.67  5/20 ... 5/21
11.30 ... 147 1369 .. 126 126.18 ... 9.67 5/21 ...5/23
1450 ... 147 1686 .. 172 98.17 ... 9.67 5/23...5/24
22.00 ... 149 1482 .. 227 65.32 ... 9.67  5/24 ...5/25
35.00 ... 130 1293 ... 364 4185 ... 1115 5/25...5/26
62.00 ... 130 992 .. 497 2356 .. 1115 5/26
82.00 ... 130 966 ... 609 1767 .. 1115 5/26
109.00 ... 131 872 .. 126 13.39 ... 1115 5/26
Reduktory slimakowe SC
6.3 30 74 21 100 ... 30 6/5
6.4 68 96 14 100 .. 20 6/5
8.4 ... 135 111 11 100 .. 10 6/5 ... 6/6
8.3 ... 193 155 11 100 7 6/6
11.5 ... 196 187 16 100 7 6/7
11.4 61 282 71 80 ... 15 6/7
23.0 ... 199 203 G8 60 7 6/7 ... 6/8
47.0 ... 202 165 48 30 7 6/8
71.0 ... 203 167 65 20 7 6/8
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktorow

Okreslanie typu reduktora na podstawie max. momentu, wspoétczynnika przetozenia i wielko$ci mechanicznej
Max. moment reduktora Typ reduktora Numer zamowienia Wspoitczynnik przetozenia Wiecej informaciji,
Nm patrz strona
Reduktor walcowy E

E38 2KJ1001 1.59 9.33  2/90

E48 2KJ1002 152 .. 11.30 2/90

E68 2KJ1003 141 .. 12.40 2/91

E88 2KJ1004 171 10.33 2/91

E108 2KJ1005 181 5.46 2/92

E128 2KJ1006 1.36 10.14 2/92

E148 2KJ1007 164 .. 13.67 2/92

Reduktor walcowy Z
Z18 2KJ1100 3.58 43.15 2/93

728 2KJ1101 333 ... 51.35 2/94

738 2KJ1102 477 .. 44.12  2/96

748 2KJ1103 428 .. 51.28 2/98

768 2KJ1104 349 .. 48.09 2/100

788 2KJ1105 3.11 . 50.73 2/102

7108 2KJ1106 3.42 59.05 2/105

7128 2KJ1107 3.07 44.19 2/108

7148 2KJ1108 4.44 .. 57.50 2/111

7168 2KJ1110 4.46 46.61 2/113

7188 2KJ1111 830 .. 52.35 2/115

738 - 728 2KJ1112 207.00 ... 1258.00 2/95

738 - D28 2KJ1113 1343.00 ... 5905.00 2/95

Reduktor walcowy D
D18 2KJ1200 32.26 200.36 2/93

D28 2KJ1201 48.38 ... 241.05 2/94

D38 2KJ1202 30.74 ... 19175 2/96

D48 2KJ1203 3559 ... 208.77 2/98

D68 2KJ1204 37.80 ... 281.01 2/100

D88 2KJ1205 34.14 ... 30041 2/102

D108 2KJ1206 42.61 ... 359.30 2/105

D128 2KJ1207 37.57 ... 268.16 2/108

D148 2KJ1208 34.15 .. 33611 2/111

D168 2KJ1210 40.99 ... 34161 2/113

D188 2KJ1211 4295 ... 243.82 2/115

D48 - 728 2KJ1212 223.00 ... 5019.00 2/97

D48 - D28 2KJ1213 5608.00 ... 27940.00 2/97

D68 - 728 2KJ1214 320.00 ... 7548.00 2/99

D68 - D28 2KJ1215 8422.00 ... 41961.00 2/99

D88 - 728 2KJ1218 341.00 ... 8305.00 2/101

D88 - D28 2KJ1220 9279.00 ... 46233.00 2/101

D108 - Z38 2KJ1223 392.00 ... 15853.00 2/104

D108 - D38 2KJ1224 15280.00 ... 68896.00 2/103

D128 - 7238 2KJ1225 1280.00 ... 51420.00 2/106

D128 - D38 2KJ1226 11404.00 ... 51420.00 2/106

D128 - 748 2KJ1227 285.00 ... 1271.00 2/107

D148 - 738 2KJ1228 1604.00 ... 14830.00 2/109

D148 - D38 2KJ1230 14294.00 ... 64450.00 2/109

D148 - 748 2KJ1231 398.00 ... 1631.00 2/110

D168 - 7248 2KJ1232 1463.00 ... 17519.00 2/112
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktoréw

Okreslanie typu reduktora na podstawie max. momentu, wspotczynnika przetozenia i wielkosci mechanicznej (kontynuacja)
Max. moment reduktora Typ reduktora Numer zamowienia Wspoétczynnik przetozenia Wigcej informacii,
Nm patrz strona
Reduktor walcowy D

D168 - D48 2KJ1233 17080 ... 71317 2/112
D168 - Z68 2KJ1234 376 ... 1226 2/112
D188 - 748 2KJ1235 1044 ... 12504 2/114
D188 - D48 2KJ1236 12191 ... 50901 2/114
D188 - 768 2KJ1237 322 896 2/114
Reduktor walcowy ptaski FZ

Fz28 2KJ1300 56.20 280.00 3/62
FZ38B 2KJ1301 4.52 56.72 3/64
Fz48B 2KJ1302 4.33 60.71 3/66
FZ68B 2KJ1303 3.97 61.17 3/68
FZ88B 2KJ1304 4.77 64.58 3/70
FZ108B 2KJ1305 5.68 64.21 3/72
Fz128B 2KJ1306 3.80 56.42 3/74
FZ148B 2KJ1307 5.39 68.23 3/76
FZ168B 2KJ1308 5.28 53.48 3/78
FZ188B 2KJ1310 8.34 52.63 3/80
FZ38B - 728 2KJ1313 303.00 ... 1617.00 3/63
FZ38B - D28 2KJ1314 1726.00 ... 7591.00 3/63
Reduktor walcowy ptaski FD

FD28 2KJ1400 3.80 59.65 3/62
FD38B 2KJ1401 56.28 ... 28041 3/64
FD48B 2KJ1402 43.09 268.80 3/66
FD68B 2KJ1403 50.48 296.18 3/68
FD88B 2KJ1404 54.47 404.92 3/70
FD108B 2KJ1405 48.24 424.49  3/72
FD128B 2KJ1406 53.13 44796 3/74
FD148B 2KJ1407 62.93 ... 44921 3/76
FD168B 2KJ1408 41.85 ... 369.26 3/78
FD188B 2KJ1410 48.46 ... 403.86 3/80
FD48B - 728 2KJ1413 299.00 ... 4197.00 3/65
FD48B - D28 2KJ1414 4480.00 ... 19701.00 3/65
FD68B - 728 2KJ1417 317.00 ... 4454.00 3/67
FD68B - D28 2KJ1418 4755.00 ... 39638.00 3/67
FD88B - 228 2KJ1422 461.00 ... 6000.00 3/69
FD88B - D28 2KJ1423 6703.00 ... 54705.00 3/69
FD108B - Z38 2KJ1426 466.00 ... 15230.00 3/71
FD108B - D38 2KJ1427 16603.00 ... 66190.00 3/71
FD128B - Z38 2KJ1428 1970.00 ... 15663.00 3/73
FD128B - D38 2KJ1430 17075.00 ... 68070.00 3/73
FD128B - 248 2KJ1431 439.00 ... 1504.00 3/73
FD148B - Z38 2KJ1432 1757.00 ... 16239.00 3/75
FD148B - D38 2KJ1433 17704.00 ... 70576.00 3/75
FD148B - Z48 2KJ1434 477.00 ... 1634.00 3/75
FD168B - Z48 2KJ1435 1337.00 ... 16007.00 3/77
FD168B - D48 2KJ1436 17454.00 ... 65160.00 3/77
FD168B - Z68 2KJ1437 398.00 ... 1298.00 3/77
FD188B - Z48 2KJ1438 1465.00 ... 17537.00 3/79
FD188B - D48 2KJ1440 19122.00 ... 71388.00 3/79
FD188B - Z68 2KJ1441 444.00 ... 1449.00 3/79
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktorow

Okreslanie typu reduktora na podstawie max. momentu, wspotczynnika przetozenia i wielkosci mechanicznej (kontynuacja)
Max. moment reduktora Typ reduktora Numer zamowienia Wspotczynnik przetozenia Wigcej informacii,

Nm patrz strona

Reduktory walcowo stozkowe B i K

B28 2KJ1500 3.57 57.53 4/62

B38 2KJ1501 384 ... 65.69 4/63

K38 2KJ1502 5.65 ... 179.13 4/65

K48 2KJ1503 722 .. 169.53 4/68

K68 2KJ1504 536 .. 24372 4/70

K88 2KJ1505 554 ... 30268 4/72

K108 2KJ1506 7.68 ... 307.24 474

K128 2KJ1507 710 ... 29538 4/77

K148 2KJ1508 483 ... 306.08 4/79

K168 2KJ1510 6.61 .. 287.95 4/81

K188 2KJ1511 12.10 ... 191.34 4/83

K38 - 728 2KJ1514 181.00 ... 2797.00 4/64

K38 - D28 2KJ1515 2986.00 ... 13129.00 4/64

K48 - 728 2KJ1516 181.00 ... 2798.00 4/67

K48 - D28 2KJ1517 2987.00 ... 13135.00 4/66

K68 - 7228 2KJ1518 277.00 ... 4282.00 4/69

K68 - D28 2KJ1520 4572.00 ... 20103.00 4/69

K88 - 728 2KJ1523 344.00 ... 5309.00 4/71

K88 - D28 2KJ1524 5667.00 ... 24920.00 4/71

K108 - Z38 2KJ1527 1466.00 ... 13556.00 4/73

K108 - D38 2KJ1528 13066.00 ... 58914.00 4/73

K108 - Z48 2KJ1530 301.00 ... 1343.00 4/74

K128 - Z38 2KJ1531 1410.00 ... 13032.00 4/75

K128 - D38 2KJ1532 12562.00 ... 56640.00 4/75

K128 - 748 2KJ1533 313.00 ... 1400.00 4/76

K148 - Z38 2KJ1534 1466.00 ... 13505.00 4/78

K148 - D38 2KJ1535 13017.00 ... 58692.00 4/78

K148 - 768 2KJ1536 296.00 ... 1392.00 4/78

K168 - 748 2KJ1537 1233.00 ... 14767.00 4/80

K168 - D48 2KJ1538 14397.00 ... 60115.00 4/80

K168 - Z68 2KJ1540 317.00 ... 1033.00 4/80

K188 - Z68 2KJ1541 669.00 ... 9201.00 4/82

K188 - D68 2KJ1542 8689.00 ... 53767.00 4/82

K188 - 788 2KJ1543 225.00 ... 669.00 4/83
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktoréw

Okreslanie typu reduktora na podstawie max. momentu, wspotczynnika przetozenia i wielko$ci mechanicznej (kontynuacja)
Max. moment reduktora Typ reduktora Numer zaméwienia Wspétczynnik przetozenia Wiecej informaciji,
Nm patrz strona
Reduktor walcowo-slimakowy C

C28 2KJ1600 25.28 372.00 5/27 ...5/28
C38 2KJ1601 9.67 320.67 5/30 ... 5/32
C48 2KJ1602 9.67 320.67 5/34 ...5/36
C68 2KJ1603 11.67 364.00 5/38 ... 5/40
C88 2KJ1604 11.15 440.70 5/42 ... 5/44
C38-2728 2KJ1605 324.00 ... 4222.00 5/29

C38- D28 2KJ1606 4717.00 ... 23503.00 5/29

C48 - 728 2KJ1607 324.00 ... 4222.00 5/33

C48 - D28 2KJ1608 4717.00 ... 23503.00 5/33

C68 - 728 2KJ1610 398.00 ... 5066.00 5/37

C68 - D28 2KJ1611 5661.00 ... 28203.00 5/37

C88 - 728 2KJ1614 6722.00 ... 33491.00 5/41

C88 - D28 2KJ1615 462.00 ... 6016.00 5/41
Reduktor slimakowy SC

SC36 2KJ1700 7 60 6/9

SC50 2KJ1701 7 100 6/9

SC63 2KJ1702 7 100 6/9
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktorow

Przeglad "wersji specjalnych"

Kod zamo6wienia Wersja specjalna Wiecej informacii,
patrz strona

Stopnie wejsciowe

A00 Stopien wejsciowy A z watem petnym 713, 7113
A03 Stopien wejsciowy K2 ze sprzegtem elastycznym pod silniki IEC 713, 717
A04 Stopien wejsciowy K4 z adapterem pod silniki IEC 713, 719
A07 Stopien wejsciowy KQ do przytaczenia silnikéw servo (wat z klinem) 713, 7/11
A08 Stopien wejsciowy KQS do przytgczenia silnikéw servo (wat gtadki) 713, 7/11
A09 Stopien wejsciowy P z watem petnym i platforma silnikowg 713, 7/13
A10 Stopien wejsciowy PS z watem petnym, platforma oraz ostong két pasowych 713

N61 Index wielkosci .2 dla KQ/KQS kotnierz przytaczeniowy dla silnikow servo 713

N62 Index wielkosci .3 dla KQ/KQS kotnierz przytaczeniowy dla silnikéw servo 713

N63 Index wielkosci .4 dla KQ/KQS kotnierz przytaczeniowy dla silnikéw servo 713

A15 Blokada ruchu wstecznego ‘Backstop’ X 7/16

Al6 Sprzegto elastyczne 713

Al17 Sprzegto poslizgowe 7116

A18 Czujnik zblizeniowy 7116

A19 Kontroler predkosci 7116

A22 3h 7/39 ... 7/144
A23 9h 7/39 ... 7144
A24 12h 7/39 ... 7/44

Typ hamulca

B00 do B62 Typy hamulcéw zgodnie z wielko$cig i momentem hamowania 8/24 ... 8/25
Cco1 Hamulec zamknigety (G) 8/33
C02 Reczne odhamowanie (H) 8/31
CO03 Reczne odhamowanie, z blokadg (HA) 8/31
C04 Mikrowytgcznik do kontroli odhamowania 8/30
C06 Rotor o zredukowanym poziomie hatasu / potaczenie tulejowe 8/29
C09 Podstawowa ochrona antykorozyjna 8/33
C10 Podwyzszona ochrona antykorozyjna 8/33
Cl1 Hamulec zamkniety (G) z otworem kondensacyjnym 8/33
C26 1 8/31
Cc27 2 8/31
Cc28 8 8/31
C29 4 8/31
C46 + C30 190 ... 240V AC 8/26
C47 + C30 380 ... 440V AC 8/26
C48 + C33 95 ... 120 VAC 8/26
C52 92 ...110V DC 8/26
C53 170 ... 200 V DC 8/26
C61 + C33 190 ... 220 V AC 8/26
C62 + C33 205 ... 240 V AC 8/26
C63 + C31 410 ... 480 V AC 8/26
C64 184 ... 218 V DC 8/26
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktoréw

Przeglad "wersji specjalnych" (kontynuacja)
Kod zaméwienia Wersja specjalna Wiecej informacji,
patrz strona

Napiecie sterowania hamulca (kontynuacja)

C65 + C33 230 VAC 8/26
C66 24V DC 10 % 8/26
C67 + C30 400V AC 8/26
C68 + C30 460 V AC 8/26
C69 + C33 24 ...29V AC 8/26
C70 + C30 48 ...58 VAC 8/26

Sposoby montazu / pozycje montazowe

D00 do E17 Sposoby montazu i pozycje montazowe motoreduktoréw 2/119-2/128, 3/87-3/88, 4/90-4/92,
5/49-5/50, 6/15

Wykonanie kotnierzowe (reduktory slimakowe)

GO06 Kotnierz krotki 6/14

GO07 Kotnierz dtugi 6/14

G09 Wykonanie 1 4/85, 5/46

G10 Wykonanie 2 4/85, 5/46

G20 tozyska wyjsciowe poprzecznie wzmocnione 2/132, 3/92, 4/97, 5/54
G23 Uszczelnienie podwadjne 2/131, 3/91, 4/96, 5/53
G24 Uszczelnienie kasetowe 2/131, 3/91, 4/96, 5/53
G25 Uszczelnienie viton 2/131, 3/91, 4/96, 5/53
G34 Wziernik oleju 2/130, 3/90, 4/94, 5/52
G37 Elektryczny system kontroli poziomu oleju: czujnik pojemnosciowy 2/130, 3/90, 4/94, 5/52
G39 Elektryczny system kontroli poziomu oleju: wzmacniacz izolowany 24 V 2/130, 3/90, 4/94, 5/52
G44 Filtr odpowietrzajacy 2/130, 3/90, 4/95, 5/52
G45 Cisnieniowy zawor odpowietrzajacy 2/130, 3/90, 4/95, 5/52
G53 Magnetyczny korek spustowy oleju 2/131, 3/91, 4/96, 5/53
G54 Bezposredni odptyw oleju z zaworem kulowym 2/131, 3/91, 4/96, 5/53
G60 Stalowa ostona ochronna 3/92, 4/97, 5/54

G61 Stalowa ostona ochronna, uszczelniona 3/92, 4/97, 5/54

G62 Zeliwna ostona ochronna 3/92, 4/97, 5/54

G63 Zeliwna ostona ochronna, uszczelniona 3/92, 4/97, 5/54

Blokada ruchu wstecznego na reduktorze walcowo-stozkowym

G72 Blokada ruchu wstecznego ‘Backstop’ (reduktor) 4/98

G73 Drugi wat wyjsciowy 4/98, 5/54, 6/16
G89 Wykonanie “Dry-well” z wziernikiem oleju 2/132, 3/93, 4/99
G90 Wykonanie “Dry-well” z czujnikiem pojemnosciowym 2/132, 3/93, 4/99
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktorow

Przeglad "wersji specjalnych" (kontynuacja)
Kod zamé6wienia Wersja specjalna Wiecej informacji,
patrz strona
Srednica kotnierza
HO01 do HO6 Srednica kotierza 2/118, 3/86, 4/89, 5/48, 6/14

H32 6h 6/12
H33 9h 6/12
H44 12h 6/12
Stopien ochrony IP
K01 IP55 8/6
K03 IP65 8/6
K06 Olej mineralny CLP ISO VG 220 1/45, 2/130, 3/90, 4/94
K07 Olej syntetyczny ISO CLP PG VG 220 1/45, 2/130, 3/90, 4/94
K08 Olej syntetyczny ISO CLP PG VG 460 1/45, 2/130, 3/90, 4/94, 5/52
K10 Olej do uzytku w przemysle spozywczym wg USDA-H1 CLP ISO PAO VG 460 1/45, 2/130, 3/90, 4/94, 5/52
K11 Olej podlegajacy degradaciji biologicznej CLP ISO E VG 220 1/45, 2/130, 3/90, 4/94
K12 Olej syntetyczny CLP ISO PAO VG 220 do uzytku w niskich temperaturach 1/45, 2/130, 3/90, 4/94, 5/52
K13 Olej syntetyczny CLP ISO PAO VG 68 do uzytku w najnizszych temperaturach 1/45, 2/130, 3/90, 4/94
K17 Konserwacja dtugoterminowa do 36 miesigcy 1/45
Kierunek obrotéw watu wyjsciowego (okreslany z funkcja ‘backstop’)
K18 Zgodny z kierunkiem wskazéwek zegara CW 1/42, 4/98
K19 Przeciwny do kierunku wskazéwek zegara CCW 1/42, 4/98

Tabliczka znamionowa i inne oznaczenia
K41 Dodatkowe oznaczenia 1/47

Powtoki lakiernicze

LOO Niemalowane 1/46
LO1 Zagruntowane 1/46
L02 Powtoka akrylowa 1/46
LO3 2-komponentowa PUR 1/46
LO4 2-komponentowa epoxy 1/46
L50 5015 btekitny 1/46
L51 7011 zelazny szary 1/46
L52 2004 pomaranczowy 1/46
L53 7031 niebiesko-szary (standard przy 2-komponentowej PUR) 1/46
L54 7035 jasny szary (standard przy 2-komponentowej epoxy) 1/46

Pozostate kolory moga by¢ dobrane poprzez kod zaméwienia Y80 i opis tekstowy. 1/46
M09 Specjalna izolacja przy wspotpracy z przeksztattnikiem do 690 V + 5 % 8/76
M10 PTC termistory do wytaczenia 8/17
M11 PTC termistory do ostrzezenia i wytaczenia 8/17
M12 Termokontakty do wytaczenia (WT) 8/17
M13 Termokontakty do ostrzezenia i wytaczenia dla wielkosci 71 do 200 (WT) 8/17
M16 Czujnik temperatury KTY84-130 8/17
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktoréw

Przeglad "wersji specjalnych" (kontynuacja)
Kod zaméwienia Wersja specjalna

Wentylator

Wiecej informacji,
patrz strona

M21 Wentylator metalowy 8/7
M22 Wentylator o duzej bezwtadnosci 8/7
M23 Wentylator niezalezny 8/7

M34

Napiecie zasilania wentylacji wymuszonej
Standardowe napigcia wentylatora niezaleznego
Grzaitki antykondensacyjne

8/7

M40

Napiecie zasilania 115 V

8/21

M41

Napiecie zasilania 230 V

8/21

M55 to M70

Pozycja puszki taczeniowej
Pozycja puszki faczeniowej i wpustéw kablowych
ECOFAST potaczenia wtykowe silnikow

8/9

NO4 ECOFAST wtyk silnika HAN10E 8/14
NO5 ECOFAST wtyk silnika HAN10E z wtykiem ECOFAST HAN10B 8/14
NO6 ECOFAST wtyk silnika HAN10E, wykonanie EMC 8/14
NO7 ECOFAST wtyk silnika HAN10E z wtykiem ECOFAST HAN10B, wykonanie EMC 8/14

Reduktor slimakowy SC z adapterem pod silnik IEC

N19

Kotnierz B5 na wejsciu

6/16

N21

Kotnierz B14 na wejsciu

6/16

N22

Daszek ochronny
Daszek ochronny

Blokada ruchu wstecznego na silniku

8/6

N23

Blokada ruchu wstecznego ‘backstop’ silnika

8/46

Drugi wat wyjsciowy silnika

N39 Drugi wat wyjsciowy 8/46

N30 Wykonanie zgodne z GOST 1/38, 8/3

N65 Wykonanie zgodne z NEMA (elektryczna) 1/37, 8/3

N67 Wykonanie zgodne z CCC 1/38, 8/3

P00 2-biegunowe 8/50

PO1 6-biegunowe 8/52 - 8/53, 8/60 - 8/61, 8/72 - 8/73
P02 8-biegunowe 8/62 - 8/63, 8/68 - 8/69, 8/74 - 8/75
P08 8/4-biegunowe 8/56 - 8/57
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do doboru motoreduktoréw

Przeglad "wersji specjalnych" (kontynuacja)
Kod zamé6wienia Wersja specjalna Wiecej informacii,
patrz strona

Enkodery

Q50 Enkoder inkrementalny 1XP8 012-20 (IN 1024 TTL z potaczeniem wtykowym) 8/39
Q51 Enkoder inkrementalny 1XP8 012-21 (IN 2048 TTL z potaczeniem wtykowym) 8/39
Q52 Enkoder inkrementalny 1XP8 012-22 (IN 512 TTL z potaczeniem wtykowym) 8/39
Q53 Enkoder inkrementalny 1XP8 012-10 (IN 1024 HTL z potaczeniem wtykowym) 8/39
Q54 Enkoder inkrementalny 1XP8 012-11 (IN 2048 HTL z potgczeniem wtykowym) 8/39
Q55 Enkoder inkrementalny 1XP8 012-12 (IN 512 HTL z potgczeniem wtykowym) 8/39
Q56 Enkoder inkrementalny 1XP8 022-20 (IN 1024 TTL z poftaczeniem zaciskowym) 8/40
Q57 Enkoder inkrementalny 1XP8 022-21 (IN 2048 TTL z potaczeniem zaciskowym) 8/40
Q58 Enkoder inkrementalny 1XP8 022-22 (IN 512 TTL z potgczeniem zaciskowym) 8/40
Q59 Enkoder inkrementalny 1XP8 022-10 (IN 1024 HTL z potaczeniem zaciskowym) 8/40
Q60 Enkoder inkrementalny 1XP8 022-11 (IN 2048 HTL z potaczeniem zaciskowym) 8/40
Q61 Enkoder inkrementalny 1XP8 022-12 (IN 512 HTL z potaczeniem zaciskowym) 8/40
Q62 Ztgczka 8/44
Q63 Kabel z koncéwkami taczeniowymi, 2 m 8/44
Q64 Kabel z koncéwkami taczeniowymi, 8 m 8/44
Q65 Kabel z koncéwkami taczeniowymi, 15 m 8/44
Q66 Kabel z potaczeniem wtykowym, 2 m 8/45
Q67 Kabel z potaczeniem wtykowym, 8 m 8/45
Q68 Kabel z potaczeniem wtykowym, 15 m 8/45
Q69 Kabel ze ztaczka i koncowkami tgczeniowymi, 2 m 8/44
Q70 Kabel ze ztgczka i koncowkami tgczeniowymi, 8 m 8/44
Q71 Kabel ze ztaczka i koncowkami taczeniowymi, 15 m 8/44
Q72 Kabel z potaczeniem wtykowym, 2 m 8/45
Q73 Kabel z potagczeniem wtykowym, 8 m 8/45
Q74 Kabel z potaczeniem wtykowym, 15 m 8/45
Q80 Enkoder absolutny 1XP8014-20 (protokét IA SSI z potaczeniem wtykowym) 8/43
Q81 Enkoder absolutny 1XP8024-20 (protokét IA SSI kabel z potaczeniem wtykowym) 8/43
Q82 Enkoder absolutny 1XP8014-10 (protokét IA EnDat z potaczeniem wtykowym) 8/43
Q83 Enkoder absolutny 1XP8024-10 (protokét IA EnDat kabel z potaczeniem wtykowym) 8/43
Q85 Resolver 1XP8013-10 (IR z potgczeniem wtykowym) 8/42
Q86 Resolver 1XP8023-10 (IR kabel z potgczeniem wtykowym) 8/42
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Okreslanie danych napedu

Dane zwigzane z urzadzeniem napedzanym (rodzaj urzadzenia,
masy wirujace, predkos¢ wyjsciowa, zakres predkosci itd.) sg
wymagane dla prawidlowego zwymiarowania catej maszyny.
Dane te sg nastepnie wykorzystywane do okreslania odpowied-
niej mocy, momentu obrotowego i predkosci wejsciowej motore-

duktora.
Wowczas na podstawie obliczonej mocy oraz predkosci mozna
dobra¢ wtasciwy naped.
Dane niezbedne do doboru Wymagany moment wyjsciowy T,
Nastepujace dane sg potrzebne do przeprowadzenia prawidto- 9550.P
wego doboru reduktora: wy =———— - fgiot
n
Rodzaj urzgdzenia napedowego 2
2. Dzienny czas pracy [h]
3. Potrzebna moc wejsciowa [kW] lub moment [Nm]
4, Potrzebne obroty wyjsciowe n, motoreduktora [1/min]
lub przetozenie reduktora i
5. Napiecie zasilania [V] i czestotliwos¢ [Hz]
6. Tryb pracy, ilo$¢ rozruchéw,
praca z przeksztattnikiem, rodzaj rozruchu
7. Moment bezwtadnosci mas wirujacych Jopc [kgm?]
urzgdzenia napedowego zredukowany do watu silnika
8. Rodzaj przeniesienia mocy na wale reduktora
(bezposrednio, sprzegto, pas, tancuch, koto zgbate)
9. Sita poprzeczna F, [N] na wale wyjsciowym i kierunek jej
dziatania wraz z odstgpem od osadzenia watu oraz sita
wzdtuzna F,y [N] z kierunkiem jej dziatania Symbol Opis Jedn.
10. Temperatura otoczenia [°C] Py Moc wejsciowa silnika kw
11. Stopien ochrony IP Twy Wymagany moment wyj$ciowy reduktora Nm
12. Pozycja montazowa ny Obroty wyjsciowe reduktora 1/min
. f Wspot ik dzeni d
13.  Wymagany moment hamowania [Nm] Blot s el e e oo
. r Promien elementu napedzanego m
14. Ewentualne normy (CSA, VIK, itd.) —
n Sprawno$¢ reduktora %
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguraciji

Sprawnos$¢é motoreduktora

Sprawnos$¢ reduktora, poza wieloma réznymi czynnikami, wynika
gtéwnie ze sprawnosci stopni przetozen zebatych, z sit tarcia to-
zysk tocznych oraz z uszczelnien watu. Sprawnos¢ rozruchowa
réwniez powinna by¢ wzieta pod uwage, szczegdlnie w odniesie-
niu do reduktoréw walcowo-s$limakowych i slimakowych.
Sprawnos$¢ moze sie pogorszy¢ przy wyzszych predkosciach
wejsciowych i wyzszych wspétczynnikach przetozen, jesli (za-
leznie od pozycji montazowej) zostata uzyta relatywnie wigksza
ilo$¢ oleju oraz podczas pracy w zakresie niskich temperatur.

Reduktory walcowe, walcowe pfaskie i walcowo-stozkowe

Reduktory MOTOX walcowe, walcowe ptaskie i walcowo-stozko-
we sg W najwyzszym stopniu sprawne. Zgodnie z zasada liczenia
sprawnosci 98 % na 1-stopien przetozenia otrzymamy
odpowiednio 96 % (2-stopniowe) i 94 % (3-stopniowe).

Samohamownos$¢ w reduktorach slimakowych

W zwigzku ze zwrotnymi momentami obrotowymi reduktorow
slimakowych sprawnos¢ jest znaczaco zredukowana w poréw-
naniu ze sprawnosciami standardowymi. Sprawno$¢ zwrotna
moze by¢ obliczana nastepujaco:

n'=2-1/n. Przy standardowych sprawnosciach r 0.5,
reduktory slimakowe sg zazwyczaj samohamowne, co jest uzys-
kiwane w szczegoélnosci przez odpowiedni kat wyprzedzenia
zebow stopnia slimakowego.

Zjawisko samohamownosci wystepuje tylko w pewnych kombi-
nacjach reduktorow MOTOX i nie za kazdym razem jest to zjawi-
sko pozadane, gdyz wystepujace wtedy straty sg relatywnie wy-
sokie, co w efekcie wymaga zwiekszenia mocy silnika.

Faza docierania reduktoréw slimakowych

Boki zebéw nowych reduktoréw walcowo-$limakowych i $lima-
kowych nie sg dostatecznie wygtadzone, co oznacza wyzszy
wspétczynnik tarcia i mniejsza sprawnos¢ podczas wstepnej
pracy. Im wiekszy jest wspoétczynnik przetozenia, tym bardziej wi-
doczny jest efekt spadku sprawnosci w fazie rozruchowe;j.

Procedura docierania powinna trwa¢ srednio 24 godziny pracy
na petnym obciazeniu. W wigkszosci przypadkéw po tym okresie
wartosci katalogowowe zostajg osiggniete.
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Reduktory walcowo-$limakowe i §limakowe

Konstrukcja zebow przetozen reduktoréw slimakowych prowadzi
do powstawania duzych strat powodowanych przez tarcie $lizgo-
we, szczegolnie przy wysokich wspétczynnikach przetozenia. W
zwigzku z powyzszym sprawnos¢ tych reduktoréw moze byé
znacznie nizsza od sprawnosci pozostatych typow. Sprawnosci
reduktoréw walcowo-slimakowych i slimakowych uzaleznione sg
wiec przede wszystkim od wspomnianego wspotczynnika prze-
tozenia.

W reduktorach walcowo-$limakowych niektore z przetozen sa w
znacznej mierze realizowane przez walcowy stopien redukcji, co
pozwala na uzyskanie znacznie wyzszego poziomu sprawnosci.
Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale po$wieconym redukto-
rom walcowo-$limakowym.

Reduktor slimakowy jest "samohamowny na postoju" (statyczna
samohamownos$c¢), jesli nie jest mozliwy jego rozruch, gdy
napedzane jest koto slimacznicy.

Reduktor slimakowy jest "samohamowny podczas pracy"” (dy-
namiczna samohamownos¢), jesli nie jest mozliwa kontynuacja
jego pracy gdy napedzane jest koto $limacznicy - t.j. wtedy gdy
reduktor zostaje samoistnie wyhamowany.

Udary moga neutralizowa¢ samohamownos¢.

Reduktor, w ktérym wystepuje samohamownosé, nie jest z tego
powodu odpowiednikiem opcji hamulca lub funkcji ‘backstop’.
W przypadku checi zastosowania efektu samohamownosci w
aplikacji napedowej prosimy o kontakt.

Straty olejowe

Dla poszczegolnych pozycji montazowych reduktoréw pierwszy
stopien redukcji powinien pozostawaé kompletnie zanurzony w
oleju przektadniowym. W przypadku reduktoréw o duzych roz-
miarach mechanicznych z wiekszymi predkosciami wejsciowymi,
szczegolnie pracujgcych w pionowej pozycji montazowej, moze
zachodzi¢ zjawisko wydostawania sie oleju na zewnatrz. Zjawi-
sko to nie powinno by¢ zignorowane.

W przypadku checi zastosowania takich reduktoréw, prosimy o
kontakt. Jesli to mozliwe, zalecane jest stosowanie horyzontal-
nych pozycji montazowych reduktoréw, co pozwala utrzymaé
straty olejowe na minimalnym poziomie.



Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Okreslanie wlasciwego wspotczynnika pracy

Warunki pracy sa decydujace podczas okreslania wspotczynnika
pracy, tym samym determinujg wybér odpowiedniego moto-
reduktora.Te istotne warunki zostajg uwzgledniane poprzez
wspotczynnik pracy fg.

Wielko$¢ mechaniczna reduktora lub nominalny moment obro-
towy reduktora nie sg standaryzowane i zalezg od producenta.

Dla pracy standardowej, np. ze stalym obcigzeniem urzadzenia
napedowego, z matg masa podlegajaca przyspieszaniu i matg
iloscig rozruchéw, moze by¢ dobrany wspoétczynnik pracy o war-
tosci fg = 1.

Przy doborze wspotczynnika w zaleznos$ci od ré6znorodnych wa-
runkéw pracy pomocne sg tabele znajdujgca sie w czesci zatytu-
fowanej “Wspotczynnik pracy" niniejszego rozdziatu. Jesli moc
silnika i predkos$¢ wyj$ciowa reduktora sg znane, to zostaje wy-
brany reduktor sposrod tabeli dostepnych typow, w taki sposaéb,
aby wspoitczynnik pracy odpowiedniego motoreduktora spetniat
nastepujacy warunek:

faot = fa

W przypadku napedéw pracujacych w specjalnych warunkach,
np. czeste nawroty, krétkotrwate lub przerywane cykle pracy, od-
biegajace od standardu temperatury otoczenia, hamowanie re-
wersyjne, ekstremalne lub zmienne sity poprzeczne dziatajace
na wat wyjsciowy itd., prosimy o kontakt i konsultacje w sprawie
wiasciwego wykonania i konfiguraciji.

Warunki pracy mogq znacznie ulega¢ zmianie.

Do okreslania wspoétczynnika pracy zaleca sie stosowanie warto-
Sci doswiadczalnych, pochodzacych z innych konfiguracji podob-
nych aplikacji. Urzadzenie napedzane moze by¢ réwniez przypi-
sane do jednej z trzech typowych grup obcigzeniowych zgodnie
Z jego rodzajem obcigzenia udarowego. Szacunkowy wybor
grupy moze zostac zrealizowany na podstawie wyznaczonego
wspotczynnika mas wirujgcych (WM).

W przypadku wystgpienia wysokiego wspétczynnika mas wiru-

jacych (WM >10), duzej liczby czynnych elementéw transmisyj-
nych lub duzych sit poprzecznych mogg powstawac¢ dodatkowe,
niespodziewane obcigzenia.

W takim przypadku prosimy o kontakt.

Wspétczynnik przyspieszania mas wirujgcych WM jest liczony
nastepujaco:

Jobe

WM =——00e
(Is+In+Jddod)

Wszystkie zewnetrzne momenty bezwtadnosci mas wirujacych
sg to momenty bezwtadnosci urzadzenia napedowego oraz re-
duktora, ktére powinny by¢ zredukowane do predkosci watu sil-
nika napedowego. W wiekszosci przypadkow moment bezwta-
dnosci reduktora posiada znikomy wpltyw i moze by¢ pomijany.
Obliczenia finalizowane sa przez nastepujaca formute:

2
Jobe :Jz'(gj _ 2
Ny i2

Symbol Opis Jedn.

fBtot Wspotczynnik pracy urzadzenia napedowego —

s Wsp6tczynnik pracy motoreduktora -

WM Wsp6tczynnik przespieszenia mas -

Jobe Wszystkie zewnetrzne momenty bezwtadno-  kgm?
$ci (zredukowane do watu silnika)

Js Moment bezwtadnosci silnika kgm?

Jy Moment bezwtadno$ci hamulca kgm?

Jdod Dodatkowe momenty bezwtadnosci kgm?
(np. masa odsrodkowa)

J; Moment bezwtadno$ci bazujacy na predkosci kgm?
wyjsciowej reduktora

ny Predko$¢ wejsciowa silnika 1/min

n, Predkos¢ wyjsciowa reduktora 1/min

i Przetozenie reduktora -

CP Cykl pracy %
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Wspétczynnik pracy

Wspéfczynnik pracy dla reduktorow walcowych, Klasyfikacja obcigzenia dla urzgdzen napedowych
walcowych pfaskich i walcowo-stozkowych Udar obciazeniowy Urzadzenie napedowe

Wsp6iczynnik pracy urzadzenia napgdowego fg;q: Okreslany jest I Wspdtczynnik mas wirujacych = 0.3:

z tabeli, poprzez zatozenie odpowiedniej klasyfikacji obcigzenia Lekkie udary Generatory, przeno$niki tasSmowe, przenos-
oraz wziecie pod uwage ilosci rozruchéw i czasu dziennej pracy. niki lotniskowe, przenosniki srubowe, pod-
Prosimy o kontakt w celu sprawdzenia poprawnosci doboru dla nosniki o matej tadownosci, weiggarki elek-
napedow, ktorych spodziewane udary obcigzeniowe sg bardzo tryczne, napedy podajace obrabiarek, pompy

turbo, kompresory odsrodkowe, miksery i

duze lub np. w przypadku duzych momentéw rozruchu i hamo- mieszadta dla jednolite] gestosci.

wania, ktére sa ponad 2,5-krotnie wieksze od znamionowych

wartosci silnika. 1] Wsp6tczynnik mas wirujgacych = 3:

Umiarkowane udary Napedy gtéwne obrabiarek, podnosniki o
duzej tadownosci, noze tokarskie, suwnice,
miksery i mieszadta dla niejednolitej gestosci ,
pompy tlokowe z szeregiem cylindréw, pompy
dozujace.

fatot = fa1

n Wspotczynnik mas wirujgcych = 10:

Ciezkie udary Prasy perforacyjne, nozyce do blachy, mie-
szadta kauczuku, napedy samotokéw i urza-
dzenia stosowane w produkcji zelaza i stali,
koparki mechaniczne, wiréwki o duzej masie,
pompy dozujace o duzej masie, platformy
wiertnicze, brykieciarki, wygniatarki.

Wspofczynniki pracy fgq:

Czas pracy 4 godz. 8 godz. 16 godz. 24 godz.
dziennej
Rozruchy* / h <10 10...200 >200 <10 10...200 >200 <10 10...200 > 200 <10 10...200 >200
Udar obc. | 0.8 0.9 1.0 09 1.0 11 1.0 11 1.2 1.2 1.3 15
I 1.0 11 1.3 11 12 1.3 1.2 14 15 14 15 1.6
m 1.3 1.4 15 14 15 1.6 15 1.6 1.7 1.6 1.7 1.8

*|lo$¢ rozruchéw kalkulowana jest jako suma zatgczen, hamowan i zmian kierunkéw obrotu.

Wspofczynniki pracy dla reduktorow walcowo-s$fimakowych Wspobfczynnik pracy fg, dla cyklu krétkotrwafego:
i $limakowych:

Dla reduktoréw slimakowych majg zastosowanie dwa dodatkowe 1.0 //" 8
wspotczynniki pracy, ktore biorg pod uwage cykl pracy oraz tem- T // S
perature otoczenia. Te uzupetniajgce wspétczynniki moga by¢ o 3
okreslane na podstawie zamieszczonych obok wykreséw. foo / 2
o
0.8
fatot = f31" 82 * f33
W wykonaniu standardowym reduktory przystosowane sg do 07
pracy w temperaturze otoczenia od —20 °C do +40 °C.
W przypadku wspétczynnika pracy fgz <1 dla temperatur ponizej 06
20 °C prosimy o kontakt.
0.5

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

CP [%] —=

_ Czas obcigzenia w min‘h
60

CpP 100
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Wspétczynnik pracy (kontynuacija)

Przyktadowy reduktor $limakowy:

Wspdtczynnik mas wirujacych 2.5 (udar obcigzeniowy 1), czas
pracy 15 godz. na dzien (odpowiednik 16 godz.) oraz 70 rozru-
chéwr/h, daje wspoétczynnik pracy dla fg; = 1.4 zgodnie z tabelg
dla wspétczynnika fg;.

Czas obcigzenia 30 minut na godzine daje cykl pracy (CP) rowny
50 %. Zgodnie z wykresem otrzymujemy wspoétczynnik pracy
fgo = 0.94 zgodnie z wykresem dla wspotczynnika fg,.

Przy temperaturze otoczenia ¥, = 20 °C wykres wskazuje na
wspotczynnik pracy fgz = 1.0.

Wymagany wspoétczynnik pracy jest zatem nastepujacy:
fatot = 1.4 - 0.94 - 1.0 = 1.32.

Vzew™

Wspofczynnik pracy fgs dla temperatury otoczenia:

2.0
e
fgs 18 /

17 /

1.6

G_MO015_PL_00034

1.5

1.4
13 /

1:2 /

0.8

0 10 20 30 40 50 60

Szew [(C] ——»=

Temperatura otoczenia

Predko$¢ maksymalna

Przy wyzszych predkosciach silnikéw (>1,500 obr/min.) osigga
sie generalnie wieksze od wartosci Srednich poziomy hatasu oraz
krétszg, w stosunku do $rednich wartosci, zywotno$¢ tozysk.
Uzaleznione to jest w znacznym stopniu od zastosowanego prze-
tozenia oraz wielkosci reduktora. Wyzsze predkosci majq po-
nadto wplyw na wiasciwosci cieplne reduktoréw, a takze okresy
miedzyserwisowe.

Maksymalna predkos$¢ wejsciowa reduktoréw wynosi zwykle
3,600 obr/min. Jesli wyzsze predkosci sa wymagane, prosimy o
kontakt.
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Dopuszczalna sita poprzeczna

Sifa poprzeczna dziafajgca

Sita poprzeczna Fgjg; dziatajgca na czopie watu wyj$ciowego jest
rezultatem osigganego momentu wyjsciowego motoreduktora
Tist, Srednicy d oraz typu elementu wyjsciowego (np. koto tarcu-
chowe).

Odpowiedni typ elementu wyj$ciowego okresla warto$¢ wspot-
czynnika C (patrz tabela ponizej), o ktéry wyznaczana sita po-
przeczna powinna by¢ zwiekszona.

Frist = 2000- %-c

Symbol Opis Jedn.
FRist Sita poprzeczna jako rezultat momentu wyj- N Fdop FRaop
$ciowego oraz srednicy elementu wyjsciow-
ego
FRrdop Dopuszczalna sita poprzeczna w potowie N
watu wyjsciowego (1/2) ¥
d Srednica elementu wyjsciowego mm B -
Tist Moment motoreduktora Nm I |
Fxdop1 Dopuszczalna sita poprzeczna, ograniczona N }
\

przez zywotnos$¢ tozyska, w odlegtosci x od
osadzenia watu

Fydop2 Dopuszczalna sita poprzeczna, ograniczona N
przez wytrzymatosé watu, w odlegtosci x od
osadzenia watu

G_M015_PL_00036a

© Wspéitczynnik typu elementu wyjsciowego  — = 1x 12 0
b, d, Iy, z State reduktora mm

a Stata reduktora KNmm

P Sita wzdtuzna dla d N

o Kat dziatania sity poprzecznej °

Wspoifczynnik C dla typu elementu wyjsciowego

1) Napinanie paséw zgodnie z instrukcjg producentéw

Element Wykonanie C
Koto zebate > 17 zebow 1.00 Facep Frco
= 17 zebbw 1.15 f
Koto taficuchowe = 20 zebéw 1.00 | ;
14 — 19 zebbw 1.25 e 111 i i
<13 zebow 1.40 [ ——
Pas zebaty?) Naprezenie wstepne 1.50 1 H ;
Pas klinowy V ) Naprezenie wstepne 2.00 } } } } ‘
Pas plaskil) Naprezenie wstepne 2.50 } } } } l—%
Mieszadto/mikser Obrotowa sita poprzeczna 2.00 | } } } ‘ *F
i
Ll

G_MO015_PL_00037a

X Ix12 0
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Dopuszczalna sifa poprzeczna

Dopuszczalna sita poprzeczna Frqo, Wyznaczana jest m.in. na
podstawie wymaganej trwatosci fozysk. Nominalna zywotnos¢
Lh10 Okreslana jest zgodnie z normg ISO 281.

Zywotnosc¢ tozysk moze by¢ obliczana dla specjalnych warunkéw
pracy na zapytanie, bazujgc wtedy na procedurze obliczen dla
zmodyfikowanej trwatosci L,,.

Kolejnym czynnikiem wptywajacym na dopuszczalng site po-
przeczna jest wytrzymatos¢ obudowy oraz watu reduktora. Ta-
bele wyboru okreslajg dopuszczalna site poprzeczng Frpem, dla
odpowiednich watéw. Wartosci te odpowiadajg punktom przyto-
zenia sity w potowie watu i sg wartosciami minimalnymi, stosowa-
nymi dla najbardziej niekorzystnych warunkéw dla reduktora (kat
sity, pozycja montazowa, kierunek obrotéw).

Dopuszczalna sita poprzeczna w odniesieniu do trwatosci tozysk

Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Jesli punkt przytozenia sity nie znajduje sie w potowie watu wyj-
$ciowego, wtedy dopuszczalna sita poprzeczna musi by¢ obli-
Czana w nastepujacy sposob: najmniejsza z wartosci Fyqop1
(zywotnos¢ tozysk) oraz Fyqop (Wytrzymatosé watu) jest dopusz-
czalng wartoscia sity poprzecznej. To obliczenie nie bierze pod
uwage ewentualnych dodatkowych sit wzdtuznych.

Jesli kierunek obrotu watu wyjsciowego oraz dodatkowo dziata-
jace sity wzdtuzne sg znane lub jesli dane zawarte w tabelach sg
niewystarczajace, wtedy istnieje mozliwos$¢ wykonania szczegé-
fowych obliczen wykonywanych przez naszych ekspertow. Na-
sze napedy mieszadet i mikseréw zapewniajg ponadto osigganie
duzo wyzszych dopuszczalnych sit poprzecznych. Napedy te sg
w szczeg0lnosci najlepiej przystosowane do wyzszych i zmien-
nych sit poprzecznych.

Dopuszczalna sita poprzeczna w odniesieniu do wytrzymatosci

dla wszystkich typow reduktorow:

deop1 = FRdop ’ m

Dopuszczalna sita poprzeczna w odniesieniu do wytrzymatosci
watu dla reduktoréw walcowych i $limakowych:

a
Frdop2 = )

Wyzsze dopuszczalne sity poprzeczne

Obcigzenie dopuszczalng sita poprzeczng moze by¢ podwyz-
szone poprzez uwzglednienie w obliczeniach kata dziatania sity
o oraz kierunku obrotu watu. Zastosowanie tozysk wzmocnio-
nych réwniez oznacza mozliwo$¢ obcigzenia watu wyjsciowego
wyzszymi sitami.

Dopuszczalne obcigzenia wzdfuzne

Jesli obcigzenie sitg wzdtuzng nie jest znane, wtedy jej wartosé

Fax (ciagnaca lub Sciskajaca) okresla sie w przyblizeniu na 50 %
odpowiadajacej jej sity poprzecznej, co ma zastosowanie dla re-
duktoréw o rozmiarach mechanicznych 18 do 148.

Istnieje rowniez mozliwos¢ skorzystania z "Obliczen wytrzyma-
fosciowych tozysk wyjsciowych" zawartych w elektronicznym
konfiguratorze MOTOX, gdzie wyznaczane sg dopuszczalne sity.
Program wykonuje réwniez obliczenia dla dowolnych kombinacji
sit poprzecznych i wzdtuznych. W razie watpliwosci prosimy o
kontakt.

watu dla reduktoréw walcowo-stozkowtch, walcowych ptaskich i
walcowo-$limakowych:

a
F 2 =
xdop! X

Wytrzymato$¢ watu moze by¢ jedynie obliczana dla watéw pet-
nych, dla watéw drgzonych obliczenia te sg pomijane.

G_D087_PL_00014a
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Okreslanie trybu pracy

Moce wyspecyfikowane w tabelach doboru dotycza trybu pracy
S1 (praca ciggta ze statym obcigzeniem) zgodnie z EN 60034-1.
Ta sama norma definiuje rowniez grupy trybéw pracy opisanych
ponizej.

tg —‘

—

Obc. —»

tg Czas trwania obc.

G_D087_PL_00018 Czas

Tryb pracy S1 - Przebieg ciggty

Tryby pracy, w ktérych rozruch i hamowanie nie wptywaja na przegrzewanie uzwojen stojana silnika:

Tryb pracy S2:
Praca dorywcza

T

Stosowane sg czasy pracy o wartosciach 10, 30, 60 oraz 90 min.
Po kazdym okresie przebiegu pracy silnik pozostaje w stanie
bezpradowym do czasu ostudzenia go do odpowiedniej tempera-

Obc. —»

tury. tg Czas trwania obc.
G_D087_PL_00019 CZaS
Tryb pracy S2 - Przebieg krotkotrwaty
Tryb pracy S3:

Praca przerywana ts
. L . . . ~—tB ﬂ«@t»
Rozruch nie wptywa na temperature. Jesli nie okreslono inaczej,
czas trwania okresu wynosi 10 minut.
Stosowane sg wartosci wspotczynnikdéw wypetnienia cyklu pracy

tg Czas trwania obc.
0 0 0, 0
15 %, 25 %, 40 % oraz 60 % . ts Czas trwania cyklu

tst Czas przestoju

Obc. —»

G_D087_PL_00020
- Czas —

Wsp. wypetnienia te

dla okresu 10 min T iptts 100%

Tryb pracy S3 - Przebieg okresowy - przerywany

Tryb pracy S6:
Praca ciagta z obcigzeniem przerywanym

Jesli nie okreslono inaczej, czas trwania okresu wynosi dla tego
trybu réwniez 10 minut. Stosowane sg wartosci wspoétczynnikow
wypetnienia dla obcigzenia 15 %, 25 %, 40 % oraz 60 %.

Obc. —

G_D087_PL_00021

Czas —

ts Czas trwania cyklu
tp Czas pracy ze statym obcigzeniem
ty Czas przestoju

Wsp. wypetnienia cyklu = :i
S
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Okreslanie trybu pracy (kontynuacja)

Tryb pracy S10:
Praca ze statymi obcigzeniami skokowymi

W tym trybie dopuszczalne sg maksymalnie cztery progi obcia-
zenia, z ktérych kazdy osigga termalny stan ustalony.

Dla tego trybu pracy powinno by¢ wybrane obcigzenie o takiej sa-
mej wartosci, jak jedno ze stosowanych w trybie pracy S1.

ts
«“4&12#13»‘ tyg
Pref| — —
N
a
P; State obcigzenie w jednym cyklu obcigzeniowym

Pref Obcigzenie odniesienia
ts Czas trwania cyklu

Obc. —»

G_D087_PL_00022

~—Pi—||

I

NG
oY
¥ Czas —»

Tryby pracy, w ktérych rozruch i hamowanie majg wptyw na przegrzewanie uzwojen stojana i klatki wirnika:

Tryb pracy S4:
Praca przerywana, gdzie rozruch wptywa na temperature

Tryb pracy S5:

Praca przerywana, gdzie rozruch i hamowanie wptywa na tempe-
rature

Dla trybow pracy S4 oraz S5 wyznaczany jest wspoétczynnik
wypetnienia cyklu pracy, moment bezwtadosci silnika (Js) oraz
moment bezwtadnosci obcigzenia (Jop,), obydwa sprowadzone
na strone silnika.

Jesli nie okreslono inaczej, czas trwania okresu w tym przypadku
wynosi réwniez 10 minut. Zalecane sg wartosci wspotczynnikdw
wypetnienia cyklu pracy 15 %, 25 %, 40 % oraz 60 % .

ts
‘tArB*«tSt*
s § §
e}
(@)
ta Czas rozruchu
§ § tg Czas trwania obc.
ts Czas trwania cyklu
tst Czas przestoju
G_D087_PL_00023 Czas
Wsp. wypetnienia dla _  ta+tg 100%
okresu 10 min T tattpttst °

Tryb pracy S4 - Przebieg okresowy - przerywany z rozruchem

tF~ tst —
=~ tp
- [D

Obc. —»

G_D087_PL_00024

U Czas —

ts Czas trwania cyklu

tp Czas rozruchu

tp Czas pracy ze statym obcigzeniem
tg Czas hamowania elekitr.

tst Czas przestoju - bezpradowy

+tp+
Wsp. wypetnienia cyklu = lo*tp*te
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Okreslanie trybu pracy (kontynuacja)

Tryb pracy S7:

Praca ciggta - przebieg okresowy z rozruchem i hamowaniem f g

Dla trybéw pracy S7 oraz S8 wymagana jest znajomos$¢é mo- 8 |to] :s e EI

mentu bezwtadnosci obcigzenia (Jop) Sprowadzonego na stro- o P P g
0\

ne silnika. {]

U j j Czas —

ts Czas trwania cyklu

tp Czas rozruchu

tp Czas pracy ze statym obcigzeniem
tg Czas hamowania elektr.

Wsp. wypetnienia cyklu = 1

Tryb pracy S8:

Praca ciggta - przebieg z nieokresowym obcigzeniem i zmienng
predkoscig (praca z przeksztattnikiem)

ts
tpr [TtP2™ [~tF2
~tF1 mtp3

Obc. —»
g
¥
¥

Wiekszo$¢ warunkdw wystepujacych w rzeczywistych sytua-
cjach podczas pracy przerywanej, jest kombinacjg zdefiniowa-
nych powyzej trybéw pracy. W celu doboru odpowiedniego sil- =

nika wszystkie istotne warunki musza byé wyspecyfikowane. U \ \ Uczas—

G_D087_PL_00016

tg Czas trwania cyklu

tp Czas rozruchu

tp Czas pracy ze statym obcigzeniem (P1, P2, P3)
trp  Czas hamowania elektr. (F1, F2)

tp+tp1  trit+tpy  tro+tps

Wsp. wypetnienia cyklu =
ts ts ts

Tryb pracy S9:

Praca ciggta - przebieg z nieokresowym obcigzeniem i zmienng
predkoscig (praca z przeksztattnikiem)

Obc. —

Wiekszos$¢ warunkéw wystepujacych w rzeczywistych sytua-
cjach podczas pracy przerywanej, jest kombinacjg zdefiniowa-
nych powyzej trybéw pracy. W celu doboru odpowiedniego sil-
nika, wszystkie istotne warunki musza by¢ wyspecyfikowane.

G_D087_PL_00017

tp Czas rozruchu

tp Czas pracy ze statym obcigzeniem
tg Czas hamowania elektr.

tst Czas przestoju - bezpragdowy

ts Czas z przecigzeniem
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Okreslanie trybu pracy (kontynuacja)

Tryby pracy zgodnie z EN 60034 (IEC 34-1)

Tryb pracy Opis Wymagane informacije kcp
S1 Ciagly przebieg pracy ze 100 % CP -
S2 State obcigzenie w krétkim cyklu, Czas trwania obcigzenia 60 min 1.10
np. S2 - 30 min 30 min 120
10 min 1.40
S3 Przerywany, okresowy przebieg bez rozruchu Wspétczynnik wypetnienia cyklu pracy CP w % 60 % 1.10
(praca cykliczna), np.: S3 - 40 % (dla okresu 10 min) 20 % 115
25 % 1.30
15 % 1.40
S4 ... S10 Przerywany, okresowy przebieg z rozruchem Wsp6tczynnik wypetnienia cyklu pracy CP w %, Na zapytanie

liczba zataczen na godzine, moment obciazenia i
moment bezwtadnosci

Tryb pracy i moc silnika moga by¢ ustalone jesli
znane sa;: liczba rozruchéw na godzine, czas rozru-
chu, czas trwania obcigzenia, sposéb hamowania,
czas hamowania, czas przestoju, czas cyklu i moc
wymagana.

Na podstawie powyzszej tabeli okreslone moce odpowiadajgce
trybom pracy S1, S2 oraz S3 moga by¢ konwertowane do niz-
szych trybow pracy z wykorzystaniem odpowiadajacego im
wspotczynnika Kep -

Podczas zwiekszonej wydajnosci pracy krotno$¢ momentu ha-
mowania w stosunku do momentu dla nowego cyklu pracy nie
powinna spadac ponizej 1.6.

Symbol Opis Jedn.
Tgr Pcp Moc dla nowego cyklu pracy kW
Tep P Moc znamionowa silnika kw
kcp Wspotczynnik zwigkszenia wydajnosci pracy —
Tcp Moment dla nowego cyklu pracy Nm
Fep = Pznam * Kep = M .
Br oment hamowania Nm
Tep ~ Thom * Kop T M ;
e oment nominalny Nm
Temperatura czynnikéw chtodzacych i wzniesienie terenu
Moc znamionowa podawana w tabelach doboru, w rozdziale 8, Wspoifczynnik kyt dlaréznych wzniesien terenu i/lub tempe-

odnosi sie do pracy ciagtej (S1) lub do pracy z przeksztattnikiem ratur czynnikéw chfodzgcych

(S9) zgodnie z DIN EN 60034-1 przy odpowiadajacej im czestot-

liwosci, temperaturze otoczenia 40 °C oraz wzniesieniu miejsca Wzniesienie  Temperatura czynnika chtodzgcego (TC)
pracy do poziomu 1,000 m nad poziom morza. terenu (WT)

Przy pracy w wyzszych temperaturach prosimy o kontakt. Tabela

U 7 o " . m <30°C 30...40°C 45°C 50°C 55°C 60°C

zawierajgca wspotczynniki korekcyjne dostarcza wstepnych in-

formaciji o przewymiarowaniu w zaleznosci od warunkéw pracy. 1000 1.07 100 09 092 087 082

W rezultacie dopuszczalna moc silnika wynosi: 1500 104 0.97 093 1089 084 070
2000 1.00 0.94 0.90 0.86 0.82 0.77

'Ddop = Pram © Ko 2500 0.96 0.90 0.86 0.83 0.78 0.74
3000 0.92 0.86 0.82 0.79 0.75 0.70

Jesli dopuszczalna moc silnika przestaje by¢ odpowiednia dla 3500 0.88 0.82 079 075 071 067

napedu, to powinien by¢ dobrany silnik o wyzszej mocy. 2000 0.82 077 074 071 067 063

Symbol Opis Jedn.
Pdop Dopuszczalna min. moc silnika kW
Pznam Moc znamionowa kw
Kyt Wspotczynnik dla niestandardowej tempera- —

tury i wzniesienia terenu
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Wyb6r hamulca

Motoreduktory MOTOX mogq by¢ wyposazane w niezawodne
elektromagnetyczne hamulce sprezynowe pomagajac np. zredu-
kowaé czasy ruchowe silnikéw lub przytrzymac¢ obcigzenie pod-
czas postoju. Nasz system modutowy MODULOG moze by¢ wy-
korzystany do adaptacji / montazu ré6znych wielkosci hamulcéw
do jednego rozmiaru silnika. Wiecej informacji na temat stosowa-
nia odpowiednich wielkosci hamulcéw do odpowiednich rozmia-
réw silnikéw oraz mozliwych opcji dodatkowych patrz rozdziat 8.

Nastepujace informacje sg wymagane do wyboru i sprawdzenia

hamulca:

¢ Predkos¢

* Moment obcigzenia

¢ Momenty bezwtadnosci
* llos¢ rozruchéw

Wybér momentu hamowania

Moment hamowania musi by¢ wybrany zgodnie ze specyficz-
nymi zatozeniami pracy napedu. Nastepujace kryteria wyboru sg
kluczowe podczas tej selekcji: bezpieczenstwo statyczne, wyma-
gany czas hamowania, dopuszczalne wartosci podczas hamo-
wania oraz mozliwa droga hamowania i $cieranie hamulca. Wa-
runki otoczenia i ilo$¢ rozruchéw sg réwniez istotne.

W zasadzie wyboru dokonuje sie na podstawie zaleznos$ci:

Th >TX' 5
n

Czas pracy hamulca

Czas potrzebny do doprowadzenia silnika w stan spoczynku uza-
lezniony jest od nastepujacych wartosci: Uzytkowy czas hamulca
t, oraz czas hamowania t,. Pierwszy z czaséw jest okreslany do
osiggniecia 90 % swojego momentu hamowania. Moze by¢ on
zalezny od potgczenia elektrycznego i sposobu wyzwalania. Te
informacje sg uzupetnione dla poszczeg6lnych hamulcéw w roz-
dziale 8.

Czas hamowania moze by¢ obliczony nastepujaco:

_ Us+ Jdod +Jx 1)- N
9,55 (T, £ Tx-n)

h

Jesli T, pomaga podczas hamowania, to T, jest pozytywny,
w przeciwnym wypadku jest to moment negatywny.

Droga hamowania i dokfadno$é pozycjonowania

Droga hamowania sy, jest to dystans przebyty przez urzadzenie
w czasie hamowania t;, i uzytkowego czasu hamulca t; .
Ponizsza zalezno$¢ ma zastosowanie zaréwno w ruchu pozio-
mym, jak i ruchu pionowym do géry. Podczas ruchu liniowego
mozna zatozy¢ doktadnos$¢ pozycjonowania w okolicy + 15 % .
Jednak duzy wptyw na ten parametr ma aktualny stan techniczny
hamulca.

Sp= V- 100 - (2‘1 +0,5- fh)
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Zazwyczaj stosowane jest k = 1.0 - 2.5. Zgodnie z podstawowag,
zasadg oparta na doswiadczeniu, wspotczynnik k dla ruchu po-
ziomego dobiera sie w zakresie 1.0 - 1.5 i dla ruchu w pionie w
zakresie 2.0 - 2.5. Jednak doktadna specyfikacja momentu
hamowania uzalezniona jest w duzej mierze od specyficznych
warunkow pracy.

Symbol Opis Jedn.
Th Znamionowy moment hamowania Nm
Ty Moment obcigzenia Nm
k Wspotczynnik uzalezniony od warunkéw pracy —
h Sprawnos¢ %
th Czas hamowania S
ty Uzytkowy czas hamulca ms
Js Moment bezwtadnosci silnika kgm?
Jdod Dodatkowe momenty bezwtadnosci kgm?
(np. masa odsrodkowa wentylatora)
I Zredukowany moment bezwfadnosci obc. kgm?
Ny Predkos¢ hamowana 1/min
Sh Droga hamowania m
Y Predkos¢ liniowa m/s
w Energia tarcia podczas hamowania
Qdop Dopuszczalna energia pracy J
Ln Zywotno$¢ serwisowa powtoki ciernej hamulca h
do momentu regulaciji
LNmax Zywotno$¢ serwisowa powtoki ciernej hamulca h
do momentu wymiany
Jdop Dopuszczalny moment bezwtadnosci kgm?
Wy, Energia tarcia do momentu regulacji MJ
Wiot Energia tarcia do momentu wymiany elementu  MJ
ciernego
z llo$¢ rozruchéw 1/h




Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Wyb6r momentu hamowania (kontynuacja)

Energia hamowania

Energia hamowania W wytwarzana podczas procesu hamowa-
nia sktada sie z energii pochodzacych od zatrzymywanych mas
oraz energii potrzebnej do zrbwnowazenia momentu obcigzenia:

Th (s +3gop+IxN)-Mh 2

T, TN 1825

T, jest okreslany jako pozytywny, jesli dziata w kierunku przeciw-
nym do momentu hamowania (ruch poziomy oraz ruch pionowy
do gory).

T, jest okreslany jako negatywny, jesli jest zgodny z kierunkiem
dziatania momentu hamowania (ruch pionowy w dof).

Dopuszczalna energia pracy Qqqp musi by¢ sprawdzona zgodnie
z odpowiednig iloscig rozruchéw z zastosowaniem wykresu
“Dopuszczalna energia pracy" (patrz rozdziat 8). Jest to jedna z
najwazniejszych informacji okreslanych w przypadku obwodow
bezpieczehstwa podczas awaryjnego hamowania.

W< Odop

Zywotno$é serwisowa hamulca

Powtoka cierna hamulca zuzywa sie podczas tarcia, co powoduje
zwiekszenie szczeliny hamulca i tym samym wydtuzenie uzyt-
kowego czasu hamowania hamulca. Szczelina hamulca moze
by¢ doregulowywana, jednak po kilku doregulowaniach szczeliny
ptyta cierna hamulca powinna by¢ wymieniana na nowa.

Zywotno$é powtoki ciernej hamulca do czasu regulagii:

Zywotno$é powtoki ciernej hamulca do czasu wymiany:

Wiot
W -Z

I-Nma>< =
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Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Okreslanie dopuszczalnej ilosci rozruchow Zg,,

Wigksza ilo$¢ rozruchéw oznacza, ze uzwojenia silnika sg nara-
zone na zbytnie nagrzewanie sie. Dopuszczalna czestotliwosé
zataczen bez obcigzenia Z, dla silnikéw z hamulcami przedsta-
wiona jest w tabelach w rozdziale 8. Dopuszczalna ilo$¢ rozru-
chow Zyq, musi by¢ ustalana dla rozmaitych przypadkow.

Na tg warto$¢ bezposredni wptyw majg odpowiadajgce im warto-
$ci momentu obcigzenia, dodatkowe momenty bezwtadnosci,
wymagania mocowe oraz wspotczynnik wypetnienia cyklu pracy.
Prawidtowego oszacowania mozna dokona¢ wykorzystujgc
wspotczynniki Ky, kg oraz kp.

Zaop = Zn" Km - ke kp

Symbol  Opis Jedn.

Js Moment bezwtadnosci silnika kgm?

Jdod Dodatkowy moment bezwtadnosci sprowadzony — kgm?
na wat silnika

Km Wspotczynnik uwzgledniajgcy moment przeciwny —
podczas rozruchu

kg Wspotczynnik uwzgledniajacy dodatkowy moment —
bezwtadnosci

kp Wspotczynnik uwzgledniajacy wymagang moc -
oraz cykl pracy

T1mot Ciggty moment silnika Nm

Ty Moment rozruchowy silnika Nm

Py Moc wejsciowa silnika kw

P e Moc znamionowa silnika kW

Zgop Dopuszczalna ilos¢ rozruchow 1/h

Zp Czestotliwos¢ zataczen bez obcigzenia (z tabeli)  1/h

Podczas pracy przy 60 Hz, obliczana dopuszczalna ilo$¢ rozru-
chow Zyq, musi by¢ zredukowana o 25 %. Patrz na dane tech-
niczne dla hamulcéw z rozdziatu 8, dla dopuszczalnej ilosci roz-
ruchéw podczas pracy z prostownikami funkcyjnymi.
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Motoreduktory
Wprowadzenie

Wytyczne do konfiguracji

Kontrola momentu obrotowego na wejsciu reduktoréw

Motoreduktory sg zazwyczaj wykonywane jako zintegrowane.
Silniki zabudowywane sg bezposrednio w reduktorach, a dostar-
czane sg jako kompletne napedy. Alternatywnie reduktory mogg
by¢ dostarczane z r6znymi adapterami wejsciowymi, przygoto-
wanymi do montazu odrebnych silnikéw. Ponizsze kryteria nale-
zy wzig¢ pod uwage, szczegolnie przy stosowaniu niestandardo-
wych silnikow.

Maksymalna predkosé wejsciowa

Dla uzyskania optymalnej trwatos$ci serwisowej zalecane jest sto-
sowanie silnikéw standardowych cztero-biegunowych. Wyzsze
predkosci wejsciowe moga mie¢ miedzy innymi wptyw na trwa-
tos$¢ serwisowa tozysk oraz wiasciwosci cieplne reduktoréw.
Patrz rozdziat zatytutowany "Maksymalna predkos$c¢”, str. 1/23.

Dopuszczalna sifa poprzeczna stopnia wejsciowego

Stopnie wejsciowe reduktoréw typu A oraz P moga by¢ np. na-
pedzane za pomoca pasow klinowych V. Efektem tego jest wy-
stepowanie obcigzen poprzecznych dziatajacych na wat wej-
$ciowy. Dopuszczalne sity poprzeczne zostaty wyspecyfikowane
w rozdziale zatytutowanym "Stopien wejsciowy".

Maksymalny moment wejsciowy

Stopnie wejsciowe sg gtdwnie przystosowane do wspotpracy z
tréjfazowymi silnikami standardowymi AC czterobiegunowymi.
W niestandardowych wykonaniach silnikéw moga jednak wy-
stepowac znacznie wyzsze momenty wejsciowe, przekraczajgce
wartosci dopuszczalne.

W pierwszej kolejnosci sprawdzeniu podlega ciagty moment sil-
nika Tt Oraz dopuszczalny moment wejsciowy stopnia wej-
$ciowego T, z rbwnoczesnym zwrdceniem uwagi ha momenty
maksymalne (rozruch, zatrzymanie i hamowanie). Momenty ob-
rotowe dla stopni wejsciowych wyspecyfikowane zostaty w roz-
dziale zatytutowanym "Stopien wejsciowy". W razie watpliwosci
prosimy o kontakt.

Timot < T

T1ma>< <25- T1

T, Dopuszczalny moment wejsciowy adaptera

Timot = Moment ciggly silnika

Timax = Moment wejsciowy max. dopuszczalny chwilowo
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Przeglad danych napedowych

Symbol Opis Unit Symbol Opis Jedn.
a Stata reduktora kNmm Py Moc wejsciowa silnika kw
b,d Ly z State reduktora mm Py Moc wyjsciowa reduktora kw
C Wsp6étczynnik typu elementu wyjsciowego - Pcp Moc dla nowego cyklu pracy kw
d Srednica elementu wyjsciowego mm Pznam Moc znamionowa silnika kw
CP Cykl pracy % Pdop Dopuszczalna moc silnika kW
fBtot Wsp6tczynnik pracy urzadzenia napedowego — Qdop Dopuszczalna energia pracy J
g Wspotczynnik pracy motoreduktora - 7 Promien elementu wyj$ciowego m
Fax Sita wzdtuzna dla d N Sh Droga hamowania m
F, Sita poprzeczna dla watu wyjsciowego N ty Uzytkowy czas hamulca ms
Frist Osiggalna sita poprzeczna jako rezultat N th Czas hamowania s

momentu wyjsciowego oraz $rednicy ele-
mentu wyj$ciowego

Frdop Dopuszczalna sita poprzeczna dziatajgcaw N Ty Dopuszczalny moment wej$ciowy Nm
potowie watu wyjsciowego (1/2)

Fxdop1 Dopuszczalna sita poprzeczna, ograniczona N T1mot Ciggty moment silnika Nm
przez zywotnos¢ tozyska, w odlegtosci x od
osadzenia watu

Fxdop2 Dopuszczalna sita poprzeczna, ograniczona N Timax Moment wejsciowy max. dopuszczalny
przez wytrzymatos¢ watu, w odlegtosci x od chwilowo Nm
osadzenia watu

i Przetozenie reduktora - T, Moment wyjsciowy motoreduktora Nm

Jy Moment bezwtadnosci reduktora kgm? Th Znamionowy moment hamowania Nm

Jobe Wszystkie zewnetrzne momenty bezwtadno- Tcp Moment dla nowego cyklu pracy Nm
$ci (zredukowane do watu silnika) kgm?

Js Moment bezwtadnosci silnika kgm? Ty Moment rozruchowy silnika Nm

I Zredukowany moment bezwtadnosci obc. kgm? Tgr Moment hamowania Nm

Jdod Dodatkowe momenty bezwtadnosci kgm2 Vi Moment nominalny Nm
(np. sita od$rodkowa, wentylatory o duzej
bezwtadnosc¢)

k Wsp6tczynnik uzalezniony od warunkéw - T Osiggalny moment motoreduktora Nm
pracy

kcp Wspotczynnik dla zwiekszenia wydajnosci - Ty Moment obcigzenia Nm

kg Wsp6dtczynnik uwzgledniajacy dodatkowy - \Y Predkos¢ liniowa m/s
moment bezwtadnosci

Kyt Wsp6étczynnik dla niestandardowej tempera- — w Energia tarcia podczas hamowania J
tury i wzniesienia terenu

Km Wsp6étczynnik uwzgledniajacy moment prze- — Wiot Energia tarcia do momentu wymiany ele- MJ
ciwny podczas rozruchu mentu ciernego

kp Wspotczynnik uwzgledniajacy wymaganag - Wy, Energia tarcia do momentu regulacji MJ
moc oraz cykl pracy

Ly Zywotno$é serwisowa powloki ciernej - 4 llo$¢ rozruchéw 1/h
hamulca do momentu regulacji

Livprese Zywotnosé serwisowa powtoki ciernej - Zgop Dopuszczalna ilo$¢ rozruchéw 1/h
hamulca do momentu wymiany

WM Wspotczynnik przyspieszenia mas - Zp Czestotliwos¢ zatgczen bez obcigzenia (z 1/h

tabeli)

ny Predkos$¢ wejsciowa silnika 1/min a Kat dziatania sity poprzecznej °

ny Predkos¢ wyjsciowa reduktora 1/min n Sprawnos¢é %

Ny Predkos¢ hamowania 1/min Srew Temperatura otoczenia “C
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Istotne wielkosci technologiczne napedu

Jednostka uktadu Sl

Zmienna Symbol Jednostka Konwersja jednostek*
Sl Poprzednio Sl Poprzednio

Dtugos¢ (droga) L(s) L, s m m 1 km = 1,000 m
Powierzchnia A F m? m? 1 m? = 100 dm?
Objetosé v \Y; m3 m3 1 m3=1,000 dm?

1dmé=11
Kat ptaski a,b,g a, b, g rad Stopien ° 1rad =1 m/m

1L=mn/2rad

1° =n/180 rad
Kat obrotowy f j Stopien ° 1'=1°/60; 1" = 1'/60
Czas 1min=60s

1 h =60 min
Zakres czasu t t S s 1d=24h
Okres la=24h
Czestotliwosé f f Hz 1/s 1Hz=1/s
Predkos$¢ obrotowa n n 1/min obr/min

1/min
Predkos$¢ liniowa v v m/s m/s 1 km/h = 31_6 m/s
Przyspieszenie a b m/s? m/s? g = 9.81 m/s?
Przyspieszenie cigzenia g g
Predkos¢ katowa w W rad/s 1/s
Przyspieszenie katowe a X rad/s? 1/s?
Masa m m kg kg 1
Gestosc d kg/dm® kg/dm3 108
Sita F P, K N kp 9.81 1 N=1kg -1 m/s?
Sita cigzenia G G
Cisnienie p p Pa 1 Pa =1 N/m?
N/m? kp/cm? 9.81 - 10*
Naprezenie mechaniczne c c N/mm? kp/mm? 9.81
Praca w A kpm 9.81
Energia W E J kcal 4,187
Energia cieplna Q Q 1J=1Nm=1Ws
Moment wymuszony M¢ 9.81
Moment obrotowy T My Nm kpm 1Nm=1J
Moment zginajacy My
Moc P N w PS 7355, 1W =1J/s = 1 Nm/s = KIm*
5

Moment bezwtadnosci J q kgm? kpm? 9.81

* Wartosci zmiennych podawane w poprzednio uzywanych jednostkach moga by¢ konwertowane do wartosci w jednostkach uktadu SlI.
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Istotne wielkosci technologiczne napedu (kontynuacja)

Jednostka uktadu Sl

Zmienna Symbol Jednostka Konwersja jednostek*
Sl Poprzednio Sl Poprzednio

Lepkos¢ dynamiczna h h Pa-s P 101
Lepkosé kinematyczna u u m?/s St 104
Natezenie pradu elektrycznego | | A A 1A=1WIN=1VIQ
Napigcie elektryczne U ] \% \% 1V=1W/A
Opornos¢ elektryczna R R w w 1Q0=1V/IA=1/S
Przewodnos¢ elektryczna G G S S 1S=1/Q
Pojemnos¢ elektryczna C C F F 1F=1CIV
tadunek Q Q C C 1C=1A"s
elektryczny
Indukcyjnosé L L H 1H=1Vs/A
Indukcja magnetyczna B B T G 104

1T =1Wh/m?
Natgzenie pola magnetycznego H H A/m Alm
Strumien magnetyczny f f Wb M 108

1Wb=1V-s
Temperatura T(9) t K(°C) °C 0K =-273.15°C
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Wprowadzenie

Podstawowe dane techniczne

Przeglad

Motoreduktory MOTOX sg dostepne w niemal nieograniczonej
ilosci kombinacji do zaadaptowania w szerokim zakresie roz-
wigzan napedowych. Wszystkie typowe komponenty dodatkowe
réwniez sg oferowane.

“Szyte na miarg” rozwiazania dla niemal wszystkich typow apli-
kacji napedowych sa realizowane za pomocg réznych typow re-
duktoréw (walcowych, walcowych ptaskich, walcowo-stozkow-
ych, walcowo-slimakowych oraz slimakowych) w potgczeniu

z silnikami z zastosowaniem modutowej technologii wykonania.

Wykonanie zgodne z normami i specyfikacjami

Silniki energooszczedne w europejskiej klasyfikacji sprawnosci
zgodnie z EU/CEMEP (European Committee of Manufacturers of

Electrical Machines and Power Electronics)

Silniki niskonapieciowe w zakresie mocy 1.1 do 90 kW, 2-biegu-
nowe i 4-biegunowe sg oznaczane zgodnie z dyrektywami
EU/CEMEP w odpowiednich klasach sprawnosci jako €FF2
(Podwyzszona sprawno$é) lub & (Wysoka sprawnosé).

Aktywne czesci silnika zostaty zoptymalizowane w celu sprosta-
nia wymogom klas sprawnosci &€FF D oraz €+2 . Procedura ob-
liczania sprawnosci oparta jest na metodzie sumowania strat
zgodnie z norma IEC 60034-2.

Silniki na rynek Ameryki P6inocnej

Dla silnikéw, w przypadku ktérych spetnione majag by¢ normy
Ameryki Pétnocnej (NEMA, CSA, UL itd.), za kazdym razem wy-
magane jest sprawdzenie mozliwosci zastosowania poszcze-
golnych silnikow w USA lub Kanadzie oraz czy spetnione sg wy-
magania prawa stanowego.

Minimalne sprawnos$ci wymagane przez prawo

W roku 1997 zostat przyjety w USA akt prawny definiujgcy mini-
malne sprawnosci dla tréjfazowych asynchronicznych silnikéw
niskonapieciowych (EPACT = Energy Policy Act). Podobny akt
obowigzuje réwniez w Kanadzie i pomimo tego, ze w wiekszej
czesci jest identyczny, to jednak bazuje na odmiennych meto-
dach weryfikacyjnych.

Sprawnos¢ silnikéw jest weryfikowana dla USA z zastosowaniem
IEEE 112, Metoda Testowania B i dla Kanady z zastosowaniem
CSA-C390. Poza kilkoma réznicami wszystkie silniki niskona-
pieciowe eksportowane do USA lub Kanady musza spetia¢
prawne wymogi zwigzane ze sprawnoscia.

Prawo wymaga minimalnego poziomu sprawnosci dla silnikéw o
napieciu zasilania 230 i 460 V przy 60 Hz, w zakresie mocy 1 do
200 HP (0.75 do 160 kW) dla 2, 4 oraz 6 biegunow.

Silniki do stref zagrozonych wybuchem réwniez sg uwzgled-
niane. Wymogi sprawnosci EPACT nie obejmujg np.:silnikéw o
mocy hieodpowiadajacej zakresowi standardu zgodnie z NEMA
MG1-12, silnikéw mocowanych kotnierzowo bez tap, silnikdw z
hamulcami, silnikéw do pracy z przeksztattnikami.

Wiecej informacji o EPACT: http://www.eren.doe.gov/

Specjalne wymogi dla USA: Energetyczny Akt Prawny

Zapis aktu prawnego mowi, ze nominalna sprawnos¢ przy pet-
nym obcigzeniu oraz numer "CC" (Compliance Certification) mu-
szg byé zamieszczane na tabliczce znamionowe;.

Numer "CC" wydawany jest przez Departament Energetyczny
Stanéw Zjednoczonych (DOE). Nastepujgce informacje wybijane
sg na tabliczce znamionowej silnikow EPACT, ktére muszg byc¢
zgodne z wymogami prawa:

nominalna sprawnosc¢ (wsp. pracy SF 1.15), oznaczenie literowe,
kod literowy, CONT, CC Nr CC 032A (Siemens) i NEMA MG1-12.

Specjalne wymogi dla Kanady: CSA — Energetyczna Wery-
fikacja Sprawnosci

Te silniki spetniajg minimalne wymagania sprawnosci okreslane
przez CSA w normie C390. Silniki w tym wykonaniu moga by¢
dostarczane wraz z cechg CSA-E na tabliczce znamionowe;j.

CSA¥

E

NEMA — National Electrical Manufacturers Association

Silniki o podwyzszonej sprawnosci zgodnie z EPACT sg wyko-
nane w sposob spetniajacy rowniez normy elektryczne NEMA
MG1-12 i sg odpowiednio oznakowane.

Wykonanie mechaniczne wszystkich silnikéw jest zgodne tylko z
IEC i nie odpowiada wymiarom zgodnie z NEMA.

Wszystkie silniki odpowiadaja NEMA w Wykonaniu A (standar-
dowe charakterystyki momentowe zgodnie z NEMA oraz brak li-
mitu pradu rozruchowego).

Dla wykonania B, C oraz D jest wymagana wersja specjalna
(na zapytanie).

Dane na tabliczce znamionowej: napiecie (tolerancja napiecia
+10 %) lub zakres napiecia (tolerancja napiecia 5 %),
nominalna sprawnosé, oznaczenie literowe, kod literowy, CONT,
i NEMA MG1-12.

Kod zaméwienia dla wykonania NEMA: N65
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Wykonanie zgodne z normami i specyfikacjami (kontynuacja)

UL-R — Wykaz Underwriters Laboratories Inc.

Silniki bazujgce na seriach podstawowych LA/LG znajdujg sie w

wykazie dla napie¢ do 600 V w Underwriters Laboratories Inc.
("Znak Rozpoznawczy" = R/C).

"Znak rozp. UL" widoczny jest na tabliczce znamionowej silnika.

Dodatkowo silnik jest w wykonaniu zgodnym ze
standardem elektrycznym NEMA MG1-12 i za-
wiera nastepujace dane na tabliczce znamiono-

wej: napiecie znamionowe (tolerancja £10 %) lub zakres napiecia

znamionowego (tolerancja £5 %), nominalna sprawnos¢, ozna-
czenie literowe, kod litrowy, CONT i NEMA MG1-12.
Zewnetrznie lub wewnetrznie zabudowane komponenty, jak:

» Ochrona silnika

» Elementy grzewcze

» Obce chtodzenie

* Hamulec

* Enkoder

* Przytagcze mocy

* Przytacze wtykowe

sg w wykazie UL-R/C, CSA lub C-US, albo stosowane sg przez

producentéw zgodnie z odpowiednimi normami. Moze zachodzié¢
koniecznos¢ sprawdzenia mozliwosci stosowania w danej aplika-
cji. Silniki moga wspétpracowac z przeksztattnikami przy czestot-

liwosci 50/60 Hz.

CSA - Canadian Standard Association

Silniki bazujace na seriach podstawowych LA/LG sg zatwier-
dzone dla napie¢ do 690 V zgodnie z kanadyjskimi normami
"Canadian Standard Association" (CSA). Zewnetrznie lub wew-
netrznie zabudowane komponenty znajdujg sie w wykazie CSA
lub sg stosowane przez producentéw zgodnie z tymi normami.

Znak CSA oraz napiecie znamionowe (tolerancja +10 %) lub za-
kres napiecia znamionowego (tolerancja +5 %) sg zamieszczane

na tabliczce znamionowej.

b

Gdy zamawiane sg silniki energooszczedne z serii 1LA9, 1LG6,
to znak CSA-E jest réwniez zamieszczany na tabliczce.
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Eksport silnikéw niskonapieciowych do Chin

CCC - China Compulsory Certification

"Silniki matej mocy" eksportowane do Chin musza by¢
certyfikowane do mocy:

2-biegunowe:= 2.2 kW

4-biegunowe: = 1.1 kW
6-biegunowe:= 0.75 kW
8-biegunowe: = 0.55 kW

Silniki serii LA podlegajace certyfikacji sg certyfikowane
przez CQC (China Quality Cert. Center). Zamowiony w ten spo-
séb silnik posiada logo "CCC (Znak bezpieczenstwa)" zamiesz-
czone na tabliczce znamionowej i opakowaniu.

Uwagi:

Chinskie stuzby celne sprawdzajg wymogi certyfikacji dla impor-
towanych produktow poprzez kod taryfy celnej.

Nastepujace produkty nie wymagajq certyfikacji:

« Silniki importowane do Chin, ktére zostaly juz zainstalowane w
urzgdzeniu

* Czesci naprawcze

Kod zaméwienia dla wykonania CCC: N67

Eksport motoreduktoréw i reduktoréw do Rosji
Zgodnosé z GOST-R

o

Nastepujace reduktory mogg by¢ dostarczane osobno lub jako
czes¢ motoreduktora, certyfikowane zgodnie z GOST-R:

* Reduktory walcowe

* Reduktory walcowo-stozkowe
* Reduktory walcowe ptaskie

¢ Reduktory walcowo-slimakowe
¢ Reduktory slimakowe CAVEX

Kod zaméwienia dla reduktorow GOST: N30

Wykonanie VIK

Motoreduktory do rozmiaru mechanicznego silnika 160 L moga
by¢ dostarczane zgodnie z wymogami VIK (Verband der Indu-

striellen Energie- und Kraftwirtschaft e.V.). Wymogi techniczne
na zapytanie.
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Wykonanie zgodne z normami i specyfikacjami (kontynuacja)

Klasyfikacja silnikow energooszczednych dla wydajnej
rownowagi energetycznej

W zaleznos$ci od wymogow, silniki energooszczedne sg do-
stepne w wykonaniach o zr6znicowanych klasach sprawnosci
energetycznej — dla Unii Europejskiej zgodnie z CEMEP (Euro-
pean Committee of Manufacturers of Electrical Machines and Po-
wer Electronics) oraz dla rynku Ameryki P6tnocnej zgodnie z
EPACT (US Energy Policy Act).

Wymogi sprawnosci zgodnie z CEMEP

CEMEP klasyfikuje poziomy sprawnosci dla silnikow 2-bieguno-
wych oraz 4-biegunowych o mocach od 1.1 do 90 kW.
Trzy klasy sprawnosci zostaty zdefiniowane:

* EFF1 (Silniki wysoko sprawne)
» EFF2 (Silniki o podwyzszonej sprawnosci)
» EFF3 (Silniki o sprawnosci konwencjonalnej)

W skrécie: EU/CEMEP dla Europy

¢ Obecny status:
Niewymuszona zgodnos$¢ z klasyfikacjg sprawnosci

* Dotyczy:
Silniki klatkowe 2-, 4-biegunowe, 50 Hz od 1.1 do 90 kW
(dla 400 V)

* Wymagane oznaczenie:
Klasa sprawnosci zamieszczana na tabliczce znamionowe; sil-
nika 77 znam. 77 3/4 Obcigzenia oraz w dokumentacji

Wymogi sprawnosci zgodnie z EPACT

W roku 1997, zaakceptowany zostat w USA akt prawny definiu-
jacy minimalne poziomy sprawnosci dla niskonapieciowych, tréj-
fazowych silnikéw AC (EPACT).

Podobny akt obowigzuje réwniez w Kanadzie i pomimo tego, ze
w wiekszej czesci jest identyczny, to jednak bazuje na odmien-
nych metodach weryfikacyjnych. Sprawnos¢ silnikéw jest weryfi-
kowana dla USA z zastosowaniem IEEE 112, Metoda Testowa-
nia B i dla Kanady z zastosowaniem CSA-C390.

Poza kilkoma r6znicami kazdy silnik niskonapieciowy eksporto-
wany do USA lub Kanady musi spetnia¢ prawne wymogi zwig-
zane ze sprawnoscia.

Prawo wymaga minimalnego poziomu sprawnosci dla silnikéw o
napigciu zasilania 230 i 460 V przy 60 Hz, w zakresie mocy 1 do
200 HP (0.75 do 160 kW) dla 2, 4 oraz 6 biegunéw. Silniki do stref
zagrozonych wybuchem réwniez sg uwzgledniane.

Wymogi sprawnosci EPACT nie obejmujg np.:

« Silniki, ktérych klasyfikacja mocy nie odpowiada standardowej
serii zgodnej z NEMA MG1-12

« Silniki mocowane kotnierzowo

« Silniki samohamowne

« Silniki do wspétpracy z przeksztattnikami
« Silniki w wykonaniu z literg C i wyzsze.

G_D081_PL_00059

1 2 4

6 810 20 40 60 kw100

P

znam

Wymogi EPACT moéwia, ze nominalna sprawnos¢ przy pet-

nym obcigzeniu oraz numer "CC" (Compliance Certification) mu-
szg by¢ zamieszczane na tabliczce znamionowej. Numer "CC"
wydawany jest przez Departament Energetyczny USA (DOE).

Nastepujace informacje podlegajgce akceptacji prawnej wybi-
jane sg na tabliczce znamionowe;j silnikéw EPACT:

* Nominalna sprawnos¢

» Oznaczenie literowe wykonania

» Kod literowy

* CONT

» CC nr CC 032A (Siemens) oraz NEMA MG1-12.

W skrécie: EU/CEMEP dla Ameryki Pétnocnej

¢ Obecny status:
Minimalne poziomy sprawnosci wymagane przez prawo

* Dotyczy:
Silniki klatkowe 2-, 4-, 6-biegunowe 60 Hz od 1 do 200 HP
(0.75 do 150 kW) dla 230 V i/lub 460 V 60 Hz

* Wymagane oznaczenie:
Sprawnos¢ Ny na tabliczce znamionowej silnika.
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Silniki energooszczedne zgodnie z CEMEP/EPACT

Zakres motoreduktoréw obejmuje wytacznie silniki w europej-
skich klasach sprawnosci EFF1 "Wysoka sprawnos¢” oraz EFF2
"Podwyzszona sprawno$¢”. Czesci aktywne silnikéw zostaty
zoptymalizowane w celu spetnienia wymogéw CEMEP dotycza-
cych klas sprawnosci EFF1 oraz EFF2. Procedura zwigzana

z obliczaniem sprawnosci bazuje na metodzie sumowania strat
zgodnie z normg IEC 60034-2. Poprzez stosowanie silnikbw
energooszczednych mozna osiagnaé znaczace ograniczenie
kosztéw energii w poréwnaniu z konwencjonalnymi silnikami wy-
konanymi zgodnie z EFF3.

Silniki EPACT produkcji Siemensa sg dostepne z certyfikatem
CC, ioznaczone sg numerem CC32A na tabliczce znamionowej,
a ponadto opcjonalnie sa zgodne réwniez z wymogami UL. Sie-
mens oferuje silniki CSA (Energy Efficiency Verification Mark)
specjalnie na rynek kanadyjski.

Podwyzszona sprawnos¢ Wysoka sprawnos¢

200 kW A
Motoreduktory MOTOX

Silniki EFF2

Motoreduktory MOTOX
Silniki EFF1/EPACT

200 HP
EPACT

CEMEP
standard

D

standard

1HP

G_D087_PL_00002a

Ochrona przeciwwybuchowa zgodnie z ATEX

Na rynku europejskim Dyrektywa ATEX 94/9/EC odnosi sie do
wszystkich typow wyposazenia, stosowanych w strefach zagro-
zonych wybuchem - w tym takze i do motoreduktoréw. Dyrektywa
ta stata sie obowigzujaca od llipca 2003 roku i posiada nieogra-
niczong moc prawng dla wszystkich stosowanych motoredukto-
réw w Unii Europejskiej. Pozostate panstwa rowniez muszg by¢
zgodne z tymi normami.

Reduktory walcowe, walcowe pfaskie, walcowo-stozkowe oraz

walcowo-$limakowe dostepne sg w wykonaniach spetniajacych
wymogi tej Dyrektywy. Szeroki zakres wykonan reduktoréw oraz
silnikéw w wielu rozmiarach mechanicznych sg zatwierdzone do
stosowania w strefach 1, 2 (gazy) oraz w strefach 21 i 22 (pyty).

Atmosfera Ex / Strefa Kategoria Czestotliwos¢ wystepowania
G (gaz i opary) D (Pyt)
0 20 1 Ciagta lub diugotrwata
1 21 2 Sporadyczna
2 22 3 Rzadka lub krétkotrwata

Motoreduktory MOTOX moga by¢ stosowane w kategoriach 21 3.

Zastosowanie w wybuchowej atmosferze spowodowanej przez
gazy jest dopuszczalne dla klas temperaturowych od T1 do T4.
Przy zastosowaniu w wybuchowych atmosferach spowodowa-
nych przez pyty, musi by¢ wzieta pod uwage maksymalna tempe-
ratura 120 °C dla reduktora .

W przypadku miejsc niedostepnych, istnieje mozliwos¢ zastoso-
wania elektronicznych czujnikdw, monitorujacych poziom oleju.

1/40 Siemens D87.1 - 2007

Silniki sg dostepne w nastepujacych wykonaniach ochronnych:
ognioodporna obudowa (Exd), ognioodporna obudowa i puszka
zaciskowa o podwyzszonym bezpieczenstwie (Exde), pod-
wyzszone bezpieczenstwo (Exe) i iskrobezpieczne(Exn), jak
réwniez silniki do stref zagrozonych wybuchem pytéw.
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Normy

Silniki sg zgodne z wszystkimi normami miedzynarodowymi (IEC), europejskimi (EN, CENELEC) oraz narodowymi (DIN/VDE)

IEC EN /HD DIN / VDE Tytut
IEC 60027-4 HD 245.4 DIN 1304-7 Symbole i oznaczenia literowe do stosowania w elek-
tryce , symbole i wielkosci dotyczace elektrycznych
maszyn wirujgcych
IEC 60034-1 EN 60034-1 DIN EN 60034-1 Maszyny elektryczne wirujace:
VDE 0530-1 - Dane znamionowe i parametry
IEC 60034-2 EN 60034-2 DIN EN 60034-2 - Metody wyznaczania strat i sprawno$ci na podstawie
VDE 0530-2 badan (z wyjatkiem maszyn pojazdéw trakcyjnych)
IEC 60034-5 EN 60034-5 DIN EN 60034-5 - Stopnie ochrony zapewniane przez rozwigzania kon-
4 strukcyjne maszyn elektrycznych wirujacych
VDE 0530-5 (kod IP) - klasyfikacja
IEC 60034-6 EN 60034-6 DIN EN 60034-6 - Sposoby chtodzenia
VDE 0530-6 (kod IC)
IEC 60034-7 EN 60034-7 DIN EN 60034-7 - Klasyfikacja form wykonania, sposob6w montazu i
VDE 0530-7 umiejscowienia skrzynki zasiskowej (kod IM)
IEC 60034-8 EN 60034-8 DIN EN 60034-8 - Oznaczanie wyprowadzen i kierunek wirowania
VDE 0530-8
IEC 60034-9 EN 60034-9 DIN EN 60034-9 - Dopuszczalne poziomy hatasu
VDE 0530-9
IEC 60034-12 EN 60034-12 DIN EN 60034-12 - Charakterystyki rozruchowe jednobiegowych tréjfaz-
VDE 0530-12 owych silnikéw indukcyjnych klatkowych
IEC 60034-14 EN 60034-14 DIN EN 60034-14 - Drgania mechaniczne okreslonych maszyn o wznio-
VDE 0530-14 sach osi watu 56 mm i wiekszych
IEC TS 60034-17 - DIN IEC/TS - Sliniki indukcyjne klatkowe zasilane z przeksztattni-
60034-17 kéw - wskazowki dotyczace stosowania
VDE 0530-17
IEC 60038 HD 472 DIN IEC 60038 Napiecia znormalizowane IEC
- EN 50347 DIN EN 50347 Silniki indukcyjne tréjfazowe ogélnego przeznaczenia
o0 znormalizowanych wymiarach i mocach
IEC 60085 HD 566 DIN IEC 60085 1zolacja elektryczna - ocena termiczna i oznaczenia
IEC 60445 EN 60445 DIN EN 60445 Oznaczenia identyfikacyjne zaciskéw urzadzen i
zakonczen zyt przewodow
IEC 60529 EN 60529 DIN EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy
VDE 0470-1 (kod IP)
- EN 50262 DIN EN 50262 Dtawnice kablowe stosowane w instalacjach elektrycz-
nych
- - EDIN 42925 Skrzynki zaciskowe dla silnikéw indukcyjnych tréjfa-

zowych dla napie¢ znamionowych od 400 V do 690 V

Podstawowe wymiary wszystkich reduktoréw sag zgodne z na-

stepujacymi normami DIN:
Wzniosy watéw
Zakonczenia watow
Kotnierz montazowy

Wspotosiowos¢ przedtuzen watéw, wspotosio-
wos¢ i mimosrodowos$¢ kotnierzy montazowych

Whpusty i kliny
Drugi wat wyjsciowy silnika
Otwor pasujacy watu

DIN 747
DIN 748/1
DIN 42948

DIN 42955
DIN 6885/1
DIN 748/3
DIN 332/2
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Tolerancje

Forma kotnierzy A, C: Zakonczenie watu - strona napedowa:
bl = 2230=j6 dl < @55:k6

bl > @230=h6 dl = @55:mé6

Pozostate tolerancje - patrz rysunki wymiarowe.

Stopnie ochrony

Motoreduktory sg dostarczane standardowo z IP55 zgodnie z
normami IEC 60529 (reduktory) oraz IEC 60034-5 (silniki).
Dla wyzszych stopni ochrony patrz rozdziat 8,

"Stopnie ochrony silnika".

Kierunek obrotu motoreduktoréw

Trojfazowe silniki AC sa skonfigurowane tak, ze kierunek obro- Kierunek obrotu watu wyjsciowego reduktora moze by¢ zmie-
téw watu wyjsciowego jest zgodny z ruchem wskazéwek zegara niony na przeciwny przez zamiane dwdch faz zasilajacych silnik.
(IEC 60034-8).

Okreslanie kierunku obrotow dla motoreduktorow i redukto-  Kierunek obrotu motoreduktora - patrzac na wprost watu
row z funkcjg “backstop” wyjsciowego

W przypadku zaméwienia reduktora z mechanicznym zabezpie- Kody zaméwieniowe dla kierunku obrotu watu wyjéciowego:
czeniem przed ruchem wstecznym- “backstop”, konieczne jest . . .

okreslenie wymaganego kierunku obrotéw watu wyjsciowego. CW - zgodnie z ruchem wskazéwek zegara: K18

Kierunek obrotu jest okreslany, gdy patrzymy na wprost watu wyj- ~ CCW - przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara: K19
Sciowego (zakonczenie watu). W reduktorach walcowych pfas-

kich, walcowo-stozkowych i walcowo-$limakowych jest tez ko-

nieczne okreslenie strony, po ktérej umiejscowiony jest wat

wyjsciowy, np. “strona A" lub "strona B". Strona wyjsciowa jest

okreslana dla danej pozycji montazowe;j.

CW - zgodnie z ruchem wskazéwek zegara CCW - przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara

Moce i momenty obrotowe

Okreslone moce i momenty odnosza sie do wykonan standardo-
wych, pozycji montazowych B3../ B5../HO1 oraz innych poréwny-
walnych pozycji montazowych, przy ktérych pierwszy stopien re-
dukcji nie jest kompletnie zanurzony w oleju. Wymagane sg przy
tym standardowe zewnetrzne warunki pracy.

Predkosci

Okreslone predkosci wyj$ciowe sg orientacyjne, zaokraglone do
pierwszej liczby dziesietnej po przecinku. Mozna wykorzystaé
podawane predkosci znamionowe silnika oraz reduktora do obli-
czenia predkosci znamionowej urzadzenia. Nalezy mie¢ jednak
na uwadze fakt, ze predko$¢ wyjsciowa bedzie uzalezniona od
obcigzenia oraz warunkow zasilania silnika.
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Poziom hatasu

Poziom hafasu emitowany przez silniki przy zasilaniu z sieci

Poziom hatasu mierzony jest zgodnie z normag DIN EN 1SO 1680
w wygtuszonym pomieszczeniu. Poziom hatasu okreslany jest
jako $rednio wazony pomiar poziomu natezenia dzwieku LpfA w
dB (A). Ta wartos¢ jest Srednig przestrzenng wartoscig natezenia
dzwieku mierzong na powierzchni pomiarowej szescianu oddalo-
nego o 1 m od powierzchni silnika. Poziom mocy dzwigku jest
takze okreslany jako Ly w dB (A).

Wartosci okreslone w tabelach wyboru silnika odnosza sie do sil-
nika bez reduktora przy czestotliwosci 50 Hz (patrz dane wyboru
i zamoOwienia w odpowiednich rozdziatach katalogu).

Tolerancja wynosi +3 dB. Przy 60 Hz, wartosci sgq w przyblizeniu
0 4 dB (A) wyzsze. Prosimy o zapytanie o poziom hatasu w przy-
padku silnikéw o zmiennej liczbie biegunéw, motoreduktoréw
oraz silnikéw wspotpracujacych z przeksztattnikiem.

Poziom hafasu emitowany przez motoreduktory

Motoreduktory nie przekraczajg dopuszczalnych wartosci po-
ziomu hatasu zdefiniowanych w wytycznych dla reduktoréw VDI
2159 i dla silnikéw w normie EN 60034. Doswiadczenie poka-
zuje, ze motoreduktory emitujg hatas, ktory jest okoto 3 -5 dB (A)
gtosniejszy od emitowanego przez silnik. Bardziej precyzyjne
dane dostepne sg na zapytanie.

Waga motoreduktoréw

Dane dotyczace wagi zamieszczone w rysunkach wymiarowych
sg wartosciami usrednionymi i nie uwzgledniaja odpowiedniej
ilosci oleju. Waga jest zmienna w zalezno$ci od wykonania i roz-
miaru reduktora. llos¢ oleju uzalezniona jest od pozycji monta-
zowej. Wykaz ilosci oleju w reduktorach znajduje sie w roz-dzia-
fach odpowiednich typow reduktoréw w sekcji “llosci oleju”.
Dokfadna waga napedu jest okreslana w potwierdzeniu zamo-
wienia.

Silniki trojfazowe AC

Silniki tréjfazowe AC zostaty zaprojektowane do perfekcyjnej
wspotpracy z produkowanymi reduktorami i moga by¢ dostar-
czane z hamulcem lub bez.

Seria silnikéw pokrywa wielko$ci mechaniczne od 71 do 315.
Moce silnikéw 2-, 4-, 6-, 8-biegunowych sg klasyfikowane zgod-
nie z IEC. Wykonania ze zmienna liczbg biegunéw 8/2; 8/4; 4/2;
6/4 dostepne sg na zapytanie. Obudowy silnikow do rozmiaru
160 sa wykonane z wysokiej jakosci stopu aluminium. Obudowy
dla rozmiaru od 180 sg wykonywane z odlew6w zeliwnych.

Hamulce

Silniki moga by¢ wyposazane w elektromagnetyczne hamulce
sprezynowe. Sg to hamulce tarczowe, trzymane sprezynami przy
zerowym pradzie zasilania.

Moment moze by¢ ustawiany na odpowiednie wartosci graniczne
dla kazdego rozmiaru hamulca.
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Ptyny smarujace

Wszystkie reduktory sg napetniane olejem w fabryce. Stosowane
oleje spetniajg wymagania normy DIN 51502. Reduktory napet-
niane sa zmiennymi ilosciami oleju (patrz dokumentacja i tab-
liczka znamionowa), zaleznymi od pozycji montazowe;j.

Jesli nie wyspecyfikowano inaczej, zastosowane zostaty stan-
dardowe ptyny smarujace.

Odpowiednia jako$¢é pfyndw smarujgcych

Oleje stosowane w reduktorach MOTOX sg przedmiotem rygory-
stycznej kontroli jakosci. Dla reduktoréw MOTOX tylko oleje o ja-
kosci CLP sg dopuszczalne. Sa to oleje zawierajgce stadniki
zgodne z norma DIN 51517-3 dla polepszenia ochrony antykoro-
zyjnej, opéznienia starzenia materiatu oraz zredukowania tarcia
materiatéw mieszanych. Odpornos$¢ na Scieranie w tescie FZG
zgodnie z normg DIN 51354-2 musi odpowiadac stopniowi 12 lub
wyzszemu w warunkach testu A/8.3/90. W tescie fozysk FE-8
zgodnie z normg DIN 51817-3 Scieranie elementu tocznego musi
by¢ ponizej 30 mg, a koszyczka tozyska ponizej 100 mg w warun-
kach testu D-7.5/80-80.

Dodatkowo ptyny smarujgce musza spetnia¢ nastepujace wyma-  Dodatkowo dla zastosowan w reduktorach $limakowych:

gania narzucone uprzednio przez firme FLENDER: o . o . s .
- — - Niski poziom $cierania, wysoka odpornos¢ na korozje, wysoka

* Wystarczajgco wysoka odpornos¢ na powstawanie “szarych sprawnos$é (niska temperatura) w tescie cylindrycznych redukto-
plam” zgodnie z testem FVA 54 réw $limakowych.
Niski stopien spieniania z mniej niz 15 % powstawania piany w
specjalnym tescie firmy FLENDER
¢ Odpowiedni dla materiatow elastomerowych, wykorzystywa-

nych w uszczelnieniach reduktoréw

Kompatybilny z pozostatosciami ochrony antykorozyjnej i ole-
jami rozruchowymi stosowanymi przez firme FLENDER

« Kompatybilny z lakierami stosowanymi we wewnetrzach re-
duktoréw FLENDER

Kompatybilny z pastami uszczelniajgcymi stosowanymi po-
miedzy fgczonymi czesciami obudowy.

Lista akceptowalnych typow olejéw réznych producentdéw znaj-
duje sie w Dokumentacji Techniczno-Ruchowej BA 7300.
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Ptyny smarujace (kontynuacja)

Oleje dla reduktoréow walcowych E/D/Z, reduktoréw walcowych ptaskich F, reduktoréw walcowo-stozkowych K:

Zakres stosowania Temperatura otoczenia

Oznaczenie DIN ISO Kod zaméwienia

Oleje standardowe

Temperatura standardowa -10 +40 °C CLP ISO VG 220 K06
Podwyzszona zywotno$¢ serwisowa -20 +50 °C CLP ISO PG VG 220 K07
Temperatura wysoka 0 +60 °C CLP ISO PG VG 460 K08
Temperatura niska -30 +50 °C CLP I1SO PAO VG 220 K12 ®
Temperatura najnizsza -40 +40 °C CLP I1SO PAO VG 68 K13

Temperatura standardowa -30 ... +40 °C

CLP ISO PAO VG 460 K10 *

Oleje podlegajace biodegradaciji

Temperatura standardowa -20 +40 °C

CLP ISO E VG 220 K11 *

*) Na zapytanie

Oleje do reduktoréw walcowo-stozkowych B i reduktoréw walcowo-$limakowych C:

Zakres stosowania Temperatura otoczenia Oznaczenie DIN ISO Kod zaméwienia
Temperatura standardowa 0 +60 °C CLP ISO PG VG 460 K08
Temperatura niska -20 +50 °C CLP ISO PAO VG 220 K12 *

Oleje bezpieczne fizjologicznie (zastosowanie w przemysle spozywczym) zgodnie z USDA-H1

Temperatura standardowa -30 +50 °C

CLP ISO PAO VG 460

K10 *

*) Na zapytanie

Temperatury otoczenia majg zastosowanie dla reduktoréw stan-
dardowych. Dane bazujg na naszym doswiadczeniu ze standar-
dowymi aplikacjami napedowymi. Decydujacym czynnikiem ma-
jacym wplyw na zywotnos¢ serwisowg jest temperatura oleju,
ktéra uzalezniona jest w duzym stopniu od typu reduktora, roz-
miaru mechanicznego, wspétczynnika przetozenia, pozycji mon-
tazowej, predkosci wejsciowej oraz trybu pracy.

Dane dotyczace zastosowania w wysokich, niskich oraz najniz-
szych temperaturach odnosza sie tylko do oleju. Koniecznym
moze by¢ dokonanie dodatkowych pomiaréw. Prosimy o kontakt.

Przy niskich temperaturach otoczenia uwzgledniane powinny
by¢ krytyczne charakterystyki rozruchowe.

Przy wysokich temperaturach otoczenia (> 40 °C) dopuszczalna
temperatura zbiornika oleju nie moze by¢ przekroczona. Prosimy
o kontakt w przypadku, gdy naped wymaga sprawdzajgcych ob-
liczen termicznych.

Konserwacja dtugoterminowa

Reduktory walcowe, walcowe ptaskie, walcowo-stozkowe oraz
walcowo-slimakowe moga by¢ dostarczane wraz z konserwacja
diugoterminowg do 36 miesiecy. Swobodne zakonczenia watow,
elementy uszczelnien oraz kotnierze montazowe pokrywane sg
ochronng warstwg smaru.

Reduktor jest kompletnie wypetniony olejem przygotowanym do
diugoterminowego przechowywania. Wigcej informacji o prze-
chowywaniu i odbiorach znajduje sie w instrukcji obstugi.

Kod zaméwienia dla konserwacji do 36 miesigcy: K17
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Powtoki lakiernicze

Dla ochrony napedéw przed czynnikami zewnetrznymi oferujemy
3 wysokiej jakosci systemy lakiernicze w r6znorodnych barwach.

Motoreduktory o rozmiarze 38 oraz wieksze lakierowane sg stan-
dardowo kolorem RAL 5015 (btekit) bazujacym na zywicach syn-

tetycznych. Zapewnia to doskonatg ochrone antykorozyjng dla
instalacji pracujgcych w klimatach umiarkowanych.

System

Akryl (Plastic)

Odcien RAL

Standard: RAL 5015

Typowy zakres sto-
sowania

Standardowa 1-war-

Wiasciwosci
Przemalowania*

Powtokg akrylowa,

Odpornos¢ chemicz-
no-fizyczna

Dobra odpornosé na

Stabilnos¢ tempera-
turowa

-40 °C ... 100 °C

Reduktory o rozmiarach 18 i 28 w obudowach aluminiowych do-
starczane sg standardowo jako niemalowane.

Pojedyncze czesci do transportu, lakierowane sa farbg antykoro-
zyjna z ograniczonym czasem jej dziatania.

Komentarze

Standardowe

(standard) stwowa powioka lub bazujacg na detergenty, olej i wykonczenie lakier-
Specjalne: lakieru do zastoso-  zywicach synte- benzyne, chwilowa  Krétkotrwale do nicze z doskonatymi
Kod zam.: RAL 1003, 1007, wan wewnetrznych  tycznych, odpornosc na 140 °C wiasciwosciami przy-
L02 1012, 1018, 1023, do przemalowania dziatanie roztworéw czepnosci;
2000, 2004, 3000, po 3 dniach susze- kwaséw i zasad nieodpowiednia do
5007, 5009, 5010, nia (= 3 %), nieodporna przechowywania lub
5012, 6011, 6018, na rozpuszczalniki, instalacji na
7001, 7011, 7030, nieodporna na pare zewnatrz
7031, 7032, 7035,
9005, 9006, 9010,
inne na zapytanie
2K PUR Standard: RAL 7031 Standardowa 2-war- Po wstepnym Doskonata odpor- -40 °C ... 150 °C Standardowe
(doptata) stwowa powtoka la- czyszczeniu: nos¢ na olej, smar, wykonczenie lakier-
Specjalne: kieru, szczegolnie lakierem 2K PUR  benzyne, wode, nicze dla chtodni
Kod zam.: RAL 1003, 1012, do zastosowan lakierem 2K epoxy wode morska i deter- kominowych oraz
L03 1018, 1023, 2004,  zewnetrznych lub genty; dobra odpor- mieszadet lub, jesli
300, 5002, 5007, dla podwyzszenia nosé na zmienne wymagana, odpor-
5009, 5010, 5012,  ochrony antyko- warunki klimatyczne nosé na wode
5015, 6011, 6018, rozyjnej oraz dziatanie roz- morska itd.
7000, 7001, 7011, tworéw kwasow i
7030, 7032, 7035, zasad
9005, 9006, 9010, (= 3%);
9011, 9016, dobra odpornos¢ na
inne na zapytanie Scieranie
2K epoxy Standard: RAL 7035 Wysokiej jakosci Po wstepnym Doskonata odpor- -40°C ... 150 °C Lakier 2K epoxy
(doptata) powtoka lakieru do  czyszczeniu: nosé na stabe kwasy staje sie kredowy
Specjalne: zastosowan lakierem 2K PUR  oraz zasady przy instalacjach na
Kod zam.: RAL 1007, 1018, zewnetrznych lub lakierem 2K epoxy (= 5 %), olej, smar, zewnatrz (bez
LO4 1023, 2000, 5002,  przy kontakcie z roz- lakierem 2K AC benzyne, emulsje wptywu na jakos¢),
5007, 5009, 5010,  tworami kwasow i chtodzace, sdl, roz- wysoki potysk z duzg
5015, 6011, 6018, zasad puszczalniki; odpornosciag na usz-
7001, 7030, 7032, (= 5%) powtoka utwardzona kodzenia mechanicz-
9010, 9011, i odporna na zadra- ne
inne na zapytanie pania
Grunt (RAL 7032) Do przemalowania: Bardzo dobry efekt Dobra odporno$¢ na -40 °C ... 150 °C Dobra przyczepnosé
wiasciwy do wszyst- z lakierem akry- detergenty i roztwo- potaczona z ochrong
Kod zam.: kich popularnych lowym lub zywicg  ry solne oraz odpor- antykorozyjng
LO1 systemoéw lakierni-  syntetyczna, nosc¢ na olej i ben-
czych, zapewnia lakier 2K PUR, zyne
chwilowg ochrone lakier 2K epoxy,
antykorozyjnag, lakier SH,
lakier 2K AC
Niemalowany - Do przemalowania: ~Doskonaty pod: - (-40°C ... 150°C)  Pojedyncze czesci
zapewnia chwilowg lakier syntetyczny, zagruntowane,
Kod zam.: ochrone antyko- zywice syntetycz- Czesci stalowe
LOO rozyjng ne, farby olejne, zagruntowane lub
bitumiczne, ocynkowane, czesci
lakier 2K PUR, z aluminum i plastiku

lakier 2K epoxy

bez zmian

Kody zamowienia dla koloréw RAL:

5015 biekit (standard dla akrylu)
7011 zelazny szary

2004 pomarancz

Kolory okreslone powyzej moga by¢ specyfikowane poprzez kod
zamowienia Y80 oraz kod koloru RAL wpisany tekstem.
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L51
L52

7031 niebieskoszary (standard dla 2K PUR)

7035 jasny szary (standard dla 2K epoxy)

Przyktad:
Rezedowy zielony

Kod zaméwienia: YB0*RAL @ 6011*

L53
L43



Motoreduktory
Wprowadzenie

Podstawowe dane techniczne

Tabliczka znamionowa i inne oznaczenia

Zgodnie z normg DIN EN 60034-1 przyblizona waga catkowita Przykiad tabliczki znamionowej:
podawana jest na tabliczce znamionowej dla wszystkich motore-
duktoréw (od okoto 30 kg).

W wersji standardowej tabliczka znamionowa dostepna jest w
formacie miedzynarodowym lub w jezyku angielskim / niemie-

ckim. Al 3~ G-Motor 06B
. . o S I E M E I\l S 8999999/nnn 1000kg
Dodatkowa tabliczka znamionowa moze by¢ dostarczana luzem 2KJ1123-4BA56-4AA6-Z
dla wszystkich silnikow. FZAZ108B-Z68-LA132ZMB4FW-L150/100NHA-IN  i= 1036.8
(IM) H-01-A ThCI. F IP55
Kod zaméwienia dla dodatkowej tabliczki znamionowej: K41 50Hz 380-420/660-725V D/Y 18.5/10.7A 9.2kW

cosPhi 0.82 n1=1450/min n2= 26.8/min T2=2676Nm

60Hz 440-480V D 18.9A 11kW

cosPhi 0.83 n1=1740/min n2= 32.1/min T2=2676Nm
100Nm 380-460VAC IEC/EN 60034

OIL CLP PAO VG220 15.4/6.81 : c €

G_D087_XX_00059

Dokumentacja

Motoreduktory dostarczane sg z nastepujgcg dokumentacjg
standardowa:

* Instrukcje obstugi (papier) zaw. wykaz czesci zamiennych oraz
oswiadczenie producenta EC po anglielsku / niemiecku

e Zestaw instrukcji (elektronicznie) ze wszystkimi instrukcjami
obstugi w jezykach: czeski, holenderski, angielski, niemiecki,
francuski, wtoski, rosyjski, hiszpanski, szwedzki oraz polski.

Nastepujace dokumentacje sg dostepne opcjonalnie:

« Zamowieniowa specyfikacja czesci zamiennych

« Certyfikat zgodnosci z normg EN 10204-2.1 oraz certyfikat z
testu fabrycznego EN 10204-2.2 dla motoreduktora

 Certyfikat testu fabrycznego EN 10204-2.2 dla materiatow

* Certyfikat testu fabrycznego EN 10204-3.1 dla reduktora,
testy wykonywane dla:

- Srednicy watu wyjsciowego / wejsciowego

- Wspotosiowosci watu wyjsciowego

- Wspotosiowosci watu wejsciowego (tylko dla reduktorow)
- Luzu skretnego

- Poziomu hatasu (ocena subiektywna).

Certyfikat testu fabrycznego EN 10204-3.1 dla silnikéw moze
by¢ rowniez wykonany na zapytanie. Testowane sa;

» Prady jatowe w 3 fazach
« Straty mocy podczas biegu jalowego
» Predkos¢ biegu jatowego.
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Motoreduktory walcowe

Wprowadzenie
Przeglad
System modutowy

Podstawowe dane techniczne
llosci oleju
Dopuszczalna sita poprzeczna

Motoreduktory do 200 kW
Wybor i dane zamoéwieniowe

Przetozenie i maksymalny
moment obrotowy
Wyb6ér i dane zamoéwieniowe

Sposoby montazu
Wybor i dane zamoéwieniowe

Wykonanie watu
Wyb6ér i dane zamoéwieniowe

Wykonanie kotnierzowe
Wybor i dane zamoéwieniowe

Sposoby montazu i pozycje
montazowe
Wybdr i dane zamowieniowe

Wersje specjalne

Smarowanie

Kontrola poziomu oleju
Odpowietrzanie reduktora

Spust oleju

Uszczelnienie

tozyska poprzecznie wzmocnione
Kotnierz mieszadta w wykonaniu
“dry-well”

Wymiary
Przeglad rysunkéw wymiarowych
Rysunki wymiarowe
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Wprowadzenie

Przeglad

Reduktory walcowe MOTOX sg czescig modutowego systemu
MOTOX. Razem z reduktorami walcowo-stozkowymi, ptaskimi,
walcowo-$limakowymi potgczonymi z silnikami tréjfazowymi z
hamulcami lub bez, jako kompletny system pokrywajg wszystkie
mozliwe kombinacje napedowe, odpowiednie do regulacji obro-
téw za pomoca przeksztattnikdw.

Reduktory walcowe MOTOX zostaly zaprojektowane do pracy
ciagtej. Obudowy reduktoréw wykonane z odlewéw zeliwnych lub
z aluminium sg opracowane w 3D CAD i charakteryzujg sie zop-
tymalizowang strukturg z punktu widzenia sztywnosci oraz po-
chtaniania drgan. Uszczelnienia promieniowe watu z ochrong
przeciwpytowg zabezpieczajg z jednej strony przed wyciekami
oleju oraz z drugiej strony przed dostaniem sie wody lub pytu do
reduktora. Wszystkie kota zebate sa frezowane, a ich powie-
rzchnia hartowana. Brzegi zeb6w sa korygowane i uwypuklane
przez szlifowanie lub ostrzenie do uzyskania wtasciwego profilu.

Reduktory walcowe MOTOX produkowane sg jako jedno-stop-
niowe, dwu-stopniowe oraz trzy-stopniowe. Seria reduktoréw
Motoreduktor walcowy E walcowych MOTOX moze by¢ dostarczana w wykonaniu tapo-
wym lub kotnierzowym przygotowanym do montazu w dowolnej
pozycji. Kotnierze montazowe moga by¢ wykonywane jako zinte-
growane z korpusem (typ C). Kombinacje wykonan tapowe / kot-
nierzowe dostgpne sg na zapytanie.

Motoreduktor walcowy D/Z

2/2 Siemens D 87.1 - 2007



Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Wprowadzenie

Przeglad (kontynuacija)

Reduktory walcowe sg oznaczane nastepujaco: Przyktad:
Typ reduktora: D F 108-Z 38 -K4 (100)
) Reduktory walcowe Typ reduktora J
Stopnie przetozenia E 1-stopniowe Wykonanie
Z 2-stopniowe Rozmiar
D 3-stopniowe Typ reduktora posredniego
Typ: Rozmiar -
Wat Wat pel Adapter wejsciowy
a (-) Wat petny (rozmiar silnika)

Montaz (-) Wykonanie tapowe
F Wykonanie kotierzowe (typ-A)
Z Kotnierz obudowy (typ-C)

R Kotnierz mieszadta Ta seria obejmuje 11 rozmiaréw dla reduktoréw D oraz Z,

K Kotnierz dla chtodni kominowej 1) a takze 7 rozmiaréw dla reduktoréw E.
Przytacza () Kiin Reduktory E dostepne sa jako jednostopniowe, reduktory Z jako
Typ reduktora posredniego dwustopniowe oraz reduktory D jako trzystopniowe.
) Reduktory walcowe

Stopnie przetozenia Z 2-stopniowe
D 3-stopniowe

Adapter wejsciowy

K2 Adapter kotnierzowy ze sprzegtem elastycznym dla
silnikéw kotnierzowych IEC

K2TC Adapter kotnierzowy ze sprzegtem elastycznym dla
silnikéw kotnierzowych NEMA 1)

K4 Adapter kotnierzowy krétki dla silnikéw IEC

K5 Adapter kotnierzowy krétki dla silnikow NEMA D
KQ Adapter kotnierzowy dla silnikéw servo z klinem
KQS Adapter kotnierzowy dla silnikéw servo bez klina
A Adapter z wejsciowym watem petnym

A5 Adapter z WejéCiOWYm watem petnym
(wykonanie NEMA)Y

P Adapter z wejsciowym watem petnym i platforma

P5 Adapter z WejéCiOWYm watem petnym i platformg,
(wykonanie NEMA)Y

PS Adapter z wejsciowym watem petnym, platformg
oraz ostong ochronng

1) Te wykonania moga by¢ dobierane za pomoca naszego konfiguratora elektronicznego MOTOX.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Wprowadzenie

System modufowy

Reduktor walcowy Adaptery wejsciowe i montaz silnika

G_D087_PL_00039

| —|- I

“H

I SHA .

%?-==:

L ‘{HEDE N Ve BN =R
N [ Sy
(- |
L I-__
Reduktor podstawowy Reduktor posredni Strona wejsciowa

Zastosowanie

Motoreduktory walcowe MOTOX posiadajg wysokg sprawnosé
i charakteryzujg sie bardzo niskim poziomem emisji hatasu.

Motoreduktory te oferujg bardzo wysokg wydajno$¢ ekonomicz-
ng wraz z przystepng ceng oraz niskimi kosztami utrzymania.

Rodzaj obudowy zapewnia wiele mozliwosci montazowych po-
przez ich wykonanie kotnierzowe lub tapowe.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Podstawowe dane techniczne

llosci oleju

llosci oleju odpowiadajgce stosowanym pozycjom montazowym
wyspecyfikowane sg w instrukcjach obstugi oraz na tabliczce
znamionowe;j.

Waga odpowiednich olejéw:
Olej mineralny (CLP) = 0.9 kg/l
Olej syntetyczny (PGLP) = 1.05 kg/l

Reduktory walcowe jednostopniowe

Typ reduktora  Pozycja montazowa

B3 B5 B5-00 B5-02 B5-03 B6 B7 B8 Vi V3 V5 V6
B14 B14-00 B14-02 B14-03 V18 V19
E.38 0.2 0.2 0.23 0.23 0.4 0.3 0.3 0.4 0.5 0.6 0.5 0.6
E.48 0.3 0.3 0.50 0.50 0.7 0.6 0.5 0.7 0.7 11 0.7 11
E.68 0.5 0.5 1.00 1.00 1.4 1.0 11 15 17 1.9 18 1.9
E.88 0.8 0.7 1.60 1.60 25 1.6 1.6 25 2.2 3.8 2.3 3.8
E.108 13 1.0 2.70 2.70 4.5 2.7 2.8 4.6 3.7 6.6 3.8 6.6
E.128 2.3 2.3 5.20 5.10 7.2 513 5.2 7.2 6.4 10.9 6.4 10.9
E.148 4.0 2.8 6.70 6.70 10.3 7.0 7.0 10.3 9.3 14.5 9.5 14.8

Typ reduktora  Pozycja montazowa

B3 B5 B6 B7 B8 Vi V3 V5 V6
B14 V18 V19
Z.18 0.20 0.20 0.35 0.3 0.4 0.5 0.5 0.5 0.5
2.28 0.25 0.25 0.45 0.4 0.6 0.6 0.7 0.6 0.7
Z.38 0.50 0.50 0.60 0.6 0.6 0.8 12 0.7 11
Z7.48 1.10 1.00 1.60 13 i[85 1.8 2.4 1.9 2.4
Z.68 1.80 1.70 2.70 2.3 25 3.0 4.1 3.2 4.1
Z2.88 4.10 3.70 6.10 5.3 5.7 6.8 8.3 7.5 8.8
Z.108 7.30 6.00 10.50 9.3 8.6 13.8 14.0 13.2 13.6
Z7.128 9.50 7.00 16.00 141 13.2 18.5 22.1 19.9 22.3
Z2.148 13.00 9.90 20.80 18.3 26.9 23.9 27.7 25.7 27.4
Z.168 21.00 15.30 34.80 30.1 32.1 48.0 45.6 48.0 41.7
7.188 18.50 18.50 50.00 46.0 75.0 72.0 70.0 72.0 70.0
D.18 0.20 0.20 0.35 0.3 0.4 0.5 0.5 0.5 0.5
D.28 0.25 0.25 0.45 0.4 0.6 0.6 0.7 0.6 0.7
D.38 0.50 0.50 0.60 0.6 0.6 0.9 11 0.9 11
D.48 1.10 1.00 1.50 14 15 2.3 2.4 2.4 2.4
D.68 1.70 1.60 2.60 2.4 2.6 3.9 4.0 4.0 4.0
D.88 4.00 3.60 5.90 5.4 5.9 8.7 8.9 9.3 8.9
D.108 7.10 5.70 10.30 oI5 10.0 16.3 14.2 15.6 13.7
D.128 9.40 6.80 15.80 14.8 14.1 24.6 21.8 24.4 215
D.148 12.50 9.40 20.40 19.1 23.4 30.6 28.2 32.2 27.9
D.168 19.00 16.00 34.10 31.2 33.8 53.0 43.7 54.4 42.2
D.188 18.40 18.40 48.00 46.0 73.0 69.0 68.0 69.0 68.0
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Podstawowe dane techniczne

llosci oleju (kontynuacja)

Tandemowe reduktory walcowe

Typ reduktora  Pozycja montazowa

B3 BS B6 B7 B8 V1 V3 V5 V6
B14 V18 V19
7.38-D/Z28 0.5+0.25 0.5+0.25 0.6+0.25 0.6+0.25 0.6+0.25 0.8+0.6 1.0+0.7 0.7+0.6 1.1+0.7
0.75 0.75 0.85 0.85 0.85 13 17 13 18
D.48-D/Z28 1.1+0.25 1.0+0.25 1.5+0.25 1.4+0.25 1.5+0.25 2.3+0.6 2.4+0.7 2.4+0.6 2.4+0.7
1.35 1.25 1.75 1.65 1.75 2.9 3.1 3.0 3.1
D.68-D/Z28 1.7+0.25 1.6+0.25 2.6+0.25 2.4+0.25 2.6+0.25 3.9+0.6 4.0+0.7 4.0+0.6 4.0+0.7
1.95 1.85 2.85 2.65 2.85 4.5 4.7 4.6 4.7
D.88-D/Z28 4.0+0.25 3.6+0.25 5.9+0.25 5.44+0.25 5.9+0.25 8.7+0.6 8.9+0.7 9.3+0.6 8.9+0.7
4.25 3.85 6.15 5.65 6.15 9.3 9.6 9.9 9.6
D.108-Z38 7.1+0.5 5.7+0.5 10.3+0.5 9.5+0.5 10.0+0.5 16.3+0.8 14.2+1.2 15.6+0.7 13.7+1.2
7.6 6.2 10.8 10.1 10.5 17.1 15.2 16.3 14.9
D.108-D38 7.1+0.5 5.7+0.5 10.3+0.5 9.5+0.5 10.0+0.5 16.3+0.9 14.2+1.1 15.6+0.9 13.7+1.1
7.6 6.2 10.8 10.0 10.5 17.2 15.2 16.5 14.8
D.128-738 9.4+0.5 6.8+0.5 15.8+0.5 14.8+0.5 14.1+0.5 24.6+0.8 21.8+1.2 24.4+0.7 21.5+1.2
9.9 7.3 16.3 15.3 14.6 25.4 22.8 25.1 22.7
D.128-748 9.4+1.0 6.8+1.0 15.8+1.0 14.8+1.0 14.1+1.0 24.6+1.8 21.8+2.4 24.4+1.8 21.5+2.4
10.4 7.8 16.8 15.8 14.1 26.4 24.2 26.2 23.9
D.128-D38 9.4+0.5 6.8+0.5 15.8+0.5 14.8+0.5 14.1+0.5 24.6+0.9 21.8+1.1 24.4+0.9 21.5+1.1
9.9 7.3 16.3 15.3 14.6 25.5 22.9 25.3 22.6
D.148-738 12.5+0.5 9.4+0.5 20.4+0.5 19.1+0.5 23.4+0.5 30.6+0.8 28.2+1.2 32.2+0.7 27.9+1.2
13.0 9.9 20.9 19.6 23.9 314 29.2 32.9 29.1
D.148-748 12.5+1.0 9.4+1.0 20.4+1.0 19.1+1.0 23.4+1.0 30.6+1.8 28.2+2.4 32.2+1.8 27.9+2.4
183 10.4 21.4 20.1 24.4 32.4 30.6 34.0 30.3
D.148-D38 12.5+0.5 9.4+0.5 20.4+0.5 19.1+0.5 23.4+0.5 30.6+0.9 28.2+1.1 32.2+0.9 27.9+1.1
13.0 9.9 20.9 19.6 23.9 315 29.3 33.1 29.0
D.168-748 19.0+1.0 16.0+1.0 34.1+1.0 31.2+1.0 33.8+1.0 53.0+1.8 43.7+2.4 54.4+1.8 42.2+2.4
20.0 17.0 35.1 32.2 34.8 54.8 46.1 56.2 44.6
D.168-768 19.0+1.7 16.0+1.7 34.1+1.7 31.2+1.7 33.8+1.7 53.0+3.0 43.7+4.1 54.4+3.0 42.2+4.1
20.7 17.7 35.8 32.9 35.5 56.0 47.8 57.4 46.3
D.168-D48 19.0+1.0 16.0+1.0 34.1+1.0 31.2+1.0 33.8+1.0 53.0+2.3 43.7+2.4 54.4+2.3 42.2+2.4
20.0 17.0 35.1 32.2 34.8 558! 46.1 56.7 44.6
D.188-748 18.4+1.0 18.4+1.0 48.0+1.0 46.0+1.0 73.0+1.0 83.0+1.8 68.0+2.4 83.0+1.8 68.0+2.4
19.4 19.4 49.0 47.0 74.0 84.8 70.4 84.8 70.4
D.188-768 18.4+1.7 18.4+1.7 48.0+1.7 46.0+1.7 73.0+1.7 83.0+3.0 68.0+4.1 83.0+3.0 68.0+4.1
20.1 20.1 49.7 a47.7 74.7 86.0 72.1 86.0 72.1
D.188-D68 18.4+1.0 18.4+1.0 48.0+1.0 46.0+1.0 73.0+1.0 83.0+2.3 68.0+2.4 83.0+2.3 68.0+2.4
19.4 19.4 49.0 47.0 74.0 85.3 70.4 85.3 70.4
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Podstawowe dane techniczne

Dopuszczalna sita poprzeczna Fygop1 0raz Fygop2

Reduktory walcowe 1-stopniowe — uktad tozysk standardowych

Frdop W N przy x = /2 dla predkosci wyjsciowych ny w 1/min

Typ reduk- d | y z a b Kierunek = 183 = 229 = 287 = 358 = 448 = 502
tora mm mm  mm mm kKNmm mm  obrotu -
patrzac na wat
wyjsciowy
E.38 20 40 105 85 70.9 240 Lewy 4070 3722 3209 2978 2358 1918
93.3 Prawy 4227 3805 2603 2423 1657 1152
E.48 25 50 114 89 457 24.0 Lewy 3687 3174 2823 2283 1992 1744
93.9 Prawy 3888 3437 2801 1352 854 441
E.68 30 60 155 125 165.0 29.5 Lewy 7175 6052 4468 3606 2441 2055
257.0 Prawy 6098 4813 2931 2021 713 327
E.88 40 80 171 131 668.0 325 Lewy 8403 7543 6430 5764 4886 4645
755.0 Prawy 8778 7976 6850 5635 3496 3080
E.108 50 100 194 144 904.0 36.5 Lewy 11241 9759 7901 7118 5017 4933
1063.0 Prawy 9104 7169 4979 4356 1797 1944
E.128 60 120 228 168 2064.0 36.5 Lewy 15781 13912 12554 11239 10100 9566
2277.0 Prawy 16567 14537 12052 9416 7235 6307
E.148 70 140 260 190 2344.0 46.5 Lewy 19286 17125 15100 13777 10937 10977
2688.0 Prawy 19631 15610 11864 10015 5915 6451
Frdop W N przy x = I/2 dla predkosci wyjsciowych ny w 1/min
Typ reduk- d | y z a b Kierunek obrotu = 562 = 629 = 705 = 789 = 884 = 990
tora mm mm mm mm kNmm mm - patrzac na wat
wyjsciowy
E.38 20 40 105 85 70.9 24.0 Lewy 1900 1641 1233 991 - —
93.3 Prawy 1199 942 455 221 - —
E.48 25 50 114 89 45.7 24.0 Lewy 1688 1663 1712 1752 1666 —
93.9 Prawy 475 554 719 869 846 —
E.68 30 60 155 125 165.0 295 Lewy 1948 1787 1662 1799 1811 1736
257.0 Prawy 304 232 211 495 627 656
E.88 40 80 171 131 668.0 325 Lewy 4424 4113 3911 3891 - -
755.0 Prawy 2756 2175 1879 2055 - -
E.108 50 100 194 144 904.0 36.5 Lewy 4350 3950 3921 - - -
1063.0 Prawy 1331 1007 1213 - - —
E.128 60 120 228 168 2064.0 36.5 Lewy 9171 8876 8586 8298 7980 7623
2277.0 Prawy 5696 5443 5283 5191 4950 4681
E.148 70 140 260 190 2344.0 46.5 Lewy 10977 10156 9758 9587 - —
2688.0 Prawy 6874 6079 5883 6028 - —

Wartosci w tabelach odnoszg sie do najbardziej niekorzystnego przypadku.
Uktad tozyska watu wyjsciowego mozna skalkulowaé za pomoca elektroniczne-
go katalogu MOTOX. Wiecej informacji na temat obliczania dopuszczalnych sit
oraz zywotnosci fozysk, patrz rozdziat 1 w wytycznych do doboru motoredukto-
row.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Podstawowe dane techniczne

Dopuszczalna sita poprzeczna Fyqop1 0raz Fyqop2 (kontynuacia)

Reduktory walcowe 2-, 3-stopniowe — ukfad tozysk standardowych

Frdop W N przy x = /2 dla predkosci wyjsciowych ny w 1/min

Typ reduk- d | y z a b Kierunek = 16 =25 =40 =63 =100 =160 =250 <= 400
tora mm mm mm mm kNmm mm obrotu -
patrzac na
wat wyjsciowy
D./z.18 20 40 91.0 710 512 12 Lewy 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1550 1420
Prawy 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1480 1370
D./Z.F18 20 40 99.0 79.0 572 20 Lewy 1430 1430 1430 1430 1430 1430 1420 1310
Prawy 1430 1430 1430 1430 1430 1430 1360 1260
D./Z.28 25 50 104.0 79.0 1295 12 Lewy 2890 2890 2890 2890 1650 960 1130 1070
Prawy 3420 3420 3420 3420 2190 1500 1620 1490
D./Z.F28 25 50 110.0 85.0 1295 18 Lewy 2540 2540 2540 2540 1450 850 990 940
Prawy 3012 3012 3012 3012 1930 1320 1430 1310
D./Z.38 30 60 111.0 81.0 210.0 16 Lewy 4565 4565 4560 3230 1990 1580 1110 1020
Prawy 4565 4565 4565 3880 2630 2200 1730 1560
25 50 106.0 81.0 169.0 0 Lewy 6760 6310 5010 3570 2180 1740 1230 1110
Prawy 6760 6010 5080 4140 2890 2430 1910 1710
D./2.48 40 80 145.0 105.0 499.0 19 Lewy 8457 8457 7480 5470 4150 3400 3020 2350
Prawy 8457 8457 7600 6300 5130 4280 3690 2950
30 60 135.0 105.0 265.0 0 Lewy 8833 8833 8670 6450 4850 3970 3520 2740
Prawy 8833 8833 8170 6760 5630 4860 4310 3460
D./Z.68 50 100 179.5 129.5 943.0 23  Lewy 12917 12917 10820 7690 4970 3670 3380 3010
Prawy 12917 12917 12520 9380 6710 5270 4760 3880
40 80 170.0 129.5 564.0 0 Lewy 14100 14100 12230 8650 5630 4180 3810 3390
Prawy 14100 14100 14100 10600 7580 5960 5400 4380
D./Z.88 60 120 219.0 159.0 1533.0 21 Lewy 18925 18925 18925 18925 16330 14060 11770 11300
Prawy 18925 18925 18925 18710 15100 12960 11310 10630
50 100 209.0 159.0 1150.0 0 Lewy 23000 23000 23000 21010 17110 14700 12830 12000
Prawy 23000 23000 23000 19630 15850 13600 11880 11140
D./z.108 70 140 259.0 189.0 2328.0 29 Lewy 23515 23515 23515 23515 20860 15920 13780 14760
Prawy 23515 23515 23515 22340 18830 14350 13280 13690
60 120 249.0 189.0 2113.0 0 Lewy 35216 35216 30120 25340 21740 16980 15170 15400
Prawy 35216 33940 28090 23210 19610 14940 13820 14220
D./Z.128 90 170 3205 2355 5181.0 30 Lewy 45052 45052 36770 31220 26070 22270 18010 19340
Prawy 45052 44170 34000 28490 23260 19750 15860 18050
70 140 305.5 2355 3120.0 0 Lewy 44571 44571 38510 32740 27300 23360 18880 20280
Prawy 44571 44571 35740 29790 24420 20690 16680 18920
D./Z.148 100 210 361.0 256.0 6900.0 33 Lewy 50000 50000 45040 38930 31140 27200 23760 21590
Prawy 50000 50000 41490 35280 27600 23660 20600 19330
90 170 341.0 256.0 6359.0 0 Lewy 67600 61030 47700 41090 32920 28780 25140 22870
Prawy 63750 58650 43850 37450 29170 25030 21780 20410
D./Z.168 120 210 4205 3155 11652 30 Lewy 86311 86311 86311 86311 86311 86311 86311 86311
Prawy 86311 86311 86311 86311 86311 86311 86311 86311
100 210 420.5 315.5 7958.0 0 Lewy 75790 75790 75790 75790 75790 75790 75790 75790
Prawy 75790 75790 75790 75790 75790 75790 75790 75790
D./Z.188 120 210 4455 340.5 16920 36 Lewy 120000 120000 120000 120000 87920 101570 114610 —
Prawy 120000 120000 120000 120000 106270 116020 120000 —

Wartosci w tabelach odnoszg sie do najbardziej niekorzystnego przypadku.
Uktad tozyska watu wyjsciowego mozna skalkulowaé za pomoca elektroniczne-
go katalogu MOTOX. Wiecej informacji na temat obliczania dopuszczalnych sit
oraz zywotnosci tozysk, patrz rozdziat 1 w wytycznych do doboru motoredukto-
row.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Podstawowe dane techniczne

Dopuszczalna sita poprzeczna Fyqop1 0raz Fyqop2 (kontynuacia)

Reduktory walcowe 2-, 3-stopniowe — ukfad tozysk wzmocnionych

Frdop W N przy x = 1/2 dla predkosci wyjsciowych ny w 1/min

Typ d | y z a b Kierunek = 16 =25 =40 =63 =100 =160 =250 =400
reduktora mm mm mm mm kKNmm mm obrotu -
patrzac
na wat
wyjsciowy
D./Z.68 50 100 179.5 129.5 943 23 Lewy 12917 12917 12917 12917 12917 12917 12917 12917
Prawy 12917 12917 12917 12917 12917 12917 12917 12917
40 80 170.0 129.5 564 0 Lewy 14100 14100 14100 14100 14100 14100 14100 14100
Prawy 14100 14100 14100 14100 14100 14100 14100 14100
D./Z.88 60 120 219.0 159.0 1533 21  Lewy 18925 18925 18925 18925 18820 16250 12320 13710
Prawy 18925 18925 18925 18925 18925 18925 14570 15540
50 100 209.0 159.0 1150 0 Lewy 23000 23000 23000 23000 20990 18130 13740 15290
Prawy 23000 23000 23000 23000 23000 21180 16250 17330
D./Z.108 70 140 259.0 189.0 2328 29 Lewy 23515 23515 23515 23515 23515 15970 13870 21240
Prawy 23515 23515 23515 23515 23515 20780 18680 23515
60 120 249.0 189.0 2113 0 Lewy 35216 35216 35216 34530 27240 17390 15080 23240
Prawy 35216 35216 35216 35216 32630 22790 20530 26160
D./Z.128 90 170 320.5 235.5 5181 30 Lewy 45052 45052 45052 45052 45052 45052 42010 45052
Prawy 45052 45052 45052 45052 45052 45052 44110 45052
70 140 305.5 235.5 3120 0 Lewy 44571 44571 44571 44571 44571 44571 44571 44571
Prawy 44571 44571 44571 44571 44571 44571 44571 44571
D./Zz.148 100 210 361.0 256.0 6900 33 Lewy 50000 50000 50000 50000 50000 50000 50000 50000
Prawy 50000 50000 50000 50000 50000 50000 50000 50000
90 170 341.0 256.0 6359 0 Lewy 74811 74811 74811 74811 74811 74811 66220 60710
Prawy 74811 74811 74811 74811 74811 71170 62530 58280
D./Z.168 120 210 4205 315.5 11652 30 Lewy 86311 86311 86311 86311 86311 86311 86311 86311
Prawy 86311 86311 86311 86311 86311 86311 86311 86311
100 210 420.5 3155 7958 0 Lewy 75790 75790 75790 75790 75790 75790 75790 75790
Prawy 75790 75790 75790 75790 75790 75790 75790 75790

D./Z.188 120 210 4455 3405 16920 36 Lewy 120000 120000 120000 120000 87920 101570 114610 =
Prawy 120000 120000 120000 120000 106270 116020 120000 =

Wartosci w tabelach odnosza sie¢ do najbardziej niekorzystnego przypadku.
Uktad tozyska watu wyjsciowego mozna skalkulowaé za pomoca elektroniczne-
go katalogu MOTOX. Wiegcej informacji na temat obliczania dopuszczalnych sit
oraz zywotnos$ci tozysk, patrz rozdziat 1, w wytycznych do doboru motoreduk-
toréw.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybor i dane zaméwieniowe

Tabele wyboru przedstawiajg najczesciej spotykane warianty Przy dostepnych wspétczynnikach przetozenia mozliwe jest po-
oraz kombinacje. Pozostate kombinacje mogg by¢ dobierane za krycie wiekszosci predkosci wyjsciowych.

pomoca konfiguratora MOTOX lub na zapytanie. Wyb6r i zastosowanie silnikéw 4-biegunowych znacznie skraca

Przy identycznej mocy i obrotach wyjsciowych priorytetowo trak-  czas dostawy i obniza koszty. Cechuja sie one réwniez dogod-

towane sa w tabelach doboru motoreduktory 4-biegunowe. nymi rozmiarami w stosunku do mocy.
Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
P wyjsciowy pracy reduktora
kW n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg) 4

0.09 (50 Hz) D.48-LA71M8
0.11 (60 Hz) ] : . 2KJ1203 - mCE13- m m S1-Z

2KJ1203 - mCE13-mmR1-Z

D.38-LA71M8
191.75 2KJ1202 - mCE13-mmS1-Z

3.7 4.4 232 0.95 170.24 2KJ1202 - mCE13 - mm R1-Z P02 18
149.26 2KJ1202 - mCE13-mmQ1-Z

D.38-LA71B6

4.6 5.5 2KJ1202 - mCB13-mmS1-Z

5.2 6.2 165 13 170.24 2KJ1202 - mCB13 - mm R1-Z P01 18
5.9 7.1 145 15 149.26 x 2KJ1202-mCB13-mmQ1-Z PO1 18
6.6 7.9 130 1.7 133.57 2KJ1202 - mCB13 - m mP1-Z PO1 18

0.12 (50 Hz) D.188-D48-LA71B4
0.14 (60 Hz) 0.05 0.06 14482 1.4 24996 * 2KJ1236-mCB13-mmH1 604

0.05 0.06 16373 12 28260 2KJ1236 - mCB13-mmJl 604
0.06 0.07 13125 15 22654 2KJ1236 - mCB13-mm Gl 604
0.07 0.08 10451 1.9 18039 2KJ1236-mCB13-mmElL 604

0.07 0.08 11586 1.7 19997 * 2KJ1236-mCB13-mmF1 604
D.168-D48-LA71B4
0.05 0.06 14643 0.96 25274 2KJ1234 - mCB13-mmEL 460
0.05 0.06 16232 086 28017 * 2KJ1234-mCB13-mmFl 460
0.06 0.07 13281 110 22923 * 2KJ1234-mCB13- mmD1 460
0.07 0.08 12101 120 20886 2KJ1234 - mCB13- mmC1 460
D.168-748-LA71B4
0.08 0.10 10373 1.3 17519 2KJ1232 - mCB13-mm A2 459
0.09 0.11 9180 1.5 15504 * 2KJ1232-mCB13-mm X1 459
0.10 0.12 8345 1.7 14094 2KJ1232 - mCB13-mmW1 459
0.11 0.13 7497 1.9 12661 * 2KJ1232-mCB13-mmV1 459
D.148-738-LA71B4
0.09 011 8781 091 14830 2KJ1228 - CB13 - m m X1 283
0.10 0.12 7809 100 13188 2KJ1228 - ®CB13 - m mW1 283
0.12 0.14 6774 1.20 11440 2KJ1228 - mCB13-mmV1 283
0.13 0.16 6329 1.30 10689 2KJ1228 - mCB13-mm U1 283
0.14 0.17 5566 1.40 9401 2KJ1228 -mCB13-mmT1 283
0.16 0.19 4875 1.60 8233 2KJ1228 - mCB13-mmS1 283
0.18 0.22 4312 1.90 7282 2KJ1228 - mCB13-mmR1 283
0.20 0.24 3908 2.00 6600 2KJ1228 - mCB13-mm Q1 283
D.128-738-LA71B4
0.13 0.16 6229 082 10521 2KJ1225 - W CB13 - m W W1 198

* Preferowany wspétczynnik przetozenia T e
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.12 (50 Hz) D.128-Z38-LA71B4

0.14 (60 Hz) 0.15 0.18 5404 0.94 9127 * 2KJ1225-mCB13-mmV1 198
0.16 0.19 5049 1.00 8528 2KJ1225-mCB13 - mm Ul 198
0.18 0.22 4441 1.10 7500 * 2KJ1225-mCB13-mmTl 198
0.21 0.25 3890 1.30 6569 2KJ1225-mCB13-mm Sl 198
0.23 0.28 3440 1.50 5810 * 2KJ1225-mCB13-mmR1 198
0.26 0.31 3118 1.60 5266 2KJ1225-mCB13-mm Q1 198
0.29 0.35 2752 1.90 4648 * 2KJ1225-mCB13-mmP1 198
D.108-Z38-LA71B4
0.22 0.26 3688 0.84 6228 2KJ1223 - mCB13-mmF2 127
0.24 0.29 3326 0.93 5618 2KJ1223 - mCB13-mmE2 127
0.27 0.32 3017 1.00 5096 2KJ1223 - mCB13 - m m D2 127
0.29 0.35 2749 1.10 4643 2KJ1223 - mCB13 - mmC2 127
0.32 0.38 2514 1.20 4246 2KJ1223 - mCB13 - mm B2 127
0.36 0.43 2248 1.40 3797 2KJ1223 - mCB13-mmA2 127
0.37 0.44 2146 1.40 3624 2KJ1223 - mCB13 - mm X1 127
0.42 0.50 1908 1.60 3223 2KJ1223 - mCB13 - mm W1 127
0.48 0.58 1656 1.90 2796 2KJ1223 - mCB13-mmV1 127
0.52 0.62 1547 2.00 2612 2KJ1223 - mCB13 - mm U1 127
D.88-728-LA71B4
0.43 0.52 1844 0.91 3114 * 2KJ1218 - mCB13-mm X1 76
0.48 0.58 1656 1.00 2797 2KJ1218 - mCB13 - mm W1 76
0.54 0.65 1495 1.10 2525 * 2KJ1218-mCB13-mmV1 76
0.59 0.71 1356 1.20 2290 2KJ1218 - mCB13 - mm Ul 76
0.65 0.78 1234 1.40 2084 * 2KJ1218-mCB13-mmTl 76
0.73 0.88 1091 1.50 1842 2KJ1218 - mCB13-mmS1 76
0.79 0.95 1007 1.70 1701 * 2KJ1218-mCB13-mmR1 76
0.92 1.10 867 1.90 1465 2KJ1218 - mCB13-mm Q1 76
D.68-728-LA71B4
0.81 0.97 990 0.81 1672 2KJ1214 - mCB13-mmS1 46
0.87 1.00 914 0.88 1544 * 2KJ1214-mCB13-mmR1 46
1.00 1.20 787 1.00 1329 2KJ1214 - mCB13-mm Q1 46
1.10 1.30 715 1.10 1208 * 2KJ1214-mCB13-mmP1 46
1.20 1.40 650 1.20 1098 * 2KJ1214 - mCB13-mmN1 46
1.40 1.70 590 1.40 996 2KJ1214 - mCB13 - m m M1 46
1.50 1.80 536 1.50 906 * 2KJ1214-mCB13-mmlL1l 46
1.70 2.00 474 1.70 801 2KJ1214 - mCB13 - mm K1 46
1.80 2.20 438 1.80 740 * 2KJ1214-mCB13-mmJl 46
D.68-LA71MB8
2.3 2.8 499 1.6 281.01 2KJ1204 - mCF13 - mmU1-Z P02 46
2.6 3.1 442 1.8 248.68 * 2KJ1204-mCF13-mmT1-Z P02 46
2.9 35 402 2.0 226.07 2KJ1204 - mCF13 - mmS1-Z P02 46
D.48-7228-LA71B4
15 18 524 0.86 885 2KJ1212 - mCB13-mm Q1 29
1.7 2.0 477 0.94 805 * 2KJ1212-mCB13-mmP1 29
1.8 2.2 433 1.00 731 * 2KJ1212-mCB13-mm N1 29
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A/ FFHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) Mo fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.12 (50 Hz) D.48-Z28-LA71B4
0.14 (60 Hz) 2.0 2.4 393 11 663 2KJ1212 - mCB13 - m m M1 29

2.2 2.6 357 13 603 * 2KJ1212-mCB13-mmL1l 29

25 3.0 316 14 534 2KJ1212 - mCB13 - m m K1 29

2.7 3.2 292 15 493 * 2KJ1212-mCB13-mmJl 29
D.48-LA71MB8
3.1 3.7 371 1.2 208.77 * 2KJ1203-mCF13-mmS1-Z P02 27
35 4.2 330 14 185.66 2KJ1203 - mCF13 - mmR1-Z P02 27
D.48-LA71C6
4.1 4.9 278 1.6 208.77 * 2KJ1203-mCC13-mmS1-Z POl 27
4.6 B15) 247 1.8 185.66 2KJ1203 - mCC13 - mm R1-Z P01 27
5.3 6.4 215 21 161.05 * 2KJ1203-mCC13-mmQ1-Z PO1 27
D.38-LA71MB8
4.3 5.2 265 0.83 149.26 * 2KJ1202 - mCF13-mmQ1-Z P02 18
D.38-LA71C6
4.5 5.4 256 0.86 191.75 * 2KJ1202-mCCl13-mmS1-Z P01 18
5.1 6.1 227 0.97 170.24 2KJ1202 - mCC13 - mmR1-Z P01 18
5.8 7.0 199 1.10 149.26 * 2KJ1202 - mCC13-mmQ1-Z P01 18
6.4 7.7 178 1.20 133.57 2KJ1202 - mCC13-mm P1-Z P01 18
D.38-LA71B4
7.0 8.4 163 14 191.75 * 2KJ1202-mCB13-mmS1l 18
7.9 9.5 145 15 170.24 2KJ1202 - mCB13 - m mR1 18
9.0 10.8 127 1.7 149.26 * 2KJ1202-mCB13-mmQl 18
10.1 12.1 113 1.9 133.57 2KJ1202 - mCB13-mmP1 18
11.4 13.7 101 2.2 11855 + 2KJ1202-mCB13-mmN1 18
D.28-LA71B4
7.6 9.1 152 0.92 178.66 2KJ1201-mCB13-mm L1 10
8.2 9.8 140 1.00 164.48 x 2KJ1201-mCB13-mmK1 10
9.0 10.8 127 1.10 149.53 2KJ1201 - = CB13-mmJ1 10
10.2 12.2 112 1.20 132.35 x 2KJ1201-mCB13-mmH1 10
12.2 14.6 94 1.50 110.86 2KJ1201-mCB13-mm Gl 10
14.3 17.2 80 1.70 9452 * 2KJ1201-mCB13-mmF1 10
16.8 20.0 68 2.10 80.34 x 2KJ1201-mCB13-mmEl 10
19.3 23.0 59 2.40 69.82 2KJ1201 - mCB13 - mm D1 10
22.0 26.0 52 2.70 60.77 x 2KJ1201-mCB13-mmC1l 10
Z.28-LA71B4
26.0 31.0 44 3.2 51.35 2KJ1101 - mCB13 - m m C2 10
31.0 37.0 37 3.8 4330 * 2KJ1101-m=CB13-mmB2 10
35.0 42.0 33 4.3 38.45 2KJ1101 - mCB13 - mm A2 10
40.0 48.0 29 4.9 3371 x 2KJ1101-m=CB13-mmX1 10
45.0 54.0 26 5.5 30.16 2KJ1101 - mCB13-mm W1 10
50.0 60.0 23 6.2 26.77 * 2KJ1101-mCB13-mmV1 10
58.0 70.0 20 7.0 23.46 2KJ1101 - mCB13-mm Ul 10
65.0 78.0 18 8.0 20.63 * 2KJ1101-mCB13-mmT1l 10
72.0 86.0 16 8.9 18.63 2KJ1101 - mCB13 - m m S1 10
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,21lub9
Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.12 (50 Hz) Z.28-LA71B4

0.14 (60 Hz) 83 100 14 10.2 16.24 * 2KJ1101-mCB13-mmR1 10
93 112 12 11.3 14.58 2KJ1101 -m CB13-mm Q1 10
103 124 11 12.5 13.17 * 2KJ1101-mCB13-mmP1l 10
113 136 10 13.8 11.94 2KJ1101 - m CB13-m N1 10
D.18-LA71B4
10.9 13.1 106 0.85 124.29 2KJ1200 - mCB13 - mm K1 9
12.3 14.8 93 0.96 110.01 * 2KJ1200-m=CB13-mmJl1 9
14.7 17.6 78 1.20 92.14 2KJ1200 - mCB13 - m m H1 9
17.2 21.0 67 1.30 78.56 * 2KJ1200-mCBl13-mm Gl 9
20.0 24.0 57 1.60 66.78 * 2KJ1200-mCB1l3-mmF1 9
23.0 28.0 49 1.80 58.03 2KJ1200 - mCB13 - m mE1 9
27.0 32.0 43 2.10 50.51 * 2KJ1200-mCB13-mmD1 9
Z.18-LA71B4
31 37 37.0 25 43.15 2KJ1100- mCB13-mm Ul 9
36 43 32.0 2.8 37.23 * 2KJ1100-mCB13-mmT1l 9
42 50 27.0 33 31.98 2KJ1100- mCB13-mmS1 9
46 55 25.0 3.6 29.45 * 2KJ1100-mCB13-mmR1 9
50 60 23.0 4.0 26.77 2KJ1100- = CB13-m m Q1 9
57 68 20.0 4.5 23.69 * 2KJ1100-mCB13-mmP1 9
68 82 17.0 5.3 19.85 2KJ1100 - mCB13 - mm N1 9
80 96 14.0 6.3 1692 % 2KJ1100- = CB13- m =M1 9
94 113 12.0 7.4 14.38 * 2KJ1100-mCB13-mmL1 9
108 130 11.0 85 12.50 2KJ1100 - W CB13 - m m K1 9
124 149 9.2 9.4 10.88 * 2KJ1100- WCB13- mmJl 9
138 166 8.3 10.0 9.81 2KJ1100 - W CB13 - m W H1 9
156 187 7.4 10.9 8.66 2KJ1100-mCB13-mmG1 9
182 218 6.3 8.7 7.42 * 2KJ1100-mCB13-mmF1 9
209 251 5.5 9.7 6.45 2KJ1100- mCB13-mmE1 9
241 289 4.8 10.7 5.61 * 2KJ1100-mCB13-mmD1 9
267 320 4.3 11.4 5.06 2KJ1100- = CB13-mmC1 9
302 362 3.8 12.9 4.47 2KJ1100 - mCB13-m mB1 9
E.38-LA71B4
145 174 7.9 4 9.33 * 2KJ1001-mCB13-mmS1 13

0.18 (50 Hz) D.188-D48-LA71C4
0.22 (60 Hz) 2KJ1236 - mCC13 - m m H1

0.06 0.07 21875 0.91 22654 2KJ1236-mCC13-mm Gl 604
0.07 0.08 17419 1.10 18039 2KJ1236-mCC13-mmE1l 604
0.07 0.08 19309 1.00 19997 * 2KJ1236-mCCl3-mmF1 604
0.08 0.10 15798 1.30 16361 * 2KJ1236-mCCl3-mmD1 604

2KJ1236-mCC13-mmCl

D.188-748-LA71C4
12504 2KJ1235-mCC13-mm X1

0.12 0.14 10920 18 11066 * 2KJ1235-mCCl3-mmW1 603

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R

Siemens D 87.1 - 2007 2/13



Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.18 (50 Hz) D.168-Z48-LA71C4

0.22 (60 Hz) 0.08 0.10 17288 0.81 17519 2KJ1232 - mCC1l3-mmA2 459
0.09 0.11 15300 0.92 15504 * 2KJ1232-mCCl3-mmX1 459
0.10 0.12 13908 1.00 14094 2KJ1232 - ®CC13 - m m W1 459
0.11 0.13 12494 1.10 12661 * 2KJ1232-mCCl3-mmV1i 459
0.12 0.14 10710 1.30 10853 2KJ1232 - mCCl13-mmUl 459
0.14 0.17 9690 1.40 9819 * 2KJ1232-mCCl3-mmT1 459
0.15 0.18 8945 1.60 9064 2KJ1232-mCC13-mmS1 459
0.17 0.20 7777 1.80 7881 * 2KJ1232-mCCl3-mmR1 459
0.19 0.23 7062 2.00 7156 2KJ1232-mCCl3-mm Q1 459

D.148-738-LA71C4
0.14 0.17 9277 0.86 9401 2KJ1228 -mCC13-mmT1 283
0.16 0.19 8125 098 8233 2KJ1228 - mCC13 - m m S1 283
0.18 0.22 7186 110 7282 2KJ1228 - mCC13 - m mR1 283
0.20 0.24 6513 120 6600 2KJ1228 - ®CC13 - m m Q1 283
0.23 0.28 5749 140 5826 2KJ1228 - mCC13 - m m P1 283
0.26 0.31 5187 1.50 5256 2KJ1228 - mCC13-m m N1 283
0.28 0.34 4704 1.70 4767 2KJ1228 - mCC13-mm M1 283
0.31 0.37 4286 1.90 4343 2KJ1228 -mCC13-mmL1 283
0.34 0.41 3920 2.00 3972 2KJ1228 - mCC13-mmK1 283
D.128-738-LA71C4
0.23 0.28 5734 089 5810 * 2KJ1225-mCC13 - mmR1 198
0.26 031 5197 098 5266 2KJ1225 - = CC13 - mm Q1 198
0.29 0.35 4587 110 4648 * 2KJ1225-mCC13-mmP1 198
0.32 0.38 4138 120 4193 2KJ1225 - = CC13 - m m N1 198
0.35 0.42 3753 140 3803 * 2KJ1225-mCC13- m =ML 198
0.39 0.47 3419 1.50 3465 2KJ1225-mCC13-mmL1 198
0.43 0.52 3127 1.60 3169 * 2KJ1225-mCCl3-mmK1 198
0.48 0.58 2797 1.80 2834 2KJ1225-mCC13-mmJl 198
0.52 0.62 2568 2.00 2602 * 2KJ1225-mCCl3-mmH1 198
D.108-738-LA71C4
0.36 0.43 3747 083 3797 2KJ1223 - mCC13 - m mA2 127
0.37 0.44 3576 0.87 3624 2KJ1223 - mCC13-mm X1 127
0.42 0.50 3181 0.97 3223 2KJ1223 - mCCl13-mmW1 127
0.48 0.58 2759 1.10 2796 2KJ1223-mCC13-mmV1 127
0.52 0.62 2578 1.20 2612 2KJ1223 - mCC13-mmUl 127
0.59 0.71 2267 1.40 2297 2KJ1223 -mCC13-mmT1 127
0.67 0.80 1986 1.60 2012 2KJ1223 - mCC13-mmS1 127
0.76 0.91 1757 1.80 1780 2KJ1223 -mCC13-mmR1 127
0.84 1.00 1592 1.90 1613 2KJ1223-mCCl3-mm Q1 127
D.88-728-LA71C4
0.65 0.78 2057 082 2084 * 2KJ1218-mCC13-mmuTl 76
0.73 0.88 1818 0.92 1842 2KJ1218 - mCC13-mmS1 76
0.79 0.95 1679 1.00 1701 * 2KJ1218-mCCl3-mmR1l 76
0.92 1.10 1446 1.20 1465 2KJ1218 - mCC13-mm Q1 76
1.00 1.20 1313 1.30 1331 * 2KJ1218-mCCl3-mmP1 76

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) Mo fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.18 (50 Hz) D.88-Z228-LA71C4
0.22 (60 Hz) 11 13 1194 1.4 1210 * 2KJ1218 - mCC13 - mm N1 76

1.2 1.4 1083 1.6 1097 2KJ1218 - mCC13 - m m M1 76
14 17 986 17 999 * 2KJ1218-mCCl13-mmL1l 76

15 1.8 871 1.9 883 2KJ1218 - mCC13 - m mK1 76
D.68-228-LA71C4
1.4 1.7 983 0.81 996 2KJ1214 - mCC13-mm M1 46
1.5 1.8 894 0.89 906 * 2KJ1214-mCCl13-mmL1 46
1.7 2.0 790 1.00 801 2KJ1214 - mCC13 - mm K1 46
1.8 2.2 730 1.10 740 * 2KJ1214-mCCl13-mmJ1 46
21 25 629 1.30 637 2KJ1214 - mCC13 - m mH1 46
2.2 26 599 1.30 607 * 2KJ1214-mCCI13-mm Gl 46
D.68-LA80S8
2.4 29 716 1.1 281.01 2KJ1204 - mDB13 - m m U1-Z P02 50
2.7 3.2 633 1.3 248.68 * 2KJ1204 - mDB13-mmT1-Z P02 50
D.68-LA71S6
3.0 3.6 579 1.4 281.01 2KJ1204 - mCD13 - mm Ul1-Z PO1 46
34 4.1 512 1.6 248.68 * 2KJ1204 - mCD13-mmT1-Z POl 46
3.7 4.4 465 1.7 226.07 2KJ1204 - mCD13 - mm S1-Z PO1 46
41 49 418 1.9 20309 * 2KJ1204-mCDI3-®mRI1-Z POl 46
D.48-728-LA71C4
25 3.0 527 0.85 534.00 2KJ1212 - W CC13 - m mK1 29
2.7 3.2 487 0.92 493.00 * 2KJ1212-mCCl3-mmJl 29
D.48-LA80S8
3.2 3.8 532 0.85 208.77 * 2KJ1203 - mDB13 - mm S1-Z P02 31
3.6 4.3 473 0.95 185.66 2KJ1203 - mDB13 - m m R1-Z P02 31
D.48-LA71S6
4.0 48 430 1.0 208.77 % 2KJ1203-mCD13-mmS1-Z POl 27
4.5 5.4 382 1.2 185.66 2KJ1203 - mCD13 - m m R1-Z PO1 27
5.2 6.2 332 14 161.05 = 2KJ1203-mCD13- = ®Q1-Z P01 27
5.5 6.6 310 1.5 150.48 2KJ1203 - mCD13 - mm P1-Z PO1 27
6.3 7.6 272 1.7 132.34 * 2KJ1203 - mCD13-mmN1-Z PO1 27
D.48-LA71C4
6.5 7.8 266 1.7 208.77 * 2KJ1203-mCCl3-mmS1 27
7.3 8.8 236 1.9 185.66 2KJ1203 - mCC13 - m mR1 27
D.38-LA71S6
6.3 7.6 275 0.8 133.57 2KJ1202 - mCD13 - m mP1-Z P01 18
D.38-LA71C4
7.0 8.4 244 0.9 191.75 * 2KJ1202-mCCl3-mmS1 18
7.9 9.5 217 1.0 170.24 2KJ1202 - mCC13-mmR1 18
9.0 10.8 190 1.2 149.26 * 2KJ1202-mCCl13-mmQl 18
10.1 12.1 170 1.3 133.57 2KJ1202 - mCC13-mmP1 18
11.4 13.7 151 1.5 118.55 * 2KJ1202 - mCC13-mmN1 18
13.0 15.6 132 17 103.89 2KJ1202 - #CC13 - m m M1 18
14.8 17.8 116 1.9 9134 % 2KJ1202-mCC13-mmLl 18
16.4 19.7 105 21 82.52 2KJ1202 - W CC13 - m mK1 18

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R

Siemens D 87.1 - 2007 2/15



Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.18 (50 Hz) D.28-LA71C4

0.22 (60 Hz) [IFCE iEE 169 0.83 13235 * 2KJ1201-MCCI3-mmH1 10
2 146 141 0.99 110.86 2KJ1201 - = CC13 - m m G1 10
14.3 17.2 120 1.20 94.52 * 2KJ1201-mCCl3-mmF1 10
16.8 20.0 102 1.40 80.34 x 2KJ1201-mCC13-mmEL 10
19.3 23.0 89 1.60 69.82 2KJ1201 - m CC13 - m m D1 10
22.0 26.0 77 1.80 60.77 * 2KJ1201-mCCl3-mmCl 10

Z.28-LA71C4
26 31 65.0 2.1 51.35 2KJ1101 -m CC13-mmC2 10
31 37 55.0 25 43.30 * 2KJ1101-mCC13-mmB2 10
35 42 49.0 29 38.45 2KJ1101 -m CC13-mm A2 10
40 48 43.0 33 3371 % 2KJ1101- mCCI13-mmX1 10
45 54 38.0 3.6 30.16 2KJ1101 -m CC13-mm W1 10
50 60 34.0 4.1 26.77 * 2KJ1101-mCCl3-mmV1 10
58 70 30.0 47 23.46 2KJ1101 - W CC13 - m m UL 10
65 78 26.0 53 2063 * 2KJ1101-®=CC13-mmTl 10
72 86 24.0 5.9 18.63 2KJ1101 -mCCl13-mm Sl 10
83 100 21.0 6.8 16.24 * 2KJ1101-mCCl3-mmR1 10
93 112 19.0 7.5 14.58 2KJ1101 - = CC13-mm Q1 10
103 124 17.0 8.3 13.17 * 2KJ1101-mCCl3-mmP1 10
113 136 15.0 9.2 11.94 2KJ1101 - m CC13-mm N1 10
124 149 14.0 10.1 10.87 * 2KJ1101-mCC13-mm M1 10
140 168 12.0 11.4 9.61 2KJ1101 -mCC13-mm L1 10
152 182 11.0 12.4 8.87 * 2KJ1101-m CC13-mmK1 10
177 212 9.7 14.0 7.64 2KJ1101 - mCC13-mmJ1 10
195 234 8.8 14.9 6.94 * 2KJ1101-mCCl13-mmH1 10
214 257 8.0 11.8 6.31 * 2KJ1101-wmCCl13-mmGl 10
236 283 7.3 12.8 5.72 2KJ1101 - W CC13 - m = F1 10
259 311 6.6 13.9 5.21 * 2KJ1101-mCCl3-mmEl 10
293 352 5.9 15.0 4.60 2KJ1101 -m CC13-mm D1 10

D.18-LA71C4
17.2 21 100 0.9 78.56 * 2KJ1200-mCCl3-mmG1l 9
20.0 24 85 1.1 66.78 * 2KJ1200-mCCl3-mmF1 9
23.0 28 74 1.2 58.03 2KJ1200 - mCC13-mmE1 9
27.0 32 64 1.4 50.51 * 2KJ1200-mCCl3-mmD1 9

Z.18-LA71C4
31 37 55 1.6 43.15 2KJ1100- mCC13-mm Ul 9
36 43 47 1.9 37.23 * 2KJ1100-mCCl13-mmT1l 9
42 50 41 2.2 31.98 2KJ1100-m CC13-mmS1 9
46 55 38 2.4 29.45 * 2KJ1100-mCCl13-mmR1 9
50 60 34 2.6 26.77 2KJ1100- = CC13-mm Q1 9
57 68 30 3.0 2369 * 2KJ1100-mCC13-m =Pl 9
68 82 25 36 19.85 2KJ1100 - m CC13 - = = N1 9
80 96 22 42 1692 * 2KJ1100- ®CCI3- m m M1 9
94 113 18 4.9 14.38 * 2KJ1100-wmCCl13-mmL1 9

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment
Pmotor wyjsciowy
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M,

1/min 1/min Nm

0.18 (50 Hz) Z.18-LA71C4

Wsp.
pracy

s

Przetozenie
reduktora

ltot

Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga

(Liczba
bieg.)

kg

0.22 (60 Hz) 2KJ1100 - ® CC13 - m mK1 9
149 14.0 6.3 10.88 2KJ1100 - ® CC13 - m m J1 9
166 12.0 6.6 9.81 2KJ1100 - ® CC13 - m m H1 9
187 11.0 7.3 8.66 2KJ1100 - CC13- W m G1 9
218 9.4 5.8 7.42 2KJ1100 - ® CC13 - m m F1 9
251 8.2 6.5 6.45 2KJ1100 - ® CC13 - W mE1 9
289 7.1 7.1 5.61 2KJ1100 - ® CC13 - mm D1 9
320 6.4 7.6 5.06 2KJ1100 - m CC13 - mm C1 9
362 5.7 8.6 4.47 2KJ1100 - ® CC13 - m m B1 9
452 46 10.1 3.58 2KJ1100 - W CC13 - mmAlL 9

E.38-LA71C4

2KJ1001 - mCC13-mmS1

196 11.0 3.0 8.30 2KJ1001 - - CC13-m mR1 13
226 9.2 4.1 7.20 2KJ1001 - mCC13-mm Q1 13
0.25 (50 Hz) D.188-D48-LA71S4
0.30 (60 Hz) 0.08 0.10 23171 0.86 16361 2KJ1236 - mCD13 - mm D1 604
0.09 0.11 21112 0.95 14907 2KJ1236-mCD13-mmC1 604
D.188-748-LA71S4
0.11 0.13 18098 11 12504 2KJ1235- mCD13 - m m X1 603
0.12 0.14 16016 1.2 11066 2KJ1235-mCD13 - m mW1 603
0.15 0.18 13080 15 9037 2KJ1235-mCD13-mmV1 603
0.17 0.20 11211 1.8 7746 2KJ1235-mCD13 - mm Ul 603
0.19 0.23 10143 2.0 7008 2KJ1235-mCD13-mmT1 603
D.168-Z48-LA71S4
0.12 0.14 15708 0.89 10853 2KJ1232 - m CD13 - mm Ul 459
0.14 0.17 14212 0.99 9819 2KJ1232-mCD13-mmT1 459
0.15 0.18 13119 1.10 9064 2KJ1232 - mCD13-mmS1 459
0.17 0.20 11407 1.20 7881 2KJ1232 - mCD13 - m m R1 459
0.19 0.23 10357 1.40 7156 2KJ1232 - mCD13 - mm Q1 459
0.21 0.25 9457 1.50 6534 2KJ1232-mCD13-mmP1 459
0.23 0.28 8677 1.60 5995 2KJ1232 - mCD13 - m m N1 459
0.24 0.29 7994 1.80 5523 2KJ1232 - mCD13 - m m M1 459
0.27 0.32 7260 1.90 5016 2KJ1232-mCD13-mmL1 459
D.148-Z38-LA71S4
0.20 0.24 9553 0.84 6600 2KJ1228 - mCD13-mm Q1 283
0.23 0.28 8432 0.95 5826 2KJ1228 - mCD13 - m mP1 283
0.26 0.31 7607 1.10 5256 2KJ1228 - mCD13 - m m N1 283
0.28 0.34 6900 1.20 4767 2KJ1228 - mCD13 - m m M1 283
0.31 0.37 6286 1.30 4343 2KJ1228 -mCD13-mm L1 283
0.34 0.41 5749 1.40 3972 2KJ1228 - mCD13 - m m K1 283
0.38 0.46 5141 1.60 3552 2KJ1228 - mCD13 - mmJ1 283
0.41 0.49 4720 1.70 3261 2KJ1228 - mCD13 - m m H1 283
0.46 0.55 4254 1.90 2939 2KJ1228 - mCD13-mmG1 283
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A4
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.25 (50 Hz) D.128-Z38-LA71S4
0.30 (60 Hz) 0.32 0.38 6069 0.84 4193 2KJ1225 - m CD13 - m m N1 198

0.35 0.42 5504 0.93 3803 * 2KJ1225-mCD13-mm M1 198
0.39 0.47 5015 1.00 3465 2KJ1225-mCD13-mm L1 198
0.43 0.52 4587 1.10 3169 *x 2KJ1225-mCD13 - m mK1 198
0.48 0.58 4102 1.20 2834 2KJ1225-mCD13-mmJl1 198
0.52 0.62 3766 1.40 2602 * 2KJ1225-mCD13-mmH1 198
0.58 0.70 3394 1.50 2345 2KJ1225-mCD13-mm Gl 198
0.67 0.80 2911 1.80 2011 * 2KJ1225-mCD13-mmElL 198
0.67 0.80 2919 1.70 2017 * 2KJ1225-mCD13-mmF1 198

0.75 0.90 2602 2.00 1798 2KJ1225-mCD13-mmD1 198
D.108-Z38-LA71S4
0.52 0.62 3780 0.82 2612 2KJ1223 -m CD13 - mm Ul 127
0.59 0.71 3325 0.93 2297 2KJ1223 -mCD13-mmT1 127
0.67 0.80 2912 1.10 2012 2KJ1223 -mCD13-mmS1 127
0.76 0.91 2576 1.20 1780 2KJ1223 - m CD13 - m mR1 127
0.84 1.00 2335 1.30 1613 2KJ1223 -mCD13-mm Q1 127
0.95 1.10 2061 1.50 1424 2KJ1223 - mCD13-mmP1 127
1.10 1.30 1858 1.70 1284 2KJ1223 - mCD13 - m m N1 127
1.20 1.40 1686 1.80 1165 2KJ1223 - mCD13 - m m M1 127
1.30 1.60 1536 2.00 1061 2KJ1223 -mCD13-mm L1 127
D.88-728-LA71S4
1.0 1.2 1926 0.87 1331 * 2KJ1218 -mCD13-mmP1 76
11 1.3 1751 0.96 1210 *x 2KJ1218 - mCD13 - m mN1 76
1.2 1.4 1588 1.10 1097 2KJ1218 - mCD13 - m m M1 76
14 1.7 1446 1.20 999 *x 2KJ1218-mCD13-mmL1 76
15 1.8 1278 1.30 883 2KJ1218 - mCD13 - m m K1 76
1.7 2.0 1180 1.40 815 * 2KJ1218-mCD13-mmJl 76
1.9 2.3 1016 1.70 702 2KJ1218 - mCD13 - m m H1 76
21 25 936 1.80 647 * 2KJ1218 - mCD13-mmG1 76
D.88-LA80MS8
2.3 2.8 1047 1.6 300.41 * 2KJ1205-mDC13-mmV1-Z P02 82
25 3.0 944 1.8 270.90 2KJ1205 - mDC13 - m m U1-Z P02 82
D.88-LA71M6
2.8 34 864 1.9 300.41 * 2KJ1205-mCE13-mmV1-Z P01 78
D.68-728-LA71S4
21 25 922 0.87 637 2KJ1214 - mCD13 - m m H1 46
2.2 2.6 879 0.91 607 * 2KJ1214-mCD13-mm Gl 46
D.68-LA80MS8
2.4 29 979 0.82 281.01 2KJ1204 - mDC13 - m m U1-Z P02 50
2.8 34 867 0.92 248.68 *x 2KJ1204-mDC13-mmT1-Z P02 50
D.68-LA71M6
3.0 3.6 808 0.99 281.01 2KJ1204 - m CE13 - mm U1-Z P01 46
3.3 4.0 715 1.10 248.68 *x 2KJ1204-mCE13-mmT1-Z POl 46
3.7 4.4 650 1.20 226.07 2KJ1204 - mCE13-mm S1-Z P01 46
4.1 4.9 584 1.40 203.09 * 2KJ1204-mCE13-mmR1-Z POl 46
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o AL
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,21lub9
Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.25 (50 Hz) D.68-LA71S4

0.30 (60 Hz) 4.8 5.8 497 1.6 281.01 2KJ1204 - mCD13 - mm Ul 46
5.4 6.5 440 1.8 248.68 * 2KJ1204-mCD13-mmT1 46
6.0 7.2 400 2.0 226.07 2KJ1204 - mCD13-mmS1 46
D.48-LA71M6
4.5 5.4 534 0.84 185.66 2KJ1203 - mCE13 - m mR1-Z P01 27
5.2 6.2 463 0.97 161.05 * 2KJ1203-mCE13-mmQl-Z PO1 27
5.5 6.6 433 1.00 150.48 2KJ1203 - mCE13 - m m P1-Z PO1 27
6.3 7.6 381 1.20 132.34 x 2KJ1203 - mCE13-mmN1-Z P01 27
D.48-LA71S4
6.5 7.8 369 1.2 208.77 x 2KJ1203-mCD13-mmS1 27
7.3 8.8 328 14 185.66 2KJ1203 - mCD13 - m mR1 27
8.4 10.1 285 1.6 161.05 x 2KJ1203-mCD13-mmQl 27
9.0 10.8 266 1.7 150.48 2KJ1203 - mCD13 - mmP1 27
10.2 12.2 234 1.9 132.34 * 2KJ1203 - mCD13 - m m N1 27
11.6 13.9 205 2.2 115.91 2KJ1203 - mCD13 - m m M1 27
D.38-LA71S4
9.0 10.8 264 0.83 149.26 * 2KJ1202-mCD13-mm Q1 18
10.1 12.1 236 0.93 133.57 2KJ1202 - mCD13 - mmP1 18
114 13.7 210 1.00 11855 * 2KJ1202 - m CD13 - m m N1 18
13.0 15.6 184 1.20 103.89 2KJ1202 - mCD13 - m m M1 18
14.8 17.8 162 1.40 91.34 x 2KJ1202-mCD13-mmL1 18
16.4 19.7 146 1.50 82.52 2KJ1202 - mCD13 - m m K1 18
18.8 23.0 127 1.70 7191 x 2KJ1202-mCD13-mmJ1 18
21.0 25.0 114 1.90 64.58 2KJ1202 - mCD13 - mm H1 18
23.0 28.0 103 2.10 58.30 * 2KJ1202-mCD13-mmGl 18
26.0 31.0 94 2.40 52.86 2KJ1202 - mCD13-mmF1 18
Z.38-LA71S4
31 37 78 23 4412 * 2KJ1102 - mCD13 - mm A2 17
D.28-LA71S4
14.3 17.2 167 0.84 9452 x 2KJ1201-mCD13-mmF1 10
16.8 20.0 142 0.99 80.34 x 2KJ1201-mCD13-mmEl 10
19.3 23.0 123 1.10 69.82 2KJ1201 - m CD13-mm D1 10
22.0 26.0 107 1.30 60.77 * 2KJ1201-mCD13-mmCl 10
Z.28-LA71S4
26 31 91 15 51.35 2KJ1101 - mCD13 - mm C2 10
31 37 7 1.8 4330 * 2KJ1101-m=CD13-mmB2 10
35 42 68 2.1 38.45 2KJ1101 - mCD13 - m m A2 10
40 48 60 23 33.71 x 2KJ1101-=CD13-mm X1 10
45 54 53 2.6 30.16 2KJ1101 - mCD13 - mm W1 10
50 60 47 3.0 26.77 * 2KJ1101-mCD13-mmV1 10
58 70 42 34 23.46 2KJ1101 - mCD13 - mm Ul 10
65 78 36 3.8 20.63 * 2KJ1101-mCD13-mmT1 10
72 86 33 4.2 18.63 2KJ1101 - = CD13-mm S1 10
83 100 29 4.9 16.24 * 2KJ1101-mCD13-mmR1 10
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.25 (50 Hz) Z.28-LA71S4

0.30 (60 Hz) [IIEE] 112 26.0 5.4 14.58 2KJ1101 - W CD13 - mm Q1 10
103 124 23.0 6.0 13.17 * 2KJ1101-mCD13-mmP1l 10
113 136 21.0 6.6 11.94 2KJ1101 - m CD13-m m N1 10
124 149 19.0 7.3 10.87 * 2KJ1101 - mCD13 - m m M1 10
140 168 17.0 8.2 9.61 2KJ1101 -mCD13-mm L1 10
152 182 16.0 8.9 8.87 * 2KJ1101-mCD13-mmK1 10
177 212 14.0 10.1 7.64 2KJ1101 -mCD13-mmJ1 10
195 234 12.0 10.8 6.94 x 2KJ1101-wmCD13-mmH1 10
214 257 11.0 8.5 6.31 * 2KJ1101-mCD13-mmG1l 10
236 283 10.0 9.2 5.72 2KJ1101 -=m CD13-mmF1 10
259 311 9.2 10.0 5.21 * 2KJ1101-mCD13-mmEl 10
293 352 8.1 10.8 4.60 2KJ1101 - mCD13 - m m D1 10
318 382 75 12.0 425 = 2KJ1101-®=CDI3-mmCl 10
369 443 6.5 12.4 3.66 2KJ1101 - = CD13-mmB1 10
405 486 5.9 13.1 3.33 * 2KJ1101 - mCD13-mmAl 10

D.18-LA71S4
23 28 103 0.88 58.03 2KJ1200 - mCD13-mmEL
27 32 89 1.00 50.51 * 2KJ1200-mCD13-mmD1 9
7.18-LA71S4
31 37 76.0 1.2 43.15 2KJ1100 - m CD13 -mm U1 9
36 43 66.0 14 3723 * 2KJ1100- mCD13-mmT1 9
42 50 57.0 1.6 31.98 2KJ1100 - m CD13-m = S1 9
46 55 52.0 1.7 29.45 * 2KJ1100 - mCD13-m mR1 9
50 60 47.0 1.9 26.77 2KJ1100- = CD13-mm Q1 9
57 68 42.0 2.1 23.69 * 2KJ1100 - mCD13-m m P1 9
68 82 35.0 2.6 19.85 2KJ1100 - mCD13 - m m N1 9
80 96 30.0 3.0 16.92 * 2KJ1100 - mCD13 - m m M1 9
94 113 25.0 35 14.38 * 2KJ1100-mCD13-mmL1 9
108 130 22.0 4.1 12.50 2KJ1100 - m CD13 - m m K1 9
124 149 19.0 4.5 10.88 * 2KJ1100-mCD13-mmJ1 9
138 166 17.0 4.8 9.81 2KJ1100 - m CD13 - mm H1 9
156 187 15.0 5.2 8.66 2KJ1100 - m CD13-mmG1 9
182 218 13.0 4.2 7.42 * 2KJ1100-mCD13-mmF1 9
209 251 11.0 4.6 6.45 2KJ1100 - m CD13-mmE1 9
241 289 9.9 51 5.61 * 2KJ1100 - mCD13-mm D1 9
267 320 8.9 55 5.06 2KJ1100 - mCD13 - m m C1 9
302 362 7.9 6.2 4.47 2KJ1100- mCD13-mmB1 9
377 452 6.3 7.3 3.58 * 2KJ1100-mCD13-mmAl 9
E.48-LA71S4
119 143 20 2.8 11.30 2KJ1002 - mCD13 - mm Ul 16
149 179 16 4.0 9.09 2KJ1002 - mCD13-mmS1 16
E.38-LA71S4
145 174 16 1.9 9.33 * 2KJ1001 - mCD13-mmS1 13
163 196 15 2.2 8.30 2KJ1001 - mCD13-mmR1 13
188 226 13 3.0 7.20 * 2KJ1001-=CD13-mmQ1 13

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.25 (50 Hz) E.38-LA71S4

0.30 (60 Hz) it 241 12 4 6.73 2KJ1001 - = CD13-m = P1 13

0.37 (50 Hz) D.188-Z48-LA71M4

0.44 (60 Hz) 0.12 0.14 24391 0.82 11066 * 2KJ1235-mCE13-mmW1 603
0.15 0.18 19919 1.00 9037 * 2KJ1235-mCE13-mmV1 603
0.18 0.22 17073 1.20 7746 2KJ1235-mCE13-mm Ul 603
0.20 0.24 15447 1.30 7008 * 2KJ1235-mCE13-mmTl 603
0.21 0.25 14259 1.40 6469 2KJ1235- mCE13 - m m S1 603
0.24 0.29 12398 1.60 5625 * 2KJ1235-mCE13-mmR1 603
0.27 0.32 11257 1.80 5107 2KJ1235- mCE13-mm Q1 603
0.29 0.35 10278 1.90 4663 * 2KJ1235-mCE13-mmPl 603
D.168-7Z48-LA71M4
0.17 0.20 17371 0.81 7881 *x 2KJ1232-mCE13-mmR1 459
0.19 0.23 15773 0.89 7156 2KJ1232 - mCE13-mm Q1 459
0.21 0.25 14402 0.97 6534 * 2KJ1232-mCE13-mmP1 459
0.23 0.28 13214 1.10 5995 2KJ1232 - mCE13 - mm N1 459
0.25 0.30 12174 1.20 5523 * 2KJ1232 - mCE13-mm M1 459
0.27 0.32 11056 1.30 5016 2KJ1232 - mCE13-mm L1 459
0.30 0.36 10071 1.40 4569 * 2KJ1232 - mCE13-mmK1 459
0.33 0.40 9227 1.50 4186 2KJ1232 - mCE13-mmJ1 459
0.37 0.44 8233 1.70 3735 * 2KJ1232-mCE13-mmH1 459
D.148-738-LA71M4
0.32 0.38 9573 0.84 4343 2KJ1228 - mCE13-mm L1 283
0.34 0.41 8755 0.91 3972 2KJ1228 - m CE13 - mm K1 283
0.39 0.47 7829 1.00 3552 2KJ1228 - mCE13 - mmJ1 283
0.42 0.50 7188 1.10 3261 2KJ1228 - mCE13 - mm H1 283
0.47 0.56 6478 1.20 2939 2KJ1228 - mCE13 - mm G1 283
0.54 0.65 5557 1.40 2521 2KJ1228 - mCE13-mmE1 283
0.54 0.65 5572 1.40 2528 2KJ1228 - mCE13-mmF1 283
0.61 0.73 4968 1.60 2254 2KJ1228 - mCE13 - m m D1 283
0.66 0.79 4563 1.80 2070 2KJ1228 - mCE13-mmCl 283
0.73 0.88 4111 1.90 1865 2KJ1228 - mCE13 - m mB1 283
D.128-Z38-LA71M4
0.48 0.58 6247 0.82 2834 2KJ1225- mCE13-mmJ1 198
0.53 0.64 5735 0.89 2602 * 2KJ1225-mCE13-mmH1 198
0.58 0.70 5169 0.99 2345 2KJ1225 - m CE13-mm Gl 198
0.68 0.82 4433 1.20 2011 * 2KJ1225-mCE13-mmEl 198
0.68 0.82 4446 1.10 2017 * 2KJ1225-mCE13-mmF1 198
0.76 0.91 3963 1.30 1798 2KJ1225 - m CE13 - mm D1 198
0.83 1.00 3639 1.40 1651 * 2KJ1225-mCE13-mmCl 198
0.92 1.10 3280 1.60 1488 2KJ1225 - mCE13 - m mB1 198
1.10 1.30 2821 1.80 1280 * 2KJ1225-mCE13-mmAl 198
1.10 1.30 2801 1.80 1271 2KJ1227 - mCE13 - m m P1 208
1.20 1.40 2570 2.00 1166 2KJ1227 - mCE13 - m m N1 208
* Preferowany wspétczynnik przetozenia T A A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) Mo fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.37 (50 Hz) D.108-Z38-LA71M4
0.44 (60 Hz) 0.85 1.0 3555 0.87 1613 2KJ1223 - mCE13-mm Q1 127

0.96 1.2 3139 0.99 1424 2KJ1223 - mCE13 - m m P1 127
1.10 1.3 2830 1.10 1284 2KJ1223 - mCE13 - mm N1 127
1.20 14 2568 1.20 1165 2KJ1223 - mCE13-mmM1 127
1.30 1.6 2339 1.30 1061 2KJ1223 -mCE13-mmL1 127
1.40 17 2140 1.40 971 2KJ1223 - mCE13 - mm K1 127
1.60 19 1913 1.60 868 2KJ1223 - mCE13-mmJ1 127

1.70 2.0 1757 1.80 797 2KJ1223 - mCE13-mm H1 127
D.108-LA90SA8
1.9 2.3 1881 16 359.30 2KJ1206 - WEB13 - m V1-Z P02 133
21 25 1702 18 32521 * 2KJ1206- mEB13-mmUL-Z PO2 133
D.88-Z28-LA71M4
1.6 1.9 1946 0.86 883 2KJ1218 - ® CE13 - m WK1 76
1.7 2.0 1796 0.94 815 * 2KJ1218-mCE13-mmJl 76
2.0 2.4 1547 1.10 702 2KJ1218 - mCE13 - mm H1 76
2.1 2.5 1426 1.20 647 * 2KJ1218-mCE13-mmG1l 76
D.88-LA90SA8
2.2 2.6 1573 11 30041 * 2KJ1205- WEB13-mmV1-Z PO2 85
2.5 3.0 1418 1.2 270.90 2KJ1205 - mEB13 - mm U1-Z P02 85
D.88-LA80S6
3.1 3.7 1154 1.5 300.41 * 2KJ1205-mDB13-mmV1-Z POl 82
3.4 4.1 1040 1.6 270.90 2KJ1205 - mDB13 - mmUl-Z PO1 82
3.8 4.6 938 1.8 244.29 * 2KJ1205-mDB13-mmT1-Z PO1 82
4.3 5.2 821 2.0 213.64 2KJ1205 - mDB13 - mm S1-Z POl 82
D.68-LA80S6
37 44 955 0.84 24868 * 2KJ1204-mDB13-mmT1-Z POl 50
4.1 4.9 868 0.92 226.07 2KJ1204 - mDB13 - mm S1-Z PO1 50
45 5.4 780 1.00 20309 * 2KJ1204-mDB13 - mRI1-Z POl 50
D.68-LA71M4
4.9 5.9 725 1.1 281.01 2KJ1204 - mCE13-mm Ul 46
5.5 6.6 641 1.2 248.68 * 2KJ1204-mCE13-mmT1l 46
6.1 7.3 583 1.4 226.07 2KJ1204 - mCE13-mm S1 46
6.7 8.0 524 1.5 203.09 * 2KJ1204 - mCE13-mmR1 46
7.9 9.5 449 1.8 174.08 2KJ1204 - mCE13-mm Q1 46
8.7 10.4 406 2.0 157.50 * 2KJ1204 -mCE13-mmP1 46
9.4 11.3 375 2.1 145.38 2KJ1204 - mCE13 - mm N1 46
D.48-LA71M4
6.6 7.9 538 0.84 208.77 * 2KJ1203- W CE13- m Sl 27
7.4 8.9 479 0.94 185.66 2KJ1203 - m CE13 - m mR1 27
8.5 10.2 415 1.10 161.05 * 2KJ1203-mCE13-mmQl 27
9.1 10.9 388 1.20 150.48 2KJ1203-mCE13-mm P1 27
10.4 12.5 341 1.30 132.34 * 2KJ1203-mCE13-mmN1 27

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o oo
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.37 (50 Hz) D.48-LA71M4

0.44 (60 Hz) 11.8 14.2 299 1.5 115.91 2KJ1203 - mCE13-mm M1 27
13.4 16.1 264 1.7 102.52 * 2KJ1203-mCE13-mmL1 27
14.7 176 240 1.9 92.91 2KJ1203 - m CE13 - m m K1 27
16.7 20.0 212 21 8202 * 2KJ1203-mCE13-mmJl 27

Z.48-LATIM4
27 32 132 2.2 51.28 2KJ1103 - mCE13-m m A2 27
D.38-LA71M4
13.2 15.8 268 0.82 103.89 2KJ1202 - ® CE13 - = m M1 18
150 180 236 0.93 9134 * 2KJ1202-mCE13-mml1l 18
16.6 19.9 213 1.00 8252 2KJ1202 - m CE13 - m m K1 18
19.1 23.0 185 1.20 7191 * 2KJ1202- mCE13-mmJl 18
21.0 25.0 167 1.30 64.58 2KJ1202 - m CE13 - m m H1 18
24.0 29.0 150 1.50 58.30 * 2KJ1202- W CEI13-mmGl 18
26.0 31.0 136 1.60 52.86 2KJ1202 - mCE13-mm F1 18

28.0 124 1.80 48.10 * 2KJ1202-mCE13-mmEl 18
Z.38-LA71M4
31 114 1.6 4412 x 2KJ1102 - mCE13- m m A2 17
35 42 101 2.1 39.24 2KJ1102 - mCE13 - m m X1 17
40 48 88 25 34.04 x 2KJ1102 - mCE13-mm W1 17
43 82 2.7 31.80 2KJ1102 - mCE13-mm V1 17
D.28-LA71M4
22 157 0.89 60.77 * 2KJ1201-mCE13-mmC1l 10
Z.28-LA71IM4
27 132 11 51.35 2KJ1101 - mCE13-mmC2 10
32 38 112 13 4330 * 2KJ1101 - mCE13-mmB2 10
36 43 99 14 38.45 2KJ1101 - mCE13 - mm A2 10
41 49 87 1.6 3371 x 2KJ1101 - mCE13- m m X1 10
45 54 78 1.8 30.16 2KJ1101 - mCE13 - mm W1 10
51 61 69 2.0 26.77 * 2KJ1101-mCE13-mmV1 10
58 70 60 2.3 23.46 2KJ1101 - mCE13 - mm U1 10
66 79 53 2.6 20.63 x 2KJ1101-mCE13-mmT1 10
74 89 48 2.9 18.63 2KJ1101 - mCE13 - mm S1 10
84 101 42 &8 16.24 * 2KJ1101-mCE13-mmR1 10
Z.18-LA71M4
32 38 111 0.81 43.15 2KJ1100 - mCE13 - mm U1 9
37 44 96 0.94 37.23 x 2KJ1100-mCE13-mmT1 9
43 52 82 1.10 31.98 2KJ1100 - mCE13 - mm S1 9
46 55 76 1.20 29.45 x 2KJ1100- mCE13-mmR1 9
51 61 69 1.30 26.77 2KJ1100 - mCE13 - m m Q1 9
58 70 61 1.50 23.69 * 2KJ1100- mCE13-mmP1 9
69 83 51 1.80 19.85 2KJ1100 - m CE13 - m m N1 9
81 97 44 2.10 16.92 * 2KJ1100- mCE13-mmM1 9
95 114 37 2.40 1438 * 2KJ1100-mCE13-mmL1 9
110 132 32 2.80 12.50 2KJ1100 - m CE13 - mm K1 9
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.37 (50 Hz) Z.18-LA71M4

0.44 (60 Hz) ¥ 151 28.0 31 10.88 % 2KJ1100- W CE13- M mJ1 9
140 168 25.0 3.3 9.81 2KJ1100 - m CE13 - m m H1 9
158 190 22.0 36 8.66 2KJ1100 - w CE13 -  m G1 9
185 222 19.0 2.9 742  x 2KJ1100- mCE13-mmF1 9
212 254 17.0 3.2 6.45 2KJ1100-m CE13-mmEL 9
244 293 14.0 35 5.61 * 2KJ1100-m CE13-mmD1 9
271 325 13.0 3.8 5.06 2KJ1100- mCE13-mmC1 9
306 367 12.0 4.3 4.47 2KJ1100 - mCE13 - m mB1 9
383 460 9.2 5.0 3.58 * 2KJ1100-m CE13-mmAl 9

E.68-LA71M4
110 132 32 2.5 12.40 * 2KJ1003-mCE13-mmW1 26
123 148 29 3.2 11.18 2KJ1003 - mCE13-mm V1 26
136 163 26 3.7 10.08 * 2KJ1003- W CE13 - mm UL 26
E.48-LA71IM4
121 145 29 1.9 11.30 2KJ1002 - mCE13-mm Ul 16
137 164 26 3.1 10.00 * 2KJ1002-mCE13-mmT1l 16
151 181 23 2.7 9.09 2KJ1002 - mCE13-mm S1 16
168 202 21 4.0 8.17 * 2KJ1002 - mCE13-mmR1 16
E.38-LA71M4
147 176 24 13 933 % 2KJ1001-m CE13-mmS1 13
165 198 21 15 8.30 2KJ1001 - ® CE13 - m mR1 13
190 228 19 2.0 720 x 2KJ1001-mCE13-mm Q1L 13
204 245 17 2.8 6.73 2KJ1001 - mCE13-mmP1 13
231 277 15 35 5.92 * 2KJ1001 - mCE13-mmN1 13

0.55 (50 Hz) D.188-Z48-LA71ZMP4
0.66 (60 Hz) 2KJ1235-ECG13 - m mT1

0.21 0.25 21728 0.92 6469 2KJ1235-mCG13-mmS1 603
0.24 0.29 18893 1.10 5625 * 2KJ1235-mCG13-mmR1 603
0.27 0.32 17154 1.20 5107 2KJ1235-mCG13-mm Q1 603
0.29 0.35 15662 1.30 4663 *x 2KJ1235-mCG13-mmP1 603
0.32 0.38 14372 1.40 4279 2KJ1235-mCG13-mmN1 603
0.35 0.42 13240 1.50 3942 *x 2KJ1235-mCG13 - mm M1 603
0.38 0.46 12025 1.70 3580 2KJ1235-mCG13-mmL1l 603
0.42 0.50 10953 1.80 3261 * 2KJ1235-mCG13 - mmK1 603

2KJ1235-mCG13-mmJl

D.168-7Z48-LA71ZMP4
2KJ1232-mCG13-mm L1l

0.30 0.36 15346 0.91 4569 * 2KJ1232 - mCG13 - mmK1 459
0.33 0.40 14060 1.00 4186 2KJ1232 - mCG13 -mmJ1 459
0.37 0.44 12545 1.10 3735 *x 2KJ1232-mCG13-mmH1 459

2KJ1232 - mCG13-mm D1

D.148-Z38-LA71ZMP4
2939

2KJ1228 - mCG13 - m m G1

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o oo
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) Mo fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.55 (50 Hz) D.148-Z38-LA71ZMP4
0.66 (60 Hz) 0.54 0.65 8491 0.94 2528 2KJ1228 - mCG13-mmF1 283

0.55 0.66 8468 0.94 2521 2KJ1228 - mCG13-mmEL 283
0.61 0.73 7571 1.10 2254 2KJ1228 - mCG13-mm D1 283
0.66 0.79 6953 1.20 2070 2KJ1228 -mCG13-mmCl 283
0.74 0.89 6264 1.30 1865 2KJ1228 - mCG13-mmB1 283

0.86 1.00 5388 1.50 1604 2KJ1228 - mCG1l3-mmAl 283
D.148-748-LA71ZMP4

0.84 1.0 5478 1.5 1631 2KJ1231 - mCG13-mmN1 292

0.92 1.1 5045 1.6 1502 2KJ1231 - mCG13-mm M1 292

1.00 1.2 4581 1.7 1364 2KJ1231-mCG13-mm L1 292

1.10 1.3 4175 1.9 1243 2KJ1231 - mCG13-mmK1 292
D.128-738-LA71ZMP4

0.77 0.92 6039 084 1798 2KJ1225 - W CG13 - m m D1 198

0.83 1.00 5545 0.92 1651 * 2KJ1225-mCGl13-mmCl 198

0.92 1.10 4998 1.00 1488 2KJ1225-mCG1l3-mmB1 198

1.10 1.30 4299 1.20 1280 * 2KJ1225-mCGl13-mmAl 198
D.128-748-LA71ZMP4

1.1 1.3 4269 1.2 1271 2KJ1227 - mCG13-mm Pl 208

12 14 3916 13 1166 2KJ1227 - W CG13 - m m N1 208

13 16 3607 14 1074 2KJ1227 - #CG13 - m m M1 208

1.4 1.7 3275 1.6 975 2KJ1227 -mCG13-mm L1 208

15 1.8 2986 17 889 2KJ1227 - W CG13 - m mK1 208

17 2.0 2734 1.9 814 2KJ1227 - CG13 - mmJ1 208
D.108-238-LA71ZMP4

1.3 1.6 3564 0.87 1061 2KJ1223 - mCG13-mm L1 127

1.4 1.7 3261 0.95 971 2KJ1223 - mCG13-mmK1 127

1.6 1.9 2915 1.10 868 2KJ1223 - mCG13-mmJ1 127

17 2.0 2677 1.20 797 2KJ1223 - m CG13 - m mH1 127
D.108-LA90LA8

1.9 23 2796 1.10 359.30 2KJ1206 - W EE13 - mmV1-Z P02 136

2.1 2.5 2531 1.20 325.21 * 2KJ1206 - mEE13 - mmUl-Z P02 136

2.4 2.9 2216 1.40 284.73 2KJ1206 - mEE13-mmT1-Z P02 136
D.108-LA8BOM6

2.5 3.0 2074 1.5 359.30 2KJ1206 - mDC13 - m mV1-Z POl 130

2.8 3.4 1877 1.7 325.21 * 2KJ1206 - mDC13 - mmUl-Z POl 130

3.2 338 1643 1.9 284.73 2KJ1206 - #DC13 - m T1-Z P01 130
D.88-LA90LA8

25 3.0 2108 0.8 270.90 2KJ1205 - W EE13 - mmU1-Z P02 88
D.88-LA8OM6

3.0 3.6 1734 0.97 300.41 * 2KJ1205-mDCl13-mmV1-Z PO1 82

3.4 4.1 1564 1.10 270.90 2KJ1205 - mDC13 - mm Ul-Z PO1 82

3.7 4.4 1410 1.20 244.29 * 2KJ1205-mDC13-mmT1-Z POl 82

4.3 5.2 1233 1.40 213.64 2KJ1205 - mDC13 - m m S1-Z P01 82
D.88-LA71ZMP4

4.6 5.5 1148 1.5 300.41 * 2KJ1205-mCG1l3-mmV1-Z POl 78

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.55 (50 Hz) D.88-LA71ZMP4

0.66 (60 Hz) 51 6.1 1035 1.6 270.90 2KJ1205 - m CG13 - m mUl1-Z PO1 78
56 6.7 933 18 24429 % 2KJ1205- mCGI13- M mTi-Z POl 78
6.4 7.7 816 2.1 213.64 2KJ1205 - m CG13 - m m S1-Z P01 78

D.68-LA71ZMP4

55 6.6 950 0.84 248.68 * 2KJ1204-mCG13-mmT1 46

6.1 7.3 864 0.93 226.07 2KJ1204 - mCG13-mmS1 46

6.8 8.2 776 1.00 203.09 * 2KJ1204 - mCG1l3-mmER1 46

7.9 9.5 665 1.20 174.08 2KJ1204 - mCG13-mm Q1 46

8.7 10.4 602 1.30 157.50 * 2KJ1204 - mCG13-mm Pl 46

9.5 11.4 555 1.40 145.38 2KJ1204 - mCG13-mm N1 46
10.9 13.1 483 1.70 126.41 * 2KJ1204 - mCG1l3-mm M1 46
12.0 14.4 438 1.80 114.78 2KJ1204 - mCG13-mm L1 46
13.1 15.7 400 2.00 10480 * 2KJ1204- W CGI3- mmK1 46
14.3 17.2 367 2.20 96.16 2KJ1204 - W CG13 - mm J1 46

D.48-LA71ZMP4

10.4 12.5 506 0.89 132.34 *x 2KJ1203-mCG13-mmN1 27
11.9 14.3 443 1.00 115.91 2KJ1203 - m CG13 - mm M1 27
13.4 16.1 392 1.10 102.52 * 2KJ1203-mCGl13-mmL1l 27
14.8 17.8 355 1.30 92.91 2KJ1203 - mCG13-m =K1 27
16.8 20.0 313 1.40 8202 * 2KJ1203-mCG13-mmJl 27
18.6 22.0 283 1.60 73.99 2KJ1203 - mCG13-mmH1 27
20.0 24.0 256 1.80 67.10 * 2KJ1203-®CG13-muGl 27
22.0 26.0 234 1.90 61.14 2KJ1203 - mCG13 - m W F1 27
25.0 30.0 214 2.10 5592 * 2KJ1203-®CG13-m mEL 27

28.0 34.0 191 2.40 50.00 2KJ1203 - mCG13 - mm D1 27
Z.48-LAT1ZMP4
27 32 196 15 51.28 2KJ1103 - mCG13 - mm A2 27
D.38-LA71ZMP4
19.1 23 275 0.80 7191 x 2KJ1202-mCG13-mmJl 18
21.0 25 247 0.89 64.58 2KJ1202 - mCG13 - m m H1 18
24.0 29 223 0.99 58.30 * 2KJ1202-mCG13-mmGl 18
26.0 31 202 1.10 52.86 2KJ1202 - mCG13-mmF1 18
Z.38-LA71ZMP4
31 37 169 1.10 4412  * 2KJ1102 - mCG13-mmA2 17
35 42 150 1.40 39.24 2KJ1102 - mCG13 - m m X1 17
40 48 130 1.70 34.04 * 2KJ1102-mCG13-mmW1 17
43 52 121 1.80 31.80 2KJ1102 - mCG13-mm V1 17
49 59 107 2.10 27.97 * 2KJ1102 - mCG13-mm Ul 17
56 67 94 2.40 24.50 2KJ1102 - mCG13-mmT1 17
64 7 83 2.70 21.67 * 2KJ1102-mCG13-mmS1 17
70 84 75 2.90 19.64 2KJ1102 - mCG13 - m mR1 17
Z.28-LA71ZMP4
32 38 165 0.85 43.30 * 2KJ1101-mCG13-mmB2 10
36 43 147 0.95 38.45 2KJ1101 - mCG13 - mm A2 10
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.55 (50 Hz) Z.28-LA71ZMP4

0.66 (60 Hz) |t 49 129 11 3371 x 2KJ1101-mCG13- mm X1 10
46 b5 115 1.2 30.16 2KJ1101 - mCG13 - mmW1 10
51 61 102 14 26.77 * 2KJ1101-mCG13-mmV1 10
59 71 90 1.6 23.46 2KJ1101 - mCG13-mm Ul 10
67 80 79 1.8 20.63 x 2KJ1101-mCG13-mmT1 10
74 89 71 2.0 18.63 2KJ1101 - = CG13-mmS1 10
85 102 62 2.3 16.24 * 2KJ1101-mCG1l3-mmR1 10
94 113 56 25 14.58 2KJ1101 - mCG13-mm Q1 10
104 125 50 2.8 13.17 x 2KJ1101-mCG13-mm Pl 10
115 138 46 3.1 11.94 2KJ1101 - mCG13 - m m N1 10
126 151 42 34 10.87 x 2KJ1101- = CG13-mm M1 10
143 172 37 3.8 9.61 2KJ1101 -mCG13-mm L1 10
218 262 24 3.9 6.31 * 2KJ1101-mCG1l3-mmGl 10
240 288 22 4.3 5.72 2KJ1101 - = CG13-mmF1 10
264 317 20 4.6 521 x 2KJ1101-mCG13-mmE1l 10
299 359 18 5.0 4.60 2KJ1101 - mCG13-mm D1 10
Z.18-LA71ZMP4
47 56 112 0.80 29.45 x 2KJ1100- mCG13-mmR1 9
51 61 102 0.88 26.77 2KJ1100 - mCG13-mm Q1 9
58 70 90 0.99 23.69 * 2KJ1100- = CG13- mmP1 9
69 83 76 1.20 19.85 2KJ1100 - = CG13 - m m N1 9
81 97 65 1.40 16.92 x 2KJ1100- = CG13- = m M1 9
96 115 b5 1.60 1438 * 2KJ1100-mCG13-mmL1 9
110 132 48 1.90 12.50 2KJ1100 - mCG13 - mm K1 9
126 151 42 2.10 10.88 x 2KJ1100-mCG13-mmJ1 9
140 168 38 2.20 9.81 2KJ1100 - mCG13 - mm H1 9
159 191 33 2.40 8.66 2KJ1100 - mCG13-mm Gl 9
185 222 28 1.90 742 % 2KJ1100-mCG13-mmF1 9
213 256 25 2.20 6.45 2KJ1100 - mCG13-mmEl 9
245 294 21 2.40 5.61 % 2KJ1100- mCG13-mmD1 9
272 326 19 2.50 5.06 2KJ1100 - = CG13-mmC1 9
308 370 17 2.90 4.47 2KJ1100 - = CG13 - mm B1 9
384 461 14 3.40 3,58 x 2KJ1100- mCG13-mmAl 9
E.68-LA71ZMP4
111 133 47 1.7 1240 * 2KJ1003-mCG13-mmW1 26
123 148 43 2.2 11.18 2KJ1003 - - CG13 -mm V1 26
136 163 38 25 10.08 * 2KJ1003 - mCG13-mmUl 26
E.48-LA71ZMP4
122 146 43 13 11.30 2KJ1002 - mCG13 - m m Ul 16
138 166 38 2.1 10.00 * 2KJ1002-mCG13-m =Tl 16
151 181 35 1.8 9.09 2KJ1002 - mCG13 - mm S1 16
168 202 31 2.7 8.17 % 2KJ1002-mCG13-mmR1 16
196 235 27 3.6 7.00 2KJ1002 - mCG13 - m m Q1 16
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o ASA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga

Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora

kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.55 (50 Hz) E.38-LA71ZMP4

0.66 (60 Hz) g 176 36 0.9 9.33 * 2KJ1001-m=CG13-mmS1 13
166 199 32 1.0 8.30 2KJ1001 - mCG13-m mR1 13
191 229 28 1.4 720 *x 2KJ1001-mCG13-mmQ1 13
204 245 26 1.9 6.73 2KJ1001 - mCG13 - m m P1 13
232 278 23 2.3 592 x 2KJ1001-mCG13-mmN1 13
265 318 20 35 5.18 2KJ1001 - CG13 - m m M1 13
300 360 18 45 458 x 2KJ1001-mCG13-mmL1l 13
331 397 16 3.9 4.15 2KJ1001 - mCG13 - m m K1 13
375 450 14 5.0 367 * 2KJ1001-mCG13-mmJl 13
415 498 13 5.1 331 2KJ1001 - mCG13 - mm H1 13

0.75 (50 Hz) D.188-Z48-LA8OM4
0.90 (60 Hz) 0.27 0.32 23410 0.85 5107 2KJ1235-mDC13 - mm Q1 607

0.30 0.36 21375 0.94 4663 *x 2KJ1235-mDC13-mmPl 607
0.33 0.40 19615 1.00 4279 2KJ1235-mDC13 - m m N1 607
0.35 0.42 18070 1.10 3942 * 2KJ1235-mDC13 - mm M1 607
0.39 0.47 16411 1.20 3580 2KJ1235-mDCI13-mmL1 607
0.43 0.52 14948 1.30 3261 * 2KJ1235-mDC13 - m mK1 607
0.47 0.56 13697 1.50 2988 2KJ1235-mDC13-mmJ1 607
0.52 0.62 12221 1.60 2666 * 2KJ1235-mDC13-mmH1 607
0.59 0.71 10905 1.80 2379 2KJ1235-mDC13-mm Gl 607
0.37 0.44 17121 0.82 3735 * 2KJ1232-mDC13-mmH1 463
D.168-748-LA80M4
0.42 0.50 15278 0.92 3333 2KJ1232 -mDC13-mm Gl 463
0.49 0.59 12977 1.10 2831 2KJ1232-mDC13-mmF1 463
0.59 0.71 10804 1.30 2357 * 2KJ1232-mDCl13-mmElL 463
0.60 0.72 10630 1.30 2319 * 2KJ1232-mDC13-mmD1 463
0.67 0.80 9489 1.50 2070 2KJ1232 -mDC13-mmC1 463

0.79 0.95 8059 1.70 1758 2KJ1232 - mDC13-mmB1 463
D.148-748-LA80M4
0.85 1.0 7477 11 1631 2KJ1231 - mDC13 - m m N1 296
0.93 11 6885 1.2 1502 2KJ1231 - mDC13 - m m M1 296
1.00 12 6253 13 1364 2KJ1231-mDC13-mmL1 296
1.10 13 5698 14 1243 2KJ1231 - mDC13 - m mK1 296
1.20 14 5221 15 1139 2KJ1231-mDC13-mmJ1 296
1.40 1.7 4657 17 1016 2KJ1231-mDC13 - mmH1 296
1.50 1.8 4158 19 907 2KJ1231-mDC13-mm Gl 296
D.148-738-LA80M4
0.67 0.8 9489 0.84 2070 2KJ1228 - mDC13-mmC1l 287
0.75 0.9 8549 0.94 1865 2KJ1228 - mDC13 - mm B1 287
0.87 1.0 7353 1.10 1604 2KJ1228 - mDC13 - mm Al 287
D.128-7Z38-LA80M4
11 13 5868 0.87 1280 *x 2KJ1225-mDCl3-mmAl 202
D.128-Z48-LA8B0M4
11 1.3 5826 0.88 1271 2KJ1227 - mDC13 - mmP1 212
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwo$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.75 (50 Hz) D.128-Z48-LA80M4

0.90 (60 Hz) 1.2 1.4 5345 0.95 1166 2KJ1227 - mDC13 - m m N1 212
13 1.6 4923 1.00 1074 2KJ1227 - mDC13 - m m M1 212
14 17 4469 1.10 975 2KJ1227 -mDC13-mmL1 212
1.6 1.9 4075 1.30 889 2KJ1227 - mDC13 - m m K1 212
1.7 2.0 3731 1.40 814 2KJ1227 -mDC13-mmJ1 212
1.9 2.3 3328 1.50 726 2KJ1227 -mDC13 - mm H1 212

2.2 2.6 2970 1.70 648 2KJ1227 - mDC13-mm Gl 212
D.128-LA100LA8
25 3.0 2825 1.8 268.16 * 2KJ1207 - mFB13-mmUl-Z P02 221
2.8 34 2590 2.0 245.93 2KJ1207 - mFB13 - m mT1-Z P02 221
D.108-738-LA80M4
1.8 22 3653 0.85 797.00 2KJ1223 - mDC13 - m mH1 131
D.108-LA100LA8
2.4 2.9 2999 1.0 284.73 2KJ1206 - mFB13 - mmT1-Z P02 144
D.108-LAB0S6
25 3.0 2813 11 359.30 2KJ1206 - mEB13 - mmV1-Z P01 133
2.8 34 2546 1.2 32521 * 2KJ1206-mEB13-mmUl-Z POl 133
3.2 3.8 2229 14 284.73 2KJ1206 - mEB13 - mm T1-Z PO1 133
3.6 4.3 2011 15 256.86 *x 2KJ1206- mEB13-mmS1-Z P01 133
D.108-LA80M4
3.9 4.7 1845 1.7 359.30 2KJ1206 - mDC13 - m m V1 130
4.3 5.2 1670 1.9 32521 * 2KJ1206 - mDC13-mm Ul 130
D.88-LA90S6
3.7 4.4 1912 0.88 24429 x 2KJ1205-mEB13-mmT1-Z POl 85
4.3 5.2 1672 1.00 213.64 2KJ1205- mEB13-mmS1-Z P01 85
D.88-LA80M4
4.6 HI5) 1542 1.10 300.41 *x 2KJ1205-mDC13-mmV1-Z P01 82
5.1 6.1 1391 1.20 270.90 2KJ1205 - mDC13 - m m U1-Z PO1 82
5.7 6.8 1254 1.30 24429 * 2KJ1205-mDC13-mmT1-Z PO1 82
6.5 7.8 1097 1.50 213.64 2KJ1205 - mDC13 - m mS1-Z P01 82
7.3 8.8 985 1.70 191.80 x 2KJ1205-mDC13-mmR1-Z PO1 82
8.0 9.6 899 1.90 175.18 2KJ1205 - m DC13 - m m Q1-Z P01 82
9.0 10.8 798 2.10 15546 x 2KJ1205-mDC13-mmP1-Z PO1 82
D.68-LA80M4
8.0 9.6 894 0.90 174.08 2KJ1204 - mDC13-mm Q1 50
8.9 10.7 809 0.99 15750 * 2KJ1204-mDC13-mmP1l 50
9.6 115 746 1.10 145.38 2KJ1204 - mDC13 - m m N1 50
11.0 13.2 649 1.20 126.41 * 2KJ1204 - mDC13 - m =M1 50
12.2 14.6 589 1.40 114.78 2KJ1204 -mDC13-mmL1 50
13.3 16.0 538 1.50 104.80 * 2KJ1204-mDC13-mmK1 50
145 17.4 494 1.60 96.16 2KJ1204 - mDC13 - mm J1 50
15.7 18.8 455 1.80 88.59 x 2KJ1204-mDC13-mmH1 50
17.3 21.0 413 1.90 80.46 2KJ1204 - mDC13 - mm G1 50
19.0 23.0 376 2.10 73.30 * 2KJ1204-mDC13-mmF1 50
21.0 25.0 345 2.30 67.14 2KJ1204 - mDC13-mmEl 50
* Preferowany wspotczynnik przetozenia o ASA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.75 (50 Hz) Z.68-LA80M4

0.90 (60 Hz) k] 35 247 2.2 48.09 x 2KJ1104 - mDC13 - mm X1 48
D.48-LA80M4
13.6 16.3 526 0.85 102.52 x 2KJ1203-mDCl13-mmL1 31
15.0 18.0 a77 0.94 92.91 2KJ1203 - mDC13 - m m K1 31
17.0 20.0 421 1.10 82.02 x 2KJ1203-mDC13-mmJl 31
18.9 23.0 380 1.20 73.99 2KJ1203 - mDC13 - mm H1 31
21.0 25.0 345 1.30 67.10 * 2KJ1203-mDC13-mmGl 31
23.0 28.0 314 1.40 61.14 2KJ1203 - mDC13-mmF1 31
25.0 30.0 287 1.60 5692 x 2KJ1203-mDCl13-mmEl 31
28.0 34.0 257 1.80 50.00 2KJ1203 - mDC13 - mm D1 31
Z.48-LA80M4
27 32 263 11 51.28 2KJ1103 - mDC13 - mm A2 31
31 37 233 1.9 4538 x 2KJ1103-mDC13-mm X1 31
34 41 212 21 41.26 2KJ1103 - mDC13-mm W1 31
38 46 190 2.4 37.06 * 2KJ1103-mDC13-mmV1 31
D.38-LA80M4
26 31 271 0.81 52.86 2KJ1202 - mDC13-mmF1 22
29 35 247 0.89 48.10 x 2KJ1202-mDCl13-mmEl 22
Z.38-LA80M4
32 38 227 0.8 4412  x 2KJ1102 - mDC13 - mm A2 21
36 43 201 1.0 39.24 2KJ1102 - mDC13 - m m X1 21
41 49 175 13 34.04 x 2KJ1102-mDC13-mmW1 21
44 53 163 13 31.80 2KJ1102 - mDC13 - mm V1 21
50 60 144 15 27.97 * 2KJ1102 - mDC13 - mm Ul 21
57 68 126 17 24.50 2KJ1102 - mDC13-mmT1 21
64 7 111 2.0 21.67 = 2KJ1102-mDC13-m = S1 21
71 85 101 2.2 19.64 2KJ1102 - mDC13 - m m R1 21
80 96 89 25 17.33 x 2KJ1102-mDC13-mmQl 21
89 107 80 2.7 15.64 2KJ1102 - mDC13 - m m P1 21
98 118 73 3.0 14.18 x 2KJ1102 - mDC13 - m m N1 21
108 130 66 3.3 12.92 2KJ1102 - mDC13 - m m M1 21
118 142 61 3.6 11.82 = 2KJ1102-mDC13-mmL1 21
Z.28-LA71ZMDA4
41 49 176 0.80 33.71 x 2KJ1101 - mCH13-mm X1 10
46 55 157 0.89 30.16 2KJ1101 - mCH13 -mm W1 10
51 61 139 1.00 26.77 x 2KJ1101 - mCH13 -mm V1 10
5 71 122 1.10 23.46 2KJ1101 - mCH13 -mm U1l 10
67 80 107 1.30 20.63 x 2KJ1101-mCH13-mmT1 10
74 89 97 1.40 18.63 2KJ1101 - mCH13 - m m S1 10
85 102 85 1.70 16.24 x 2KJ1101-mCH13-mmR1 10
94 113 76 1.80 14.58 2KJ1101 - mCH13 - mm Q1 10
104 125 69 2.00 13.17 x 2KJ1101-mCH13-m =Pl 10
115 138 62 2.30 11.94 2KJ1101 - m CH13 - m m N1 10
126 151 57 2.50 10.87 * 2KJ1101 - mCH13-m =M1 10

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.75 (50 Hz) Z.28-LA71ZMD4

ORC[ON(ONgVaY 143 172 50 2.8 9.61 2KJ1101 -m CH13-mm L1 10
155 186 46 3.0 8.87 * 2KJ1101-m CH13-mmK1 10
180 216 40 3.4 7.64 2KJ1101 - m CH13 -mmJ1 10
198 238 36 37 694 % 2KJ1101- mCH13-mmH1 10
218 262 33 2.9 631 % 2KJ1101-®CH13-mmGl 10
240 288 30 3.1 5.72 2KJ1101 - mCH13-mmF1 10
264 317 27 34 5.21 * 2KJ1101-mCH13-mmEl 10
299 359 24 3.7 4.60 2KJ1101 - mCH13-mm D1 10
324 389 22 4.1 4.25 * 2KJ1101-mCH13-mmC1 10
376 451 19 4.2 3.66 2KJ1101 - mCH13 -m mB1 10
413 496 17 4.4 3.33 * 2KJ1101-mCH13-mmAl 10

Z.18-LA71ZMDA4
69 83 103 0.87 19.85 2KJ1100 - ® CH13 - m m N1 9
81 97 88 1.00 1692 % 2KJ1100- = CH13- m = M1 9
96 115 75 1.20 14.38 * 2KJ1100- mCH13-mm L1 9
110 132 65 1.40 12.50 2KJ1100 - mCH13 - mm K1 9
126 151 57 1.50 10.88 * 2KJ1100 - mCH13-mmJ1 9
140 168 51 1.60 9.81 2KJ1100 - mCH13 - m m H1 9
159 191 45 1.80 8.66 2KJ1100 - m CH13 - m = G1 9
185 222 39 1.40 7.42 * 2KJ1100-w CH13-mmF1 9
213 256 34 1.60 6.45 2KJ1100 - m CH13 -m mE1 9
245 294 29 1.70 5.61 * 2KJ1100-®m CH13-mmD1 9
272 326 26 1.90 5.06 2KJ1100 - m CH13-m = C1 9
308 370 23 2.10 4.47 2KJ1100 - m CH13 - m m B1 9
384 461 19 250 358 % 2KJ1100- mCH13-mmAlL 9
E.68-LA8OM4
112 134 64 1.3 12.40 * 2KJ1003-mDCl13-mmW1 30
125 150 57 1.6 11.18 2KJ1003 - mDC13-mmV1 30
138 166 52 1.8 10.08 * 2KJ1003 -mDC13-mmUl 30
158 190 45 3.3 8.82 2KJ1003-mDC13-mmT1 30
176 211 41 4.2 7.92 * 2KJ1003-mDCl13-mmS1 30
193 232 37 4.0 7.23 2KJ1003 - mDC13 - mmR1 30
E.48-LA8SOM4
123 148 58 0.95 11.30 2KJ1002 - ® DC13 - = m U1 20
140 168 51 1.60 1000 % 2KJ1002- ®DC13-mmT1 20
153 184 47 1.40 9.09 2KJ1002 - mDC13 -mm S1 20
171 205 42 2.00 8.17 * 2KJ1002 - mDC13-mmR1 20
199 239 36 2.70 7.00 2KJ1002 - mDC13-mm Q1 20
220 264 32 3.50 6.33 * 2KJ1002 - mDC13-mmP1 20
238 286 30 4.00 5.85 2KJ1002 - mDC13 - m m N1 20
275 330 26 4.60 508 % 2KJ1002- ®DC13- = uM1 20
E.38-LA8SOM4
194 233 37 1.0 720 * 2KJ1001- ®DC13-®uQL 17
207 248 35 1.4 6.73 2KJ1001 - mDC13-mmP1 17
236 283 30 1.7 5.92 * 2KJ1001-mDC13-mmN1 17

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga

Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora

kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.75 (50 Hz) E.38-LA80M4

0.90 (60 Hz) etet] 323 27 2.6 5.18 2KJ1001 - mDC13 - = m M1 17
305 366 24 3.3 458 x 2KJ1001-mDC13-mmLl 17
336 403 21 2.9 4.15 2KJ1001 - mDC13 - m m K1 17
380 456 19 3.7 367 *x 2KJ1001-mDC13-mmJl 17
421 505 17 3.8 3.31 2KJ1001 - mDC13 - m m H1 17
465 558 15 5.2 3.00 * 2KJ1001-mDC13-mmGl 17
511 613 14 5.7 2.73 2KJ1001 - mDC13-mmF1 17
558 670 13 5.7 250 * 2KJ1001-mDC13-mmElL 17

1.1 (50 Hz) D.188-Z48-LA90S4
1.3 (60 Hz) 0.40 0.48 24043 0.83 3580 2KJ1235-mEL13-mm L1 610

0.43 0.52 21901 0.91 3261 * 2KJ1235-mEL13-mmK1 610
0.47 0.56 20068 1.00 2988 2KJ1235-mEL13-mmJ1 610
0.53 0.64 17905 1.10 2666 *x 2KJ1235-mEL13-mmH1 610
0.59 0.71 15977 1.30 2379 2KJ1235-mEL13-mmG1 610
0.70 0.84 13573 1.50 2021 2KJ1235-mEL13-mmF1 610
0.84 1.00 11296 1.80 1682 * 2KJ1235-mEL13-mmEL 610
0.85 1.00 11115 1.80 1655 * 2KJ1235-mEL13-mmD1 610

0.96 1.20 9920 2.00 1477 2KJ1235-mEL13-mmCl 610
D.168-748-LA90S4
0.60 0.72 15830 0.88 2357 * 2KJ1232-mEL13-mmEL 466
0.61 0.73 15575 0.90 2319 * 2KJ1232-mEL13-mmD1 466
0.68 0.82 13902 1.00 2070 2KJ1232 - mEL13-mmC1 466
0.81 0.97 11807 1.20 1758 2KJ1232 - mEL13-mmB1 466
0.97 1.20 9826 1.40 1463 *x 2KJ1232-mEL13-mmAl 466
D.168-Z68-LA90S4
0.97 1.2 9812 14 1461 2KJ1233 - mEL13-mmJ1 483
1.20 14 8234 17 1226 2KJ1233 - mEL13 - m m H1 483
1.40 1.7 7025 2.0 1046 2KJ1233 - mEL13 - mm G1 483
D.148-748-LA90S4
1.0 12 9161 0.87 1364 2KJ1231-mEL13-mm L1 299
11 13 8348 0.96 1243 2KJ1231 - mEL13 - mm K1 299
1.2 14 7650 1.00 1139 2KJ1231-mEL13-mmJ1 299
14 1.7 6824 1.20 1016 2KJ1231-wEL13-mmH1 299
1.6 19 6091 1.30 907 2KJ1231-mEL13-mmG1 299
1.8 2.2 5171 1.50 770 2KJ1231-mEL13-mmF1 299
D.148-LA100L8
2.0 2.4 5192 15 336.11 2KJ1208 - m FL13 - m m W1-Z P02 311
2.3 2.8 4655 1.7 301.34 *x 2KJ1208-mFL13-mmV1-Z P02 311
25 3.0 4267 1.9 276.23 2KJ1208 - mFL13 -mmUl1-Z P02 311
2.7 3.2 3935 2.0 25470 * 2KJ1208-mFL13-mmT1-Z P02 311
D.128-Z48-LA90S4
1.6 19 5971 0.85 889 2KJ1227 - mEL13 - mm K1 215
1.7 2.0 5467 0.93 814 2KJ1227 - mEL13-mmJ1 215
1.9 2.3 4876 1.00 726 2KJ1227 - mEL13 - m m H1 215
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwo$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

1.1 (50 Hz) D.128-Z48-LA90S4
1.3 (60 Hz) 2.2 2.6 4352 1.2 648.00 2KJ1227 - mEL13 - m = G1 215

D.128-LA100L8

25 3.0 4143 1.2 268.16 *x 2KJ1207-mFL13-mmUl-Z P02 221
2.8 3.4 3799 13 245.93 2KJ1207 - mFL13 -mmT1-Z P02 221
3.1 3.7 3394 15 219.72 * 2KJ1207 - mFL13-mmS1-Z P02 221

D.128-LA90L6

3.4 4.1 3079 17 268.16 * 2KJ1207 - mEP13-mmUl1-Z P01 213
3.7 4.4 2823 18 245.93 2KJ1207 - mEP13-mmT1-Z PO1 213
4.2 5.0 2523 2.0 219.72 x 2KJ1207 - mEP13-mmS1-Z P01 213

D.108-LA90L6

2.8 3.4 3734 0.83 32521 * 2KJ1206-=EP13-mm®U1-Z POl 136
3.2 3.8 3269 0.95 284.73 2KJ1206 - mEP13-mmT1-Z PO1 136
3.6 4.3 2949 1.10 256.86 * 2KJ1206 - mEP13-mmS1-Z POl 136

D.108-LA90S4
3.9 4.7 2667 1.2 359.30 2KJ1206 - mEL13 -mm V1 133
44 53 2414 13 32521 * 2KJ1206- WEL13-mmUL 133
5.0 6.0 2114 1.5 284.73 2KJ1206 - mEL13-mmT1 133
55 6.6 1907 16 256.86 * 2KJ1206- WEL13-mm Sl 133
6.0 7.2 1746 18 235.19 2KJ1206 - mEL13 - m mR1 133
6.8 8.2 1553 2.0 209.21 * 2KJ1206- WEL13-mmQl 133

D.88-LA90S4
5.2 6.2 2011 0.84 270.90 2KJ1205-mEL13-mm Ul 85
5.8 7.0 1814 0.93 244.29 * 2KJ1205-WEL13-mmT1l 85
6.6 7.9 1586 1.10 213.64 2KJ1205-mEL13-mmS1 85
7.4 8.9 1424 1.20 191.80 * 2KJ1205-mEL13-mmR1 85
8.1 9.7 1301 1.30 175.18 2KJ1205-mEL13-mmQl 85
9.1 10.9 1154 1.50 155.46 * 2KJ1205-WEL13-mmP1 85
9.9 11.9 1065 1.60 143.50 2KJ1205- mEL13 - mm N1 85

10.9 13.1 964 1.70 129.79 * 2KJ1205-wEL13-mm M1 85
11.8 14.2 887 1.90 119.52 2KJ1205-mEL13-mmL1 85
12.8 15.4 821 2.00 110.54 * 2KJ1205-mEL13-mmK1 85
13.8 16.6 762 2.20 102.61 2KJ1205-mEL13-mmJ1 85
D.68-LA90S4
11.2 13.4 938 0.85 126.41 * 2KJ1204 - mEL13-mm M1 53
12.3 14.8 852 0.94 114.78 2KJ1204 - mEL13-mm L1 53
13.5 16.2 778 1.00 104.80 * 2KJ1204 - mEL13-mmK1 53
14.7 176 714 1.10 96.16 2KJ1204 - mEL13 - mmJ1 53
16.0 19.2 658 1.20 8859 * 2KJ1204-mEL13-mmHL 53
17.6 21.0 597 1.30 80.46 2KJ1204 - mEL13-mm Gl 53
19.3 23.0 544 1.50 73.30 * 2KJ1204 - mEL13-mmF1 53
21.0 25.0 498 1.60 67.14 2KJ1204 - mEL13-mmE1 53
24.0 29.0 445 1.80 59.91 * 2KJ1204 -mEL13-mmD1 53
26.0 31.0 397 2.00 53.47 2KJ1204 - mEL13-mmC1l 53

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
1.1 (50 Hz) Z.68-LA90S4
1.3 (60 Hz) 29 35 357 15 48.09 * 2KJ1104-mEL13-mmX1 51
34 41 312 2.6 42.06 2KJ1104 - mEL13 - mm W1 51
D.48-LA90S4
19.1 23 549 0.82 73.99 2KJ1203-WEL13-mmH1 34
21.0 25 498 0.90 67.10 * 2KJ1203-WEL13-mmG1 34
23.0 28 454 0.99 61.14 2KJ1203 - mEL13-mmF1 34
25.0 30 415 1.10 55.92 x 2KJ1203-mEL13-mmElL 34
28.0 34 371 1.20 50.00 2KJ1203 - EL13-mmD1 34
Z.48-LA90S4
31 37 337 1.3 4538 x 2KJ1103-mEL13-mmX1 34
34 41 306 15 41.26 2KJ1103 - mEL13 - mm W1 34
38 46 275 1.6 37.06 x 2KJ1103-WEL13-mmV1 34
44 53 236 1.9 31.77 2KJ1103 - mEL13 - mm U1 34
49 59 213 2.1 28.74 * 2KJ1103-mEL13-mmET1 34
53 64 197 2.3 26.53 2KJ1103 - mEL13-mmS1 34
61 73 171 2.6 23.07 * 2KJ1103-mEL13-mER1 34
68 82 156 2.9 20.95 2KJ1103 - mEL13-mmQl 34
74 89 142 3.2 19.13  * 2KJ1103-mEL13-mmEP1 34
Z.38-LA90S4
42 50 253 0.87 34.04 x 2KJ1102-mEL13-mmW1 24
44 53 236 0.93 31.80 2KJ1102 - mEL13-mmV1 24
51 61 208 1.10 2797 x 2KJ1102 - mEL13-mm Ul 24
58 70 182 1.20 24.50 2KJ1102 - mEL13-mmT1 24
65 78 161 1.40 21.67 * 2KJ1102-mEL13-mmS1 24
72 86 146 1.50 19.64 2KJ1102 - mEL13 - mm R1 24
82 98 129 1.70 17.33 * 2KJ1102 - mEL13-mmQl 24
90 108 116 1.90 15.64 2KJ1102 - mEL13-mmP1 24
100 120 105 2.10 1418 x 2KJ1102 - mEL13- mm N1 24
110 132 96 2.30 12.92 2KJ1102 - mEL13 - mm M1 24
120 144 88 2.50 11.82 * 2KJ1102-=EL13-mm L1 24
134 161 78 2.70 10.57 2KJ1102 - mEL13 - mm K1 24
146 175 72 2.80 9.70 % 2KJ1102-mEL13-mm]J1l 24
162 194 65 3.00 8.75 2KJ1102 - mEL13 - m m H1 24
188 226 56 3.40 752 x 2KJ1102 - mEL13-mm Gl 24
189 227 56 3.30 750 * 2KJ1102 - mEL13-mmEF1 24
211 253 50 3.60 6.71 2KJ1102 - mEL13 - mm D1 24
230 276 46 3.70 6.16 * 2KJ1102-wEL13-mmCl 24
255 306 41 4.00 5.55 2KJ1102 - mEL13 - mmB1 24
297 356 85 4.50 477 x 2KJ1102 - mEL13-mmAl 24
Z.28-LA90S4
60 72 174 0.80 23.46 2KJ1101 - mEL13 - mm U1 17
69 83 153 0.91 20.63 * 2KJ1101-mEL13-mmT1 17
76 91 138 1.00 18.63 2KJ1101 - mEL13-mmS1 17
87 104 121 1.20 16.24 x 2KJ1101-mEL13-mmER1 17

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
1.1 (50 Hz) Z.28-LA90S4
1.3 (60 Hz) 97 116 108 1.3 14.58 2KJ1101 - mEL13 - mm Q1 17
107 128 98 1.4 13.17 x 2KJ1101-mEL13-mmP1 17
119 143 89 1.6 11.94 2KJ1101 - mEL13 - m m N1 17
130 156 81 1.7 10.87 * 2KJ1101 - mEL13 - m mM1 17
147 176 71 2.0 9.61 2KJ1101 - mEL13-mmL1 17
160 192 66 21 8.87 *x 2KJ1101-®EL13-mmK1 17
185 222 57 24 7.64 2KJ1101 - mEL13-mmJ1 17
204 245 52 2.6 6.94 *x 2KJ1101-wEL13-mmH1 17
224 269 47 2.0 6.31 *x 2KJ1101-mEL13-mmGl 17
247 296 42 22 5.72 2KJ1101 - mEL13 - mmF1 17
272 326 39 24 521 x 2KJ1101-mEL13-mmEl 17
308 370 34 2.6 4.60 2KJ1101 - mEL13 -mm D1 17
333 400 32 2.9 425 x 2KJ1101-mEL13-mmECl 17
387 464 27 29 3.66 2KJ1101 - mEL13 - mmB1 17
425 510 25 3.1 333 x 2KJ1101-wEL13-mmAl 17
E.88-LA90S4
137 164 77 3.0 10.33 * 2KJ1004-wEL13-mmS1 50
150 180 70 3.0 9.46 2KJ1004 - mEL13 - mR1 50
168 202 62 3.9 842 x 2KJ1004-mEL13-mmQl 50
184 221 57 4.3 7.69 2KJ1004 - mEL13 - m m P1 50
E.68-LA90S4
114 137 92 0.88 1240 * 2KJ1003-®EL13-mmW1 33
127 152 83 1.10 11.18 2KJ1003 - mEL13 - mm V1 33
140 168 75 1.30 10.08 * 2KJ1003-WEL13-mmUl 33
160 192 66 2.30 8.82 2KJ1003 - mEL13-mmT1 33
179 215 59 2.90 7.92 % 2KJ1003-WEL13-mmS1 33
196 235 54 2.80 7.23 2KJ1003-mEL13-mmR1 33
220 264 48 3.60 6.42 * 2KJ1003-WEL13-mmP1 33
239 287 44 4.30 5.92 2KJ1003 - mEL13 - mm N1 33
E.48-LA90S4
142 170 74 1.10 10.00 * 2KJ1002-wEL13-mmT1 23
156 187 68 0.95 9.09 2KJ1002 - mEL13 - mm S1 23
173 208 61 1.40 8.17 x 2KJ1002-®EL13-mmR1 23
202 242 52 1.90 7.00 2KJ1002 - mEL13-mm Q1 23
224 269 47 2.40 6.33 *x 2KJ1002-®EL13-mmP1 23
242 290 43 2.80 5.85 2KJ1002 - mEL13 - mm N1 23
279 335 38 3.20 5.08 * 2KJ1002-m®EL13-mmM1 23
306 367 34 3.80 4.62 2KJ1002 - mEL13-mm L1 23
336 403 31 4.80 421 = 2KJ1002 - W EL13-mmK1 23
397 476 26 5.30 356 * 2KJ1002-mEL13-mmH1 23
E.38-LA90S4
210 252 50 0.96 6.73 2KJ1001 - mEL13 - mm P1 20
239 287 44 1.20 592 x 2KJ1001-®EL13-mmN1 20
273 328 38 1.80 5.18 2KJ1001 - mEL13 - m m M1 20
309 371 34 2.30 458 x 2KJ1001-wEL13-mmL1 20

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga

Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora

kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

1.1 (50 Hz) E.38-LA90S4

1.3 (60 Hz) [eZal 409 31 2.0 4.15 2KJ1001 - mEL13 - mm K1 20
386 463 27 2.6 367 * 2KJ1001-wELI3-mmL1 20
427 512 25 2.6 3.31 2KJ1001-mEL13-mmH1 20
472 566 22 3.6 3.00 *x 2KJ1001-mwEL13-mmG1 20
518 622 20 3.9 2.73 2KJ1001 - mEL13-mmF1 20
566 679 19 3.9 250 * 2KJ1001-mEL13-mmEl 20
632 758 17 4.3 2.24 2KJ1001-®EL13-mmD1 20
690 828 15 583 205 * 2KJ1001-®EL13-mmCl 20
765 918 14 6.0 1.85 2KJ1001-mEL13-mmB1 20
890 1068 12 6.1 159 * 2KJ1001-mEL13-mmAl 20

1.5 (50 Hz) D.188-Z48-LA90L4
1.8 (60 Hz) 0.53 0.64 24512 082 2666 * 2KJ1235- mEP13 - m W H1 613

0.60 0.72 21873 0.91 2379 2KJ1235-mEP13-mm Gl 613
0.70 0.84 18582 1.10 2021 2KJ1235-mEP13-mmF1 613
0.84 1.00 15465 1.30 1682 * 2KJ1235-mEP13-mmElL 613
0.86 1.00 15216 1.30 1655 *x 2KJ1235- mEP13-mmD1 613
0.96 1.20 13580 1.50 1477 2KJ1235 - mEP13 -mmC1 613

1.10 1.30 11539 1.70 1255 2KJ1235- mEP13 - mm B1 613
D.188-7Z68-LA90L4
11 1.3 11502 1.7 1251 2KJ1237 - mEP13 -mm J1 630
D.168-748-LA90L4
0.81 0.97 16163 0.87 1758 2KJ1232 - mEP13 - mmB1 469
0.97 1.20 13451 1.00 1463 * 2KJ1232 - mEP13-mmAl 469
D.168-Z68-LA90L4
0.97 1.2 13433 1.0 1461 2KJ1233 - mEP13-mmJ1 486
1.20 1.4 11272 1.2 1226 2KJ1233 - mEP13 - mm H1 486
1.40 1.7 9617 15 1046 2KJ1233 - mEP13-mmG1 486
D.148-748-LA90L4
14 1.7 9341 0.86 1016 2KJ1231 - mEP13 - mmH1 302
1.6 1.9 8339 0.96 907 2KJ1231-mEP13-mmG1 302
1.8 2.2 7080 1.10 770 2KJ1231 - mEP13-mmF1 302
D.148-LA112M8
21 25 6829 1.2 336.11 2KJ1208 - m GG13- m m W1-Z P02 318
2.3 2.8 6123 1.3 301.34 * 2KJ1208 - mGG13-mmV1-Z P02 318
2.6 31 5613 14 276.23 2KJ1208 - m GG13 - m m U1-Z P02 318
D.148-LA100L6
2.8 34 5205 15 336.11 2KJ1208 - mFL13 - m mW1-Z P01 311
3.1 3.7 4667 1.7 301.34 *x 2KJ1208-mFL13-mmV1-Z P01 311
3.3 4.0 4278 1.9 276.23 2KJ1208 - mFL13-mmUl-Z PO1 311
3.6 4.3 3944 2.0 25470 * 2KJ1208-mFL13-mmT1-Z PO1 311
D.128-748-LA90L4
2.2 2.6 5958 0.86 648.00 2KJ1227 - mEP13 - mm G1 218
* Preferowany wspotczynnik przetozenia o AA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,21lub9
Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

1.5(50 Hz) D.128-LA112M8
1.8 (60 Hz) 2.6 3.1 5449 0.94 268.16 * 2KJ1207 - mGG13 - m m U1-Z P02 228

2.9 3.5 4997 1.00 245.93 2KJ1207 - mGG13-m m T1-Z P02 228

32 338 4465 1.10 21972 * 2KJ1207 - mGG13 - m = S1-Z P02 228
D.128-LA100L6
34 4.1 4153 1.2 268.16 * 2KJ1207 - mFL13-mmUl-Z PO1 221
3.8 4.6 3809 1.3 245.93 2KJ1207 - mFL13-m = T1-Z POl 221
4.2 5.0 3403 1.5 219.72 * 2KJ1207 - mFL13-mmS1-Z POl 221
4.6 5.5 3116 1.6 201.22 2KJ1207 - mFL13-mmR1-Z POl 221
5.0 6.0 2871 1.8 185.36 * 2KJ1207-mFL13-mmQ1-Z PO1 221
D.128-LA90L4
5.3 6.4 2705 1.9 268.16 * 2KJ1207 - mEP13-mm Ul 213
5.8 7.0 2481 2.1 245.93 2KJ1207 - mEP13-mmT1 213
D.108-LA90L4
4.0 4.8 3625 0.86 359.30 2KJ1206 - mEP13 -m m V1 136
4.4 53 3281 0.94 325.21 * 2KJ1206 - mEP13 - mm Ul 136
5.0 6.0 2872 1.10 284.73 2KJ1206 - mEP13-mmT1 136
55 6.6 2591 1.20 256.86 * 2KJ1206 - mEP13-mmS1 136
6.0 7.2 2373 1.30 235.19 2KJ1206 - mEP13 - mmR1 136
6.8 8.2 2111 1.50 20921 * 2KJ1206 - mEP13- = Q1 136
7.4 8.9 1929 1.60 191.21 2KJ1206 - mEP13 - mm P1 136
8.1 9.7 1773 1.70 175.78 * 2KJ1206 - mEP13 - m m N1 136
8.7 10.4 1638 1.90 162.40 2KJ1206 - W EP13 - m m M1 136
9.4 1.3 1520 2.00 150.70 % 2KJ1206- WEP13-mmLl 136
10.1 12.1 1416 2.20 140.37 2KJ1206 - m EP13 - m m K1 136
D.88-LA90L4
7.4 8.9 1935 0.87 191.80 * 2KJ1205-mEP13-mmR1 88
8.1 9.7 1767 0.95 175.18 2KJ1205 - mEP13-mm Q1 88
9.1 10.9 1568 1.10 155.46 * 2KJ1205-mEP13-mmP1l 88
9.9 11.9 1448 1.20 143.50 2KJ1205 - m EP13 - m m N1 88
10.9 13.1 1309 1.30 129.79 * 2KJ1205- mEP13-mm M1 88
11.9 14.3 1206 1.40 119.52 2KJ1205-mEP13-mm L1 88
12.8 15.4 1115 1.50 110.54 % 2KJ1205- mEP13- mmK1 88
13.8 16.6 1035 1.60 102.61 2KJ1205 - mEP13 - mm J1 88
15.7 18.8 913 1.80 90.53 * 2KJ1205-mEP13-mmH1 88
17.0 20.0 843 2.00 83.58 2KJ1205 - mEP13-m m G1 88
19.0 23.0 755 2.20 74.88 * 2KJ1205-mEP13-mmF1 88
21.0 25.0 697 2.40 69.05 2KJ1205- mEP13-mmE1 88
D.68-LA90L4
14.8 17.8 970 0.82 96.16 2KJ1204 - mEP13-mmJ1 56
16.0 19.2 894 0.90 8859 % 2KJ1204- WEP13-mmH1 56
17.6 21.0 812 0.99 80.46 2KJ1204 - mEP13 - m B G1 56
19.4 23.0 739 1.10 7330 * 2KJ1204- mEP13-mmF1 56
21.0 25.0 677 1.20 67.14 2KJ1204 - mEP13-mmEL 56

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
1.5(50 Hz) D.68-LA90L4
1.8 (60 Hz) 24 29 604 1.3 59.91 * 2KJ1204 - mEP13 - m m D1 56
27 32 539 15 53.47 2KJ1204 - mEP13-mmC1 56
Z.68-LA90L4
30 36 485 1.1 48.09 x 2KJ1104 - mEP13 - mm X1 54
34 41 424 1.9 42.06 2KJ1104 - mEP13 - mm W1 54
38 46 381 2.1 37.76  x 2KJ1104 - mEP13-mmV1 54
41 49 348 2.3 34.49 2KJ1104 - mEP13 - mm U1 54
46 55 309 2.6 30.60 * 2KJ1104-mEP13-mmTl 54
50 60 285 2.8 28.25 2KJ1104 - mEP13 - m m S1 54
D.48-LA90L4
25 30 564 0.80 55.92 x 2KJ1203-WEP13-mmEl 37
28 34 504 0.89 50.00 2KJ1203 - mEP13 - mm D1 37
Z.48-LA90L4
31 37 458 0.98 4538 x 2KJ1103 - mEP13 - m m X1 37
34 41 416 1.10 41.26 2KJ1103 - mEP13-mmW1 37
38 46 374 1.20 37.06 * 2KJ1103-®EP13-mmV1 37
45 54 320 1.40 31.77 2KJ1103 - mEP13-mm U1 37
49 59 290 1.60 28.74 * 2KJ1103-mEP13-mmT1 37
54 65 268 1.70 26.53 2KJ1103 - m EP13 - mm S1 37
62 74 233 1.90 23.07 * 2KJ1103-mEP13-mmR1 37
68 82 211 2.10 20.95 2KJ1103 - mEP13 - mm Q1 37
74 89 193 2.30 19.13 * 2KJ1103-mEP13-mm Pl 37
81 97 177 2.50 17.55 2KJ1103 - m EP13 - m m N1 37
88 106 163 2.60 16.17 * 2KJ1103-®EP13-m =M1 37
97 116 148 2.80 14.68 2KJ1103 - ®EP13-mm L1 37
106 127 135 3.00 13.38 * 2KJ1103 - mEP13-m mK1 37
116 139 124 3.20 12.25 2KJ1103 - mEP13-mmJ1 37
130 156 110 3.50 1093 * 2KJ1103-mEP13-mmH1 37
145 174 98 3.90 9.76 2KJ1103 - mEP13-mmG1 37
209 251 68 3.90 6.79 * 2KJ1103-mEP13-mmD1 37
234 281 61 4.40 6.06 2KJ1103 - mEP13 - m m C1 37
Z.38-LA90L4
58 70 247 0.89 24.50 2KJ1102 - mEP13-mmT1 27
66 79 219 1.00 21.67 * 2KJ1102- mEP13-mm Sl 27
72 86 198 1.10 19.64 2KJ1102 - mEP13-m mR1 27
82 98 175 1.31 17.33 * 2KJ1102 - mEP13 - W m Q1 27
91 109 158 1.40 15.64 2KJ1102 - mEP13 - m m P1 27
100 120 143 1.50 1418 * 2KJ1102 - mEP13 - mm N1 27
110 132 130 1.70 12.92 2KJ1102 - mEP13 - m m M1 27
120 144 119 1.80 11.82 x 2KJ1102-mEP13-mmL1 27
134 161 107 2.00 10.57 2KJ1102 - m EP13 - m m K1 27
146 175 98 2.00 9.70 * 2KJ1102 - mEP13-mmJl 27
162 194 88 2.20 8.75 2KJ1102 - m EP13 - m m H1 27
189 227 76 2.40 750 *x 2KJ1102 - mEP13-mmF1 27

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
1.5 (50 Hz) Z.38-LA90L4
1.8 (60 Hz) [gEE] 227 76 25 752 % 2KJ1102 - mEP13-mm Gl 27
212 254 68 2.7 6.71 2KJ1102 - mEP13 - m m D1 27
231 277 62 2.7 6.16 *x 2KJ1102-mEP13-mmCl 27
256 307 56 2.9 5.55 2KJ1102 - mEP13 - m mB1 27
298 358 48 3.3 477 x 2KJ1102 - mEP13-mmAl 27
Z.28-LA90L4
87 104 164 0.85 16.24 * 2KJ1101-=EP13-mmR1 20
97 116 147 0.95 14.58 2KJ1101 - mEP13-mm Q1 20
108 130 133 1.10 13.17 * 2KJ1101 - =EP13-mmP1 20
119 143 120 1.20 11.94 2KJ1101 - mEP13 - m m N1 20
131 157 110 1.30 10.87 * 2KJ1101- mEP13 - m =M1 20
148 178 97 1.40 9.61 2KJ1101 - mEP13-mm L1 20
160 192 90 1.60 8.87 x 2KJ1101-mEP13-mmK1l 20
186 223 7 1.80 7.64 2KJ1101 - mEP13-mm J1 20
205 246 70 1.90 6.94 x 2KJ1101-mEP13-mmEH1 20
225 270 64 1.50 6.31 * 2KJ1101-mEP13-mmGl 20
248 298 58 1.60 5.72 2KJ1101 - mEP13 - mmF1 20
273 328 53 1.80 521 % 2KJ1101-mEP13-mmEl 20
309 371 46 1.90 4.60 2KJ1101 - mEP13 - mm D1 20
334 401 43 2.10 425 x 2KJ1101-=EP13-mmCl 20
388 466 37 2.20 3.66 2KJ1101 - mEP13 - mmB1 20
426 511 34 2.30 3.33 % 2KJ1101-m®EP13-mmAl 20
E.88-LA90L4
137 164 104 2.2 10.33 x 2KJ1004 - mEP13-mmS1 53
150 180 95 2.2 9.46 2KJ1004 - m EP13 - mm R1 53
169 203 85 2.9 842 * 2KJ1004 - mEP13-mm Q1 53
185 222 78 3.2 7.69 2KJ1004 - mEP13 - m m P1 53
201 241 71 4.1 7.07 % 2KJ1004 - m EP13 - m m N1 53
234 281 61 4.6 6.06 * 2KJ1004-mEP13-mmL1l 53
E.68-LA90L4
127 152 113 0.82 11.18 2KJ1003 - mEP13 - mm V1 36
141 169 102 0.93 10.08 * 2KJ1003 - mEP13-mmUl 36
161 193 89 1.70 8.82 2KJ1003 - mEP13-mmT1 36
179 215 80 2.10 7.92 x 2KJ1003-®EP13-mmS1 36
196 235 73 2.10 7.23 2KJ1003 - m EP13 - m m R1 36
221 265 65 2.60 6.42 * 2KJ1003 - mEP13-mmP1 36
240 288 60 3.20 5.92 2KJ1003 - mEP13 - m m N1 36
265 318 54 4.10 536 * 2KJ1003 - mEP13 - m =M1 36
288 346 50 4.50 4.93 2KJ1003 - mEP13-mm L1 36
311 373 46 4.80 456 x 2KJ1003 - mEP13 - m m K1 36
E.48-LA90L4
174 209 82 1.0 8.17 % 2KJ1002 - mEP13-mmR1 26
203 244 71 14 7.00 2KJ1002 - m EP13 - mm Q1 26
224 269 64 18 6.33 x 2KJ1002 - mEP13-m mP1 26
243 292 59 2.0 5.85 2KJ1002 - mEP13 - m m N1 26
* Preferowany wspétczynnik przetozenia T A4
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

1.5 (50 Hz) E.48-LA90L4
1.8 (60 Hz) 0 2KJ1002 - m EP13 - m m M1

307 368 47 2.8 4.62 2KJ1002 - mEP13-mm L1 26
337 404 42 3.5 421 = 2KJ1002 - mEP13 - m m K1 26
367 440 39 4.1 3.87 2KJ1002 - mEP13 -mmJ1 26
399 479 36 3.9 356 x 2KJ1002 - mEP13-mmH1 26
438 526 33 4.6 3.24 2KJ1002 - mEP13 - mm G1 26
481 577 30 5.7 295 * 2KJ1002 - mEP13-mmF1 26
776 931 18 6.2 1.83 2KJ1002 - mEP13 - mmB1 26

2KJ1002 - mEP13 - mm Al

E.38-LA90L4

240 288 2KJ1001 - m EP13 - m m N1

274 329 52 1.30 5.18 2KJ1001 - = EP13 - m m M1 23
310 372 46 1.70 458 x 2KJ1001-mEP13-mmL1l 23
342 410 42 1.50 4.15 2KJ1001 - mEP13 - m m K1 23
387 464 37 1.90 3.67 x 2KJ1001-mEP13-mmJl 23
429 5ill5) 33 1.90 3.31 2KJ1001 - mEP13 - mm H1 23
473 568 30 2.60 3.00 =* 2KJ1001-m®=EP13-mmGl1 23
520 624 28 2.90 2.73 2KJ1001 - mEP13 -mmF1 23
568 682 25 2.90 250 * 2KJ1001-mEP13-mmEl 23
634 761 23 3.20 2.24 2KJ1001 - mEP13 - mm D1 23
693 832 21 3.90 2.05 * 2KJ1001-mEP13-mmCl 23
768 922 19 4.40 1.85 2KJ1001 - mEP13 - mm B1 23
893 1072 16 4.50 159 x 2KJ1001-m=EP13-mmAl 23

2.2 (50 Hz) D.188-7Z48-LA100L4
2.6 (60 Hz) 0.84 1.0 22829 0.88 1682 * 2KJ1235-mFL13-mmE]L 621

0.86 1.0 22462 0.89 1655 * 2KJ1235-mFL13-mmD1 621
0.96 12 20046 1.00 1477 2KJ1235-mFL13-mmC1 621
1.10 13 17033 1.20 1255 2KJ1235-mFL13-mmB1 621

1.40 1.7 14170 1.40 1044 * 2KJ1235-mFL13-mmAl 621
D.188-Z68-LA100L4

1.1 1.3 16979 1.2 1251 2KJ1237 -mFL13-mmJl 638

1.4 1.7 14251 1.4 1050 2KJ1237 - mFL13-mmH1 638

1.6 1.9 12161 1.6 896 * 2KJ1237-mFL13-mm Gl 638

1.9 2.3 10125 2.0 746 2KJ1237 -mFL13-mmF1 638
D.168-768-LA100L4

1.2 1.4 16640 0.84 1226 2KJ1233 - mFL13-mmH1 494

1.4 1.7 14197 0.99 1046 2KJ1233-mFL13-mm Gl 494

1.6 1.9 11822 1.20 871 2KJ1233-mFL13-mmF1 494
D.168-LA132S8

2.0 2.4 10253 1.4 341.61 * 2KJ1210 - mHE13 - mm U1-Z P02 499

22 26 9407 15 313.41 2KJ1210 - mHE13 - mm T1-Z P02 499

24 2.9 8681 16 28923 * 2KJ1210- WHE13- mmS1-Z P02 499

2.6 3.1 8053 1.7 268.29 2KJ1210 - m HE13 - m m R1-Z P02 499

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

2.2 (50 Hz) D.148-LA132S8
2.6 (60 Hz) 2.3 2.8 9045 0.88 301.34 * 2KJ1208 - mHE13-mmV1-Z P02 328

2.5 3.0 8291 0.96 276.23 2KJ1208 - ®HE13 - mm U1-Z P02 328

2.7 3.2 7645 1.00 25470 *x 2KJ1208 - mHE13-mmT1-Z P02 328
D.148-LA112M6
2.8 34 7512 11 336.11 2KJ1208 - m GG13- m m W1-Z P01 318
3.1 3.7 6735 12 301.34 * 2KJ1208 - m GG13 - mmV1-Z P01 318
34 4.1 6174 13 276.23 2KJ1208 - - GG13 - m m U1-Z P01 318
3.7 4.4 5693 14 25470 * 2KJ1208 - mGG13-mmT1-Z P01 318
4.0 4.8 5276 15 236.05 2KJ1208 - mGG13 - m m S1-Z P01 318
D.148-LA100L4
4.2 5.0 4973 1.6 336.11 2KJ1208 - mFL13 - m m W1 311
4.7 5.6 4459 18 301.34 x 2KJ1208-mFL13-mmV1 311
5.1 6.1 4087 2.0 276.23 2KJ1208 - mFL13 - m m U1 311
5.6 6.7 3768 2.1 25470 * 2KJ1208-mFL13-mmT1 311
D.128-LA112M6
35 4.2 5994 0.85 268.16 * 2KJ1207 - mGG13 - mmU1-Z PO1 228
3.8 4.6 5497 0.93 245.93 2KJ1207 - mGG13 - m = T1-Z PO1 228
4.3 5.2 4911 1.00 219.72 * 2KJ1207 - mGG13-mmS1-Z P01 228
4.7 5.6 4497 1.10 201.22 2KJ1207 - m GG13 - m mR1-Z P01 228
5.1 6.1 4143 1.20 185.36 * 2KJ1207 - mGG13- m m Q1-Z PO1 228
D.128-LA100L4
5.3 6.4 3968 13 268.16 * 2KJ1207 - mFL13-mmUl 221
5.8 7.0 3639 14 245.93 2KJ1207 - mFL13-mmT1 221
6.5 7.8 3251 1.6 219.72 * 2KJ1207 -mFL13-mmS1 221
7.1 8.5 2977 17 201.22 2KJ1207 - mFL13 - m m R1 221
7.7 9.2 2743 1.9 185.36 * 2KJ1207 - mFL13-mmQl 221
8.3 10.0 2539 2.0 171.62 2KJ1207 - mFL13 - m m P1 221
D.108-LA100L4
5.5 6.6 3800 0.82 256.86 * 2KJ1206-mFL13-mmS1 144
6.0 7.2 3480 0.89 235.19 2KJ1206 - mFL13 - m m R1 144
6.8 8.2 3095 1.00 209.21 * 2KJ1206-mFL13-mmQl 144
7.4 8.9 2829 1.10 191.21 2KJ1206 - mFL13 - m m P1 144
8.1 9.7 2601 1.20 175.78 * 2KJ1206 - mFL13 - mm N1 144
8.7 10.4 2403 1.30 162.40 2KJ1206 - mFL13 - m m M1 144
9.4 11.3 2230 1.40 150.70 * 2KJ1206-mFL13-mmL1 144
10.1 12.1 2077 1.50 140.37 2KJ1206 - m FL13 - m m K1 144
11.2 13.4 1878 1.70 126.90 * 2KJ1206-mFL13-mmJl 144
12.2 14.6 1729 1.80 116.83 2KJ1206 - m FL13 - mm H1 144
135 16.2 1555 2.00 105.08 * 2KJ1206-mFL13-mmGl 144
14.6 17.5 1434 2.20 96.94 2KJ1206 - mFL13 - mm F1 144
D.88-LA100L4
10.9 13.1 1920 0.87 129.79 * 2KJ1205-®FL13-mmM1 96
11.9 14.3 1768 0.95 119.52 2KJ1205-mFL13-mm L1 96
12.8 15.4 1636 1.00 110.54 * 2KJ1205-mFL13-mmK1 96
13.8 16.6 1518 1.10 102.61 2KJ1205- mFL13 - mmJ1 96
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwo$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
2.2 (50 Hz) D.88-LA100L4
2.6 (60 Hz) 15.7 18.8 1339 1.3 90.53 * 2KJ1205-®FL13-mmH1 96
17.0 20.0 1237 14 83.58 2KJ1205-mFL13-mm Gl 96
19.0 23.0 1108 15 7488 x 2KJ1205-mFL13-mmF1 96
21.0 25.0 1022 1.6 69.05 2KJ1205-mFL13-mmEL 96
24.0 29.0 857 2.0 57.93 2KJ1205 - mFL13 - mm D1 96
28.0 34.0 751 2.0 50.73 2KJ1105 - mFL13 - m m B2 94
31.0 37.0 677 25 4576  * 2KJ1105- W FL13 - mmA2 94
D.68-LA100L4
21 25 993 0.81 67.14 2KJ1204 - mFL13-mmEL 64
24 29 886 0.90 59.91 * 2KJ1204-mFL13-mmD1 64
27 32 791 1.00 53.47 2KJ1204 - mFL13 - mm C1 64
Z.68-LA100L4
34 41 622 1.3 42.06 2KJ1104 - mFL13 - mm W1 62
38 46 559 1.4 37.76  x 2KJ1104-mFL13-mmV1 62
41 49 510 1.6 34.49 2KJ1104 - mFL13 - mm Ul 62
46 55 453 1.8 30.60 * 2KJ1104-mFL13-mmT1 62
50 60 418 1.9 28.25 2KJ1104 - mFL13 - mm S1 62
56 67 378 21 2555 x 2KJ1104 - mFL13-mmR1 62
60 72 348 2.3 23.53 2KJ1104 - mFL13 - mm Q1 62
65 78 322 25 2176 * 2KJ1104 - mFL13-mm Pl 62
70 84 299 2.7 20.20 2KJ1104 - mFL13 - m m N1 62
80 96 264 3.0 17.82 * 2KJ1104-mFL13-mmM1 62
86 103 243 3.3 16.45 2KJ1104 - mFL13-mm L1 62
D.48-LA100L4
40 48 527 0.85 35.59 2KJ1203 - mFL13 - mm Al 45
Z.48-LA100L4
45 54 470 0.96 31.77 2KJ1103 - mFL13 - mm Ul 45
49 59 425 1.10 28.74 * 2KJ1103-mFL13-mmT1l 45
54 65 393 1.10 26.53 2KJ1103 - mFL13 - mm S1 45
62 74 341 1.30 23.07 * 2KJ1103-mFL13-mmR1 45
68 82 310 1.50 20.95 2KJ1103 - mFL13 - mm Q1 45
74 89 283 1.60 19.13 * 2KJ1103-mFL13- mmP1 45
81 97 260 1.70 17.55 2KJ1103 - mFL13 - m m N1 45
88 106 239 1.80 16.17 * 2KJ1103-mFL13-mm M1 45
97 116 217 1.90 14.68 2KJ1103-®FL13-mm L1 45
106 127 198 2.10 13.38 * 2KJ1103-mFL13- mmK1 45
116 139 181 2.20 12.25 2KJ1103 - mFL13-mmJ1 45
130 156 162 2.40 1093 * 2KJ1103-mFL13-mmH1 45
145 174 144 2.60 9.76 2KJ1103 - mFL13 - mm G1 45
171 205 123 2.90 8.29 2KJ1103 - mFL13-mmF1 45
206 247 102 3.30 6.90 *x 2KJ1103-mFL13-mmEl 45
209 251 100 2.70 6.79 % 2KJ1103-mFL13-mmD1 45
234 281 90 3.00 6.06 2KJ1103 - ®FL13-mmCl 45

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
2.2 (50 Hz) Z.48-LA100L4
2.6 (60 Hz) WA 331 76 35 5.15 2KJ1103 - mFL13 - mmB1 45
332 398 63 4.1 428 x 2KJ1103-mFL13-mmAl 45
Z.38-LA100L4
82 98 256 0.86 17.33 * 2KJ1102-mFL13-mmQl 35
91 109 231 0.95 15.64 2KJ1102 - mFL13 - mm P1 35
100 120 210 1.00 1418 * 2KJ1102 - mFL13 - m m N1 35
110 132 191 1.20 12.92 2KJ1102 - mFL13 - m m M1 35!
120 144 175 1.30 11.82 * 2KJ1102-mFL13-mm|1 35!
134 161 156 1.30 10.57 2KJ1102 - mFL13 - mm K1 35!
146 175 144 1.40 9.70 *x 2KJ1102-m®FL13-mmJ1 35
162 194 129 1.50 8.75 2KJ1102 - mFL13 - m m H1 35
189 227 111 1.70 750 x 2KJ1102-mFL13-mmF1 35
189 227 111 1.70 752 x 2KJ1102-®FL13-mmG1 35
212 254 99 1.80 6.71 2KJ1102 - mFL13 - mm D1 35
231 277 91 1.90 6.16 *x 2KJ1102-mFL13-mmCl 35
256 307 82 2.00 5.55 2KJ1102 - mFL13 - mm B1 35
298 358 71 2.30 477 x 2KJ1102 - mFL13-mmAl 35
Z.28-LA90ZLB4
128 154 164 0.85 10.87 * 2KJ1101-=EQ13-m =M1 20
145 174 145 0.96 9.61 2KJ1101 - mEQ13-mm L1 20
157 188 134 1.00 8.87 * 2KJ1101-mEQI13-mmK1 20
182 218 115 1.20 7.64 2KJ1101 - mEQ13 - m m J1 20
200 240 105 1.30 6.94 x 2KJ1101-mEQI13-mmH1 20
220 264 95 1.00 6.31 x 2KJ1101-mEQ13-mmGl 20
243 292 86 1.10 5.72 2KJ1101 - mEQ13 - mm F1 20
267 320 79 1.20 521 * 2KJ1101-mEQI13-mmEl 20
302 362 70 1.30 4.60 2KJ1101 - mEQ13 - mm D1 20
327 392 64 1.40 425 * 2KJ1101-mEQ13-mmCl 20
380 456 55 1.40 3.66 2KJ1101 - mEQ13 - mm B1 20
417 500 50 1.50 3.33 *x 2KJ1101-mEQI13-mmAl 20
E.128-LA100L4
140 168 150 3.6 10.14 x 2KJ1006 - mFL13-mmT1 119
E.88-LA100L4
137 164 153 15 10.33 * 2KJ1004 - mFL13 - mmS1 61
150 180 140 15 9.46 2KJ1004 - mFL13 - mm R1 61
169 203 125 2.0 8.42 % 2KJ1004 -mFL13-mmQl 61
185 222 114 22 7.69 2KJ1004 - mFL13 - mm P1 61
201 241 105 2.8 7.07 x 2KJ1004-mFL13-mmN1 61
217 260 97 31 6.53 2KJ1004 - mFL13 - mm M1 61
234 281 90 31 6.06 * 2KJ1004-mFL13-mmL1 61
251 301 84 3.8 5.65 2KJ1004 - m FL13 - m m K1 61
278 334 76 4.9 511 % 2KJ1004-mFL13-mmJ1 61
E.68-LA100L4
161 193 130 11 8.82 2KJ1003 - mFL13-mmT1 44
179 215 117 15 7.92 % 2KJ1003-mFL13-mmS1 44
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
2.2 (50 Hz) E.68-LA100L4
2.6 (60 Hz) WEEL] 235 107 14 7.23 2KJ1003 - mFL13 - m m R1 44
221 265 95 1.8 6.42 * 2KJ1003-mFL13-mmP1 44
240 288 88 2.2 5.92 2KJ1003 - m FL13 - m m N1 44
265 318 79 2.8 536 * 2KJ1003 - W FL13 - = =M1 44
288 346 73 3.1 4.93 2KJ1003 - mFL13-mmL1 44
311 373 68 &3 456 x 2KJ1003 - mFL13-mmK1 44
335 402 63 3.7 4.24 2KJ1003 - mFL13 - mmJ1 44
380 456 55 4.2 3.74 % 2KJ1003-®FL13 - mmH1 44
412 494 51 4.7 3.45 2KJ1003 - mFL13-mm Gl 44
460 552 46 5.5 3.09 * 2KJ1003-mFL13-mmF1 44
E.48-LA100L4
203 244 104 0.94 7.00 2KJ1002 - mFL13 - mm Q1 34
224 269 94 1.20 6.33 *x 2KJ1002-®FL13-mmP1 34
243 292 87 1.40 5.85 2KJ1002 - m FL13 - m m N1 34
280 336 75 1.60 5.08 *x 2KJ1002 - ®FL13 - = m M1 34
307 368 68 1.90 4.62 2KJ1002 - mFL13-mm L1 34
337 404 62 2.40 421 x 2KJ1002 - mFL13-mm K1 34
367 440 57 2.80 3.87 2KJ1002 - mFL13 - mm J1 34
399 479 53 2.70 356 x 2KJ1002-mFL13-mmH1 34
438 526 48 3.10 3.24 2KJ1002 - mFL13-mm Gl 34
481 577 44 3.90 295 x 2KJ1002-mFL13-mmF1 34
526 631 40 4.00 2.70 2KJ1002 - mFL13 -mmE1l 34
589 707 36 4.20 241 x 2KJ1002 - ®FL13-mm D1 34
660 792 32 4.20 2.15 2KJ1002 - mFL13 -mm C1 34
776 931 27 4.20 1.83 2KJ1002 - mFL13 - mmB1 34
934 1121 22 4.40 152 * 2KJ1002-mFL13-mmAl 34
E.38-LA100L4
274 329 77 0.91 5.18 2KJ1001 - mFL13 - m = M1 31
310 372 68 1.20 458 x 2KJ1001-mFL13-mmL1 31
342 410 61 1.00 4.15 2KJ1001 - W FL13 - mm K1 31
387 464 54 1.30 3.67 * 2KJ1001-mFL13-mmJl 31
429 515 49 1.30 3.31 2KJ1001 - mFL13 - m m H1 31
473 568 44 1.80 3.00 * 2KJ1001-®FL13-mmGl 31
520 624 40 2.00 2.73 2KJ1001 - mFL13-mmF1 31
568 682 37 2.00 250 * 2KJ1001-m®FL13-mmEL 31
634 761 33 2.20 2.24 2KJ1001 - mFL13 - mm D1 31
693 832 30 2.60 205 * 2KJ1001-m®FL13-mmCl 31
768 922 27 3.00 1.85 2KJ1001 - mFL13 - mm B1 31
893 1072 24 3.10 159 * 2KJ1001-m®FL13-mmAl 31

3.0 (50 Hz) D.188-Z68-LA100LB4

3.6 (60 Hz) 11 1.3 23239 0.86 1251 2KJ1237 - mFM13 - mm J1 638
14 1.7 19505 1.00 1050 2KJ1237 - m FM13 - m m H1 638
1.6 19 16644 1.20 896 *x 2KJ1237 - mFM13-mm Gl 638

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A

Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) Mo fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

3.0 (50 Hz) D.188-Z68-LA100LB4
3.6 (60 Hz) 1.9 2.3 13858 1.4 746 2KJ1237 - mFM13 - mm F1 638

2.3 2.8 11499 1.7 619 * 2KJ1237 - mFM13-mmE1 638

2.6 3.1 10143 2.0 546 2KJ1237 - mFM13 - mm D1 638
D.188-248-LA100LB4
1.1 1.3 23313 0.86 1255 2KJ1235- mFM13 - m m B1 621
1.4 1.7 19393 1.00 1044 * 2KJ1235-mFM13-mmAl 621
D.188-LA132MAS8
29 35 9979 2.0 243.82 2KJ1211 - mHG13 - m m N1-Z P02 652
D.168-268-LA100LB4
1.6 1.9 16180 0.87 871 2KJ1233 - mFM13-mmF1 494
D.168-LA132MAS8
2.0 2.4 13982 1.0 341.61 * 2KJ1210- mHG13-mmU1-Z P02 507
2.2 2.6 12827 1.1 313.41 2KJ1210 - ®m HG13 - m m T1-Z P02 507
2.4 29 11838 1.2 289.23 * 2KJ1210 - m HG13-mm S1-Z P02 507
2.6 3.1 10981 1.3 268.29 2KJ1210 - ®m HG13 - m m R1-Z P02 507
D.168-LA132S6
2.8 3.4 10302 1.4 341.61 * 2KJ1210 - mHE13-mmU1-Z POl 499
3.0 3.6 9452 1.5 313.41 2KJ1210- mHE13-mmT1-Z PO1 499
33 40 8723 16 28923 * 2KJ1210- mHE13-mmS1-Z POL 499
3.5 4.2 8091 1.7 268.29 2KJ1210 - ®m HE13 - m = R1-Z PO1 499
3.8 4.6 7632 1.8 253.08 * 2KJ1210 - mHE13 - m = Q1-Z POl 499
4.0 4.8 7139 2.0 236.72 2KJ1210 - mHE13 -m = P1-Z POl 499
D.148-LA132S6
3.2 3.8 9088 0.88 301.34 * 2KJ1208- mHE13-mmV1-Z POL 328
3.4 41 8331 0.96 276.23 2KJ1208 - WHE13 - m m U1-Z P01 328
37 44 7681 1.00 25470 % 2KJ1208- mHE13-mmT1-Z POl 328
4.0 4.8 7119 1.10 236.05 2KJ1208 - m HE13 - m m S1-Z P01 328
D.148-LA100LB4
4.2 5.0 6781 1.2 336.11 2KJ1208 - ® FM13 - m m W1 311
4.7 5.6 6080 1.3 301.34 * 2KJ1208 - mFM13-mmV1 311
51 6.1 5573 1.4 276.23 2KJ1208 - ®m FM13 - m m U1 311
5.6 6.7 5139 1.6 254.70 * 2KJ1208-mFM13-mmT1 311
6.0 7.2 4763 1.7 236.05 2KJ1208 - ® FM13 - m m S1 311
6.3 7.6 4528 18 22443 * 2KJ1208 - ®FM13- m mR1 31
6.8 8.2 4232 1.9 209.76 2KJ1208 - W FM13 - m m Q1 31
77 9.2 3733 21 185.03 * 2KJ1208- W FM13-mmP1 31
D.128-LA132S6
4.7 5.6 6068 0.84 201.22 2KJ1207 - m HE13 - m m R1-Z PO1 238
5.1 6.1 5590 0.91 185.36 * 2KJ1207 - mHE13 - m = Q1-Z POl 238
D.128-LA100LB4
5.3 6.4 5410 0.94 268.16 * 2KJ1207 - mFM13-mm U1l 221
5.8 7.0 4962 1.00 245.93 2KJ1207 - mFM13-mmT1 221
65 7.8 4433 1.20 219.72 % 2KJ1207 - mFM13 - mmS1 221
71 8.5 4060 1.30 201.22 2KJ1207 - # FM13 - m mR1 221
7.7 9.2 3740 1.40 185.36 * 2KJ1207 - mFM13 - m m Q1 221

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
3.0 (50 Hz) D.128-LA100LB4
3.6 (60 Hz) 8.3 10.0 3463 15 171.62 2KJ1207 - ®FM13 - m m P1 221
8.9 10.7 3220 1.6 159.60 * 2KJ1207 - ®m FM13 - m m N1 221
9.5 114 3006 17 148.99 2KJ1207 - m FM13 - m m M1 221
10.7 12.8 2689 19 133.30 x 2KJ1207 -®FM13-mmL1 221
115 13.8 2492 2.0 123.53 2KJ1207 - m FM13 - m m K1 221
12.5 15.0 2285 2.2 113.24 * 2KJ1207 - mFM13-mmJ1 221
D.108-LA100LB4
7.4 8.9 3858 0.80 191.21 2KJ1206 - m FM13 - m m P1 144
8.1 9.7 3547 0.87 175.78  x 2KJ1206 - m FM13 - m m N1 144
8.7 10.4 3277 0.95 162.40 2KJ1206 - m FM13 - m m M1 144
9.4 11.3 3041 1.00 150.70 * 2KJ1206-®FM13-mm|1 144
10.1 121 2832 1.10 140.37 2KJ1206 - ® FM13 - m m K1 144
11.2 13.4 2560 1.20 126.90 x 2KJ1206 - ®FM13-mmJ1 144
12.2 14.6 2357 1.30 116.83 2KJ1206 - m FM13 - m m H1 144
13.5 16.2 2120 1.50 105.08 x 2KJ1206 - ®FM13 - m m G1 144
14.6 17.5 1956 1.60 96.94 2KJ1206 - ®FM13 - m m F1 144
17.3 21.0 1657 1.90 82.14 2KJ1206 - ®FM13 - m mE1 144
19.8 24.0 1444 2.10 7159 * 2KJ1206 - ®FM13 - mm D1 144
Z.108-LA100LB4
24 29 1191 2.0 59.05 * 2KJ1106 - mFM13-mmE2 140
26 31 1093 21 54.15 2KJ1106 - ® FM13 - m m D2 140
D.88-LA100LB4
13.8 16.6 2070 0.81 102.61 2KJ1205 - m FM13 - mm J1 96
15.7 18.8 1827 0.92 90.53 * 2KJ1205- mFM13-mmH1 96
17.0 20.0 1686 1.00 83.58 2KJ1205 - m FM13 - m m G1 96
19.0 23.0 1511 1.10 7488 * 2KJ1205- mFM13-mmF1 96
21.0 25.0 1393 1.20 69.05 2KJ1205- mFM13-mmE1 96
24.0 29.0 1169 1.40 57.93 2KJ1205 - m FM13 - m m D1 96
Z.88-LA100LB4
28 34 1024 14 50.73 2KJ1105 - m FM13 - m m B2 94
31 37 923 18 4576 x 2KJ1105- m FM13 - mm A2 94
34 41 845 2.0 41.90 2KJ1105 - m FM13 - m = X1 94
38 46 752 2.2 37.27 x 2KJ1105- mFM13-mm W1 94
42 50 687 24 34.07 2KJ1105 - m FM13 - mm V1 94
45 54 632 2.7 31.32 x 2KJ1105- mFM13 - mm U1l 94
Z.68-LA100LB4
34 41 849 0.94 42.06 2KJ1104 - ®FM13 - m m W1 62
38 46 762 1.10 3776 x 2KJ1104 - s FM13-mmV1 62
41 49 696 1.10 34.49 2KJ1104 - m FM13 - m m U1 62
46 55 617 1.30 30.60 x 2KJ1104-mFM13-mmTLl 62
50 60 570 1.40 28.25 2KJ1104 - m FM13 - m m S1 62
56 67 Gl 1.60 2555 x 2KJ1104 - mFM13 - mmR1 62
60 72 475 1.70 23.53 2KJ1104 - mFM13 - m m Q1 62
65 78 439 1.80 21.76 * 2KJ1104 - mFM13-m mP1 62
70 84 408 2.00 20.20 2KJ1104 - m FM13 - m m N1 62
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A/ FFHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
3.0 (50 Hz) Z.68-LA100LB4
3.6 (60 Hz) 80 96 360 2.2 17.82 * 2KJ1104 - m FM13 - m m M1 62
86 103 332 24 16.45 2KJ1104 - m FM13 -mm L1 62
96 115 297 2.7 1474 x 2KJ1104 - m FM13 - m m K1 62
104 125 274 2.9 13.59 2KJ1104 - m FM13 - m m J1 62
125 150 230 34 11.40 2KJ1104 - m FM13 - m m H1 62
146 175 196 3.8 9.73 * 2KJ1104 - FM13 - m =Gl 62
239 287 120 4.1 5.93 2KJ1104 - mFM13 - m m D1 62
281 337 102 4.7 5,06 * 2KJ1104-mFM13-mmCl 62
Z.48-LA100LB4
54 65 535 0.84 26.53 2KJ1103 - ® FM13 - m m S1 45
62 74 465 0.97 23.07 * 2KJ1103 - mFM13-m mR1 45
68 82 423 1.10 20.95 2KJ1103 - ® FM13 - m m Q1 45
74 89 386 1.20 19.13 * 2KJ1103 - ® FM13 - m m P1 45
81 97 354 1.30 17.55 2KJ1103 - m FM13 - m m N1 45
88 106 326 1.30 16.17 * 2KJ1103 - m FM13 - m = M1 45
97 116 296 1.40 14.68 2KJ1103-®FM13-mm L1 45
106 127 270 1.50 13.38 * 2KJ1103 - m FM13 - m m K1 45
116 139 247 1.60 12.25 2KJ1103 - ®FM13 - m m J1 45
130 156 221 1.80 1093 * 2KJ1103-mFM13-mmH1 45
145 174 197 1.90 9.76 2KJ1103 - ®FM13 - m m G1 45
171 205 167 2.20 8.29 2KJ1103 - mFM13-mmF1 45
206 247 139 2.40 6.90 * 2KJ1103-mFM13-mmEl 45
209 251 137 2.00 6.79 % 2KJ1103 - mFM13-mm D1 45
234 281 122 2.20 6.06 2KJ1103 - ® FM13 - m m C1 45
276 331 104 2.60 5.15 2KJ1103 - ® FM13 - m m B1 45
332 398 86 3.00 428 = 2KJ1103 - mFM13 - mm Al 45
Z.38-LA100LB4
110 132 261 0.84 12.92 2KJ1102 - ® FM13 - m m M1 35
120 144 238 0.92 11.82 * 2KJ1102 - ®FM13-mm L1 35
134 161 213 0.98 10.57 2KJ1102 - mFM13 - m m K1 35
146 175 196 1.00 9.70 * 2KJ1102 - mFM13-mmJl 35
162 194 177 1.10 8.75 2KJ1102 - m FM13 - m m H1 35
189 227 151 1.20 750 % 2KJ1102 - mFM13-mmF1 35
189 227 152 1.30 752 *x 2KJ1102 - EFM13 - mmG1 35
212 254 135 1.30 6.71 2KJ1102 - m FM13 - m m D1 35
231 277 124 1.40 6.16 *x 2KJ1102 - mFM13-mmC1l 35
256 307 112 1.50 5.55 2KJ1102 - ®FM13 - m m B1 35
298 358 96 1.70 477 x 2KJ1102 - mFM13 - mm Al 35
Z.28-LA100LB4
186 223 154 0.88 7.64 2KJ1101 - ®FM13 - m m J1 28
205 246 140 0.94 6.94 % 2KJ1101-®FM13-mmH1 28
248 298 115 0.81 5.72 2KJ1101 - ® FM13 - m m F1 28
273 328 105 0.88 521 % 2KJ1101-®mFM13-mmEl 28
309 371 93 0.95 4.60 2KJ1101 - m FM13 - m m D1 28
334 401 86 1.00 425 = 2KJ1101 - mFM13-mmC1l 28

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
3.0 (50 Hz) Z.28-LA100LB4
3.6 (60 Hz) [kt 466 74 11 3.66 2KJ1101 - m FM13 - m m B1 28
426 511 67 11 333 % 2KJ1101-mFM13-mmAl 28
E.128-LA100LB4
140 168 205 2.7 10.14 * 2KJ1006 - @ FM13 - m m T1 119
151 181 190 3.1 9.40 2KJ1006 - ® FM13 - mm S1 119
159 191 180 35 8.94 *x 2KJ1006 - ® FM13 - m m R1 119
170 204 168 4.2 8.35 2KJ1006 - ® FM13 - mm Q1 119
E.88-LA100LB4
137 164 208 11 10.33 * 2KJ1004 - m FM13 - m m S1 61
150 180 191 11 9.46 2KJ1004 - s FM13 - m mR1 61
169 203 170 1.4 842 x 2KJ1004 - mFM13-mmQl 61
185 222 155 1.6 7.69 2KJ1004 - m FM13 - m m P1 61
201 241 143 2.0 7.07 * 2KJ1004 - m FM13 - m m N1 61
217 260 132 2.3 6.53 2KJ1004 - ® FM13 - m m M1 61
234 281 122 2.3 6.06 * 2KJ1004-®FM13-mmL1 61
251 301 114 2.8 5.65 2KJ1004 - ® FM13 - m m K1 61
278 334 103 3.6 511 * 2KJ1004 - mFM13-mmJ1 61
302 362 95 4.1 4.70 2KJ1004 - m FM13 - m m H1 61
336 403 85 4.7 423 x 2KJ1004 - mFM13-mmG1 61
364 437 79 4.9 3.90 2KJ1004 - EFM13 - m m F1 61
E.68-LA100LB4
161 193 178 0.84 8.82 2KJ1003 - ®FM13-mmT1 44
179 215 160 1.10 7.92 *x 2KJ1003 - ® FM13 - m m S1 44
196 235 146 1.00 7.23 2KJ1003 - ® FM13 - m m R1 44
221 265 130 1.30 6.42 * 2KJ1003 - ® FM13-m m P1 44
240 288 119 1.60 5.92 2KJ1003 - ® FM13 - m m N1 44
265 318 108 2.00 536 x 2KJ1003 - m FM13 - m m M1 44
288 346 100 2.30 4.93 2KJ1003 - mFM13-mm L1 44
311 BIE 92 2.40 456 x 2KJ1003 - mFM13 - mm K1 44
335 402 86 2.70 4.24 2KJ1003 - ® FM13 - m m J1 44
380 456 76 3.00 3.74 % 2KJ1003 - ® FM13 - m m H1 44
412 494 70 3.40 3.45 2KJ1003 - s FM13 - m m G1 44
460 552 62 4.00 3.09 *x 2KJ1003 - @ FM13 - = m F1 44
498 598 58 4.30 2.85 2KJ1003 - ®FM13 - m mE1 44
594 713 48 4.80 2.39 2KJ1003 - ® FM13 - m m D1 44
696 835 41 5.10 2.04 * 2KJ1003-®FM13-mmECl 44
835 1002 34 5.10 1.70 2KJ1003 - ® FM13 - mm B1 44
1007 1208 28 5.30 141 * 2KJ1003 - ®mFM13-mm Al 44
E.48-LA100LB4
224 269 128 0.9 6.33 % 2KJ1002 - m FM13 - m m P1 34
243 292 118 1.0 5.85 2KJ1002 - m FM13 - m m N1 34
280 336 102 1.2 5.08 * 2KJ1002 - = FM13 - = m M1 34
307 368 93 1.4 4.62 2KJ1002 - ®FM13 -mm L1 34
337 404 85 1.8 421 = 2KJ1002 - m FM13 - m m K1 34
367 440 78 2.0 3.87 2KJ1002 - ® FM13 - mm J1 34

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

3.0 (50 Hz) E.48-LA100LB4
3.6 (60 Hz) . 2KJ1002 - m FM13 - m m H1

438 526 65 2.3 3.24 2KJ1002 - ® FM13 - m m G1 34
481 577 60 2.9 295 x 2KJ1002 - mFM13 - mmF1 34
526 631 54 2.9 2.70 2KJ1002 - ®FM13 - mmE1 34
589 707 49 3.1 241 = 2KJ1002 - m FM13 - m m D1 34
660 792 43 3.1 2.15 2KJ1002 - FM13 -m m C1 34
776 931 37 3.1 1.83 2KJ1002 - ®FM13 - m m B1 34

2KJ1002 - m FM13 - mm Al

E.38-LA100LB4
310 372

2KJ1001 - s FM13-mm L1

387 464 74 0.95 3.67 x 2KJ1001-®FM13-mmJ1 31
429 515 67 0.97 3.31 2KJ1001 - = FM13 - m m H1 31
473 568 60 1.30 3.00 x 2KJ1001-®=FM13-mmG1l 31
520 624 55 1.50 2.73 2KJ1001 - ®FM13 - mmF1 31
634 761 45 1.60 2.24 2KJ1001 - ® FM13 - mm D1 31
693 832 41 1.90 2.05 * 2KJ1001-=FM13-mmC1l 31
768 922 37 2.20 1.85 2KJ1001 - " FM13 - mm B1 31
893 1072 32 2.20 159 = 2KJ1001-=FM13-mmAl 31

4.0 (50 Hz) D.188-Z68-LA112MB4
4.8 (60 Hz) 1.6 1.9 21939 0.91 896 * 2KJ1237 - mGH13-mmG1 645

1.9 2.3 18266 1.10 746 2KJ1237 - mGH13 - m m F1 645
2.3 2.8 15157 1.30 619 *x 2KJ1237 - mGH13 - m mE1 645

2.6 3.1 13369 1.50 546 2KJ1237 - mGH13-mm D1 645
D.188-LA160M8

2.9 3.5 13026 1.5 243.82 2KJ1211 - m JE13 - mm N1-Z P02 676

3.2 3.8 11763 1.7 220.17 2KJ1211 - m JE13 - mm M1-Z P02 676

35 4.2 11024 1.8 206.34 2KJ1211 -mJE13-mmL1-Z PO2 676
D.188-LA132MA6

3.9 4.7 9804 2.0 243.82 2KJ1211 - mHG13 - m m N1-Z PO1 652
D.168-LA132MA6

2.8 34 13736 1.0 341.61 * 2KJ1210- mHG13-mmUl1-Z PO1 507

3.0 3.6 12602 1.1 313.41 2KJ1210 - ® HG13 -m = T1-Z PO1 507

3.3 4.0 11630 1.2 289.23 * 2KJ1210- mHG13-mmS1-Z PO1 507

35 4.2 10788 1.3 268.29 2KJ1210 - ®m HG13 - m mR1-Z PO1 507

3.8 4.6 10176 1.4 253.08 * 2KJ1210 - m HG13 - m m Q1-Z PO1 507

4.0 4.8 9519 1.5 236.72 2KJ1210 - ®m HG13 - m m P1-Z POl 507
D.148-LA132MA6

4.0 48 9492 0.84 236.05 2KJ1208 - ® HG13 - W W S1-Z P01 336
D.148-LA112MB4

4.3 5.2 8916 0.9 336.11 2KJ1208 - m GH13 - m m W1 318

4.8 5.8 7994 1.0 301.34 x 2KJ1208 - mGH13-mmV1 318

5.2 6.2 7328 1.1 276.23 2KJ1208 - mGH13-mm U1 318

5.7 6.8 6757 1.2 254.70 * 2KJ1208 - mGH13-mmT1 318

6.1 7.3 6262 1.3 236.05 2KJ1208 - mGH13 -m = S1 318

* Preferowany wspéiczynnik przetozenia T A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,21lub9

Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIubR

Siemens D 87.1 - 2007 2/49



Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
4.0 (50 Hz) D.148-LA112MB4
4.8 (60 Hz) 6.4 7.7 5954 1.3 22443 x 2KJ1208 - mGH13-m = R1 318
6.9 8.3 5564 14 209.76 2KJ1208 - m GH13 - m m Q1 318
7.8 9.4 4908 1.6 185.03 x 2KJ1208 - mGH13-mm Pl 318
8.3 10.0 4630 17 174.53 2KJ1208 - m GH13 - m m N1 318
9.2 11.0 4148 19 156.38 x 2KJ1208 - m GH13 - m m M1 318
10.0 12.0 3830 2.1 144.39 2KJ1208 - mGH13 -mm L1 318
D.128-LA112MB4
6.6 7.9 5829 0.87 219.72 * 2KJ1207 - mGH13-mmS1 228
7.2 8.6 5338 0.96 201.22 2KJ1207 - m GH13 - m m R1 228
7.8 9.4 4917 1.00 185.36 * 2KJ1207 - m GH13 - m m Q1 228
8.4 10.1 4553 1.10 171.62 2KJ1207 - m GH13 - m m P1 228
9.0 10.8 4234 1.20 159.60 * 2KJ1207 - mGH13-mmN1 228
9.7 11.6 3952 1.30 148.99 2KJ1207 - m GH13 - m m M1 228
10.8 13.0 3536 1.40 133.30 x 2KJ1207-mGH13-mmL1 228
11.7 14.0 3277 1.60 123.53 2KJ1207 - m GH13 - m m K1 228
12.7 15.2 3004 1.70 113.24 * 2KJ1207 - mGH13 - mmJ1 228
13.9 16.7 2754 1.90 103.80 2KJ1207 - m GH13 - mm H1 228
16.3 19.6 2347 2.20 88.46 2KJ1207 - m GH13 - m m G1 228
D.108-LA112MB4
10.3 12.4 3724 0.83 140.37 2KJ1206 - m GH13 - m m K1 151
11.3 13.6 3366 0.92 126.90 * 2KJ1206 - m GH13-mmJ1 151
12.3 14.8 3099 1.00 116.83 2KJ1206 - m GH13 - m m H1 151
13.7 16.4 2788 1.10 105.08 x 2KJ1206-mGH13-mmGl 151
14.9 17.9 2572 1.20 96.94 2KJ1206 - m GH13 - m m F1 151
17.5 21.0 2179 1.40 82.14 2KJ1206 - ®m GH13 - m mE1 151
20.0 24.0 1899 1.60 7159 * 2KJ1206 - m GH13 - m m D1 151
24.0 29.0 1616 1.90 60.90 2KJ1206 - m GH13 - mm C1 151
Z.108-LA112MB4
24 29 1566 15 59.05 x 2KJ1106 - m GH13 - mmE2 147
27 32 1436 1.6 54.15 2KJ1106 - m GH13 - m m D2 147
30 36 1283 24 48.38 x 2KJ1106 - ®m GH13 - m m C2 147
D.88-LA112MB4
19.2 23 1986 0.85 7488 x 2KJ1205- mGH13-mmF1 103
21.0 25 1832 0.92 69.05 2KJ1205 - m GH13 - mm E1 103
25.0 30 1537 1.10 57.93 2KJ1205 - m GH13 - mm D1 103
Z.88-LA112MB4
32 38 1214 14 4576  x 2KJ1105- m GH13 - m m A2 101
34 41 1112 15 41.90 2KJ1105 - m GH13 - m m X1 101
39 47 989 1.7 37.27 x 2KJ1105- mGH13 - mmW1 101
42 50 904 1.9 34.07 2KJ1105 - mGH13 - mm V1 101
46 55 831 2.0 3132 x 2KJ1105- mGH13-mmUl 101
50 60 767 2.2 28.93 2KJ1105 - mGH13-mm T1 101
54 65 712 24 26.85 x 2KJ1105-mGH13-mmSl1 101
58 70 663 25 25.01 2KJ1105 - m GH13 - m m R1 101
64 7 600 2.8 2261 * 2KJ1105- mGH13-mm Q1 101
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A/ FFHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
4.0 (50 Hz) Z.88-LA112MB4
4.8 (60 Hz) 69 83 552 3.0 20.81 2KJ1105 - m GH13 - m m P1 101
Z.68-LA112MB4
38 46 1002 0.80 37.76  x 2KJ1104 - EGH13-mmV1 69
42 50 915 0.87 34.49 2KJ1104 - m GH13 - mm U1 69
47 56 812 0.99 30.60 * 2KJ1104-mGH13-mmT1 69
51 61 749 1.10 28.25 2KJ1104 - mGH13 - mm S1 69
56 67 678 1.20 2555 x 2KJ1104 - mGH13-mmR1 69
61 73 624 1.30 23.53 2KJ1104 - mGH13 - mm Q1 69
66 79 577 1.40 21.76  * 2KJ1104 - m GH13 - m m P1 69
71 85 536 1.50 20.20 2KJ1104 - m GH13 - m m N1 69
81 97 473 1.70 17.82 * 2KJ1104 - mGH13 - mm M1 69
88 106 436 1.80 16.45 2KJ1104 - mGH13-mm L1 69
98 118 391 2.00 1474  x 2KJ1104 - m GH13 - m m K1 69
106 127 361 2.20 13.59 2KJ1104 - mGH13 - m m J1 69
126 151 302 2.60 11.40 2KJ1104 - mGH13 - m m H1 69
148 178 258 2.90 9.73 % 2KJ1104 - mGH13-mm Gl 69
178 214 215 3.30 8.11 2KJ1104 - mGH13 - mm F1 69
214 257 178 3.60 6.72 * 2KJ1104 - mGH13-mmEl 69
243 292 157 3.10 5.93 2KJ1104 - m GH13 - mm D1 69
285 342 134 3.60 5.06 * 2KJ1104-EGH13-mmC1l 69
341 409 112 4.20 4.22 2KJ1104 - m GH13 - mm B1 69
413 496 93 4.50 349 *x 2KJ1104 - mGH13-mm Al 69
Z.48-LA112MB4
69 83 556 0.81 20.95 2KJ1103 - mGH13-m m Q1 52
75 90 507 0.89 19.13 * 2KJ1103 - mGH13 - m m P1 52
82 98 466 0.97 17.55 2KJ1103 - = GH13 - m m N1 52
89 107 429 1.00 16.17 * 2KJ1103 - mGH13 - m m M1 52
98 118 389 1.10 14.68 2KJ1103 - mGH13-mm L1 52
108 130 355 1.20 13.38 * 2KJ1103 - m GH13 - m m K1 52
118 142 325 1.20 12.25 2KJ1103 - m GH13 - mm J1 52
132 158 290 1.30 1093 * 2KJ1103 - mGH13 - mm H1 52
148 178 259 1.50 9.76 2KJ1103 - mGH13 - m m G1 52
174 209 220 1.60 8.29 2KJ1103 - mGH13 -m = F1 52
209 251 183 1.90 6.90 * 2KJ1103-mGH13-mmE]l 52
212 254 180 1.50 6.79 * 2KJ1103 - m GH13 - m m D1 52
238 286 161 1.70 6.06 2KJ1103 - mGH13-mm C1 52
280 336 137 2.00 5.15 2KJ1103 - m GH13 - mm B1 52
336 403 114 2.30 428 x 2KJ1103-mGH13-mmAl 52
Z.38-LA112MB4
165 198 232 0.84 8.75 2KJ1102 - m GH13 - m m H1 42
191 229 199 0.95 752 *x 2KJ1102 - EGH13 - mm G1 42
192 230 199 0.93 750 % 2KJ1102 - mGH13-mmF1 42
215 258 178 1.00 6.71 2KJ1102 - mGH13 -mm D1 42
234 281 163 1.00 6.16 * 2KJ1102 - mGH13-mmECl 42

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
4.0 (50 Hz) Z.38-LA112MB4
4.8 (60 Hz) [PAE] 311 147 1.1 5.55 2KJ1102 - m GH13 - m m B1 42
302 362 127 1.3 477 x 2KJ1102 - mGH13 - mm Al 42
E.128-LA112MB4
142 170 269 2.0 10.14 * 2KJ1006 - ® GH13 - m m T1 126
153 184 249 2.3 9.40 2KJ1006 - ® GH13 - m m S1 126
161 193 237 2.7 8.94 * 2KJ1006 - m GH13 - m mR1 126
172 206 222 3.2 8.35 2KJ1006 - m GH13 - m m Q1 126
195 234 196 4.2 7.37 x 2KJ1006 - ® GH13 - m m P1 126
E.108-LA112MB4
264 317 145 4.6 546  *x 2KJ1005- = GH13 - m mK1 89
E.88-LA112MB4
139 167 274 0.84 10.33 * 2KJ1004 - mGH13-m m S1 68
152 182 251 0.84 9.46 2KJ1004 - m GH13 - mm R1 68
171 205 223 1.10 842 *x 2KJ1004 - mGH13-mmQ1l 68
187 224 204 1.20 7.69 2KJ1004 - m GH13 - m m P1 68
204 245 188 1.50 7.07 x 2KJ1004 - m GH13 - m m N1 68
221 265 173 1.70 6.53 2KJ1004 - m GH13 - m m M1 68
238 286 161 1.70 6.06 * 2KJ1004-mGH13-mmL1 68
255 306 150 2.10 5.65 2KJ1004 - m GH13 - m m K1 68
282 338 136 2.70 511 % 2KJ1004 - mGH13-mmJ1 68
306 367 125 3.10 4.70 2KJ1004 - m GH13 - m m H1 68
340 408 112 3.60 423 x 2KJ1004 - mGH13-m mG1 68
369 443 103 3.70 3.90 2KJ1004 - m GH13 - mm F1 68
436 523 88 5.10 3.30 2KJ1004 - m GH13 - mm E1 68
500 600 76 5.70 2.88 * 2KJ1004 - mGH13-mmD1 68
E.68-LA112MB4
182 218 210 0.81 792 x 2KJ1003 - mGH13-m = S1 51
224 269 170 1.00 6.42 *x 2KJ1003 - mGH13-m mP1 51
243 292 157 1.20 5.92 2KJ1003 - m GH13 - m m N1 51
269 323 142 1.50 536 *x 2KJ1003 - = GH13 - m =M1 51
292 350 131 1.70 4.93 2KJ1003 - m GH13 -mm L1 51
316 379 121 1.80 456 x 2KJ1003 - m GH13 - m m K1 51
340 408 112 2.00 4.24 2KJ1003 - m GH13 - mm J1 51
385 462 99 2.30 3.74 % 2KJ1003 - m GH13 - m mH1 51
417 500 92 2.60 3.45 2KJ1003 - m GH13 - m m G1 51
466 559 82 3.00 3.09 * 2KJ1003-mGH13-mmF1 51
505 606 76 3.30 2.85 2KJ1003 - m GH13 - m mE1 51
603 724 63 3.60 2.39 2KJ1003 - m GH13 - m m D1 51
706 847 54 3.90 204 x 2KJ1003-mGH13-mmCl 51
847 1016 45 3.90 1.70 2KJ1003 - m GH13 - m m B1 51
1021 1225 37 4.00 141 * 2KJ1003- mGH13-mmAl 51
E.48-LA112MB4
283 340 135 0.89 5.08 x 2KJ1002 - m GH13 - m m M1 41
312 374 123 1.10 4.62 2KJ1002 - m GH13 -mm L1 41
342 410 112 1.30 421 x 2KJ1002 - m GH13 - m m K1 41
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

4.0 (50 Hz) E.48-LA112MB4
4.8 (60 Hz) . 2KJ1002 - m GH13 - m m J1

404 485 94 i85 356 * 2KJ1002 - mGH13-mmH1 41
444 533 86 17 3.24 2KJ1002 - m GH13 - m m G1 41
488 586 78 2.2 295 x 2KJ1002 - mGH13-m mF1 41
533 640 72 2.2 2.70 2KJ1002 - mGH13 - mmE1 41
598 718 64 2.3 241 * 2KJ1002 - mGH13-mmD1 41
670 804 57 2.4 2.15 2KJ1002 - mGH13-mmC1 41
787 944 48 2.4 1.83 2KJ1002 - m GH13 - mm B1 41

2KJ1002 - mGH13 - m m Al

E.38-LA112MB4

480 576 2KJ1001 - ®m GH13 - m m G1

527 632 72 11 2.73 2KJ1001 - m GH13 - m m F1 38
702 842 54 L 2.05 x 2KJ1001-mGH13-mmC1l 38
778 934 49 17 1.85 2KJ1001 - m GH13 - mm B1 38
906 1087 42 17 159 x 2KJ1001-mGH13-mmAl 38

5.5 (50 Hz) D.188-Z68-LA132SB4
6.6 (60 Hz) 2.0 24 24909 0.80 746 2KJ1237 - mHF13 - mm F1 655

2.4 29 20668 0.97 619 * 2KJ1237 - mHF13-mmEL 655

2.7 3.2 18231 1.10 546 2KJ1237 - mHF13-mm D1 655
D.188-LA160MB8

2.9 35 18038 11 243.82 2KJ1211 - W JF13- mmN1-Z P02 676

32 338 16288 1.2 22017 2KJ1211 - mJF13- mmM1-Z P02 676

34 4.1 15265 1.3 206.34 2KJ1211 -mJF13-mmL1-Z PO2 676
D.188-LA132MB6

3.9 4.7 13481 1.5 243.82 2KJ1211 - mHJ13 - mmN1-Z POl 652

4.3 5.2 12173 1.6 220.17 2KJ1211 - mHJ13 - mmM1-Z POl 652

4.6 5.5 11408 1.8 206.34 2KJ1211 -wmHJ13-mmL1-Z POl 652
D.168-LA132MB6

3.0 3.6 17328 0.81 313.41 2KJ1210 - mHJ13 - W W T1-Z POl 507

33 40 15991 0.88 28923 x 2KJ1210- mHJ13-mmS1-Z POl 507

35 4.2 14834 0.94 268.29 2KJ1210-wHJ13-mmR1-Z PO1 507

3.8 4.6 13993 1.00 253.08 * 2KJ1210- mHJ13-mmQ1l-Z POl 507

4.0 4.8 13088 1.10 236.72 2KJ1210- mHJ13-mmP1-Z PO1 507
D.168-LA132SB4
4.3 5.2 12332 11 34161 * 2KJ1210- mHF13-mm Ul 499
4.6 5.5 11314 1.2 313.41 2KJ1210- mHF13 -m = T1 499
5.0 6.0 10441 1.3 289.23 * 2KJ1210-mHF13-m =Sl 499
5.4 6.5 9685 14 268.29 2KJ1210 - mHF13 - m m R1 499
5.7 6.8 9136 15 253.08 * 2KJ1210- mHF13-mmQl 499
6.1 7.3 8546 1.6 236.72 2KJ1210 - ®HF13 - m m P1 499
6.9 8.3 7599 1.8 210.49 * 2KJ1210- mHF13 - = m N1 499
7.3 8.8 7173 2.0 198.71 2KJ1210 - m HF13 - m = M1 499
D.148-LA132SB4
5.3 6.4 9972 0.8 276.23 2KJ1208 - mHF13 - mm U1 328
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o AL
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,21lub9
Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

5.5(50 Hz) D.148-LA132SB4
6.6 (60 Hz) 5.7 6.8 9195 0.87 25470 x 2KJ1208 - mHF13-mmT1 328

6.2 7.4 8521 0.94 236.05 2KJ1208 - m HF13 - mm S1 328
6.5 7.8 8102 0.99 22443 x 2KJ1208 - mHF13 - m mR1 328
6.9 8.3 7572 1.10 209.76 2KJ1208 - mHF13 - mm Q1 328
7.9 oI5| 6680 1.20 185.03 x 2KJ1208 - mHF13 - m m P1 328
8.3 10.0 6300 1.30 174.53 2KJ1208 - m HF13 - m m N1 328
9.3 11.2 5645 1.40 156.38 * 2KJ1208 - mHF13 - m m M1 328
10.1 12.1 5212 1.50 144.39 2KJ1208 - mHF13-mm L1 328
11.8 14.2 4454 1.80 123.37 2KJ1208 - m HF13 - m m K1 328
13.0 15.6 4025 2.00 111.50 * 2KJ1208 - mHF13-mmJ1 328

135 16.2 3878 2.10 107.42 2KJ1208 - m HF13 - m m H1 328
Z.148-LA132SB4
25.0 30.0 2076 2.2 57.50 2KJ1108 - m HF13 - m m B2 316
D.128-LA132SB4
8.5 10.2 6195 0.82 171.62 2KJ1207 - ®HF13 - m m P1 238
9.1 10.9 5762 0.89 159.60 * 2KJ1207 - mHF13 - m mN1 238
9.8 11.8 5378 0.95 148.99 2KJ1207 - m HF13 - m m M1 238
10.9 131 4812 1.10 133.30 * 2KJ1207 - @ HF13-mmL1 238
11.8 14.2 4459 1.10 123.53 2KJ1207 - mHF13 - m m K1 238
12.8 15.4 4088 1.20 113.24 x 2KJ1207 - mHF13-mmJ1 238
14.0 16.8 3747 1.40 103.80 2KJ1207 - mHF13 - mm H1 238
16.4 19.7 3193 1.60 88.46 2KJ1207 - mHF13 - m m G1 238
18.6 22.0 2818 1.80 78.06 x 2KJ1207 - mHF13-mmEF1 238
22.0 26.0 2398 2.10 66.43 2KJ1207 - ®HF13 - m m E1 238
Z.128-LA132SB4
&8 40 1595 21 4419 * 2KJ1107 - mHF13 - m m D2 229
36 43 1479 2.2 40.96 2KJ1107 - mHF13 - m m C2 229
D.108-LA132SB4
13.8 16.6 3793 0.82 105.08 x 2KJ1206 - ®m HF13 - m m G1 161
15.0 18.0 3500 0.89 96.94 2KJ1206 - m HF13 - m m F1 161
17.7 21.0 2965 1.00 82.14 2KJ1206 - m HF13 - m m E1 161
20.0 24.0 2584 1.20 7159 x 2KJ1206 - m HF13 - m m D1 161
24.0 29.0 2198 1.40 60.90 2KJ1206 - ®HF13 - mm C1 161
Z.108-LA132SB4
30 36 1747 1.8 48.38 x 2KJ1106 - m HF13 - m m C2 157
33 40 1600 1.9 44.31 2KJ1106 - m HF13 - m m B2 157
36 43 1474 2.1 40.82 x 2KJ1106 - ®mHF13 - mm A2 157
38 46 1364 2.3 37.79 2KJ1106 - m HF13 - m m X1 157
41 49 1269 2.4 35.14 * 2KJ1106 - m HF13 - m m W1 157
44 53 1184 2.6 32.81 2KJ1106 - ® HF13 - mm V1 157
D.88-LA132SB4
25 30 2091 0.80 57.93 2KJ1205 - mHF13 - mm D1 113
29 35 1784 0.94 49.42 x 2KJ1205-mHF13-mmCl 113
35 42 1487 1.10 41.19 2KJ1205 - mHF13 - m m B1 113
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
5.5 (50 Hz) Z.88-LA132SB4
6.6 (60 Hz) 39 47 1345 1.2 37.27 x 2KJ1105- mHF13 - mm W1 111
43 52 1230 1.4 34.07 2KJ1105 - m HF13 - m m V1 111
46 55 1131 15 31.32 x 2KJ1105- mHF13 - mm Ul 111
50 60 1044 1.6 28.93 2KJ1105 - W HF13 - mm T1 111
54 65 969 1.7 26.85 x 2KJ1105- mHF13-mmS1 111
58 70 903 1.9 25.01 2KJ1105 - mHF13 - m mR1 111
64 77 816 2.1 2261 * 2KJ1105- mHF13-mm Q1 111
70 84 751 2.2 20.81 2KJ1105 - ®m HF13 - m m P1 111
78 94 676 25 18.72 * 2KJ1105-mHF13-mmN1 111
84 101 623 2.7 17.27 2KJ1105 - m HF13 - m m M1 111
100 120 528 31 14.63 2KJ1105- ®mHF13-mm L1 111
114 137 460 34 12,75 * 2KJ1105- mHF13 - m m K1 111
134 161 392 3.8 10.85 2KJ1105 - m HF13 - mm J1 111
327 392 161 5.0 445 % 2KJ1105- mHF13-mmC1 111
384 461 137 5.4 3.79 x 2KJ1105- mHF13-m m Bl 111
Z.68-LA132SB4
57 68 922 0.87 25,55 * 2KJ1104 - mHF13-mmR1 79
62 74 849 0.94 23.53 2KJ1104 - mHF13 - mm Q1 79
67 80 786 1.00 21.76 * 2KJ1104 - mHF13 - m = P1 79
72 86 729 1.10 20.20 2KJ1104 - m HF13 - mm N1 79
82 98 643 1.20 17.82 * 2KJ1104 - m HF13 - m m M1 79
88 106 594 1.30 16.45 2KJ1104 - mHF13 -mm L1 79
99 119 532 1.50 1474  x 2KJ1104 - mHF13 - m m K1 79
107 128 491 1.60 13.59 2KJ1104 - m HF13 - mm J1 79
128 154 412 1.90 11.40 2KJ1104 - m HF13 - m m H1 79
150 180 351 2.10 9.73 *x 2KJ1104 - mHF13 - W m G1 79
179 215 293 2.40 8.11 2KJ1104 - m HF13 - mm F1 79
217 260 243 2.70 6.72 * 2KJ1104 - mHF13-mmE1l 79
245 294 214 2.30 5.93 2KJ1104 - ®HF13-mm D1 79
288 346 183 2.60 506 * 2KJ1104-mHF13-mmCl 79
345 414 152 3.10 4.22 2KJ1104 - ®mHF13 - m m B1 79
417 500 126 3.30 349 x 2KJ1104 - mHF13-mmAl 79
Z.48-LA132SB4
109 131 483 0.85 13.38 * 2KJ1103 - mHF13 - m m K1 62
119 143 442 0.90 12.25 2KJ1103 - ®m HF13 - mm J1 62
133 160 395 0.99 1093 * 2KJ1103 - mHF13-mmH1 62
149 179 352 1.10 9.76 2KJ1103 - mHF13 - mm G1 62
176 211 299 1.20 8.29 2KJ1103 - ®HF13-mm F1 62
211 253 249 1.40 6.90 * 2KJ1103-®HF13-mmEl 62
214 257 245 1.10 6.79 * 2KJ1103-®HF13-mmD1 62
240 288 219 1.20 6.06 2KJ1103 - mHF13-mmC1 62
283 340 186 1.50 5.15 2KJ1103 - ®HF13 - m m B1 62
340 408 155 1.70 428 x 2KJ1103 - mHF13-mm Al 62
E.148-LA132SB4
106 127 493 1.2 13.67 * 2KJ1007 - m HF13 - m m U1 160

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
5.5 (50 Hz) E.148-LA132SB4
6.6 (60 Hz) NI 139 453 1.3 12.54 2KJ1007 - mHF13 - mm T1 160
126 151 418 1.6 1157 = 2KJ1007 - ®mHF13 - m m S1 160
136 163 387 2.0 10.73 2KJ1007 - m HF13 - m m R1 160
144 173 366 2.2 10.13 * 2KJ1007 - mHF13 - m m Q1 160
154 185 342 2.7 9.47 2KJ1007 - ® HF13 - m m P1 160
173 208 304 &3 8.42 % 2KJ1007 - ® HF13 - m m N1 160
183 220 287 3.7 7.95 2KJ1007 - ® HF13 - = m M1 160
204 245 258 4.3 7.14 % 2KJ1007 - mHF13-mmL1 160
E.128-LA132SB4
143 172 366 15 10.14 * 2KJ1006 - mHF13-mmT1 136
155 186 339 1.7 9.40 2KJ1006 - ® HF13 - m m S1 136
163 196 323 2.0 8.94 x 2KJ1006 - m HF13 - m m R1 136
174 209 301 24 8.35 2KJ1006 - ® HF13 - m m Q1 136
197 236 266 3.1 7.37 % 2KJ1006 - ® HF13 - m m P1 136
209 251 251 35 6.95 2KJ1006 - ®m HF13 - m m N1 136
234 281 225 4.1 6.23 * 2KJ1006 - ® HF13 - m m M1 136
253 304 208 4.6 5.75 2KJ1006 - mHF13 - mm L1 136
E.108-LA132SB4
266 319 197 33 546 x 2KJ1005- mHF13 - mmK1 99
291 349 180 3.8 5.00 2KJ1005 - ® HF13 - mm J1 99
342 410 154 4.7 4.26 2KJ1005 - m HF13 - m m H1 99
387 464 136 4.4 3.76 * 2KJ1005- m HF13 - m m G1 99
E.88-LA132SB4
173 208 304 0.81 842 *x 2KJ1004 - mHF13-mmQl 78
189 227 278 0.88 7.69 2KJ1004 - ® HF13 - mm P1 78
206 247 255 1.10 7.07 * 2KJ1004 - ® HF13 - m m N1 78
223 268 236 1.30 6.53 2KJ1004 - m HF13 - m = M1 78
240 288 219 1.30 6.06 * 2KJ1004-mHF13-mmL1 78
258 310 204 1.60 5.65 2KJ1004 - m HF13 - m m K1 78
285 342 184 2.00 511 * 2KJ1004 - mHF13-mmJ1 78
310 372 170 2.30 4.70 2KJ1004 - m HF13 - m m H1 78
344 413 153 2.60 423 x 2KJ1004 - m HF13 - m m G1 78
373 448 141 2.70 3.90 2KJ1004 - m HF13 - m m F1 78
441 529 119 3.80 3.30 2KJ1004 - m HF13 - m m E1 78
505 606 104 4.20 288 x 2KJ1004 - ® HF13 - m m D1 78
594 713 88 4.70 2.45 2KJ1004 - mHF13 - mm C1 78
696 835 75 5.60 2.09 * 2KJ1004 - mHF13-m mB1 78
851 1021 62 5.80 171 % 2KJ1004 - mHF13 - mmAl 78
E.68-LA132SB4
246 295 214 0.89 5.92 2KJ1003 - m HF13 - m m N1 61
271 325 193 1.10 536 * 2KJ1003 - ® HF13 - m =M1 61
295 354 178 1.30 4.93 2KJ1003 - mHF13 - mm L1 61
319 383 165 1.30 456 x 2KJ1003 - m HF13 - m m K1 61
343 412 153 1.50 4.24 2KJ1003 - ®m HF13 - mm J1 61

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

5.5 (50 Hz) E.68-LA132SB4
6.6 (60 Hz) o 2KJ1003 - m HF13 - m m H1

422 506 125 1.9 3.45 2KJ1003 - m HF13 - m m G1 61
471 565 112 2.2 3.09 x 2KJ1003-mHF13-mmF1 61
511 613 103 24 2.85 2KJ1003 - mHF13 - mmE1 61
609 731 86 2.7 2.39 2KJ1003 - mHF13 - mm D1 61
713 856 74 2.9 2.04 * 2KJ1003-mHF13-mmCl 61
856 1027 61 2.9 1.70 2KJ1003 - mHF13 - mm B1 61

2KJ1003 - mHF13 - m m Al

E.48-LA132SB4
346 415

2KJ1002 - m HF13 - m m K1

376 451 140 1.10 3.87 2KJ1002 - m HF13 - mm J1 51
409 491 129 1.10 356 *x 2KJ1002 - mHF13-mmH1 51
449 539 117 1.30 3.24 2KJ1002 - ®HF13 - m m G1 51
493 592 106 1.60 295 x 2KJ1002 - mHF13 - mmF1 51
539 647 98 1.60 2.70 2KJ1002 - ®HF13 - mmE1 51
604 725 87 1.70 241 x 2KJ1002 - mHF13 -mm D1 51
677 812 78 1.70 2.15 2KJ1002 - mHF13 - mm C1 51
795 954 66 1.70 1.83 2KJ1002 - mHF13 - mm B1 51
957 1148 55 1.80 152 x 2KJ1002 - mHF13-mmAl 51

7.5 (50 Hz) D.188-Z68-LA132M4

9.0 (60 Hz) 2.7 3.2 24896 0.8 546.00 2KJ1237 - mHH13 - mm D1 663
D.188-LA160MB6
3.9 47 18191 11 243.82 2KJ1211 - mJF13 - mmN1-Z PO1 676
4.4 5.3 16427 12 220.17 2KJ1211 - mJF13 - mmM1-Z PO1 676
4.7 5.6 15395 13 206.34 2KJ1211 - mJF13-mmL1-Z PO1 676
5.4 6.5 13223 15 177.23 % 2KJ1211-mJF13-mmK1-Z POl 676
D.188-LA132M4
6.0 7.2 12002 17 243.82 2KJ1211 - mHH13 - m m N1 652
6.6 7.9 10838 1.8 220.17 2KJ1211 - ®HH13 - m m M1 652
7.1 8.5 10157 2.0 206.34 2KJ1211 - mHH13 - mm L1 652
D.168-LA132M4
4.3 5.2 16816 0.83 34161 * 2KJ1210- mHH13 - mm U1l 507
4.6 5.5 15428 0.91 313.41 2KJ1210- ®HH13 -m = T1 507
5.0 6.0 14238 0.98 289.23 * 2KJ1210- mHH13 - mmS1 507
5.4 6.5 13207 1.10 268.29 2KJ1210 - m HH13 - m m R1 507
5.7 6.8 12458 1.10 253.08 * 2KJ1210- mHH13-mmQ1 507
6.1 7.3 11653 1.20 236.72 2KJ1210 - mHH13 - m m P1 507
6.9 8.3 10362 1.40 21049 x 2KJ1210- m HH13 - m m N1 507
7.3 8.8 9782 1.40 198.71 2KJ1210 - ®m HH13 - m = M1 507
8.2 9.8 8781 1.60 178.38 x 2KJ1210-®HH13-mmL1 507
8.9 10.7 8059 1.70 163.72 2KJ1210 - m HH13 - m m K1 507
10.3 12.4 6955 2.00 141.28 2KJ1210 - ®HH13 - m m J1 507
D.148-LA132M4
7.9 9.5 9108 0.88 185.03 x 2KJ1208 - ®HH13 - m m P1 336
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwo$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R

Siemens D 87.1 - 2007 2/57



Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) Mo fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

7.5 (50 Hz) D.148-LA132M4
9.0 (60 Hz) 8.3 10.0 8592 0.93 174.53 2KJ1208 - m HH13 - m m N1 336

9.3 11.2 7698 1.00 156.38 x 2KJ1208 - ®m HH13 - m m M1 336
10.1 121 7108 1.10 144.39 2KJ1208 - ®HH13 -mm L1 336
11.8 14.2 6073 1.30 123.37 2KJ1208 - ®m HH13 - m m K1 336
13.0 15.6 5489 1.50 11150 x 2KJ1208 - mHH13 - mm J1 336
13.5 16.2 5288 1.50 107.42 2KJ1208 - ® HH13 - m m H1 336
15.7 18.8 4574 1.70 92.91 2KJ1208 - mHH13 - m m G1 336
18.0 22.0 3989 2.00 81.04 x 2KJ1208-®HH13-mmEF1 336

21.0 25.0 3414 2.30 69.36 * 2KJ1208 - mHH13-mmE1 336
Z.148-LA132M4
25.0 30.0 2831 16 57.50 2KJ1108 - m HH13 - = m B2 324
D.128-LA132M4
11.8 14.2 6081 0.84 123.53 2KJ1207 - ®mHH13 - m m K1 246
12.8 15.4 5574 0.91 113.24 * 2KJ1207 - mHH13-mmJ1 246
14.0 16.8 5110 1.00 103.80 2KJ1207 - mHH13 - mm H1 246
16.4 19.7 4355 1.20 88.46 2KJ1207 - mHH13 - mm G1 246
18.6 22.0 3843 1.30 78.06 * 2KJ1207 - mHH13-mmF1 246
22.0 26.0 3270 1.60 66.43 2KJ1207 - mHH13 -mmE1 246
25.0 30.0 2833 1.80 57.56 * 2KJ1207 - mHH13-mm D1 246
30.0 36.0 2385 2.10 4844 * 2KJ1207 - WHH13-m mCl 246
33.0 40.0 2152 2.40 4371 2KJ1207 - m HH13 - m mB1 246
Z.128-LA132M4
33 40 2175 1.5 44.19 * 2KJ1107 - ®mHH13 - m m D2 237
36 43 2016 1.6 40.96 2KJ1107 - mHH13 -m m C2 237
D.108-LA132M4
20 24 3524 0.88 71.59 * 2KJ1206 - mHH13-mm D1 169
24 29 2998 1.00 60.90 2KJ1206 - mHH13-mm C1 169
Z.108-LA132M4
30 36 2382 13 4838 * 2KJ1106 - ® HH13 - m m C2 165
33 40 2181 1.4 44.31 2KJ1106 - ® HH13 - mm B2 165
36 43 2009 1.5 40.82 * 2KJ1106 - ®m HH13 - m m A2 165
38 46 1860 1.7 37.79 2KJ1106 - ®m HH13 - m m X1 165
41 49 1730 1.8 35.14 * 2KJ1106 - ®m HH13 - m m W1 165
44 53 1615 1.9 32.81 2KJ1106 - ®HH13 - m m V1 165
50 60 1445 2.1 29.35 * 2KJ1106 - ® HH13 - m m U1 165
54 65 1339 2.3 27.20 2KJ1106 - ®HH13 -m = T1 165
58 70 1228 2.5 24.94 * 2KJ1106 - ® HH13 - m m S1 165
64 77 1125 2.8 22.86 2KJ1106 - ® HH13 - mm R1 165
75 90 959 3.2 19.48 2KJ1106 - ® HH13 - m m Q1 165
278 334 258 44 524 % 2KJ1106 - m HH13 - m m D1 165
D.88-LA132M4
35 42 2028 0.83 41.19 2KJ1205 - mHH13 - mmB1 121

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
7.5 (50 Hz) Z.88-LA132M4
9.0 (60 Hz) 39 47 1835 0.92 37.27 x 2KJ1105- mHH13 - m m W1 119
43 52 1677 1.00 34.07 2KJ1105 - ® HH13 - m m V1 119
46 55 1542 1.10 31.32 % 2KJ1105- m HH13 - m m Ul 119
50 60 1424 1.20 28.93 2KJ1105 - mHH13 -mm T1 119
54 65 1322 1.30 26.85 x 2KJ1105- mHH13-mmS1 119
58 70 1231 1.40 25.01 2KJ1105 - m HH13 - m m R1 119
64 77 1113 1.50 2261 * 2KJ1105- mHH13-mmQl 119
70 84 1024 1.60 20.81 2KJ1105 - m HH13 - m m P1 119
78 94 922 1.80 18.72 * 2KJ1105- m HH13 - m m N1 119
84 101 850 2.00 17.27 2KJ1105 - m HH13 - m m M1 119
100 120 720 2.20 14.63 2KJ1105 - mHH13 -mm L1 119
114 137 628 2.50 12.75 * 2KJ1105- m HH13 - m m K1 119
134 161 534 2.80 10.85 2KJ1105 - ® HH13 - m m J1 119
157 188 456 3.00 9.26 * 2KJ1105- mHH13 - mmH1 119
192 230 374 3.50 759 x 2KJ1105- mHH13 - m mG1 119
209 251 343 3.70 6.96 2KJ1105 - mHH13 - m m F1 119
245 294 292 4.10 594 % 2KJ1105- @ HH13-mmEl 119
299 359 240 4.60 487 * 2KJ1105- mHH13 - mm D1 119
327 392 219 3.70 445 * 2KJ1105- mHH13-mmC1 119
384 461 187 4.00 3.79 % 2KJ1105- mHH13-m mB1 119
468 562 153 4.30 311 % 2KJ1105-mHH13-mmAl 119
Z.68-LA132M4
72 86 994 0.80 20.20 2KJ1104 - m HH13 - m m N1 87
82 98 877 0.91 17.82 * 2KJ1104 - m HH13 - m = M1 87
88 106 810 0.99 16.45 2KJ1104 - mHH13 -mm L1 87
99 119 726 1.10 1474  x 2KJ1104 - m HH13 - m m K1 87
107 128 669 1.20 13.59 2KJ1104 - mHH13 - m m J1 87
128 154 561 1.40 11.40 2KJ1104 - m HH13 - m m H1 87
150 180 479 1.60 9.73 % 2KJ1104 - mHH13 - mm G1 87
179 215 399 1.80 8.11 2KJ1104 - m HH13 - m m F1 87
217 260 331 2.00 6.72 % 2KJ1104 -®HH13-mmEl 87
245 294 292 1.70 5.93 2KJ1104 - m HH13 - m m D1 87
288 346 249 1.90 5.06 * 2KJ1104 - mHH13-mmC1l 87
345 414 208 2.30 4.22 2KJ1104 - mHH13 - m m B1 87
417 500 172 2.40 349 *x 2KJ1104 - mHH13-mm Al 87
Z.48-LA132M4
176 211 408 0.88 8.29 2KJ1103 - m HH13 - m m F1 70
211 253 340 1.00 6.90 * 2KJ1103-mHH13-mmEl 70
214 257 334 0.81 6.79 % 2KJ1103 - mHH13-mm D1 70
240 288 298 0.91 6.06 2KJ1103 - ®mHH13 - mm C1 70
283 340 254 1.10 5.15 2KJ1103 - m HH13 - m m B1 70
340 408 211 1.20 428 x 2KJ1103 - mHH13-mmAl 70
E.148-LA132M4
106 127 673 0.89 13.67 * 2KJ1007 - ® HH13 - m m U1 168
116 139 617 0.97 12.54 2KJ1007 - ®HH13 - m = T1 168
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
7.5 (50 Hz) E.148-LA132M4
9.0 (60 Hz) [Em®s 151 570 1.20 1157 * 2KJ1007 - ® HH13 - m m S1 168
136 163 528 1.40 10.73 2KJ1007 - ® HH13 - m m R1 168
144 173 499 1.60 10.13 * 2KJ1007 - ®m HH13 - m m Q1 168
154 185 466 2.00 9.47 2KJ1007 - ® HH13 - m m P1 168
173 208 414 2.40 842 x 2KJ1007 - m HH13 - m m N1 168
183 220 391 2.70 7.95 2KJ1007 - ® HH13 - = m M1 168
204 245 351 3.20 7.14 % 2KJ1007 - mHH13 - mm L1 168
222 266 322 3.60 6.55 2KJ1007 - ® HH13 - m m K1 168
E.128-LA132M4
143 172 499 11 10.14 * 2KJ1006 - ®HH13 - mm T1 144
155 186 463 13 9.40 2KJ1006 - @ HH13 - m m S1 144
163 196 440 15 8.94 x 2KJ1006 - m HH13 - m m R1 144
174 209 411 1.7 8.35 2KJ1006 - m HH13 - m m Q1 144
197 236 363 2.2 7.37 * 2KJ1006 - ® HH13 - m m P1 144
209 251 342 2.6 6.95 2KJ1006 - ® HH13 - m m N1 144
234 281 307 3.0 6.23 * 2KJ1006 - ® HH13 - = m M1 144
253 304 283 34 5.75 2KJ1006 - ®HH13 - mm L1 144
296 355 242 4.0 4.91 2KJ1006 - ® HH13 - m m K1 144
328 394 219 4.6 4.44 x 2KJ1006 - ®HH13 - mmJ1 144
340 408 211 4.7 4.28 2KJ1006 - ® HH13 - m m H1 144
E.108-LA132M4
266 319 269 25 546 * 2KJ1005 - ® HH13 - m m K1 107
291 349 246 2.8 5.00 2KJ1005 - ® HH13 - m m J1 107
342 410 210 34 4.26 2KJ1005 - ®m HH13 - m m H1 107
387 464 185 3.2 3.76 *x 2KJ1005-®HH13-mm Gl 107
455 546 158 4.7 3.20 2KJ1005 - ® HH13 - mm F1 107
525 630 136 4.9 277 * 2KJ1005- W HH13-m®E1 107
624 749 115 5.9 233 * 2KJ1005- mHH13-mmC1 107
690 828 104 6.0 211 2KJ1005 - ® HH13 - mm B1 107
804 965 89 6.2 181 x 2KJ1005-mHH13-mmAl 107
E.88-LA132M4
206 247 348 0.83 7.07 % 2KJ1004 - m HH13 - = m N1 86
223 268 321 0.93 6.53 2KJ1004 - m HH13 - m = M1 86
240 288 298 0.94 6.06 * 2KJ1004 - W HH13-mmL1 86
258 310 278 1.20 5.65 2KJ1004 - m HH13 - m m K1 86
285 342 252 1.50 511 * 2KJ1004 - ®HH13-mmJ1 86
310 372 231 1.70 4.70 2KJ1004 - ® HH13 - m m H1 86
344 413 208 1.90 423 x 2KJ1004 - mHH13 - m m G1 86
373 448 192 2.00 3.90 2KJ1004 - ®m HH13 - mm F1 86
441 529 162 2.80 3.30 2KJ1004 - mHH13 - mmE1 86
505 606 142 3.10 288 * 2KJ1004 - m HH13 - m m D1 86
594 713 121 3.50 2.45 2KJ1004 - ®HH13 - m m C1 86
696 835 103 4.10 209 * 2KJ1004 - mHH13-m = B1 86
851 1021 84 4.20 171 * 2KJ1004 - mHH13 - mm Al 86

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

75 (50 Hz) E.68-LA132M4
9.0 (60 Hz) 2KJ1003 - m HH13 - = = M1

295 354 243 0.93 4.93 2KJ1003 - ®HH13 -mm L1 69
319 383 224 0.98 456 x 2KJ1003 - mHH13 - m m K1 69
343 412 209 1.10 4.24 2KJ1003 - ®mHH13 - mm J1 69
389 467 184 1.20 3.74 = 2KJ1003 - m HH13 - m m H1 69
422 506 170 1.40 3.45 2KJ1003 - ®m HH13 - mm G1 69
471 565 152 1.60 3.09 *x 2KJ1003-mHH13-mmF1 69
511 613 140 1.80 2.85 2KJ1003 - mHH13 -mmE1 69
609 731 118 2.00 2.39 2KJ1003 - ® HH13 - m m D1 69
713 856 100 2.10 2.04 x 2KJ1003-mHH13-mmC1 69
856 1027 84 2.10 1.70 2KJ1003 - ® HH13 - mm B1 69

2KJ1003 - m HH13 - m m Al

E.48-LA132M4
2KJ1002 - ® HH13 - m m J1

491 175 0.80 356 x 2KJ1002 - m HH13 - m m H1 59
539 159 0.94 3.24 2KJ1002 - ®m HH13 - mm G1 59
592 145 1.20 295 *x 2KJ1002 - ®mHH13-mmF1 59
647 133 1.20 2.70 2KJ1002 - mHH13 -mmE1 59

9.2 (50 Hz) D.188-LA132ZMP4
11.0 (60 Hz) ! . . 2KJ1211 - mHT13 - mm N1
6.6 7.9 13295 15 220.17 2KJ1211 - mHT13 - m = M1 652
2KJ1211 - mHT13 -mm L1

D.168-LA132ZMP4
2KJ1210- mHT13 - mm S1

5.4 6.5 16201 0.86 268.29 2KJ1210 - mHT13 - m m R1 507
5.7 6.8 15282 0.92 253.08 x 2KJ1210-mHT13-mmQ1 507
6.1 7.3 14294 0.98 236.72 2KJ1210 - mHT13 - mm P1 507
6.9 8.3 12710 1.10 21049 x 2KJ1210- mHT13 -mmN1 507
7.3 8.8 11999 1.20 198.71 2KJ1210 - m HT13 - m m M1 507
8.2 9.8 10771 1.30 178.38 x 2KJ1210-®HT13-mmL1 507
8.9 10.7 9886 1.40 163.72 2KJ1210 - m HT13 - m m K1 507
10.3 12.4 8531 1.60 141.28 2KJ1210 - mHT13 - mm J1 507
11.8 14.2 7463 1.90 123.59 2KJ1210 - mHT13 - mm H1 507

2KJ1210 - mHT13 - mm G1

D.148-LA132ZMP4
156.38

2KJ1208 - m HT13 - m m M1

10.1 12.1 8719 0.92 144.39 2KJ1208 - mHT13-mm L1 336
11.8 14.2 7450 1.10 123.37 2KJ1208 - m HT13 - m m K1 336
13.0 15.6 6733 1.20 111.50 * 2KJ1208 - mHT13-mmJ1 336
13.5 16.2 6487 1.20 107.42 2KJ1208 - m HT13 - m m H1 336
15.7 18.8 5610 1.40 92.91 2KJ1208 - mHT13 - m m G1 336
18.0 22.0 4894 1.60 81.04 x 2KJ1208 - mHT13-mmF1 336
21.0 25.0 4188 1.90 69.36 x 2KJ1208- mHT13-mmE1l 336

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A

Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
9.2 (50 Hz) Z.148-LA132ZMP4
11.0 (60 Hz) [EXo] 28.0 3751 21 62.12 2KJ1208 - mHT13 - mm D1 336
25.0 30.0 3472 1.3 57.50 2KJ1108 - mHT13 - m m B2 324
27.0 32.0 3275 24 54.24 x 2KJ1108 - mHT13 - m m A2 324
D.128-LA132ZMP4
14.0 16.8 6268 0.81 103.80 2KJ1207 - mHT13 - mm H1 246
16.4 19.7 5342 0.95 88.46 2KJ1207 - mHT13 - m m G1 246
18.6 22.0 4714 1.10 78.06 x 2KJ1207 - mHT13-mmF1 246
22.0 26.0 4011 1.30 66.43 2KJ1207 - mHT13 - mmE1 246
25.0 30.0 3476 1.50 5756 x 2KJ1207 - ®HT13-mmD1 246
30.0 36.0 2925 1.70 4844 x 2KJ1207 - mHT13-mmC1 246
33.0 40.0 2639 1.90 43.71 2KJ1207 - mHT13 - m m B1 246
Z.128-LA132ZMP4
33 40 2668 12 4419 x 2KJ1107 - mHT13 - m m D2 237
36 43 2473 13 40.96 2KJ1107 - mHT13 - m m C2 237
37 44 2351 2.2 38.94 x 2KJ1107 - mHT13 - mm B2 237
40 48 2197 2.3 36.39 2KJ1107 - mHT13 - mm A2 237
45 54 1939 2.6 3211 x 2KJ1107 - mHT13 - mm X1 237
48 58 1828 2.8 30.28 2KJ1107 - mHT13 - m m W1 237
D.108-LA132ZMP4
24 29 3677 0.84 60.90 2KJ1206 - mHT13 - mm C1 169
Z.108-LA132ZMP4
30 36 2921 11 48.38 x 2KJ1106 - mHT13 - m m C2 165
33 40 2676 12 44.31 2KJ1106 - ® HT13 - m m B2 165
36 43 2465 13 40.82 x 2KJ1106 - mHT13 - mm A2 165
38 46 2282 14 37.79 2KJ1106 - @ HT13 - m = X1 165
41 49 2122 15 3514 x 2KJ1106 - ®HT13 - mm W1 165
44 53 1981 1.6 32.81 2KJ1106 - ®HT13 - m m V1 165
50 60 1772 17 29.35 x 2KJ1106 - mHT13 - mm Ul 165
54 65 1642 1.9 27.20 2KJ1106 - ®HT13 - m = T1 165
58 70 1506 21 2494 x 2KJ1106 - ®HT13 - m = S1 165
64 7 1380 2.2 22.86 2KJ1106 - mHT13 - m m R1 165
75 90 1176 2.6 19.48 2KJ1106 - mHT13 - m m Q1 165
85 102 1038 3.0 17.19 = 2KJ1106 - ®HT13 - m m P1 165
100 120 883 35 14.63 2KJ1106 - m HT13 - m m N1 165
205 246 429 4.2 7.10 % 2KJ1106 - mHT13 - mm H1 165
227 272 387 45 6.41 2KJ1106 - m HT13 - mm G1 165
278 334 316 3.6 524 x 2KJ1106 - mHT13-mmD1 165
330 396 266 4.3 441 = 2KJ1106 - mHT13-mmCl 165
366 439 240 4.7 3.98 2KJ1106 - ®HT13 - m m B1 165
425 510 207 5.2 342 *x 2KJ1106 - mHT13 - mmAl 165
Z.88-LA132ZMP4
43 52 2057 0.82 34.07 2KJ1105 - mHT13 - m m V1 119
46 55 1891 0.89 3132 x 2KJ1105- mHT13-mmUl 119
50 60 1747 0.96 28.93 2KJ1105 - m HT13 -mm T1 119
54 65 1621 1.00 26.85 * 2KJ1105- mHT13-mmS1 119
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A/ FFHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
9.2 (50 Hz) Z.88-LA132ZMP4
11.0 (60 Hz) Jt:] 70 1510 1.10 25.01 2KJ1105 - m HT13 - m m R1 119
64 77 1365 1.20 2261 * 2KJ1105-mHT13-mm Q1 119
70 84 1257 1.30 20.81 2KJ1105 - m HT13 - m m P1 119
78 94 1130 1.50 18.72 x 2KJ1105- mHT13 - mmN1 119
84 101 1043 1.60 17.27 2KJ1105 - m HT13 - m m M1 119
100 120 883 1.80 14.63 2KJ1105- mHT13-mm L1 119
114 137 770 2.00 12,75 * 2KJ1105- mHT13 - W m K1 119
134 161 655 2.20 10.85 2KJ1105 - mHT13 - mm J1 119
157 188 559 2.50 9.26 * 2KJ1105-mHT13-mmH1 119
192 230 458 2.80 759 x 2KJ1105- mHT13-mmG1 119
209 251 420 3.00 6.96 2KJ1105- mHT13-mm F1 119
245 294 359 3.30 594 x 2KJ1105- mHT13-mmE1l 119
299 359 294 3.80 487 x 2KJ1105- mHT13 - mm D1 119
327 392 269 3.00 445 x 2KJ1105- mHT13-mmC1l 119
384 461 229 3.20 379 x 2KJ1105- mHT13-mm Bl 119
468 562 188 3.50 311 *x 2KJ1105- mHT13-mmAl 119
Z.68-LA132ZMP4
88 106 993 0.81 16.45 2KJ1104 - mHT13-mm L1 87
99 119 890 0.90 1474 * 2KJ1104 - mHT13 - m m K1 87
107 128 821 0.97 13.59 2KJ1104 - mHT13 - mm J1 87
128 154 688 1.10 11.40 2KJ1104 - mHT13 - mm H1 87
150 180 588 1.30 9.73 % 2KJ1104 - mHT13-mm Gl 87
179 215 490 1.40 8.11 2KJ1104 - m HT13 - mm F1 87
217 260 406 1.60 6.72 *x 2KJ1104 - mHT13-mmE1l 87
245 294 358 1.40 5.93 2KJ1104 - m HT13 - m m D1 87
288 346 306 1.60 506 *x 2KJ1104-mHT13-mmCl 87
345 414 255 1.80 4.22 2KJ1104 - m HT13 - m m B1 87
417 500 211 2.00 349 *x 2KJ1104 - mHT13-mmAl 87
Z.48-LA132ZMP4
211 253 417 0.82 6.90 * 2KJ1103-mHT13-mmEl 70
283 340 311 0.87 5.15 2KJ1103 - ®HT13 - m m B1 70
340 408 258 1.00 428 x 2KJ1103 - mHT13-mmAl 70
E.148-LA132ZMP4
126 151 699 0.97 1157 = 2KJ1007 - ®HT13 - m m S1 168
136 163 648 1.20 10.73 2KJ1007 - mHT13 - m m R1 168
144 173 612 1.30 10.13 * 2KJ1007 - mHT13-mmQl 168
154 185 572 1.60 9.47 2KJ1007 - mHT13 - mm P1 168
173 208 508 2.00 842 *x 2KJ1007 - mHT13 - m m N1 168
183 220 480 2.20 7.95 2KJ1007 - ®HT13 - m m M1 168
204 245 431 2.60 7.14 x 2KJ1007 - mHT13-mmL1 168
222 266 396 2.90 6.55 2KJ1007 - m HT13 - m m K1 168
258 310 341 4.00 5.65 2KJ1007 - mHT13 - mm J1 168
295 354 298 4.70 4.94 2KJ1007 - m HT13 - m m H1 168
338 406 260 5.10 4.30 2KJ1007 - ®HT13 - m m G1 168

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
9.2 (50 Hz) E.128-LA132ZMP4
11.0 (60 Hz) ] 172 612 0.89 10.14 x 2KJ1006 - @ HT13-mmT1 144
155 186 568 1.00 9.40 2KJ1006 - ® HT13 - m m S1 144
163 196 540 1.20 8.94 x 2KJ1006 - ® HT13 - m m R1 144
174 209 504 1.40 8.35 2KJ1006 - m HT13 - m m Q1 144
197 236 445 1.80 7.37 *x 2KJ1006 - ®HT13 - m m P1 144
209 251 420 2.10 6.95 2KJ1006 - m HT13 - m m N1 144
234 281 376 2.50 6.23 * 2KJ1006 - ® HT13 - m m M1 144
253 304 347 2.80 5.75 2KJ1006 - ®HT13 - mm L1 144
296 355 296 3.20 4.91 2KJ1006 - m HT13 - m m K1 144
328 394 268 3.70 4.44 x 2KJ1006 - mHT13 - mmJ1 144
340 408 258 3.90 4.28 2KJ1006 - m HT13 - mm H1 144
393 472 223 4.50 3.70 2KJ1006 - ®m HT13 - m m G1 144
450 540 195 5.10 323 * 2KJ1006 - ®mHT13 - mmF1 144
E.108-LA132ZMP4
266 319 330 2.0 546 x 2KJ1005- ® HT13 - m m K1 107
291 349 302 2.3 5.00 2KJ1005 - ®HT13 - mm J1 107
342 410 257 2.8 4.26 2KJ1005 - ®HT13 - mm H1 107
387 464 227 2.6 3.76 * 2KJ1005- W HT13-mmEGl 107
455 546 193 3.9 3.20 2KJ1005 - m HT13 - m m F1 107
525 630 167 4.0 277 % 2KJ1005- mHT13-mmE1l 107
624 749 141 4.8 233 x 2KJ1005-mHT13-mmCl 107
690 828 127 4.9 211 2KJ1005 - m HT13 - m m B1 107
804 965 109 5.0 1.81 * 2KJ1005- mHT13-mmAl 107
E.88-LA132ZMP4
258 310 341 0.94 5.65 2KJ1004 - m HT13 - m m K1 86
285 342 309 1.20 511 * 2KJ1004 - W HT13-mmJ1 86
310 372 284 1.40 4.70 2KJ1004 - mHT13 - mm H1 86
344 413 255 1.60 423 x 2KJ1004 - mHT13 - W m G1 86
373 448 236 1.60 3.90 2KJ1004 - mHT13 - m m F1 86
441 529 199 2.30 3.30 2KJ1004 - mHT13 - mmE1 86
505 606 174 2.50 2.88 x 2KJ1004 - mHT13 -mmD1 86
594 713 148 2.80 2.45 2KJ1004 - mHT13 - mm C1 86
696 835 126 3.30 209 * 2KJ1004 - mHT13-mmB1 86
851 1021 103 3.40 1.71 * 2KJ1004 - mHT13 - m m Al 86
E.68-LA132ZMP4
319 383 275 0.8 456 x 2KJ1003 - mHT13-mmK1 69
343 412 256 0.9 4.24 2KJ1003 - mHT13 - mm J1 69
389 467 226 1.0 3.74 * 2KJ1003 - ® HT13 - m m H1 69
422 506 208 1.2 3.45 2KJ1003 - mHT13 - mm G1 69
471 565 187 13 3.09 * 2KJ1003-mHT13-mmF1 69
511 613 172 15 2.85 2KJ1003 - mHT13 - m m E1 69
609 731 144 1.6 2.39 2KJ1003 - m HT13 - mm D1 69
713 856 123 1.7 2.04 % 2KJ1003-mHT13-mmCl 69
856 1027 103 1.7 1.70 2KJ1003 - mHT13 - m m B1 69
1032 1238 85 1.8 141 x= 2KJ1003 - mHT13-mmAl 69

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
9.2 (50 Hz) E.48-LA132ZMP4
11.0 (60 Hz) QLR 592 178 0.95 295 x 2KJ1002 - ®HT13 - mmF1 59
539 647 163 0.98 2.70 2KJ1002 - m HT13 - m m E1 59

11.0 (50 Hz) D.188-LA160LB6
13.2 (60 Hz) 4.4 5.3 24093 0.83 220.17 2KJ1211 - mJS13 - mmM1-Z PO1 688

4.7 5.6 22579 0.89 206.34 2KJ1211 -mJS13-mmL1-Z PO1 688
5.4 6.5 19394 1.00 177.23 * 2KJ1211-mJS13-mmK1-Z POl 688
D.188-LA160MB4
6.0 7.2 17543 1.1 243.82 2KJ1211 - mJP13 - mm N1 676
6.6 7.9 15842 1.3 220.17 2KJ1211 - mJP13 - mm M1 676
7.1 8.5 14847 1.3 206.34 2KJ1211 -mJP13-mmL1l 676
8.2 9.8 12752 1.6 177.23 * 2KJ1211-wmJP13-mmK1 676
9.5 11.4 11017 1.8 153.12 2KJ1211 - mJP13-mmJ1 676
10.8 13.0 9725 2.1 135.16 2KJ1211 - mJP13 - mmH1 676
D.168-LA160MB4
6.2 7.4 17032 0.82 236.72 2KJ1210-mJP13-mmP1 531
6.9 8.3 15145 0.92 210.49 * 2KJ1210-mJP13-mmN1 531
7.3 8.8 14298 0.98 198.71 2KJ1210 - m JP13-mm M1 531
8.2 9.8 12835 1.10 178.38 * 2KJ1210-mJP13-mmL1 531
8.9 10.7 11780 1.20 163.72 2KJ1210- m JP13 - mm K1 531
10.3 12.4 10165 1.40 141.28 2KJ1210 - mJP13-mmJ1l 531
11.8 14.2 8893 1.60 123.59 2KJ1210 - mJP13-mmH1 531
13.6 16.3 7733 1.80 107.48 2KJ1210 - mJP13-mm Gl 531
15.5 18.6 6785 2.10 94.30 * 2KJ1210-mJP13-mmF1 531
D.148-LA160MB4
11.8 14.2 8877 0.9 123.37 2KJ1208 - m JP13 - mm K1 360
13.1 15.7 8023 1.0 111.50 * 2KJ1208 - mJP13-mmJl 360
13.6 16.3 7729 1.0 107.42 2KJ1208 - m JP13 - mm H1 360
15.7 18.8 6685 1.2 92.91 2KJ1208 - mJP13 - mm G1 360
18.0 22.0 5831 1.4 81.04 * 2KJ1208 - mJP13-mmF1 360
21.0 25.0 4991 16 69.36 * 2KJ1208-mJP13-mmEL 360
24.0 29.0 4470 18 62.12 2KJ1208 - m JP13 - m m D1 360
Z.148-LA160MB4
27 32 3903 2.0 54.24 * 2KJ1108 - mJP13-mm A2 348
29 35 3651 2.2 50.74 2KJ1108 - m JP13 - m m X1 348
32 38 3246 25 45.11 * 2KJ1108 - mJP13-mmW1 348

34 41 3064 2.6 42.59 2KJ1108 - m JP13 - mm V1 348
D.128-LA160MB4

16.5 19.8 6365 0.80 88.46 2KJ1207 - m JP13 - mm G1 270
18.7 22.0 5617 0.91 78.06 x 2KJ1207 - mJP13-mmF1 270
22.0 26.0 4780 1.10 66.43 2KJ1207 - mJP13-mmEl 270
25.0 30.0 4142 1.20 5756 x 2KJ1207 - mJP13-mmD1 270
30.0 36.0 3485 1.50 48.44  x 2KJ1207 - mJP13-mmCl 270
33.0 40.0 3145 1.60 43.71 2KJ1207 - mJP13 - mm B1 270

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A

Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

11.0 (50 Hz) Z.128-LA160MB4

13.2 (60 Hz) et 46 2802 1.8 38.94 x 2KJ1107 - mJP13-mmB2 261
40 48 2618 1.9 36.39 2KJ1107 - mJP13 - mm A2 261
46 55 2310 2.2 3211 x 2KJ1107 - mJP13 - mm X1 261
48 58 2179 2.3 30.28 2KJ1107 - mJP13 - mm W1 261
54 65 1952 2.6 27.13 = 2KJ1107 - mJP13-mmV1 261
58 70 1802 2.8 25.05 2KJ1107 - mJP13 - mm Ul 261

D.108-LA160MB4
28 34 3739 0.83 5197 x 2KJ1206-mJP13-mmB1l 193
34 41 3066 1.00 42.61 x 2KJ1206-mJP13-mmAl 193
Z.108-LA160MB4
42 50 2528 1.2 3514 x 2KJ1106 - mJP13-mm W1 189
44 53 2361 13 32.81 2KJ1106 - ®JP13 - mmV1 189
50 60 2112 85 29.35 = 2KJ1106 - mJP13-mm U1 189
54 65 1957 1.6 27.20 2KJ1106 - mJP13 - mmT1 189
58 70 1794 17 2494 x 2KJ1106 - mJP13-mmS1 189
64 7 1645 19 22.86 2KJ1106 - mJP13 - mmR1 189
75 90 1402 2.2 19.48 2KJ1106 - mJP13 - mm Q1 189
85 102 1237 25 17.19 x 2KJ1106 - mJP13-mm Pl 189
100 120 1053 2.9 14.63 2KJ1106 - m JP13 - m m N1 189
115 138 912 3.4 12.68 x 2KJ1106 - mJP13 - m m M1 189
206 247 511 3.5 710 x 2KJ1106 - mJP13-mmH1 189
228 274 461 3.8 6.41 2KJ1106 - mJP13 - m m G1 189
265 318 396 4.3 551 x 2KJ1106 - mJP13-mmE1l 189
279 335 377 3.0 524 x 2KJ1106 - mJP13-mm D1 189
331 397 317 3.6 441 = 2KJ1106 - mJP13-mmC1l 189
367 440 286 3.9 3.98 2KJ1106 - mJP13 - mmB1 189
427 512 246 4.4 342 * 2KJ1106 - mJP13-mmAl 189
Z.88-LA160MB4
54 65 1932 0.87 26.85 x 2KJ1105-mJP13-mmSl 143
58 70 1800 0.93 25.01 2KJ1105 - mJP13 - mmR1 143
65 78 1627 1.00 2261 x 2KJ1105-mJP13-mmQl 143
70 84 1497 1.10 20.81 2KJ1105 - mJP13 - mm P1 143
78 94 1347 1.20 18.72 = 2KJ1105- mJP13 - m m N1 143
84 101 1243 1.40 17.27 2KJ1105 - mJP13 - m m M1 143
100 120 1053 1.50 14.63 2KJ1105-mJP13-mm L1 143
115 138 917 1.70 12.75 * 2KJ1105- mJP13 - m m K1 143
135 162 781 1.90 10.85 2KJ1105 - mJP13 - mmJ1 143
158 190 666 2.10 9.26 * 2KJ1105-mJP13-mmH1 143
192 230 546 2.40 759 x 2KJ1105-mJP13-mmEGl 143
210 252 501 2.50 6.96 2KJ1105 - mJP13-mmF1 143
246 295 427 2.80 594 x 2KJ1105-mJP13-mmE1l 143
300 360 350 3.20 487 = 2KJ1105-mJP13-mmD1 143
328 394 320 2.50 445 x 2KJ1105-mJP13-mmC1l 143
385 462 273 2.70 3.79 x 2KJ1105-mJP13-mmB1 143

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

11.0 (50 Hz) Z.88-LA160MB4

13.2 (60 Hz) LS 563 224 2.9 311 % 2KJ1105- mJP13-mmAl 143
Z.68-LA160MB4
107 128 978 0.82 13.59 2KJ1104 - W JP13 - mm J1 111
128 154 820 0.96 11.40 2KJ1104 - m JP13 - W m H1 m
150 180 700 1.10 973 * 2KJ1104-mJP13-mmGl m
180 216 584 1.20 8.11 2KJ1104 - m JP13 - mmF1 m
217 260 484 1.30 672 * 2KJ1104-mJP13-mmE1 m
246 295 427 1.10 5.93 2KJ1104 - W JP13 - mm D1 m
289 347 364 1.30 506 * 2KJ1104-mJP13-mmuCl m
346 415 304 150 422 2KJ1104 - W JP13 - mm B1 m
418 502 251 1.70 349 * 2KJ1104-mJP13-mmAl 111
E.148-LA160MB4
144 173 729 1.1 1013 * 2KJ1007 - mJP13 - m m Q1L 192
154 185 681 14 9.47 2KJ1007 - ® JP13 - m m P1 192
173 208 606 17 842 * 2KJ1007-mJP13- mmN1 192
184 221 572 1.9 7.95 2KJ1007 - m JP13 - m m M1 192
204 245 514 22 714 % 2KJ1007 - mJP13-mm L1 192
223 268 471 2.4 6.55 2KJ1007 - m JP13 - m M K1 192
258 310 407 3.3 5.65 2KJ1007 - m JP13 - mm J1 192
296 355 355 3.9 4.94 2KJ1007 - m JP13 - m W H1 192
340 408 309 43 4.30 2KJ1007 - m JP13 - m m G1 192
387 464 271 5.0 377 % 2KJ1007 - mJP13- mmF1 192
E.128-LA160MB4
163 196 643 0.99 8.94 * 2KJ1006-mJP13- mmR1 168
175 210 601 1.20 8.35 2KJ1006 - ® JP13 - m m Q1 168
198 238 530 1.50 737 * 2KJ1006-mJP13- m =Pl 168
210 252 500 1.80 6.95 2KJ1006 - m JP13 - m m N1 168
234 281 448 2.10 6.23 * 2KJ1006 - MJP13- mm M1 168
254 305 414 2.30 5.75 2KJ1006 - m JP13-mm L1 168
297 356 353 270 491 2KJ1006 - m JP13 - m WK1 168
329 395 319 3.10 444 % 2KJ1006 - mJP13- mmJ1 168
341 409 308 3.20 428 2KJ1006 - m JP13 - = W H1 168
395 474 266 3.80 3.70 2KJ1006 - m JP13 - m m G1 168
452 542 232 4.30 323 % 2KJ1006 - MJP13- mmF1 168
529 635 199 5.00 276 % 2KJ1006 - mJP13- mmE1 168
591 709 178 5.30 2.47 2KJ1006 - ® JP13 - m m D1 168
695 834 151 5.70 210 * 2KJ1006-mJP13-mmCl 168
807 968 130 6.10 1.81 2KJ1006 - ® JP13 - m m B1 168
E.108-LA160MB4
267 320 393 17 546 * 2KJ1005- ®JP13- mmK1 131
292 350 360 1.9 5.00 2KJ1005 - m JP13 - W m J1 131
343 412 307 23 4.26 2KJ1005 - = JP13 - m W H1 131
388 466 271 2.2 376 * 2KJ1005- mJP13- mm Gl 131
456 547 230 3.2 3.20 2KJ1005 - m JP13 - m W F1 131

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

11.0 (50 Hz) E.108-LA160MB4
13.2 (60 Hz) . * 2KJ1005 - m JP13 - mm E1

627 752 168 4.1 233 x 2KJ1005-mJP13-mmCl 131
692 830 152 4.1 211 2KJ1005 - m JP13 - mmB1 131
2KJ1005 - mJP13 - mm Al

E.88-LA160MB4
2KJ1004 - mJP13 - mm J1

311 373 338 11 4.70 2KJ1004 - m JP13 - mm H1 110
345 414 304 13 423 x 2KJ1004 -mJP13-mmEG1 110
374 449 281 14 3.90 2KJ1004 - mJP13 -mmF1 110
442 530 237 1.9 3.30 2KJ1004 - mJP13-mmE1 110
507 608 207 21 2.88 x 2KJ1004 - mJP13-mmD1 110
596 715 176 24 2.45 2KJ1004 - mJP13-mmCl 110
699 839 150 2.8 2.09 x 2KJ1004 - mJP13-mmB1 110

2KJ1004 - mJP13 - mm Al

E.68-LA160MB4
2KJ1003 - m JP13 - m m H1

423 508 248 0.97 3.45 2KJ1003 - mJP13 - mm Gl 93
472 566 222 1.10 3.09 x 2KJ1003-mJP13-mmF1 93
512 614 205 1.20 2.85 2KJ1003 - mJP13-mmE1 93
1035 1242 101 1.50 141 x 2KJ1003-m®JP13-mmAl 93

15 (50 Hz) D.188-LA160L4
18 (60 Hz) d . 2KJ1211 - mJR13 - mm N1

6.6 7.9 21602 0.93 220.17 2KJ1211 - mJR13 - mm M1 688
7.1 8.5 20245 0.99 206.34 2KJ1211 -mJR13-mm L1 688
8.2 9.8 17389 1.20 17723 * 2KJ1211-mJR13- mmK1 688
9.5 114 15024 1.30 153.12 2KJ1211 - mJR13 -mmJ1 688
10.8 13.0 13261 1.50 135.16 2KJ1211 - mJR13 - mm H1 688
12.0 14.4 11938 1.70 121.67 * 2KJ1211-mJR13-mmGl 688
14.5 17.4 9906 2.00 100.96 * 2KJ1211-mJR13-mmFl 688

2KJ1211 - mJR13-mmEl

D.168-LA160L4
2KJ1210-mJR13-mm L1

8.9 10.7 16064 0.87 163.72 2KJ1210 - mJR13 - m m K1 543
10.3 12.4 13862 1.00 141.28 2KJ1210-mJR13 -mmJ1 543
11.8 14.2 12126 1.20 123.59 2KJ1210 - mJR13 - m m H1 543
13.6 16.3 10546 1.30 107.48 2KJ1210 - mJR13 - m m G1 543
15.5 18.6 9252 1.50 9430 * 2KJ1210-mJR13-mmEF1 543
18.3 22.0 7825 1.80 79.75 x 2KJ1210-mJR13-mmEl 543
20.0 24.0 7100 2.00 72.36 2KJ1210 - mJR13 - mm D1 543

2KJ1210- mJR13-mm C1

Z.168-LA160L4

46.61 2KJ1110- mJR13 - mm V1

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
15 (50 Hz) D.148-LA160L4
18 (60 Hz) 15.7 18.8 9116 0.88 92.91 2KJ1208 - mJR13 - m = G1 372
18.0 22.0 7951 1.00 81.04 x 2KJ1208 - mJR13 - mmF1 372
21.0 25.0 6805 1.20 69.36 * 2KJ1208-mJR13-mmEl 372
24.0 29.0 6095 1.30 62.12 2KJ1208 - m JR13 - m m D1 372
Z.148-LA160L4
27 32 5322 1.5 5424 x 2KJ1108 - mJR13- mmA2 360
29 85 4978 1.6 50.74 2KJ1108 - m JR13 - m m X1 360
32 38 4426 1.8 4511 x 2KJ1108-®JR13-mmW1 360
34 41 4179 1.9 42.59 2KJ1108 - mJR13 - mm V1 360
38 46 3751 21 38.23 x 2KJ1108 - mJR13 - mm U1 360
42 50 3443 2.3 35.09 2KJ1108 - mJR13 - mmT1 360
48 58 2971 2.7 30.28 2KJ1108 - mJR13 - mm S1 360
D.128-LA160L4
25 30 5648 0.9 57.56 x 2KJ1207 - mJR13 - mm D1 282
30 36 4753 1.1 48.44 x 2KJ1207 - mJR13-mmC1l 282
33 40 4289 1.2 43.71 2KJ1207 - ®JR13-m m Bl 282
Z.128-L A160L4
38 46 3821 13 38.94 x 2KJ1107 - mJR13-mmB2 273
40 48 3570 1.4 36.39 2KJ1107 - mJR13 - m m A2 273
46 55 3151 1.6 3211 x 2KJ1107 - mJR13-mm X1 273
48 58 2971 1.7 30.28 2KJ1107 - mJR13 - m m W1 273
54 65 2662 1.9 27.13 x 2KJ1107 - mJR13-mm V1 273
58 70 2458 21 25.05 2KJ1107 - mJR13 - mm U1 273
68 82 2101 24 21.41 2KJ1107 - mJR13-mm T1 273
76 91 1899 2.7 19.35 * 2KJ1107 - mJR13-mm S1 273
78 94 1829 2.8 18.64 2KJ1107 - mJR13 - mm R1 273
91 109 1582 3.2 16.12 2KJ1107 - mJR13 - mm Q1 273
104 125 1380 35 14.06 * 2KJ1107 - mJR13 - mm P1 273
200 240 715 3.6 7.29 x 2KJ1107 - ®mJR13-mm ]l 273
234 281 612 4.1 6.24 % 2KJ1107 - mJR13 - mm H1 273
261 313 548 4.8 559 x 2KJ1107 - mJR13-mmF1 273
Z.108-LA160L4
42 50 3448 0.90 3514 x 2KJ1106- ®mJR13-mmW1 201
44 53 3219 0.96 32.81 2KJ1106 - ®JR13 - mm V1 201
50 60 2880 1.10 29.35 x 2KJ1106 - mJR13- mm U1 201
54 65 2669 1.20 27.20 2KJ1106 - ®JR13 - mm T1 201
58 70 2447 1.30 2494 x 2KJ1106 - mJR13-mmS1 201
64 77 2243 1.40 22.86 2KJ1106 - ®m JR13 - m m R1 201
75 90 1911 1.60 19.48 2KJ1106 - mJR13 - mm Q1 201
85 102 1687 1.80 17.19 * 2KJ1106 - mJR13 - m m P1 201
100 120 1435 2.20 14.63 2KJ1106 - m JR13 - m m N1 201
115 138 1244 2.50 12.68 * 2KJ1106 - mJR13 - mm M1 201
137 164 1047 3.00 10.67 * 2KJ1106-mJR13-mm L1 201
152 182 944 3.30 9.62 2KJ1106 - m JR13 - m m K1 201
177 212 811 3.80 8.27 *x 2KJ1106 - mJR13-mmJ1 201

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
15 (50 Hz) Z.108-LA160L4
18 (60 Hz) 206 247 697 2.6 7.10 % 2KJ1106 - mJR13 - m m H1 201
228 274 629 2.8 6.41 2KJ1106 - m JR13 - m m G1 201
265 318 541 3.1 551 x 2KJ1106 - ®m JR13 - m m K1 201
279 335 514 2.2 524 x 2KJ1106 - ®m JR13 - m m D1 201
331 397 433 2.6 441 = 2KJ1106 - ®JR13-mmECl 201
367 440 391 2.9 3.98 2KJ1106 - mJR13 - mm B1 201
427 512 336 3.2 342 *x 2KJ1106 - mJR13 - mm Al 201
Z.88-LA160L4
70 84 2042 0.82 20.81 2KJ1105- m JR13 - mm P1 155
78 94 1837 0.91 18.72 x 2KJ1105- mJR13 - mm N1 155
84 101 1694 0.99 17.27 2KJ1105 - m JR13 - mm M1 155
100 120 1435 1.10 14.63 2KJ1105-mJR13-mm L1 155
115 138 1251 1.20 12.75 = 2KJ1105- mJR13 - m m K1 155
135 162 1065 1.40 10.85 2KJ1105 - mJR13 - mm J1 155
158 190 909 1.50 9.26 *x 2KJ1105- ®mJR13 - mmH1 155
192 230 745 1.70 759 *x 2KJ1105-®JR13-mmGl 155
210 252 683 1.80 6.96 2KJ1105 - m JR13 - mm F1 155
246 295 583 2.00 594 *x 2KJ1105-m®JR13-mmEl 155
300 360 478 2.30 487 x 2KJ1105-mJR13-mmED1 155
328 394 437 1.80 445 x 2KJ1105-mJR13-mmECl 155
385 462 372 2.00 379 x 2KJ1105-mJR13-mmB1 155
469 563 305 2.20 311 *x 2KJ1105- ®mJR13-mmAl 155
Z.68-LA160L4
180 216 796 0.88 8.11 2KJ1104 - mJR13-mmF1 123
217 260 659 0.99 6.72 *x 2KJ1104-mJR13-mmEl 123
246 295 582 0.84 5.93 2KJ1104 - m JR13 - mm D1 123
289 347 496 0.97 5,06 * 2KJ1104-mJR13-mmC1l 123
346 415 414 1.10 4.22 2KJ1104 - mJR13 - mm B1 123
418 502 342 1.20 349 x 2KJ1104 - mJR13-mmAl 123
E.148-LA160L4
144 173 994 0.80 10.13  * 2KJ1007 - mJR13 - m m Q1 204
154 185 929 0.99 9.47 2KJ1007 - mJR13 - m m P1 204
173 208 826 1.20 842 x 2KJ1007 - ®JR13-mmN1 204
184 221 780 1.40 7.95 2KJ1007 - ® JR13 - m m M1 204
204 245 701 1.60 7.14 *x 2KJ1007-®JR13-mmL1 204
223 268 643 1.80 6.55 2KJ1007 - ®JR13 - m m K1 204
258 310 554 2.50 5.65 2KJ1007 - ®JR13 - mm J1 204
296 355 485 2.90 4.94 2KJ1007 - ®JR13 - mm H1 204
340 408 422 3.20 4.30 2KJ1007 - mJR13 - mmG1 204
387 464 370 3.60 3.77 x 2KJ1007 -mJR13-mmF1 204
458 550 313 5.00 3.19 x 2KJ1007-m®JR13-mmE1Ll 204
503 604 285 4.90 2.90 2KJ1007 - ® JR13 - m m D1 204
579 695 247 4.90 252 x 2KJ1007-®JR13-mmCl 204
682 818 210 5.70 2.14 2KJ1007 - m JR13 - m m B1 204

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
15 (50 Hz) E.148-LA160L4
18 (60 Hz) 890 1068 161 6 164 * 2KJ1007 - mJR13-mmAl 204
E.128-LA160L4
175 210 819 0.87 8.35 2KJ1006 - ®JR13 - mm Q1 180
198 238 723 1.10 7.37 % 2KJ1006 - ®JR13 - mP1 180
210 252 682 1.30 6.95 2KJ1006 - ® JR13 - m m N1 180
234 281 611 1.50 6.23 * 2KJ1006 - ®JR13- == M1 180
254 305 564 1.70 5.75 2KJ1006 - ®JR13-mm L1 180
297 356 482 2.00 4.91 2KJ1006 - ® JR13 - mm K1 180
329 395 436 2.30 444  x 2KJ1006 - mJR13-mmJ1l 180
341 409 420 2.40 4.28 2KJ1006 - ® JR13 - m m H1 180
395 474 363 2.80 3.70 2KJ1006 - m JR13 - m m G1 180
452 542 317 3.20 3.23 % 2KJ1006 - mJR13-mmF1 180
529 635 271 3.70 276 *x 2KJ1006 - ®JR13-mmE1l 180
591 709 242 3.90 2.47 2KJ1006 - ®JR13-mm D1 180
695 834 206 4.20 210 * 2KJ1006-m®JR13-mmCl 180
807 968 178 4.50 1.81 2KJ1006 - ®JR13 - W m B1 180
1074 1289 133 5.10 1.36 * 2KJ1006- mJR13-mmAl 180
E.108-LA160L4
267 320 536 1.2 546 * 2KJ1005-m®JR13-mmK1l 143
292 350 491 1.4 5.00 2KJ1005 - mJR13 - mm J1 143
343 412 418 1.7 4.26 2KJ1005 - ® JR13 - m m H1 143
388 466 369 1.6 3.76 * 2KJ1005-®JR13-mmG1 143
456 547 314 24 3.20 2KJ1005 - mJR13 - mm F1 143
527 632 272 25 277 % 2KJ1005-®JR13-mmEl 143
627 752 229 3.0 233 x 2KJ1005-m®JR13-mmCl 143
692 830 207 3.0 211 2KJ1005 - mJR13 - m mB1 143
807 968 178 3.1 1.81 * 2KJ1005-mJR13-mmAl 143
E.88-LA160L4
311 BIE 461 0.83 4.70 2KJ1004 - mJR13 - mm H1 122
345 414 415 0.96 423 x 2KJ1004 - mJR13-mm Gl 122
374 449 383 1.00 3.90 2KJ1004 - mJR13-mm F1 122
442 530 324 1.40 3.30 2KJ1004 - mJR13 - m W E1 122
507 608 283 1.50 288 x 2KJ1004-m®JR13-mmD1 122
596 715 240 1.70 2.45 2KJ1004 - mJR13-mmC1 122
699 839 205 2.00 209 *x 2KJ1004-m®JR13-mmBl 122
854 1025 168 2.10 171 * 2KJ1004 - mJR13-mmAl 122
E.68-LA160L4
472 566 303 0.82 3.09 * 2KJ1003-mJR13-mmF1 105
512 614 280 0.89 2.85 2KJ1003 - ®JR13-m W E1 105

18.5 (50 Hz) D.188-LG180MB4

22.0 (60 Hz) 7.1 8.5 24799 0.81 206.34 2KJ1211 - mKL13-mm L1 743
8.3 10.0 21301 0.94 177.23 x 2KJ1211 - mKL13 - m m K1 743
9.6 115 18403 1.10 153.12 2KJ1211 - mKL13 - mm J1 743

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A4

Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory

Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
18.5 (50 Hz) D.188-LG180MB4
22.0 (60 Hz) mioke} 131 16244 1.2 135.16 2KJ1211 - mKL13 - m m H1 743
12.1 14.5 14623 1.4 121.67 2KJ1211 - mKL13 - mm G1 743
14.6 17.5 12134 1.6 100.96 2KJ1211 - mKL13 - mm F1 743
16.0 19.2 11064 1.8 92.06 2KJ1211 - mKL13 - mm E1 743
18.2 22.0 9708 21 80.77 2KJ1211 - mKL13 - m m D1 743
21.0 25.0 8342 24 69.41 2KJ1211 - mKL13-mm C1 743
Z.188-LG180MB4
28 34 6292 25 52.35 2KJ1111 - mKL13 - mm P1 709
D.168-LG180MB4
10.4 125 16980 0.82 141.28 2KJ1210 - mKL13 -mm J1 598
11.9 14.3 14854 0.94 123.59 2KJ1210 - mKL13 - mm H1 598
13.7 16.4 12918 1.10 107.48 2KJ1210 - mKL13 - m m G1 598
15.6 18.7 11334 1.20 94.30 2KJ1210 - mKL13 - m mF1 598
18.4 22.0 9585 1.50 79.75 2KJ1210- mKL13 - mmE1 598
20.0 24.0 8697 1.60 72.36 2KJ1210 - mKL13 -mm D1 598
23.0 28.0 7581 1.80 63.08 2KJ1210- mKL13-mmC1 598
27.0 32.0 6437 2.20 53.56 2KJ1210 - mKL13 - mmB1 598
Z.168-LG180MB4
32 38 5602 1.8 46.61 2KJ1110 - mKL13 - mmV1 579
D.148-LG180MB4
18.1 22 9740 0.82 81.04 2KJ1208 - mKL13 - m mF1 427
21.0 25 8336 0.96 69.36 2KJ1208 - mKL13 - mmE1 427
24.0 29 7466 1.10 62.12 2KJ1208 - mKL13 - mm D1 427
28.0 34 6323 1.30 52.61 2KJ1208 - mKL13-mmC1 427
Z.148-LG180MB4
33 40 5422 15 45.11 2KJ1108 - mKL13 - m mW1 415
34 41 5119 1.6 42.59 2KJ1108 - mKL13 - mm V1 415
38 46 4595 1.7 38.23 2KJ1108 - mKL13 - m m U1 415
42 50 4217 1.9 35.09 2KJ1108 - mKL13 - mm T1 415
48 58 3639 2.2 30.28 2KJ1108 - mKL13 - mm S1 415
56 67 3184 25 26.49 2KJ1108 - mKL13 - m m R1 415
64 77 2769 2.9 23.04 2KJ1108 - mKL13 - mm Q1 415
D.128-LG180MB4
30 36 5822 0.88 48.44 2KJ1207 - mKL13-mmC1 337
34 41 5253 0.97 43.71 2KJ1207 - mKL13 - mm B1 337
39 47 4515 1.10 37.57 2KJ1207 - mKL13 - mm Al 337
Z2.128-LG180MB4
46 55 3859 1.3 32.11 2KJ1107 - mKL13 - m m X1 328
48 58 3639 14 30.28 2KJ1107 - mKL13 - mm W1 328
54 65 3261 1.6 27.13 2KJ1107 - mKL13 - mm V1 328
59 71 3011 1.7 25.05 2KJ1107 - mKL13 - m m Ul 328
69 83 2573 2.0 21.41 2KJ1107 - mKL13-mmT1 328
76 91 2326 2.2 19.35 2KJ1107 - mKL13 - mm S1 328
79 95 2240 2.3 18.64 2KJ1107 - mKL13 - W m R1 328
91 109 1937 2.6 16.12 2KJ1107 - mKL13-mm Q1 328
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o AL
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,21lub9
Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

18.5 (50 Hz) 7.128-LG180MB4

22.0 (60 Hz) peie3 126 1690 29 14.06 * 2KJ1107 - mKL13-m =Pl 328
122 146 1446 B3 12.03 * 2KJ1107 - mKL13 - m m N1 328
136 163 1296 3.6 10.78 2KJ1107 - mKL13 - m m M1 328
161 193 1097 4.0 9.13 x 2KJ1107 - mKL13-mmL1 328
202 242 876 2.9 729 % 2KJ1107 - mKL13-mmJ1 328
236 283 750 34 6.24 % 2KJ1107 - mKL13 - mmH1 328
263 316 672 3.9 559 * 2KJ1107 - mKL13-mmF1 328
304 365 581 4.3 4.83 2KJ1107 - mKL13 - mm E1 328
311 373 568 4.2 473 x 2KJ1107 - mKL13 - mm D1 328
359 431 492 4.8 409 x 2KJ1107 - mKL13-mmC1l 328
405 486 436 5.3 3.63 * 2KJ1107 - mKL13-mmB1 328
Z.108-LG180MB4
50 60 3527 0.88 29.35 x 2KJ1106 - mKL13 - mm U1 256
54 65 3269 0.95 27.20 2KJ1106 - mKL13 -mmT1 256
59 71 2997 1.00 2494 x 2KJ1106 - mKL13-m = S1 256
64 77 2747 1.10 22.86 2KJ1106 - mKL13 - m m R1 256
76 91 2341 1.30 19.48 2KJ1106 - mKL13 - mm Q1 256
86 103 2066 1.50 1719 * 2KJ1106 - mKL13-m = P1 256
100 120 1758 1.80 14.63 2KJ1106 - mKL13 - m m N1 256
116 139 1524 2.00 12.68 * 2KJ1106 - mKL13 - m = M1 256
138 166 1282 2.40 10.67 * 2KJ1106- mKL13-mmL1 256
153 184 1156 2.70 9.62 2KJ1106 - mKL13 - m m K1 256
178 214 994 3.10 8.27 *x 2KJ1106-mKL13-mmJ1 256
207 248 853 2.10 710 * 2KJ1106-mKL13-mmH1 256
229 275 770 2.30 6.41 2KJ1106 - mKL13 - mm G1 256
267 320 662 2.60 551 x 2KJ1106 - mKL13-mmE1l 256
281 337 630 1.80 524 % 2KJ1106 - mKL13 - mmD1 256
333 400 530 2.20 441 x 2KJ1106 - mKL13-mmC1 256
369 443 478 2.30 3.98 2KJ1106 - mKL13 - m m B1 256
430 516 411 2.60 342 * 2KJ1106 - mKL13-mmAl 256
Z.88-LG180MB4
85 102 2076 0.81 17.27 2KJ1105 - mKL13 - m m M1 210
100 120 1758 0.92 14.63 2KJ1105 - mKL13-mm L1 210
115 138 1532 1.00 12.75 * 2KJ1105- mKL13 - m m K1 210
135 162 1304 1.10 10.85 2KJ1105 - mKL13 -mmJ1 210
159 191 1113 1.20 9.26 *x 2KJ1105-mKL13-mmH1 210
194 233 912 1.40 759 * 2KJ1105-mKL13-mmGl 210
211 253 837 1.50 6.96 2KJ1105 - mKL13 - mm F1 210
247 296 714 1.70 594 % 2KJ1105-mKL13-mmE1l 210
302 362 585 1.90 487 x 2KJ1105- mKL13-mm D1 210
330 396 535 1.50 445 x 2KJ1105-mKL13-mmC1l 210
388 466 456 1.60 3.79 % 2KJ1105-mKL13-mmB1 210
473 568 374 1.80 311 *x 2KJ1105-mKL13-mmAl 210
* Preferowany wspotczynnik przetozenia o AL
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

18.5 (50 Hz) E.148-LG180MB4

22.0 (60 Hz) YA 210 1012 0.99 8.42 * 2KJ1007 - mKL13 - mm N1 259
185 222 955 1.10 7.95 2KJ1007 - mKL13 - = m M1 259
206 247 858 1.30 7.14 * 2KJ1007 - mKL13-mmL1 259
224 269 787 1.50 6.55 2KJ1007 - mKL13 - m m K1 259
260 312 679 2.00 5.65 2KJ1007 - mKL13 - mm J1 259
298 358 594 2.40 4.94 2KJ1007 - mKL13 - m m H1 259
342 410 517 2.60 4.30 2KJ1007 - mKL13 -mm G1 259
390 468 453 3.00 3.77 * 2KJ1007 - mKL13-mmF1 259
461 553 383 4.00 3.19 * 2KJ1007 - mKL13-mmE1l 259
507 608 349 4.00 2.90 2KJ1007 - mKL13-mm D1 259
583 700 303 4.00 2.52 * 2KJ1007 - mKL13-mmC1l 259
687 824 257 4.70 2.14 2KJ1007 - mKL13-mmB1 259
896 1075 197 4.90 164 x 2KJ1007-mKL13-mmAL 259

E.128-LG180MB4
199 239 886 0.92 737  x 2KJ1006 - mKL13 - m mP1 235
212 254 835 1.10 6.95 2KJ1006 - mKL13 - m m N1 235
236 283 749 1.20 6.23 * 2KJ1006 - mKL13-m =M1 235
256 307 691 1.40 5.75 2KJ1006 - mKL13-mm L1 235
299 359 590 1.60 4.91 2KJ1006 - mKL13 - m m K1 235
331 397 534 1.90 4.44 * 2KJ1006 - mKL13-mmJ1 235
343 412 514 1.90 4.28 2KJ1006 - mKL13 - m m H1 235
397 476 445 2.20 3.70 2KJ1006 - mKL13-mmG1 235
455 546 388 2.60 323 = 2KJ1006- mKL13- W mF1 235
533 640 332 3.00 276 * 2KJ1006 - WKL13-m mEL 235
595 714 297 3.20 2.47 2KJ1006 - mKL13-mm D1 235
700 840 252 3.40 210 = 2KJ1006- mKL13-mmuCl 235
812 974 218 3.70 1.81 2KJ1006 - mKL13-mmB1 235
1081 1297 163 4.20 1.36 * 2KJ1006 - mKL13-mmAl 235
E.108-LG180MB4
269 323 656 1.0 5.46 * 2KJ1005- mKL13-mmK1 198
294 353 601 1.1 5.00 2KJ1005 - mKL13-mmJ1 198
345 414 512 1.4 4.26 2KJ1005 - mKL13 - mmH1 198
391 469 452 1.3 3.76 * 2KJ1005- mKL13-mmG1l 198
459 551 385 1.9 3.20 2KJ1005- mKL13-mmF1 198
531 637 333 2.0 2.77 * 2KJ1005-mKL13-mmEL 198
631 757 280 24 233 = 2KJ1005-mKL13-mmuCl 198
697 836 254 2.4 211 2KJ1005 - mKL13 -m mB1 198
812 974 218 2.5 1.81 * 2KJ1005-mKL13-mmAl 198
E.88-LG180MB4
377 452 469 0.82 3.90 2KJ1004 - mKL13-mmF1 177
445 534 397 1.10 3.30 2KJ1004 - mKL13-mmE1l 177
510 612 346 1.30 2.88 * 2KJ1004-mKL13- = m=D1 177
703 844 251 1.70 209 % 2KJ1004- WKL13-mmB1 177
860 1032 206 1.70 1.71 * 2KJ1004 - mKL13-mmAl 177

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
22 (50 Hz) D.188-LG180LB4
26 (60 Hz) 9.6 11.5 21885 0.91 153.12 2KJ1211 - mKM13 - mm J1 758
10.9 131 19318 1.00 135.16 2KJ1211 - mKM13 - m m H1 758
121 145 17390 1.20 121.67 2KJ1211 - mKM13 - m m G1 758
14.6 17.5 14430 1.40 100.96 2KJ1211 - mKM13 - m m F1 758
16.0 19.2 13158 1.50 92.06 2KJ1211 - mKM13 - m m E1 758
18.2 22.0 11544 1.70 80.77 2KJ1211 - mKM13 - m m D1 758
21.0 25.0 9920 2.00 69.41 2KJ1211 - mKM13 - mm C1 758
Z.188-LG180LB4
28 34 7482 21 52.35 2KJ1111 - mKM13 - m m P1 724
30 36 6892 23 48.22 2KJ1111 - m KM13 - = m N1 724
D.168-LG180LB4
13.7 16.4 15362 0.91 107.48 2KJ1210 - mKM13 - m m G1 613
15.6 18.7 13478 1.00 94.30 2KJ1210 - ®KM13 - m m F1 613
18.4 22.0 11398 1.20 79.75 2KJ1210 - mKM13-mmE1 613
20.0 24.0 10342 1.40 72.36 2KJ1210 - m KM13 - m m D1 613
23.0 28.0 9016 1.60 63.08 2KJ1210 - mKM13 - m m C1 613
27.0 32.0 7655 1.80 53.56 2KJ1210 - mKM13 - m m B1 613
Z.168-LG180LB4
32 38 6662 15 46.61 2KJ1110 - mKM13 - mm V1 594
35 42 6016 23 42.09 2KJ1110 - mKM13 - m m U1 594
37 44 5638 25 39.45 2KJ1110 - mKM13 - m = T1 594
D.148-LG180LB4
21 25 9913 0.81 69.36 2KJ1208 - mKM13 - m mE1 442
24 29 8879 0.90 62.12 2KJ1208 - m KM13 - m m D1 442
28 34 7519 1.10 52.61 2KJ1208 - mKM13 - m m C1 442
Z.148-L.G180LB4
33 40 6447 1.2 45.11 2KJ1108 - m KM13 - m m W1 430
34 41 6087 1.3 42.59 2KJ1108 - mKM13 - mm V1 430
38 46 5464 15 38.23 2KJ1108 - m KM13 - m m U1 430
42 50 5015 1.6 35.09 2KJ1108 - ®KM13 - mm T1 430
48 58 4328 1.8 30.28 2KJ1108 - m KM13 - m m S1 430
56 67 3786 21 26.49 2KJ1108 - m KM13 - m m R1 430
64 77 3293 24 23.04 2KJ1108 - m KM13 - m m Q1 430
73 88 2889 2.8 20.21 2KJ1108 - m KM13 - m m P1 430
86 103 2443 3.3 17.09 2KJ1108 - m KM13 - m m N1 430
170 204 1235 3.9 8.64 2KJ1108 - m KM13 - m m H1 430
188 226 1121 4.3 7.84 2KJ1108 - m KM13 - m m G1 430
D.128-LG180LB4
34 41 6247 0.82 43.71 2KJ1207 - m KM13 - m m B1 352
39 47 5370 0.95 37.57 2KJ1207 - mKM13 - m m Al 352
Z.128-L.G180LB4
46 55 4589 11 32.11 2KJ1107 - m KM13 - m m X1 343
48 58 4328 1.2 30.28 2KJ1107 - mKM13 - m m W1 343
54 65 3878 1.3 27.13 2KJ1107 - mKM13 - m m V1 343
59 71 3580 14 25.05 2KJ1107 - mKM13 - mm U1 343
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o AL
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,21lub9
Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kW n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
22 (50 Hz) Z.128-LG180LB4
26 (60 Hz) 69 83 3060 1.7 21.41 2KJ1107 - mKM13 - mm T1 343
76 91 2766 1.8 19.35 x 2KJ1107 - ®KM13 - m m S1 343
79 95 2664 1.9 18.64 2KJ1107 - mKM13 - m m R1 343
91 109 2304 2.2 16.12 2KJ1107 - mKM13 - m m Q1 343
105 126 2010 24 14.06 * 2KJ1107 - ®KM13 - m m P1 343
122 146 1719 2.7 12.03 * 2KJ1107 - m KM13 - m m N1 343
136 163 1541 3.0 10.78 2KJ1107 - mKM13 - m m M1 343
161 193 1305 34 9.13 % 2KJ1107 - KM13-mmL1 343
187 224 1126 3.8 7.88 2KJ1107 - mKM13 - m m K1 343
202 242 1042 24 7.29 x 2KJ1107 - KM13-m = J1 343
236 283 892 2.8 6.24 *x 2KJ1107 - KM13 - m mH1 343
248 298 848 4.6 593 x 2KJ1107 - KM13 - m m G1 343
263 316 799 B3 559 *x 2KJ1107 - ®KM13 - m = F1 343
304 365 690 3.6 4.83 2KJ1107 - mKM13 - mm E1 343
311 373 676 35 473 = 2KJ1107 - ®KM13 - m m D1 343
359 431 585 4.0 409 = 2KJ1107 - mKM13 - m m C1 343
405 486 519 45 3.63 x 2KJ1107 - ®KM13 - m mB1 343
479 575 439 5.1 3.07 * 2KJ1107 - mKM13-mm Al 343
Z.108-LG180LB4
54 65 3888 0.80 27.20 2KJ1106 - ®KM13 - mm T1 271
59 71 3565 0.87 2494 x 2KJ1106 - ®KM13 - m m S1 271
64 77 3267 0.95 22.86 2KJ1106 - m KM13 - m m R1 271
76 91 2784 1.10 19.48 2KJ1106 - m KM13 - m m Q1 271
86 103 2457 1.30 1719 * 2KJ1106 - ® KM13 - m m P1 271
100 120 2091 1.50 14.63 2KJ1106 - m KM13 - m m N1 271
116 139 1812 1.70 12.68 x 2KJ1106 - m KM13 - m m M1 271
138 166 1525 2.00 10.67 * 2KJ1106 - ®KM13-mmL1 271
153 184 1375 2.30 9.62 2KJ1106 - m KM13 - m m K1 271
178 214 1182 2.60 8.27 % 2KJ1106 - mKM13-m mJ1 271
207 248 1015 1.80 7.10 % 2KJ1106 - ®mKM13 - m m H1 271
229 275 916 1.90 6.41 2KJ1106 - m KM13 - m m G1 271
267 320 788 2.20 551 % 2KJ1106 - ®KM13 - m mE1 271
281 337 749 1.50 524 x 2KJ1106 - ®KM13 - m m D1 271
333 400 630 1.80 441 x 2KJ1106 - ®KM13 - m m C1 271
369 443 569 2.00 3.98 2KJ1106 - ®KM13 - m m B1 271
430 516 489 2.20 342 x 2KJ1106 - mKM13 - m m Al 271
Z.88-LG180LB4
115 138 1822 0.85 12.75 * 2KJ1105- m KM13 - m m K1 225
135 162 1551 0.95 10.85 2KJ1105 - mKM13 - mm J1 225
159 191 1323 1.10 9.26 * 2KJ1105- mKM13 - mmH1 225
194 233 1085 1.20 759 x 2KJ1105- mKM13-m =Gl 225
211 253 995 1.30 6.96 2KJ1105 - mKM13 - m m F1 225
247 296 849 1.40 594 x 2KJ1105- mKM13-mmE1l 225
302 362 696 1.60 487 x 2KJ1105- m KM13 - m m D1 225
* Preferowany wspotczynnik przetozenia o ASA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
22 (50 Hz) Z.88-LG180LBA4
26 (60 Hz) 330 396 636 1.3 445 x 2KJ1105- mKM13 - m = C1 225
388 466 542 1.4 3.79 *x 2KJ1105- mKM13-m mB1 225
473 568 444 15 311 *x 2KJ1105- mKM13-mmAl 225
E.148-LG180LB4
175 210 1203 0.83 8.42 *x 2KJ1007 - m KM13 - m m N1 274
185 222 1136 0.93 7.95 2KJ1007 - m KM13 - = = M1 274
206 247 1020 1.10 7.14 x 2KJ1007 - mKM13 -mmL1 274
224 269 936 1.20 6.55 2KJ1007 - ®mKM13 - m m K1 274
260 312 808 1.70 5.65 2KJ1007 - mKM13 - mm J1 274
298 358 706 2.00 4.94 2KJ1007 - m KM13 - = m H1 274
342 410 615 2.20 4.30 2KJ1007 - m KM13 - m m G1 274
390 468 539 2.50 3.77 * 2KJ1007 - mKM13 - m m F1 274
461 553 456 3.40 3.19 x 2KJ1007 - mKM13-mmE1 274
507 608 414 3.40 2.90 2KJ1007 - m KM13 - m m D1 274
583 700 360 3.40 252 x 2KJ1007 - mKM13 - m m C1 274
687 824 306 3.90 214 2KJ1007 - mKM13 - m m B1 274
896 1075 234 4.10 1.64 * 2KJ1007 - mKM13-mmAl 274
E.128-LG180LB4
212 254 993 0.89 6.95 2KJ1006 - ® KM13 - = m N1 250
236 283 890 1.00 6.23 * 2KJ1006 - m KM13 - m m M1 250
256 307 822 1.20 5.75 2KJ1006 - s KM13 -mm L1 250
299 359 702 1.40 4.91 2KJ1006 - m KM13 - = m K1 250
331 397 635 1.60 444  x 2KJ1006 - m KM13 - m m J1 250
343 412 612 1.60 4.28 2KJ1006 - m KM13 - = m H1 250
397 476 529 1.90 3.70 2KJ1006 - m KM13 - m m G1 250
455 546 462 2.20 3.23 * 2KJ1006 - ®m KM13 - m m F1 250
533 640 394 2.50 276 * 2KJ1006 - mKM13-mmE1 250
595 714 353 2.70 2.47 2KJ1006 - ® KM13 - = m D1 250
700 840 300 2.90 210 * 2KJ1006 - mKM13 -mmC1l 250
812 974 259 3.10 1.81 2KJ1006 - ®mKM13 - m m B1 250
1081 1297 194 3.50 136 x 2KJ1006 - ®mKM13 - mm Al 250
E.108-LG180LB4
269 323 780 0.85 546 *x 2KJ1005- ® KM13 - m m K1 213
294 353 715 0.95 5.00 2KJ1005 - ®m KM13 - m m J1 213
345 414 609 1.20 4.26 2KJ1005 - m KM13 - = m H1 213
391 469 537 1.10 3.76 * 2KJ1005- mKM13-mmG1 213
459 551 457 1.60 3.20 2KJ1005 - m KM13 - = m F1 213
531 637 396 1.70 277 % 2KJ1005- mKM13-mmEl 213
631 757 333 2.00 233 x 2KJ1005-mKM13-mmCl 213
697 836 302 2.10 211 2KJ1005 - mKM13 - m m B1 213
812 974 259 2.10 1.81 * 2KJ1005- = KM13 - mmAl 213
E.88-LG180LB4
445 534 472 0.95 3.30 2KJ1004 - mKM13 - m mE1 192
510 612 412 1.10 288 x 2KJ1004 - m KM13 - m m D1 192
860 1032 244 1.50 171 * 2KJ1004 - mKM13 - mmAl 192

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
30 (50 Hz) D.188-LG200LB4
36 (60 Hz) 121 14.5 23713 0.84 121.67 * 2KJ1211-m|K13-mmGl 808
14.6 17.5 19677 1.00 100.96 * 2KJ1211-m|LK13-mmF1 808
16.0 19.2 17942 1.10 92.06 2KJ1211 - m LK13 - mm E1 808
18.2 22.0 15742 1.30 80.77 = 2KJ1211-mLK13-mmD1 808
21.0 25.0 13528 1.50 69.41 2KJ1211 - mLK13-m = C1 808
27.0 32.0 10536 1.90 54.06 x 2KJ1211-mLK13-mmB1 808
34.0 41.0 8371 2.40 4295 x 2KJ1211-mLK13-mmAl 808
Z.188-L.G200LB4
28 34 10203 15 52.35 2KJ1111 - mLK13 - m m P1 774
30 36 9398 1.7 48.22 2KJ1111 - m LK13 - m m N1 774
35 42 8156 2.0 4185 x 2KJ1111 - m K13 - m =M1 774
40 48 7190 2.3 36.89 2KJ1111 - m LK13 - mm L1 774
D.168-LG200LB4
18.4 22 15543 0.90 79.75 * 2KJ1210- W LK13-mmEl 663
20.0 24 14103 0.99 72.36 2KJ1210- mLK13-mm D1 663
23.0 28 12294 1.10 63.08 * 2KJ1210-mLK13-mmC1 663
27.0 32 10439 1.30 53.56 2KJ1210- mLK13 - mmB1 663
Z.168-LG200LB4
32 38 9084 11 46.61 2KJ1110 - mLK13 - mm V1 644
35 42 8203 1.7 42.09 2KJ1110 - m LK13 - mm U1 644
37 44 7689 1.8 39.45 2KJ1110 - mLK13 - mm T1 644
43 52 6603 21 33.88 x 2KJ1110- mLK13-mmS1 644
50 60 5705 25 29.27 2KJ1110 - W LK13 - m m Q1 644
57 68 5036 2.8 25.84 2KJ1110 - mLK13 - mm P1 644
Z.148-.G200LB4
33 40 8792 0.91 4511 x 2KJ1108 - mLK13-mmW1 480
34 41 8301 0.96 42.59 2KJ1108 - m LK13 - m m V1 480
38 46 7451 1.10 38.23 x 2KJ1108 - mLK13-mm Ul 480
42 50 6839 1.20 35.09 2KJ1108 - m LK13 - mm T1 480
48 58 5902 1.40 30.28 2KJ1108 - m LK13 - mm S1 480
56 67 5163 1.50 26.49 2KJ1108 - m LK13 - m m R1 480
64 77 4490 1.80 23.04 2KJ1108 - m LK13 - m m Q1 480
73 88 3939 2.00 20.21 x 2KJ1108 - mLK13 - mm P1 480
86 103 3331 2.40 17.09 * 2KJ1108 - mLK13-m mN1 480
95 114 3023 2.60 15.51 2KJ1108 - mLK13 - m m M1 480
109 131 2635 3.00 1352 * 2KJ1108 - mLK13-mmL1 480
128 154 2237 3.60 11.48 2KJ1108 - m LK13 - mm K1 480
170 204 1684 2.90 8.64 x 2KJ1108-mLK13-mmH1 480
188 226 1528 3.10 7.84 2KJ1108 - mLK13 - mmG1 480
194 233 1475 3.80 7.57 % 2KJ1108 - mLK13-mmEF1 480
215 258 1333 3.60 6.84 *x 2KJ1108-mLK13-mmEl 480
229 275 1253 4.30 6.43 2KJ1108 - m LK13 - m m D1 480
253 304 1130 3.70 5.80 2KJ1108 - m LK13 - m m C1 480
331 397 865 4.40 444 x 2KJ1108 - mLK13 - mm Al 480

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kW n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
30 (50 Hz) Z.128-LG200LB4
36 (60 Hz) 46 55 6258 0.81 3211  x 2KJ1107 - mLK13 - mm X1 393
48 58 5902 0.86 30.28 2KJ1107 - m LK13 - mm W1 393
54 65 5288 0.96 27.13 x 2KJ1107 - mLK13-mm V1 393
59 71 4882 1.00 25.05 2KJ1107 - m LK13 - m m U1 393
69 83 4173 1.20 21.41 2KJ1107 - mLK13 -mmT1 393
76 91 3771 1.40 19.35 * 2KJ1107 - mLK13-mmS1 393
79 95 3633 1.40 18.64 2KJ1107 - m LK13 - @ m R1 393
91 109 3142 1.60 16.12 2KJ1107 - mLK13-m m Q1 393
105 126 2740 1.80 14.06 * 2KJ1107 - mLK13-m =Pl 393
122 146 2345 2.00 12.03 * 2KJ1107 - mLK13 - m m N1 393
136 163 2101 2.20 10.78 2KJ1107 - m LK13 - m m M1 393
161 193 1779 2.50 9.13 % 2KJ1107 -mLK13-mmL1 393
187 224 1536 2.80 7.88 2KJ1107 - m LK13 - m m K1 393
202 242 1421 1.80 729 x 2KJ1107 - mLK13-mmJl 393
236 283 1216 2.10 6.24 x 2KJ1107 - mLK13 - mmH1 393
248 298 1156 3.40 593 x 2KJ1107 - mLK13-mm Gl 393
263 316 1089 2.40 559 x 2KJ1107 - mLK13-mmEF1 393
304 365 941 2.70 4.83 2KJ1107 - mLK13 - mm E1 393
311 373 922 2.60 473 * 2KJ1107 - mLK13-mm D1 393
359 431 797 3.00 409 * 2KJ1107 - mLK13-mmC1 393
405 486 707 3.30 3.63 *x 2KJ1107 - mLK13-mmB1 393
479 575 598 3.70 3.07 % 2KJ1107 - mLK13-mmAl 393
Z.108-LG200LB4
76 91 3797 0.82 19.48 2KJ1106 - m LK13 - m m Q1 321
86 103 3350 0.93 17.19 x 2KJ1106 - m LK13 - m = P1 321
100 120 2851 1.10 14.63 2KJ1106 - ® LK13 - m m N1 321
116 139 2471 1.30 12.68 x 2KJ1106 - m LK13 - m m M1 321
138 166 2080 1.50 10.67 * 2KJ1106- mLK13-mmL1 321
153 184 1875 1.70 9.62 2KJ1106 - ®m LK13 - m m K1 321
178 214 1612 1.90 8.27 % 2KJ1106 - mLK13-mmJ1 321
207 248 1384 1.30 7.10 % 2KJ1106 - mLK13 - mmH1 321
229 275 1249 1.40 6.41 2KJ1106 - m LK13 - m m G1 321
267 320 1074 1.60 551 % 2KJ1106 - mLK13-mmE1l 321
281 337 1021 1.10 524 % 2KJ1106 - mLK13 - mm D1 321
333 400 860 1.30 441 x 2KJ1106 - mLK13-mmC1 321
369 443 776 1.40 3.98 2KJ1106 - m LK13 - m m B1 321
430 516 667 1.60 342 x 2KJ1106 - mLK13-mmAl 321
E.148-LG200LB4
206 247 1392 0.8 7.14 % 2KJ1007 - mLK13-mmL1 324
224 269 1277 0.9 6.55 2KJ1007 - mLK13 - m m K1 324
260 312 1101 1.2 5.65 2KJ1007 - mLK13 - m m J1 324
298 358 963 15 4.94 2KJ1007 - mLK13 - mm H1 324
342 410 838 1.6 4.30 2KJ1007 - m LK13 - m m G1 324
390 468 735 1.8 3.77 % 2KJ1007 - mLK13-mmF1 324
* Preferowany wspotczynnik przetozenia o ASA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

30 (50 Hz) E.148-LG200LB4
36 (60 Hz) . 2KJ1007 - m LK13 - = m E1

507 608 565 25 2.90 2KJ1007 - m LK13 - mm D1 324
583 700 491 25 252 x 2KJ1007 - mLK13-mmCl 324
687 824 417 2.9 2.14 2KJ1007 - m LK13 - mmB1 324

2KJ1007 - mLK13 - mmAl

E.128-LG200LB4
2KJ1006 - mLK13 -mm |1

299 359 957 1.00 4.91 2KJ1006 - m LK13 - m m K1 300
331 397 865 1.20 4.44 x 2KJ1006 - mLK13 -mmJ1 300
343 412 834 1.20 4.28 2KJ1006 - m LK13 - m m H1 300
397 476 721 1.40 3.70 2KJ1006 - m LK13 - mm G1 300
455 546 630 1.60 3.23 x 2KJ1006 - mLK13-mmF1 300
533 640 538 1.90 276 * 2KJ1006 - mLK13-mmE1 300
595 714 481 2.00 2.47 2KJ1006 - m LK13 - mm D1 300
700 840 409 2.10 210 x 2KJ1006 - mLK13-mmCl 300
812 974 353 2.30 181 2KJ1006 - m LK13 - mmB1 300

2KJ1006 - m LK13 - mm Al

E.108-LG200LB4
345 414

2KJ1005 - m LK13 - mm H1

391 469 733 0.82 3.76 * 2KJ1005-mLK13-mmGl 263
459 551 624 1.20 3.20 2KJ1005- m LK13 -mmF1 263
531 637 540 1.20 277 % 2KJ1005-mLK13-mmE1l 263
631 757 454 1.50 233 x 2KJ1005-mLK13-mmCl 263
697 836 411 1.50 211 2KJ1005 - m LK13 -mmB1 263
812 974 353 1.60 1.81 x 2KJ1005- mLK13-mmAl 263

37 (50 Hz) D.188-LG225S4
44 (60 Hz) 14.7 17.6 24104 0.83 100.96 x 2KJ1211-mME13-mmF1 888

16.1 19.3 21979 0.91 92.06 2KJ1211 - mME13-mmE1 888
18.3 22.0 19284 1.00 80.77 x 2KJ1211-mME13-mmD1 888
21.0 25.0 16572 1.20 69.41 2KJ1211 - = ME13-mmC1 888
27.0 32.0 12907 1.50 54.06 x 2KJ1211-=ME13-mmEB1l 888

34.0 41.0 10254 2.00 4295 x 2KJ1211 - mME13-mmAl 888
Z.188-LG225S4
28 34 12499 13 52.35 2KJ1111 - m ME13 - m m P1 854
31 37 11513 14 48.22 2KJ1111 - m ME13 - m m N1 854
35 42 9992 1.6 4185 * 2KJ1111 - m ME13 - m =M1 854
40 48 8807 1.9 36.89 2KJ1111 - =" ME13-mm L1 854
46 55 7728 24 32.37 2KJ1111 - ® ME13 - mm K1 854
D.168-LG225S54
20 24 17276 0.81 72.36 2KJ1210 - ® ME13 - mm D1 743
24 29 15060 0.93 63.08 x 2KJ1210- mME13-mmC1l 743
28 34 12787 1.10 53.56 2KJ1210 - ® ME13 - mm B1 743
Z2.168-LG22554
35 42 10049 14 42.09 2KJ1110 - ®m ME13 - m m U1 724
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwo$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
37 (50 Hz) Z.168-LG225S4
44 (60 Hz) 38 46 9419 15 39.45 2KJ1110 - s ME13 - W m T1 724
44 53 8089 1.7 33.88 x 2KJ1110- ®ME13-mm Sl 724
51 61 6988 2.0 29.27 2KJ1110 - ® ME13 - mm Q1 724
57 68 6169 2.3 25.84 2KJ1110 - ® ME13 - mm P1 724
64 77 5553 25 2326 * 2KJ1110- = ME13 - m m N1 724
77 92 4608 3.0 19.30 * 2KJ1110- m ME13 - m = M1 724
84 101 4202 &3 17.60 2KJ1110- " ME13-mm L1 724
160 192 2211 3.6 9.26 * 2KJ1110- " ME13-mm Gl 724
206 247 1719 4.1 7.20 % 2KJ1110- = ME13-mmE1l 724
Z.148-.G22554
39 47 9127 0.88 38.23 x 2KJ1108 - mME13-mmUl 560
42 50 8378 0.95 35.09 2KJ1108 - ® ME13 - m m T1 560
49 59 7229 1.10 30.28 2KJ1108 - ® ME13 - m m S1 560
56 67 6324 1.30 26.49 2KJ1108 - ® ME13 - m m R1 560
64 77 5501 1.50 23.04 2KJ1108 - ® ME13 - m m Q1 560
73 88 4825 1.70 20.21 * 2KJ1108 - ® ME13 - m m P1 560
87 104 4080 2.00 17.09 * 2KJ1108 - ® ME13 - m m N1 560
95 114 3703 2.20 15.51 2KJ1108 - = ME13 - ® m M1 560
109 131 3228 2.50 1352 * 2KJ1108 - = ME13-mmL1 560
129 155 2741 2.90 11.48 2KJ1108 - m ME13 - m m K1 560
168 202 2099 3.80 879 x 2KJ1108 - ®ME13-mmJ1l 560
171 205 2063 2.30 8.64 *x 2KJ1108 - m ME13 - m m H1 560
189 227 1872 2.60 7.84 2KJ1108 - ®m ME13 - m m G1 560
196 235 1807 3.10 757 % 2KJ1108 - mME13-mmF1 560
216 259 1633 2.90 6.84 x 2KJ1108 - ® ME13-mmE1 560
230 276 1535 3.50 6.43 2KJ1108 - ® ME13 - m m D1 560
255 306 1385 3.00 5.80 2KJ1108 - ® ME13 - m m C1 560
301 361 1175 4.30 492 x 2KJ1108 - mME13-m mB1l 560
333 400 1060 3.60 444 x 2KJ1108 - mME13-m mAl 560
Z2.128-L.G22554
59 71 5981 0.85 25.05 2KJ1107 - m ME13 - m m U1 473
69 83 5112 1.00 21.41 2KJ1107 - = ME13 - mm T1 473
76 91 4620 1.10 19.35 * 2KJ1107 - ® ME13 - m m S1 473
79 95 4450 1.10 18.64 2KJ1107 - m ME13 - m mR1 473
92 110 3849 1.30 16.12 2KJ1107 - m ME13 - m m Q1 473
105 126 3357 1.50 1406 * 2KJ1107 - ® ME13 - m m P1 473
123 148 2872 1.60 12.03 * 2KJ1107 - ®m ME13 - m m N1 473
137 164 2574 1.80 10.78 2KJ1107 - » ME13 - m m M1 473
162 194 2180 2.00 9.13 % 2KJ1107 - ®ME13-mmL1 473
188 226 1881 2.30 7.88 2KJ1107 - m ME13 - m m K1 473
203 244 1740 1.50 7.29 x 2KJ1107 - s ME13-mmJ1 473
237 284 1490 1.70 6.24 x 2KJ1107 - ®m ME13 - m m H1 473
250 300 1416 2.80 593 x 2KJ1107 - ® ME13 - mm G1 473
265 318 1335 2.00 559 *x 2KJ1107 - s ME13-mmF1 473
306 367 1153 2.20 4.83 2KJ1107 - ®ME13 - m mE1 473

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
37 (50 Hz) Z.128-LG225S4
44 (60 Hz) 313 376 1129 21 4.73 2KJ1107 - mME13 - m m D1 473
362 434 976 24 4.09 2KJ1107 - ®ME13 - m m C1 473
408 490 867 2.7 3.63 2KJ1107 - m ME13 - m mB1 473
482 578 733 3.0 3.07 2KJ1107 - ®ME13 - m m Al 473
Z.108-K4-LG122554
101 121 3493 0.89 14.63 2KJ1106 - ® ME13 - m m N1 401
117 140 3027 1.00 12.68 2KJ1106 - m ME13 - m m M1 401
139 167 2547 1.20 10.67 2KJ1106 - = ME13 -mm L1 401
154 185 2297 1.30 9.62 2KJ1106 - m ME13 - m m K1 401
179 215 1974 1.60 8.27 2KJ1106 - ® ME13 - m m J1 401
208 250 1695 1.10 7.10 2KJ1106 - ® ME13 - m m H1 401
231 277 1530 1.20 6.41 2KJ1106 - ® ME13 - m m G1 401
269 323 1316 1.30 5.51 2KJ1106 - ® ME13 - m mE1 401
282 338 1251 0.91 5.24 2KJ1106 - ® ME13 - m m D1 401
336 403 1053 1.10 4.41 2KJ1106 - ® ME13 - m m C1 401
372 446 950 1.20 3.98 2KJ1106 - ® ME13 - mm B1 401
433 520 817 1.30 3.42 2KJ1106 - ® ME13 - m m Al 401
E.148-LG22554
262 314 1349 1.0 5.65 2KJ1007 - ® ME13 - mm J1 404
300 360 1179 1.2 4.94 2KJ1007 - ® ME13 - m m H1 404
344 413 1027 1.3 4.30 2KJ1007 - - ME13 - m m G1 404
393 472 900 15 3.77 2KJ1007 - ® ME13 - mm F1 404
464 557 762 2.0 3.19 2KJ1007 - ® ME13 - mm E1 404
510 612 692 2.0 2.90 2KJ1007 - ® ME13 - m m D1 404
587 704 602 2.0 2.52 2KJ1007 - ® ME13 - mm C1 404
692 830 511 2.3 214 2KJ1007 - ® ME13 - @ mB1 404
902 1082 392 25 1.64 2KJ1007 - ®mME13 - m m Al 404
E.128-L.G22554
301 361 1172 0.82 4.91 2KJ1006 - ® ME13 - m m K1 380
333 400 1060 0.94 4.44 2KJ1006 - ® ME13 - mm J1 380
346 415 1022 0.98 4.28 2KJ1006 - ® ME13 - m m H1 380
400 480 883 1.10 3.70 2KJ1006 - = ME13 - m m G1 380
458 550 771 1.30 3.23 2KJ1006 - ® ME13 - m m F1 380
536 643 659 1.50 2.76 2KJ1006 - ® ME13 - mm E1 380
599 719 590 1.60 2.47 2KJ1006 - ® ME13 - m m D1 380
705 846 501 1.70 2.10 2KJ1006 - ®ME13 - m C1 380
818 982 432 1.90 181 2KJ1006 - ® ME13 - m mB1 380
1088 1306 325 2.10 1.36 2KJ1006 - ® ME13 - m m Al 380
E.108-K4-LGI22554
462 554 764 0.98 3.20 2KJ1005 - " ME13 - mm F1 343
534 641 661 1.00 2.77 2KJ1005 - ® ME13 - mm E1 343

45 (50 Hz) D.188-LG225ZM4

54 (60 Hz) 18.3 22 23453 0.85 80.77 2KJ1211 - ®MU13 - m m D1 888
21.0 25 20155 0.99 69.41 2KJ1211 - ®mMU13 - m m C1 888

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA

Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A/ FFHIubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybor i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zamo6wieniowy Kod zam. Waga
Prsiar wyjsciowy pracy reduktora
kW n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
45 (50 Hz) D.188-LG225ZM4
54 (60 Hz) 27 32 15697 1.3 54,06 * 2KJ1211-mMU13-mmB1 888
34 41 12471 1.6 4295 x 2KJ1211-mMU13-mmAl 888
Z2.188-L.G225ZM4
28 34 15201 1.0 52.35 2KJ1111 - ®MU13 - m = P1 854
31 37 14002 11 48.22 2KJ1111 - m MU13 - m m N1 854
35 42 12152 1.3 41.85 x 2KJ1111 - mMU13 - mm M1 854
40 48 10712 15 36.89 2KJ1111 - mMU13 -mm L1 854
46 B5 9399 2.0 32.37 2KJ1111 - m MU13 - m m K1 854
51 61 8473 24 29.18 x 2KJ1111-mMU13-mmJ1 854
60 72 7193 2.8 2477 x 2KJ1111 - m MU13 - m m H1 854
64 77 6681 3.0 23.01 2KJ1111 - mMU13 - mm G1 854
D.168-LG225ZM4
28 34 15552 0.9 53.56 2KJ1210 - m MU13 - m mB1 743
Z.168-LG225ZM4
35 42 12222 1.1 42.09 2KJ1110 - ®m MU13 - m m U1 724
38 46 11455 1.2 39.45 2KJ1110 - s MU13 - m = T1 724
44 53 9838 14 33.88 x 2KJ1110- m MU13 - m m S1 724
51 61 8499 1.6 29.27 2KJ1110 - mMU13 - m m Q1 724
57 68 7503 1.9 25.84 2KJ1110 - ®mMU13 - m m P1 724
64 77 6754 21 2326 * 2KJ1110- m MU13 - mm N1 724
77 92 5604 25 19.30 * 2KJ1110- m MU13 - m m M1 724
84 101 5111 2.7 17.60 2KJ1110- mMU13 -mm L1 724
96 115 4483 3.0 1544 *x 2KJ1110- = MU13 - m m K1 724
112 134 3853 3.4 13.27 2KJ1110 - mMU13 - mm J1 724
160 192 2689 2.9 9.26 * 2KJ1110- mMU13-mm Gl 724
206 247 2091 34 720 * 2KJ1110- = MU13-mmE1l 724
239 287 1800 4.2 6.20 *x 2KJ1110- m MU13 - m m D1 724
264 317 1629 4.2 5,61 * 2KJ1110- mMU13-mmC1l 724
300 360 1432 4.9 493 = 2KJ1110- m MU13 - mm B1 724
332 398 1295 5.0 446 x 2KJ1110- W MU13 - mm Al 724
D.148-LG225ZM4
43 52 9916 0.81 3415 * 2KJ1208 - W MU13-mmAl 572
Z2.148-L.G225ZM4
49 59 8792 0.91 30.28 2KJ1108 - ®m MU13 - mm S1 560
56 67 7692 1.00 26.49 2KJ1108 - ® MU13 - m m R1 560
64 7 6690 1.20 23.04 2KJ1108 - m MU13 - m m Q1 560
73 88 5868 1.40 20.21 x 2KJ1108 - m MU13 - m m P1 560
87 104 4962 1.60 17.09 x 2KJ1108 - m MU13 - m m N1 560
95 114 4504 1.80 15.51 2KJ1108 - m MU13 - m m M1 560
109 131 3926 2.00 1352 *x 2KJ1108-EMU13-mmL1 560
129 155 3333 2.40 11.48 2KJ1108 - m MU13 - m m K1 560
168 202 2552 3.10 8.79 * 2KJ1108-mMU13-mmJ1 560
171 205 2509 1.90 8.64 *x 2KJ1108 - m MU13 - mmH1 560
189 227 2277 2.10 7.84 2KJ1108 - m MU13 - = m G1 560
196 235 2198 2.50 7.57 % 2KJ1108 - mMU13 - m = F1 560
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o AN
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwo$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIlubR
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kW n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
45 (50 Hz) Z.148-LG225ZM4
54 (60 Hz) 216 259 1986 24 6.84 *x 2KJ1108 - m MU13-mmE1l 560
230 276 1867 29 6.43 2KJ1108 - ® MU13 - m m D1 560
255 306 1684 25 5.80 2KJ1108 - ® MU13 - mm C1 560
301 361 1429 35 492 x 2KJ1108 - ® MU13 - m m B1 560
333 400 1289 3.0 444  x 2KJ1108 - mMU13 - m m Al 560
Z.128-L.G225ZM4
69 83 6217 0.82 21.41 2KJ1107 - mMU13 - mm T1 473
76 91 5619 0.91 1935 x 2KJ1107 - ®MU13 - m = S1 473
79 95 5413 0.94 18.64 2KJ1107 - ®MU13 - m m R1 473
92 110 4681 1.10 16.12 2KJ1107 - ®m MU13 - m m Q1 473
105 126 4083 1.20 14.06 * 2KJ1107 - ®MU13 - m m P1 473
123 148 3493 1.40 12.03 * 2KJ1107 - ® MU13 - = m N1 473
137 164 3130 1.50 10.78 2KJ1107 - ®MU13 - m m M1 473
162 194 2651 1.70 9.13 *x 2KJ1107 -=MU13-mmL1 473
188 226 2288 1.90 7.88 2KJ1107 - m MU13 - m m K1 473
203 244 2117 1.20 7.29 % 2KJ1107 - mMU13 - m mJ1 473
237 284 1812 1.40 6.24 % 2KJ1107 - ® MU13 - m m H1 473
250 300 1722 2.30 593 * 2KJ1107 - ®mMU13 - m mG1 473
265 318 1623 1.60 559 * 2KJ1107 - ®MU13 - m = F1 473
306 367 1402 1.80 4.83 2KJ1107 - mMU13 - mm E1 473
313 376 1373 1.70 473 x 2KJ1107 - ®MU13 - m m D1 473
362 434 1188 2.00 409 x 2KJ1107 - ®MU13 - m = C1 473
408 490 1054 2.20 3.63 *x 2KJ1107 - ® MU13 - m mB1 473
482 578 891 2.50 3.07 *x 2KJ1107 - s MU13 - m m Al 473
Z.108-K4-LGI225ZM4
117 140 3682 0.84 12.68 * 2KJ1106 - ® MU13 - m m M1 401
139 167 3098 1.00 10.67 * 2KJ1106-mMU13-mmL1 401
154 185 2793 1.10 9.62 2KJ1106 - ® MU13 - m m K1 401
179 215 2401 1.30 8.27 * 2KJ1106 - ®MU13-mmJ1 401
208 250 2062 0.87 7.10 * 2KJ1106 - ® MU13 - m m H1 401
231 277 1861 0.95 6.41 2KJ1106 - m MU13 - = m G1 401
269 323 1600 1.10 5.51 2KJ1106 - ® MU13 - m m E1 401
336 403 1281 0.89 4.41 2KJ1106 - ®MU13 - mm C1 401
372 446 1156 0.97 3.98 2KJ1106 - ® MU13 - m m B1 401
433 520 993 1.10 342 % 2KJ1106 - m MU13 - m m Al 401
E.148-LG225ZM4
262 314 1641 0.83 5.65 2KJ1007 - @ MU13 - m m J1 404
300 360 1434 0.98 4.94 2KJ1007 - ®m MU13 - m m H1 404
344 413 1249 1.10 4.30 2KJ1007 - ® MU13 - m m G1 404
393 472 1095 1.20 3.77 x 2KJ1007 - mMU13 - mm F1 404
464 557 926 1.70 319 x 2KJ1007 - ®MU13 - mm E1 404
510 612 842 1.70 2.90 2KJ1007 - ® MU13 - m m D1 404
587 704 732 1.70 252 % 2KJ1007 - ®MU13 - mmC1 404
692 830 621 1.90 2.14 2KJ1007 - ® MU13 - m m B1 404
902 1082 476 2.00 1.64 = 2KJ1007 - ® MU13 - m m Al 404
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) Mo fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

45 (50 Hz) E.128-LG225ZM4
54 (60 Hz) 2KJ1006 - m MU13 - m = H1

400 480 1074 0.93 3.70 2KJ1006 - ® MU13 - mm G1 380
458 550 938 1.10 3.23 x 2KJ1006 - ®MU13 - mm F1 380
536 643 801 1.20 276 x 2KJ1006 - ®MU13 - mm E1 380
818 982 526 1.50 181 2KJ1006 - ® MU13 - m m B1 380

2KJ1006 - " MU13 - m m Al

E.108-K4-LGI225ZM4
462 554 2KJ1005 - ® MU13 - m = F1

534 641 804 0.83 277 % 2KJ1005-mMU13 -mmE1 343

55 (50 Hz) D.188-LG250ZM4

66 (60 Hz) 21 25 24551 0.81 69.41 2KJ1211 - mNN13 - mm C1 978
28 34 19121 1.00 54.06 * 2KJ1211-mNN13-mmB1l 978
35 42 15192 1.30 4295 x 2KJ1211 - mNN13-mmAl 978
Z2.188-LG250ZM4
31 37 17056 0.93 48.22 2KJ1111 - m NN13 - = m N1 944
36 43 14802 1.10 4185 * 2KJ1111 - mNN13 - == M1 944
40 48 13048 1.30 36.89 2KJ1111 - mNN13-mm L1 944
46 55 11449 1.60 32.37 2KJ1111 - W NN13 - m m K1 944
51 61 10321 1.90 29.18 x 2KJ1111 - mNN13-mmJ1 944
60 72 8761 2.30 2477 * 2KJ1111 - mNN13 - mmH1 944
64 77 8139 2.50 23.01 2KJ1111 - ®NN13 - m m G1 944
75 90 6989 2.90 19.76  x 2KJ1111 - mNN13 - m = F1 944
179 215 2936 3.70 8.30 2KJ1111 - mNN13 - m m Al 944
Z.168-LG250ZM4
38 46 13954 1.0 39.45 2KJ1110 - mNN13 - m = T1 814
44 53 11983 1.2 33.88 x 2KJ1110- mNN13- m = S1 814
51 61 10353 14 29.27 2KJ1110 - mNN13 - m m Q1 814
58 70 9140 15 25.84 2KJ1110 - ®NN13 - m m P1 814
64 7 8227 1.7 23.26 x 2KJ1110 - m NN13 - = m N1 814
77 92 6826 21 19.30 * 2KJ1110- ®mNN13- = mM1 814
84 101 6225 2.2 17.60 2KJ1110- mNN13-mm L1 814
96 115 5461 25 15.44 % 2KJ1110 - m NN13 - m m K1 814
112 134 4694 2.8 13.27 2KJ1110 - mNN13 - m m J1 814
144 173 3657 34 10.34 * 2KJ1110- mNN13 - mm H1 814
160 192 3275 24 9.26 * 2KJ1110- mNN13-mmG1 814
181 217 2904 4.0 821 *x 2KJ1110- mNN13-mmF1 814
206 247 2547 2.8 720 * 2KJ1110- mNN13-mmE1 814
240 288 2193 3.4 6.20 * 2KJ1110- mNN13-mmD1 814
265 318 1984 34 5,61 * 2KJ1110- ®NN13-mmC1l 814
301 361 1744 4.1 493 x 2KJ1110- mNN13 - mmB1 814
333 400 1578 4.1 446 x 2KJ1110- mNN13-mmAl 814
Z.148-LG250ZM4
56 67 9370 0.85 26.49 2KJ1108 - m NN13 - m m R1 650
64 77 8149 0.98 23.04 2KJ1108 - m NN13 - m m Q1 650
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
55 (50 Hz) Z.148-LG250ZM4
66 (60 Hz) 74 89 7148 11 20.21 * 2KJ1108 - mNN13 - m =Pl 650
87 104 6045 13 17.09 * 2KJ1108 - m NN13 - m m N1 650
96 115 5486 15 15.51 2KJ1108 - m NN13 - = m M1 650
110 132 4782 1.7 1352 x 2KJ1108 - ®NN13-mmL1 650
129 155 4061 2.0 11.48 2KJ1108 - m NN13 - m m K1 650
169 203 3109 2.6 8.79 *x 2KJ1108 - ®NN13-mmJ1 650
172 206 3056 1.6 8.64 * 2KJ1108 - mNN13-mmH1 650
189 227 2773 1.7 7.84 2KJ1108 - ® NN13 - m m G1 650
196 235 2678 21 757 x 2KJ1108 - ®NN13-mmF1 650
217 260 2419 2.0 6.84 *x 2KJ1108 - ®NN13-mmE1l 650
231 277 2274 24 6.43 2KJ1108 - mNN13 - m m D1 650
256 307 2051 2.0 5.80 2KJ1108 - ®NN13 - m m C1 650
302 362 1740 29 492 x 2KJ1108 - mNN13 - m mB1 650
334 401 1570 25 444 % 2KJ1108 - mNN13 - m m Al 650
Z2.128-K4-LG1250ZM4
92 110 5702 0.88 16.12 2KJ1107 - mNN13 - m m Q1 563
106 127 4973 0.98 1406 * 2KJ1107 - ®NN13 - m m P1 563
123 148 4255 1.10 12.03 * 2KJ1107 - ®NN13 - = m N1 563
138 166 3813 1.20 10.78 2KJ1107 - ®NN13 - m m M1 563
163 196 3229 1.40 9.13 % 2KJ1107-mNN13-mm|1 563
188 226 2787 1.50 7.88 2KJ1107 - mNN13 - m m K1 563
204 245 2578 0.99 7.29 % 2KJ1107 - mNN13-mmJ1 563
238 286 2207 1.10 6.24 % 2KJ1107 - mNN13 - m m H1 563
250 300 2097 1.90 593 *x 2KJ1107 - ENN13 - mmG1 563
266 319 1977 1.30 559 x 2KJ1107 - ®NN13-mmF1 563
307 368 1708 1.50 4.83 2KJ1107 - ®NN13 - mm E1 563
314 377 1673 1.40 473 = 2KJ1107 - ®NN13 - = m D1 563
363 436 1447 1.60 4.09 x 2KJ1107 - ®NN13 - mmC1 563
409 491 1284 1.80 3.63 * 2KJ1107 - ®NN13-m mB1 563
484 581 1086 2.00 3.07 * 2KJ1107 - ®NN13-mmAl 563
E.148-LG250ZM4
301 361 1747 0.80 4.94 2KJ1007 - m NN13 - m m H1 494
345 414 1521 0.87 4.30 2KJ1007 - ENN13 - m m G1 494
394 473 1333 1.00 3.77 % 2KJ1007 - ®NN13 - mm F1 494
466 559 1128 1.40 3.19 x 2KJ1007 - mNN13-mmE1 494
512 614 1026 1.40 2.90 2KJ1007 - ®NN13 - m m D1 494
694 833 757 1.60 214 2KJ1007 - ®NN13 - mm B1 494
905 1086 580 1.70 1.64 * 2KJ1007 - ®NN13-mm Al 494
E.128-K4-LGI250ZM4
460 552 1142 0.88 323 x 2KJ1006 - ®NN13 - mmF1 470
538 646 976 1.00 276 * 2KJ1006 - ®NN13-mmE1 470

75(50 Hz) D.188-K4-LGI280S4

90 (60 Hz) 35 42 20716 0.97 4295 x 2KJ1211-mPG13-mmAl 1103
* Preferowany wspoétczynnik przetozenia o A

Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kW n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
75 (50 Hz) Z.188-K4-LGI280S4
90 (60 Hz) 40 48 17793 0.93 36.89 2KJ1111 - mPG13-mm L1 1069
46 b5 15613 1.20 32.37 2KJ1111 - m PG13 - m m K1 1069
51 61 14074 1.40 29.18 x 2KJ1111-mPG13-mmJ1 1069
60 72 11947 1.70 2477 * 2KJ1111 - mPG13 - mmH1 1069
64 77 11098 1.80 23.01 2KJ1111 - m PG13 - mm G1 1069
75 90 9531 2.10 19.76  * 2KJ1111 - mPG13-mmF1 1069
88 106 8132 2.50 16.86 2KJ1111 - mPG13 - mm E1 1069
112 134 6405 2.90 13.28 * 2KJ1111 - mPG13-mmD1 1069
139 167 5156 3.10 10.69 * 2KJ1111-mPG13-mmCl 1069
160 192 4481 3.20 9.29 2KJ1111 - m PG13 - mm B1 1069
179 215 4003 2.70 8.30 2KJ1111 - mPG13 - mm Al 1069
Z.168-K4-LGI280S4
51 61 14118 0.99 29.27 2KJ1110 - mPG13 - m m Q1 939
58 70 12463 1.10 25.84 2KJ1110 - m PG13 - m m P1 939
64 77 11219 1.20 2326 * 2KJ1110- mPG13 - mm N1 939
77 92 9309 1.50 1930 * 2KJ1110- mPG13-mmM1 939
84 101 8489 1.60 17.60 2KJ1110 - mPG13-mm L1 939
96 115 7447 1.80 15.44 * 2KJ1110- mPG13 - mmK1 939
112 134 6400 2.00 13.27 2KJ1110 - mPG13 - m m J1 939
144 173 4987 2.50 10.34 * 2KJ1110- mPG13 - mmH1 939
160 192 4466 1.80 9.26 * 2KJ1110- mPG13-mm Gl 939
181 217 3960 2.90 821 *x 2KJ1110- mPG13-mmF1 939
206 247 3473 2.00 7.20 % 2KJ1110- mPG13-mmE1l 939
240 288 2990 2.50 6.20 * 2KJ1110- mPG13-mmD1 939
265 318 2706 2.50 5,61 *x 2KJ1110- mPG13-mmCl 939
301 361 2378 3.00 493 x 2KJ1110- mPG13 - mmB1 939
333 400 2151 3.00 446 x 2KJ1110- mPG13-mmAl 939
Z.148-K4-LGI1280S4
74 89 9748 0.82 20.21 * 2KJ1108 - mPG13-mm Pl 775
87 104 8243 0.97 17.09 * 2KJ1108 - mPG13 - m m N1 775
96 115 7481 1.10 15.51 2KJ1108 - m PG13 - m m M1 775
110 132 6521 1.20 1352 * 2KJ1108-mPG13-mm|1 775
129 155 5537 1.40 11.48 2KJ1108 - m PG13 - m m K1 775
169 203 4240 1.90 8.79 *x 2KJ1108 - mPG13-mmJl 775
172 206 4167 1.20 8.64 x 2KJ1108 - mPG13-mmH1 775
189 227 3781 1.30 7.84 2KJ1108 - m PG13 - mm G1 775
196 235 3651 1.50 7.57 % 2KJ1108 - mPG13-mmF1 775
217 260 3299 1.50 6.84 * 2KJ1108-mPG13-mmEl 775
231 277 3101 1.70 6.43 2KJ1108 - m PG13 - mm D1 775
256 307 2797 1.50 5.80 2KJ1108 - m PG13 - mm C1 775
302 362 2373 2.10 492 x 2KJ1108 - mPG13 - m mB1 775
334 401 2142 1.80 444 x 2KJ1108 - mPG13 - mm Al 775
E.148-K4-LGI280S4
466 559 1539 1.0 319 x 2KJ1007 - mPG13-mmE1l 619
512 614 1399 1.0 2.90 2KJ1007 - m PG13 - mm D1 619
* Preferowany wspétczynnik przetozenia o A A
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
90 (50 Hz) D.188-K4-LGI280ZM4
108 (60 Hz) 35 42 24859 0.80 4295 x 2KJ1211 - mPWI13-mmAl 1143
Z.188-K4-LG1280zM4
46 55 18735 0.98 32.37 2KJ1111 - m PW13 - m m K1 1109
51 61 16889 1.20 29.18 * 2KJ1111 - mPW13-mmJ1 1109
60 72 14337 1.40 2477 * 2KJ1111 - mPW13 - mm H1 1109
64 7 13318 1.50 23.01 2KJ1111 - m PW13 - m m G1 1109
75 90 11437 1.70 19.76 * 2KJ1111 - mPW13-mmF1 1109
88 106 9758 2.00 16.86 2KJ1111 - mPW13 - m mE1 1109
112 134 7686 2.40 13.28 x 2KJ1111 - mPW13-mm D1 1109
139 167 6187 2.60 10.69 * 2KJ1111-mPW13-mmCl 1109
160 192 5377 2.70 9.29 2KJ1111 - m PW13 - m mB1 1109
179 215 4804 2.20 8.30 2KJ1111 - m PW13 - m m Al 1109
Z.168-K4-LG1280ZM4
51 61 16941 0.83 29.27 2KJ1110 - m PW13 - m m Q1 979
58 70 14956 0.94 25.84 2KJ1110 - m PW13 - m m P1 979
64 7 13463 1.00 2326 * 2KJ1110- m PW13 - m m N1 979
77 92 11171 1.30 1930 * 2KJ1110- m PW13 - m m M1 979
84 101 10187 1.40 17.60 2KJ1110 - mPW13 -mm L1 979
96 115 8936 1.50 15.44 x 2KJ1110- m PW13 - m m K1 979
112 134 7681 1.70 13.27 2KJ1110 - m PW13 - m m J1 979
144 173 5985 2.10 10.34 * 2KJ1110- m PW13 - m m H1 979
160 192 5360 1.50 9.26 * 2KJ1110- mPWI13-m =Gl 979
181 217 4752 2.40 821 x 2KJ1110-mPWI13-mmF1 979
206 247 4167 1.70 720 x 2KJ1110- mPW13-mmE1 979
240 288 3588 2.10 6.20 x 2KJ1110- mPW13-mmD1 979
265 318 3247 2.10 5,61 * 2KJ1110- mPW13-mmC1l 979
301 361 2853 2.50 493 x 2KJ1110- mPW13 - m mB1 979
333 400 2581 2.50 446 x 2KJ1110- mPW13-mm Al 979
Z.148-K4-L.G1280ZM4
87 104 9891 0.81 17.09 x 2KJ1108 - m PW13 - m m N1 815
96 115 8977 0.89 15.51 2KJ1108 - = PW13 - m m M1 815
110 132 7825 1.00 1352 * 2KJ1108-mPWI13-mmL1 815
129 155 6644 1.20 11.48 2KJ1108 - m PW13 - m m K1 815
169 203 5088 1.60 8.79 x 2KJ1108 - mPWI13-mmJl 815
172 206 5001 0.96 8.64 x 2KJ1108 - m PW13 - mmH1 815
189 227 4538 1.10 7.84 2KJ1108 - m PW13 - m m G1 815
196 235 4381 1.30 7.57 % 2KJ1108 - mPW13 - mmF1 815
217 260 3959 1.20 6.84 * 2KJ1108 - mPW13-mmE1 815
231 277 3722 1.50 6.43 2KJ1108 - m PW13 - m m D1 815
256 307 3357 1.30 5.80 2KJ1108 - m PW13 - m m C1 815
302 362 2848 1.80 492 x 2KJ1108 - mPW13 - m mB1 815
334 401 2570 1.50 444 % 2KJ1108 - mPW13 - mmAl 815
E.148-K4-LGI280ZzM4
466 559 1846 0.84 3.19 x 2KJ1007 - m PW13 - mmE1 659
512 614 1678 0.83 2.90 2KJ1007 - m PW13 - mm D1 659
* Preferowany wspétczynnik przetozenia T A4
Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FEHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Nr zaméwieniowy Kod zam. Waga

Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora

kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) M, fg itot (Liczba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

110 (50 Hz) Z.188-K2-LGI315S54

132 (60 Hz) 88 106 11927 1.7 16.86 2KJ1111 - mQQ13-mm E1 1289
112 134 9394 2.0 13.28 * 2KJ1111-mQQI13-mmD1 1289
139 167 7562 21 1069 * 2KJ1111-mQQI13-mmCl 1289
160 192 6572 2.2 9.29 2KJ1111 - mQQ13 - mm B1 1289
179 215 5871 1.8 8.30 2KJ1111 - mQQ13 - mm Al 1289

132 (50 Hz) Z.188-K2-LGI315M4

158 (60 Hz) 88 106 14312 14 16.86 2KJ1111 -m QS13-mmE1 1344
112 134 11273 17 13.28 x 2KJ1111 -mQS13-mmD1 1344
139 167 9075 1.8 1069 * 2KJ1111-mQS13-mmCl 1344
160 192 7886 1.8 9.29 2KJ1111 - mQS13 - mm B1 1344
179 215 7046 15 8.30 2KJ1111 - mQS13 - mm Al 1344

160 (50 Hz) Z.188-K2-LGI315L4

192 (60 Hz) 88 106 17348 12 16.86 2KJ1111 - mQU13-mmE1 1469
112 134 13665 14 13.28 x 2KJ1111 -mQUI13-mm D1 1469
139 167 11000 15 10.69 x 2KJ1111 -mQU13-mmC1l 1469
160 192 9559 15 9.29 2KJ1111 - mQU13 - mm B1 1469
179 215 8540 13 8.30 2KJ1111 - mQU13 - mm Al 1469

200 (50 Hz) Z.188-K2-LGI315LB4

240 (60 Hz) 88 106 21685 0.92 16.86 2KJ1111 - mQV13-mmE1L 1584
112 134 17081 1.10 13.28 x 2KJ1111-mQV13-mmD1 1584
139 167 13749 1.20 10.69 * 2KJ1111-mQV13-mmCl 1584
160 192 11949 1.20 9.29 2KJ1111 - mQV13-mmB1 1584
179 215 10675 1.00 8.30 2KJ1111 - m QV13-mm Al 1584

* Preferowany wspétczynnik przetozenia o LA

Wykonania watu, patrz str. 2/154 1,2lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 2/153 A, FHIub R
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybor i dane zaméwieniowe

Rozmiar Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,
przetozen; nom. » f
nr zam. 2.5 x wartos¢ dopuszczalna chwilowo
(np. moment rozruchowy silnika)
Max. moment BEFIRIGH 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
reduktora pozycja itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315

Reduktor walcowy jednostopniowy z silnikiem 4-biegunowym
S1 9.33x 155 188 32 o o

R1 8.30 175 211 32 o o o

Q1 7.20x 201 243 38 o o o o

P1 6.73 215 260 48 o o o o

N1 592 245 296 53 o o o o

M1 5.18 280 338 70 o o o o o

L1 458+ 317 382 78 o o o o o ol

K1 4.15 349 422 62 o o o o o ol

J1 3.67* 395 a77 70 ¢ o o o o o)

H1 3.31 438 529 65 © o o o o b

Gl 3.00 x 483 583 80 ¢ o o o o o)

F1 2.73 531 641 80 o e o o o oY

El 250 580 700 73 o o o o o ol

D1 2.24 647 781 72 o o o o o oD

c1 2.05% 707 854 80 o o o o o b

Bl 1.85 784 946 82 o o o o o oD

Al 159 912 1101 72 o o o o o o)

Ul 11.30 128 155 55 e o o

T1 10.00 » 145 175 80 o o o o

S1 9.09 160 193 64 e o o o

R1 8.17 177 214 85 o o o o

Q1 7.00 207 250 97 e o o o o

[Pl 6.33x 229 276 115 ¢ o o o o o

N1 5.85 248 299 120 ¢ o o o o o

M1 5.08x 285 344 120 ¢ o o o o o o)

L1 4.62 314 379 130 ¢ o o o o o b

K1 421~ 344 416 150 ¢ o o o o o ol

J1 3.87 375 452 160 ¢ o o o o o ol

H1 356+ 407 492 140 o o o o o o o)

G1 3.24 448 540 150 ¢ o o o o o o1

F1 2.95* 492 593 170 o o o o o o o1

El 2.70 537 648 160 ¢ o o o o o b

D1 241~ 602 726 150 ¢ o o o o o ob

Cc1 2.15 674 814 135 e o o o o1

B1 1.83 792 956 115 e o o o o)

Al 152+ 954 1151 100 e o o o o)

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia

1 Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjsciowego Typax dla reduktorow z adapterami:

Tomax = T1 X hot: j€Zeli Tomax = T2

Jezeli Tomax = To, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
1240« 117 141 8l o o o o
11.18 130 157 92 e o o o
10.08 x 144 174 95 o o o o
8.82 164 198 150 o o o o o
7.92 183 221 170 ¢ o o o o o
7.23 201 242 150 ¢ o o o o o
6.42* 226 273 170 ¢ o o o o o o
5.92 245 296 190 ¢ o o o o o o
536+ 271 326 220 ¢ o o o o e o
4.93 294 355 225 o o o o o o o
456+ 318 384 220 ¢ o o o o o o ol
4.24 342 413 230 ¢ o o o o o o o)
374~ 388 468 230 ¢ o o o o o o o)
3.45 420 507 240 o o o o o o o o
3.09x 469 566 250 ¢ e o o o o o ol
2.85 509 614 250 e o o o o o)
2.39 607 732 230 e o o o o o}
2.04* 711 858 210 e o o o o o}
1.70 853 1029 175 e o o oD
1.41+ 1028 1241 150 e o o o1
10.33* 140 169 230 e o o
9.46 153 185 210 e o o
842 172 208 245 e o o o
7.69 189 228 245 e o o o
7.07x 205 248 290 o Ele B
6.53 222 268 300 e o o o
6.06 x 239 289 280 e o o o o
5.65 257 310 320 e o o o o
511« 284 342 370 e o o o o &b
4.70 309 372 385 o ERls ERle B
423+ 343 414 400 e o o o o oY
3.90 372 449 385 e o o o o oY
3.30 439 530 450 e o o o o &b
2.88* 503 608 435 e o o o o oY
2.45 592 714 420 e o o o o
2.09 694 837 420 e o o o o)
171 848 1023 355 e o o o oY

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

1 Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Tomay dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X liot, j€zeli Topay = To

Jezeli Tomax — To, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
E108 5.46 x 266 321 660 e o o o o o o o)
5.00 290 350 680 e o o o o o o b
550 ... 745 4.26 340 411 720 e o o o o o o o)
3.76 x 386 465 600 e o o o o o o b
3.20 453 547 745 e o o o o o o)
277 523 632 670 e o o o o o o)
2.33x 622 751 680 e o o o o o &b
211 687 829 620 e o o o oY
181« 801 967 550 e o o o o
10.14* 143 173 544 e o o
9.40 154 186 584 e o o
8.94 162 196 640 e o o o
8.35 174 210 712 e o o o
7.37* 197 237 816 e o o o o o
6.95 209 252 880 e o o o o o
6.23* 233 281 928 e o o o o o o
5.75 252 304 960 e o o o o o o
491 295 356 960 e o o o o o o
444« 327 394 1000 e o o o o o o
4.28 339 409 1000 e o o o o o o
3.70 392 473 1000 e o o o o o o ol
3.23* 449 542 1000 e o o o e o o o1
276 x 525 634 1000 e o o o o o o oY
2.47 587 709 950 e o o o o oY
210* 690 833 860 e o o o o ol
1.81 801 967 800 e o o o o))
1.36 x 1066 1287 680 e o o o ol
E148 13.67 x 106 128 600 .
12.54 116 140 600 o
600 ... 1550 1157« 125 151 680 .
10.73 135 163 760 .
10.13* 143 173 800 o o
9.47 153 185 920 o o
8.42 172 208 1000 e o o o
7.95 182 220 1060 e o o o
714« 203 245 1120 e o o o o
6.55 221 267 1150 e o o o o
5.65 257 310 1360 e o o o o o
4.94 294 354 1400 e o o o o o
4.30 337 407 1330 e o o o o o o
377 385 464 1350 e o o o o o o
3.19x 455 549 1550 e o o o o o o
2.90 500 603 1400 e o o o o o o
252« 575 694 1220 e o o o o o o
2.14 678 818 1200 e o o o o o
164~ 884 1067 960 e o o o o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyj$ciowego T,y ax dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X Itotr jezeli Tomax = T2

Jezell Tymax = To, tO maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Przetozenie Predkos¢ wyj.

Rozmiar Kod

przetozen;

nr zam.
Max. moment HERIICE
reduktora pozycja itot
Nm

(dla wspoétczynnika pracy fg =

Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

nom.

2.5x wartos¢ dopuszczalna chwilowo
(np. moment rozruchowy silnika)

3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290

n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika

1/min

1/min

Nm

63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315

Reduktor walcowy dwu- i trzystopniowy z silnikiem 4-biegunowym, 50 Hz
1 i temperatury otoczenia 20 °C)

P1 200.36 7.2 8.7 90 .
N1 172.85 8.4 10.1 90 .
M1 148.50 9.8 11.8 90 .
L1 136,71+  10.6 12.8 90 .
K1 124.29 1.7 14.1 90 .
J1 11001+ 132 15.9 90 .
H1 92.14 15.7 19.0 90 .
Gl 7856« 185 22.3 90 .
F1 66.78 «  22.0 26.0 90 .
E1 58.03 25.0 30.0 90 .
D1 5051 %  29.0 35.0 90 .
c1 45.56 32.0 38.0 90 .
B1 40.21 36.0 44.0 90 .
Al 3226« 450 54.0 90 .
U1 43.15 34 41 90 .
T1 37.23% 39 47 90 .
s1 31.98 45 55 90 .
R1 29.45% 49 59 90 .
Q1 26.77 54 65 90 .
P1 2369+ 61 74 90 .
N1 19.85 73 88 90 .
M1 16.92+ 86 103 90 .
L1 14.38« 101 122 90 .
K1 1250 116 140 90 .
J1 10.88 x 133 161 87 .
H1 981 148 178 83 .
Gl 866 167 202 80 .
F1 742 % 195 236 55 .
E1 6.45 225 271 53 .
D1 561« 258 312 51 .
c1 5.06 286 346 49 .
B1 447 325 392 49 .
Al 358+ 405 488 46 .

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.
W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Tonax dla reduktoréw z adapterami:

TZmarg

Jeze

=Ty X th, jezeli T
T2max = Tz, to mal

%(max =

symalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315

N1 241.05 6.0 7.3 140 °

M1 207.96 = 7.0 8.4 140 o o

L1 178.66 8.1 9.8 140 o o

K1 164.48 x 8.8 10.6 140 e o o

J1 149.53 9.7 11.7 140 o o o

H1 132.35 * 11.0 13.2 140 o o o

Gl 110.86 13.1 15.8 140 o o o

F1 94.52 x 15.3 18.5 140 e o o

El 80.34 18.0 22.0 140 o o o
69.82 21.0 25.0 140 o o o
60.77 = 24.0 29.0 140 e o o
54.82 26.0 32.0 140 e o o
48.38 30.0 36.0 140 e o o
51.35 28 34 140 °
43.30 * 33 40 140 o o
38.45 38 46 140 o o
33.71 % 43 52 140 o o o
30.16 48 58 140 o o o
26.77 * 54 65 140 o o o
23.46 62 75 140 o o o
20.63 » 70 85 140 o o o
18.63 78 94 140 e o o o
16.24 = 89 108 140 e o o
14.58 99 120 140 e o o
13.17 110 133 140 e o o o
11.94 121 147 140 e o o o
10.87 133 161 140 e o o o
9.61 151 182 140 e o o o
8.87 163 197 140 e o o o
7.64 190 229 136 e o o o
6.94 209 252 132 e o o o
6.31x 230 277 95 e o o o
5.72 253 306 93 O o OO
521 278 336 92 e o o o
4.60 315 380 88 e o o o
425« 341 412 90 e o o o
3.66 396 478 80 e o o o
3.33x 436 526 77 e o o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Tomay dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X ot j€Z€li Tomay = T

Jezeli Tomax = To, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

ﬁ:zze;cgen, nom. 2.5x wartos¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment [ERIHIGE) 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
Z2.38-D28 M1 5905 0.24 0.29 220 o
L1 5094  * 0.27 0.33 220 o o
220 K1 4376 0.32 0.39 220 o o
Ji 4029 * 0.35 0.42 220 o BE [
H1 3663 0.38 0.46 220 e o o
G1 3242 x 0.43 0.52 220 e o o
F1 2715 0.52 0.62 220 e o o
El 2315 0.60 0.73 220 e o o
D1 1968  * 0.71 0.85 220 e o o
C1 1710 0.82 0.98 220 e o o
Bl 1489  * 0.94 1.13 220 o Bl
Al 1343 1.00 1.20 220 Bl
Z38-728 R1 1258 11 1.3 220 o
Q1 1061  * 13 1.6 220 o o
220 P1 942 15 1.8 220 o o
N1 890 1.6 1.9 220 o
M1 751 1.9 2.2 220 o o
L1 666 2.1 2.5 220 o o
K1 584  « 2.4 2.9 220 e o o
Ji 523 2.7 3.2 220 e o o
H1 464  * 3.0 3.6 220 e o o
G1 407 3.4 4.1 220 e o o
F1 358  * 3.9 4.7 220 o Bl
El 323 4.3 5.2 220 e o o o
D1 281 * 5.0 6.0 220 o BE [
C1 253 5.5 6.6 220 o BE [
B1 228  * 6.1 7.3 220 o B o0 &
Al 207 6.8 8.1 220 e o o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

1 Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjsciowego Tonax dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X th, jezeli Tomay =
Jeseh 1 Tomax — T2, tO maﬁ(symalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315

s1 191.75 * 7.6 9.1 220 ¢ o o

R1 170.24 8.5 10.3 220 ¢ o o

Q1 149.26 * 9.7 11.7 220 ¢ o o o

P1 13357 10.9 13.1 220 ¢ o o o

N1 11855+  12.2 14.8 220 ¢ o o o

M1 103.89 14.0 16.8 220 ¢ o o o

L1 91.34x 159 19.2 220 ¢ o o o
82.52 17.6 21.0 220 o o o
7191«  20.0 24.0 220 o o o
64.58 22.0 27.0 220 o o o o
58.30*  25.0 30.0 220 ¢ o o o
52.86 27.0 33.0 220 ¢ o o o
4810%  30.0 36.0 220 ¢ o o o
4253 34.0 41.0 220 ¢ o o o
39.28x  37.0 45.0 220 ¢ o o o
33.82 43.0 52.0 220 ¢ o o o
30.74x  47.0 57.0 220 ¢ o o o
4412« 33 40 220 ¢ o o
39.24 37 45 208 ¢ o o
34.04% 43 51 220 o o o
31.80 46 55 220 o o o
2797+« 52 63 220 o o o o
24.50 59 71 220 ¢ o o o
2167* 67 81 220 ¢ o o o o &b
19.64 74 89 220 ¢ o o o o &b
1733+ 84 101 220 ¢ o o o o oD
15.64 93 112 220 ¢ o o o o &b
1418 102 123 220 ¢ o o o o &b
12.92 112 135 220 ¢ o o o o b
11.82x 123 148 220 ¢ o o o o b
10.57 137 166 210 ¢ o o o o oD
9.70 « 149 180 200 ¢ o o o o b
8.75 166 200 195 ¢ o o o o ol
752% 193 233 190 © o o o o oD
750 193 233 185 o o o o o oD
6.71 216 261 180 ¢ o o o o ol
6.16 x 235 284 170 ¢ o o o o ol
5.55 261 315 165 o o o o o ol
477+ 304 367 160 o o o o o ol

* Preferowany wspdtczynnik przetozenia
1) Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.
W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Tonax dla reduktoréw z adapterami:
Tomax = T1 X th, jezeli Tomax =
Jezen 1 Tomax — T2, to mal %(symalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D48-D28 N1 27940 0.05 0.06 450 °
M1 24104  * 0.06 0.07 450 o o
450 L1 20708 0.07 0.08 450 o o
K1 19065 * 0.07 0.08 450 e o o
J1 17332 0.08 0.10 450 o o o
H1 15341 * 0.09 0.11 450 o o o
Gl 12849 0.11 0.13 450 o o o
F1 10956  * 0.13 0.15 450 e o o
El 9312  * 0.15 0.18 450 o o o
D1 8093 0.17 0.21 450 o o o
C1 7044  x 0.20 0.24 450 e o o
B1 6354 0.22 0.26 450 e o o
Al 5608 0.25 0.30 450 e o o
H2 5019 * 0.28 0.34 450 o o
G2 4456 0.31 0.38 450 o o
F2 3907 * 0.36 0.43 450 e o o
E2 3496 0.40 0.48 450 o o o
3103 * 0.45 0.54 450 o o o
2720 0.51 0.62 450 o o o
2391  « 0.59 0.70 450 o o o
2160 0.65 0.78 450 e o o o
1882  « 0.74 0.89 450 o o o
1690 0.83 0.99 450 e o o
1526  * 0.92 1.10 450 e o o o
1384 1.00 1.20 450 e o o o
1259 1.10 1.30 450 e o o o
1113 1.30 1.50 450 e o o o
1028  * 1.40 1.60 450 e o o o
885 1.60 1.90 450 e o o o
805 x 1.70 2.10 450 e o o o
731 x 1.90 2.30 450 e o o o
663 2.10 2.50 450 e o o o
603 * 2.30 2.80 450 e o o o
534 2.60 3.10 450 e o o o
493 2.80 3.40 450 e o o o
424 3.30 3.90 450 e o o o
423 * 3.30 4.00 450 e o o o
384 3.70 4.40 450 e o o o
349  x 4.00 4.80 450 e o o o
309 4.50 5.40 450 e o o o
285 x 4.90 5.90 450 e o o o
246 5.70 6.80 450 e o o o
223  x 6.30 7.50 450 e o o o

* Preferowany wspotczynnik przetozenia
Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.
W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjSciowego Tomax dla reduktorow z adapterami:
Tomax = T1 X Itm, jezeli Tomax = To
Jezell Tomax = To, tO maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315

S1 208.77 6.9 8.4 450 o o e

R1 185.66 7.8 9.4 450 o o e

Q1 161.05 * 9.0 10.9 450 o o o o

P1 150.48 9.6 11.6 450 o o o o

N1 132.34 * 11.0 13.2 450 o o o o

M1 115.91 12.5 15.1 450 o o o o o

L1 102.52 * 14.1 17.1 450 o o o o o
92.91 15.6 18.8 450 o o o o o
82.02 » 17.7 21.0 450 o o o o o
73.99 19.6 24.0 450 o o o o o
67.10 * 22.0 26.0 450 o o o o o
61.14 24.0 29.0 450 o o o o o
55.92 26.0 31.0 450 o o o o o
50.00 29.0 35.0 450 o o o o o
4591 x 32.0 38.0 450 o o o o o
41.38 35.0 42.0 450 o o o o o
35.59 41.0 49.0 450 o o o e o
51.28 28 34 292 o o o
45.38 x 32 39 450 o o o o
41.26 35 42 450 e ° . °
37.06 * 39 47 450 o o o o
31.77 46 55 450 o o o o o
28.74 50 61 450 o o o o o o
26.53 55 66 450 o o o o o o
23.07 » 63 76 450 o o o o o o ol
20.95 69 84 450 o o o o o o ol
19.13 * 76 91 450 o o o o o o b
17.55 83 100 450 o e o o o o ol
16.17 * 90 108 430 o o o o o o o)
14.68 99 119 420 o o o o o o ol
13.38x 108 131 410 ¢ o o o o o b
12.25 118 143 400 ¢ o o o o o o)
10.93« 133 160 390 ¢ e o o o o oD
9.76 149 179 380 e o o o o
8.29 175 211 360 e o o o o)
6.90 210 254 340 e o o o o)
6.79* 214 258 270 o o o o o o ol
6.06 239 289 270 e o o o o)
5.15 282 340 270 e o o o o)
428« 339 409 260 e o e o o 1)

* Preferowany wspétczynnik przetozenia
Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.
W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego T,y dla reduktoréw z adapterami:
Tomax = T1 X oy, j€2€l1 Tomax = To
Jezeli Topax = To, tO maﬁ(symalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D68-D28 N1 41961 0.03 0.04 800 °
M1 36200 * 0.04 0.05 800 o o
800 L1 31101 0.05 0.05 800 o o
K1 28633  * 0.05 0.06 800 e o o
J1 26030 0.05 0.07 800 o o o
H1 23039 * 0.06 0.07 800 o o o
Gl 19297 0.07 0.09 800 o o o
F1 16454  * 0.09 0.10 800 e o o
El 13986  * 0.10 0.12 800 e o o
D1 12154 0.12 0.14 800 e o o
C1 10579  * 0.13 0.16 800 e o o
B1 9543 0.15 0.18 800 e o o
Al 8422 0.17 0.20 800 e o o
H2 7538 * 0.19 0.22 800 o o
G2 6693 0.21 0.25 800 o o
F2 5868 * 0.24 0.29 800 e o o
E2 5251 0.27 0.32 800 o o o
4660 * 0.30 0.36 800 e o o
4084 0.34 0.41 800 o o o
3591 * 0.39 0.47 800 e o o
3244 0.43 0.52 800 e o o o
2827 * 0.50 0.59 800 e o o
2539 0.55 0.66 800 e o o
2292 0.61 0.73 800 e o o o
2078 0.67 0.81 800 e o o o
1891 0.74 0.89 800 e o o o
1672 0.84 1.00 800 e o o o
1544  * 0.91 1.10 800 e o o o
1329 1.10 1.30 800 e o o o
1208 * 1.20 1.40 800 e o o o
1098 1.30 1.50 800 e o o o
996 1.40 1.70 800 e o o o
906 1.50 1.90 800 e o o o
801 1.80 2.10 800 e o o o
740 x 1.90 2.30 800 e o o o
637 2.20 2.60 800 e o o o
607 x 2.30 2.80 800 e o o o
550 2.50 3.10 800 e o o o
501 * 2.80 3.40 800 e o o o
443 3.20 3.80 800 e o o o
409 3.40 4.10 800 e o o o
352 4.00 4.80 800 e o o o
320 4.40 5.30 800 e o o o

* Preferowany wspotczynnik przetozenia
Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.
W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjSciowego Tomax dla reduktorow z adapterami:
Tomax = T1 X Itm, jezeli Tomax = To
Jezell Tomax = To, tO maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315

281.01 5.2 6.2 800 ¢ o o
248.68 * 5.8 7.0 800 © o o o
226.07 6.4 7.7 800 © o o o
203.09 * 7.1 8.6 800 © o o o
174.08 8.3 10.1 800 © o o o o
157.50 * 9.2 1.1 800 © o o o o
145.38 10.0 12.0 800 © o o o o
126.41 * 11.5 13.8 800 e o o o o
114.78 12.6 15.2 800 e o o o o
104.80 * 13.8 16.7 800 e ¢ o o o
96.16 15.1 18.2 800 © o o o o
88.59 » 16.4 19.8 800 © o o o o
80.46 18.0 22.0 800 © o o o o
73.30 * 19.8 24.0 800 o e o o o
67.14 22.0 26.0 800 o e o o o
59.91 24.0 29.0 800 o e o o o
53.47 27.0 33.0 800 o o o
45.41 32.0 39.0 800 e o o
37.80 38.0 46.0 800 o o o
48.09 » 30 36 535 o o o o
42.06 34 42 800 ¢ e e o o
37.76 x 38 46 800 ° . ° . °
34.49 42 51 800 ¢ e o o o o
30.60 * 47 57 800 ¢ o o o o o o
28.25 51 62 800 ¢ e o o o o o
25.55 57 68 800 ¢ e o o o o o
23.53 62 74 800 ¢ e o o o o o
21.76 * 67 80 800 ¢ e o o o o o ol
20.20 72 87 800 ¢ e o o o o o o
17.82 % 81 98 800 ¢ e o o o o o ol
16.45 88 106 800 ¢ e o o o o o o1
14.74 = 98 119 800 e ° ° ° . ° ° ol
13.59 107 129 800 e o o o o o))
11.40 127 154 785 e o o o o oY
9.73* 149 180 745 e o o o o oY
8.11 179 216 700 e o o o
6.72* 216 260 650 e o o oY
5.93 245 295 490 e o o o o oY
5.06x 287 346 480 e o o o o o)
4.22 344 415 470 e o o ol
349 415 501 420 e o o oD

* Preferowany wspdtczynnik przetozenia

1) Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjsciowego Tonax dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X Imt, jezeli Tomay =

Jezafg 1 Tomax — T2, tO maﬁ(symalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.88-D.28 N1 46233 0.03 0.04 1680 °
M1 39885 * 0.04 0.04 1680 o o
800 L1 34267 0.04 0.05 1680 o o
K1 31547  x 0.04 0.05 1680 e o o
J1 28679 0.05 0.06 1680 o o o
H1 25384  « 0.06 0.07 1680 o o o
Gl 21262 0.07 0.08 1680 o o o
F1 18129  * 0.08 0.09 1680 e o o
El 15409 * 0.09 0.11 1680 o o o
D1 13391 0.10 0.13 1680 o o o
C1 11656  « 0.12 0.14 1680 e o o
B1 10514 0.13 0.16 1680 e o o
Al 9279 0.15 0.18 1680 e o o
H2 8305 * 0.17 0.20 1680 o o
G2 7374 0.19 0.23 1680 o o
F2 6465 * 0.22 0.26 1680 e o o
E2 5785 0.24 0.29 1680 o o o
5134 * 0.27 0.33 1680 o o o
4500 0.31 0.37 1680 o o o
3957 * 0.35 0.43 1680 o o o
3574 0.39 0.47 1680 e o o o
3114  * 0.45 0.54 1680 o o o
2797 0.50 0.60 1680 e o o
2525  x 0.55 0.67 1680 e o o o
2290 0.61 0.73 1680 e o o o
2084  x 0.67 0.81 1680 e o o o
1842 0.76 0.91 1680 e o o o
1701 * 0.82 0.99 1680 e o o o
1465 0.96 1.10 1680 e o o o
1331 * 1.10 1.30 1680 e o o o
1210 =* 1.20 1.40 1680 e o o o
1097 1.30 1.50 1680 e o o o
999 1.40 1.70 1680 e o o o
883 1.60 1.90 1680 e o o o
815 1.70 2.10 1680 e o o o
702 2.00 2.40 1680 e o o o
647 x 2.20 2.60 1680 e o o o
587 2.40 2.90 1680 e o o o
534  x 2.60 3.10 1680 e o o o
472 3.00 3.60 1680 e o o o
436 3.20 3.90 1680 e o o o
375 3.70 4.50 1680 e o o o
341« 4.10 4.90 1680 e o o o

* Preferowany wspotczynnik przetozenia
Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.
W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjSciowego Tomax dla reduktorow z adapterami:
Tomax = T1 X Itm, jezeli Tomax = To
Jezell Tomax = To, tO maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.88 Vi 300.41 = 4.8 5.8 1680 o o o o
Ul 270.90 5.4 6.5 1680 e J . J
1680 T1 244.29 x 59 7.2 1680 e o o .
S1 213.64 6.8 8.2 1680 e . . . .
R1 191.80 * 7.6 9.1 1680 e U o o o o
Q1 175.18 8.3 10.0 1680 e U o o o o
R1 155.46 * 9.3 11.3 1680 e U o o o o .
N1 143.50 10.1 12.2 1680 o o o o o o o
M1 129.79 * 11.2 135 1680 o o o o o o o
L1 119.52 121 14.6 1680 © o e o o o o
K1 110.54 = 13.1 15.8 1680 e o o o o o o
J1 102.61 14.1 17.1 1680 e o o o o o o
H1 90.53 » 16.0 19.3 1680 © o o o o o o
Gl 83.58 17.3 21.0 1680 e ° o ° o . °
F1 74.88 * 19.4 23.0 1680 e ° o ° o . °
E1l 69.05 21.0 25.0 1680 . . . . .
D1 57.93 25.0 30.0 1680 o o o o o
C1l 49.42 29.0 35.0 1680 o o o o o
B1 41.19 35.0 42.0 1680 o o o
Al 34.14 x 42.0 51.0 1680 e o o
Z.88 50.73 29 34 1468 e o
45.76 * 32 38 1680 o o o
660 ... 1680 41.90 35 42 1680 e o o
37.27 x 39 47 1680 e o o o
34.07 43 51 1680 . . . .
31.32 x 46 56 1680 . . . .
28.93 50 60 1680 o o . °
26.85 * 54 65 1680 o o o . o
25.01 58 70 1680 o o o o o
2261x 64 77 1680 e o o o o o)
20.81 70 84 1680 e o o o o oY
18.72 % 77 93 1680 e o o o o ol
17.27 84 101 1680 e o o o o oY
14.63 99 120 1620 e o o o o &b
12.75 » 114 137 1550 o o ° . . o1
10.85 134 161 1470 . ° . ° ol
9.26 x 157 189 1390 ° ° ° . 1)
759 191 231 1300 ° ° ° . ol
6.96 208 251 1260 ° . ° ° 1)
594« 244 295 1190 o . . . ol
487 298 359 1110 o o . o oD
445 326 393 800 . . . ° o1
3.79x 383 462 740 e o o o &b
3.11 « 466 563 660 e o o o o

* Preferowany wspotczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego T,y dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X liop, j€zeli Tomax = T> ) ) o )

Jezell Tymax — To, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

ﬁ:zze;cgen, nom. 2.5x wartos¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment [ERIHIGE) 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.108-D38 P1 68896 0.02 0.03 3100 ¢ o o
N1 61169 0.02 0.03 3100 ¢ o o
3100 M1 53627 0.03 0.03 3100 o o o o
L1 47990 0.03 0.04 3100 o o o o
K1 42595 0.03 0.04 3100 |s e o= e
J1i 37326 0.04 0.05 3100 o o o o
H1 32819 0.04 0.05 3100 o o o o
G1 29650 0.05 0.06 3100 o o o o
F1 25836 0.06 0.07 3100 o o o o
El 23204 0.06 0.08 3100 o o o o
20948 0.07 0.08 3100 o o o o
18993 0.08 0.09 3100 o o o o
17282 0.08 0.10 3100 o o o o
15280 0.09 0.11 3100 e o o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia
Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.
W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Tomay dla reduktoréw z adapterami:
Tomax = T1 X lion, j€Z€li Tomay = T
Jezeli Tomax — To, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.108-Z38 P2 15853 0.09 0.11 3100 ¢ o o
N2 14098 0.10 0.12 3100 ¢ o o
3100 M2 12229 0.12 0.14 3100 ¢ e o o
L2 11426 0.13 0.15 3100 ¢ e o o
K2 10049 0.14 0.17 3100 o o o o
J2 8801 0.16 0.20 3100 ¢ o e o o
H2 7785 0.19 0.22 3100 ¢ o e o o
G2 7055 0.21 0.25 3100 ¢ o o o o
F2 6228 0.23 0.28 3100 ¢ o o o o
E2 5618 0.26 0.31 3100 ¢ o o o o
5096 0.28 0.34 3100 ¢ o o o o
4643 0.31 0.38 3100 ¢ o o o o
4246 0.34 0.41 3100 ¢ o o o o
3797 0.38 0.46 3100 ¢ o o o o
3624 0.40 0.48 3100 ¢ o o
3223 0.45 0.54 3100 ¢ o o
2796 0.52 0.63 3100 o o o o
2612 0.56 0.67 3100 o o o o
2297 0.63 0.76 3100 o o o o
2012 0.72 0.87 3100 ¢ o o o o
1780 0.81 0.98 3100 ¢ o o o o
1613 0.90 1.10 3100 ¢ o o o o
1424 1.00 1.20 3100 ¢ o o o o
1284 1.10 1.40 3100 ¢ o o o o
1165 1.20 1.50 3100 ¢ e o o o
1061 1.40 1.60 3100 ¢ e o o o
971 1.50 1.80 3100 ¢ e o o o
868 1.70 2.00 3100 ¢ o e o o
797 1.80 2.20 3100 ¢ o e o o
718 2.00 2.40 3100 ¢ o e o o
618 2.30 2.80 3100 ¢ o o o o
616 2.40 2.80 3100 ¢ o o o o
551 2.60 3.20 3100 ¢ o o o o
506 2.90 3.50 3100 ¢ o o o o
456 3.20 3.80 3100 ¢ o o o o
392 3.70 4.50 3100 ¢ o o o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjsciowego Tomay dla reduktoréw z adapterami:

Tomax=T1x Itotr jezeli Tomax = T2

Jezeli Typmax = To, tO maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.108 Vi 359.30 4.0 4.9 3100 o o
K1 325.21 = 4.5 5.4 3100 o o
3100 Tl 284.73 5.1 6.1 3100 e o o
S1 256.86 * 5.6 6.8 3100 e o o o
R1 235.19 6.2 7.4 3100 e o o o
Q1 209.21 = 6.9 8.4 3100 e o o o o
P1 191.21 7.6 9.2 3100 e o o o o
N1 175.78 * 8.2 10.0 3100 e o o o o
M1 162.40 8.9 10.8 3100 e o o o o
L1 150.70 * 9.6 11.6 3100 e o o o o o
K1 140.37 10.3 125 3100 e e o o o o
Ji 126.90 * 11.4 13.8 3100 e e o o o o
H1 116.83 12.4 15.0 3100 e e o o o o
Gl 105.08 * 13.8 16.7 3100 e o o o o o
F1 96.94 15.0 18.1 3100 e o o o o o
El 82.14 17.7 21.0 3100 e o o o o o
D1 71.59 * 20.0 24.0 3100 e o o o o o
C1 60.90 24.0 29.0 3100 e o o o
B1 51.97 * 28.0 34.0 3100 e o o o
Al 42.61 = 34.0 41.0 3100 e o o o
Z.108 E2 59.05 = 25 30 2368 e o o
D2 54.15 27 32 2306 e o o
1080 ... 3100 48.38 x 30 36 3100 e o o o
44.31 33 39 3100 e o o o
40.82 * 36 43 3100 e o o o
37.79 38 46 3100 e o o o
35.14 = 41 50 3100 e o o o o
32.81 44 53 3100 e o o o o
29.35 * 49 60 3100 e o o o o o o
27.20 53 64 3100 e o o o o o o
24.94 % 58 70 3100 . . ° . ° ° ° ol)
22.86 63 77 3100 e o o o o o o b
19.48 74 90 3100 e o o o o o o ol
17.19 » 84 102 3100 . . . . ° . . o)
14.63 99 120 3100 e o o o o o b
12.68« 114 138 3100 e o o o o o oY
10.67* 136 164 3100 e o o o o o b
9.62 151 182 3100 e o o o oY
8.27x 175 212 3100 e o o o o)
7.10x 204 246 1800 e o o o o o oY
6.41 226 273 1760 e o o o oY
551« 263 318 1700 e o o o ol
524« 277 334 1140 . . . . 1)
441~ 329 397 1140 e o o o o1
3.98* 364 440 1120 e o o o b
342« 424 512 1080 e o o o ol

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyj$ciowego T,y ax dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X Itotr jezeli Tomax = T2

Jezell Tymax = To, tO maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.128-D38 P1 51420 « 0.03 0.03 5100 o o o
N1 45652 0.03 0.04 5100 ¢ o o
5100 M1 40024 0.04 0.04 5100 ¢ ¢ o o
L1 35817 0.04 0.05 5100 ¢ ¢ o o
K1 31790 * 0.05 0.06 5100 ¢ o o o
J1 27858 0.05 0.06 5100 o o o o
H1 24494 0.06 0.07 5100 o o o o
Gl 22129 0.07 0.08 5100 o o o o
F1 19282  * 0.08 0.09 5100 ¢ o o o
El 17318 0.08 0.10 5100 ¢ o o o
15634  * 0.09 0.11 5100 o o o o
14175 0.10 0.12 5100 o o o o
12898  * 0.11 0.14 5100 o o o o
11404 0.13 0.15 5100 ¢ ¢ o o
11831  * 0.12 0.15 5100 ¢ o o
10521 0.14 0.17 5100 ¢ o o
9127 * 0.16 0.19 5100 o o o o
8528 0.17 0.21 5100 o o o o
7500 * 0.19 0.23 5100 o o o o
6569 0.22 0.27 5100 o o o o o
5810 * 0.25 0.30 5100 o o o o o
5266 0.28 0.33 5100 o o o o o
4648  * 0.31 0.38 5100 ¢ e o o o
4193 0.35 0.42 5100 ¢ e o o o
3803 * 0.38 0.46 5100 © e o o o
3465 0.42 0.51 5100 © e o o o
3169 * 0.46 0.55 5100 © e o o o
2834 0.51 0.62 5100 ¢ e o o o
2602 * 0.56 0.67 5100 ©¢ o e o o
2345 0.62 0.75 5100 ©¢ o e o o
2017  « 0.72 0.87 5100 e o o o o
2011 * 0.72 0.87 5100 e o o o o
1798 0.81 0.97 5100 o o o o o
1651 0.88 1.10 5100 ¢ o o o o
1488 0.97 1.20 5100 ¢ e o o o
1280 1.10 1.40 5100 ¢ e o o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjsciowego Tomay dla reduktoréw z adapterami:

Tomax=T1x Itotr jezeli Tomax = T2

Jezeli Typmax = To, tO maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

ﬁ:zze;cgen, nom. 2.5x wartos¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment [ERIHIGE) 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.128-748 P1 1271 11 1.4 5100 ¢ e e o o o
N1 1166 1.2 15 5100 e e o o o o
5100 M1 1074 1.4 1.6 5100 ¢ e o o o o
L1 975 1.5 1.8 5100 e e o o o o
K1 889 1.6 2.0 5100 ¢ e o o o o
J1i 814 1.8 21 5100 ¢ o o o o o
H1 726 2.0 24 5100 ¢ o o o o o
G1 648 2.2 2.7 5100 °® o o o
F1 551 2.6 3.2 5100 °® o o o
El 458 3.2 3.8 5100 °® o o o
451 3.2 3.9 5100 e o o o o o
403 3.6 4.3 5100 e o o o
342 4.2 5.1 5100 e o o o
285 5.1 6.1 5100 e o o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia
Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.
W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Tomay dla reduktoréw z adapterami:
Tomax = T1 X lion, j€Z€li Tomay = T
Jezeli Tomax — To, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.128 268.16 5.4 6.5 5100 e o o
245.93 5.9 7.1 5100 e o o
5100 219.72 x 6.6 8.0 5100 e o o o
201.22 7.2 8.7 5100 e o o o
185.36 * 7.8 9.4 5100 e o o o
171.62 8.4 10.2 5100 e o o o
159.60 * 9.1 11.0 5100 e o o o o
148.99 9.7 11.7 5100 e o o o o
133.30 * 10.9 131 5100 e e e o o o o
123.53 11.7 142 5100 e e e o o o o
113.24 = 12.8 155 5100 e o o o o o o
103.80 14.0 16.9 5100 e o o o o o o
88.46 16.4 19.8 5100 e o o o o o o
78.06 * 18.6 22.0 5100 e e o o o o o
66.43 22.0 26.0 5100 e o o o o o
57.56 * 25.0 30.0 5100 e o o o o o
48.44 x 30.0 36.0 5100 e o o o o o
43.71 33.0 40.0 5100 e o o o
37.57 x 39.0 47.0 5100 e o o o
Z2.128 44.19 * 33 40 3275 e o o
40.96 35 43 3196 e o o
2220 ... 5100 38.94 37 5 5100 e o o o
36.39 40 48 5100 e o o o
32.11 = 45 55 5100 e o o o o o
30.28 48 58 5100 e o o o o o
27.13 = 53 65 5100 e o o o o o oo
25.05 58 70 5100 e o o o o o oo
21.41 68 82 5100 e o o o o o o ol
19.35 * 75 90 5100 e o o o o o o oD
18.64 78 94 5100 e o o o o o o}
16.12 90 109 4993 e o o o o o o oY
14.06 + 103 124 4868 e o o o o o o ol
12.03« 121 145 4716 e o o o e o o o1
10.78 135 162 4603 e o o o o o))
9.13x 159 192 4425 . . ° . . o)
7.88 184 222 4258 e o o o oY
7.29* 199 240 2540 e o o o b
6.24x 232 280 2530 e o o o ol
593« 245 295 3908 e o o o o))
559« 259 313 2607 e o o o ol
4.83 300 362 2512 e o o o o)
473 307 370 2375 e o o o ol
4.09x 355 428 2360 e o o o b
3.63* 399 482 2310 e o o o o1
3.07x 472 570 2220 e o o o o1

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Ty, dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X lio, jezeli Topax = T

Jezeli Tomax = T2, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.148-D38 P1 64450 0.02 0.03 8000 ¢ o o
N1 57221 0.03 0.03 8000 ¢ o o
8000 M1 50166 0.03 0.03 8000 ¢ o o o
L1 44893 0.03 0.04 8000 ¢ o o o
K1 39846 0.04 0.04 8000 ¢ ¢ o o
J1 34917 0.04 0.05 8000 ¢ ¢ o o
H1 30701 0.05 0.06 8000 ¢ o o o
Gl 27736 0.05 0.06 8000 ¢ o o o
F1 24169 0.06 0.07 8000 ¢ o o o
El 21707 0.07 0.08 8000 ¢ o o o
19596 0.07 0.09 8000 ¢ o o o
17767 0.08 0.10 8000 ¢ o o o
16167 0.09 0.11 8000 ¢ ¢ o o
14294 0.10 0.12 8000 ¢ o o o
14830 0.10 0.12 8000 ¢ o o
13188 0.11 0.13 8000 ¢ o o
11440 0.13 0.15 8000 ¢ ¢ o o
10689 0.14 0.16 8000 ¢ ¢ o o
9401 0.15 0.19 8000 ¢ ¢ o o
8233 0.18 0.21 8000 e o o o o
7282 0.20 0.24 8000 e o o o o
6600 0.22 0.27 8000 ¢ e o o o
5826 0.25 0.30 8000 ¢ e o o o
5256 0.28 0.33 8000 ¢ e o o o
4767 0.30 0.37 8000 o e o o o
4343 0.33 0.40 8000 o e o o o
3972 0.37 0.44 8000 o e o o o
3552 0.41 0.49 8000 o o e o o
3261 0.44 0.54 8000 ¢ o e o o
2939 0.49 0.60 8000 ¢ o e o o
2528 0.57 0.69 8000 e o o o o
2521 0.58 0.69 8000 e o o o o
2254 0.64 0.78 8000 e o o o o
2070 0.70 0.85 8000 ¢ e o o o
1865 0.78 0.94 8000 ¢ e o o o
1604 0.90 1.10 8000 ¢ e o o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjsciowego Tomay dla reduktoréw z adapterami:

Tomax=T1x Itotr jezeli Tomax = T2

Jezeli Typmax = To, tO maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

ﬁ:zze;cgen, nom. 2.5x wartos¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment [ERIHIGE) 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika

Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315

D.148-748 N1 1631 0.89 11 8000 e o o o o o
M1 1502 0.97 1.2 8000 e o o o o oo

8000 L1 1364 1.10 1.3 8000 e o o o o o
K1 1243 1.20 1.4 8000 e e o o o o
J1i 1139 1.30 1.5 8000 ¢ o o o o o
H1 1016 1.40 1.7 8000 ¢ o o o o o
G1 907 1.60 1.9 8000 o o o o
F1 770 1.90 2.3 8000 °® o o o
El 641 2.30 2.7 8000 °® o o o
D1 631 2.30 2.8 8000 ¢ o o o o o
C1 563 2.60 3.1 8000 SR (o0 S [
Bl 478 3.00 3.7 8000 SR (o0 S [
Al 398 3.60 4.4 8000 SR (o0 S [

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

1 Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjsciowego Tomay dla reduktoréw z adapterami:

Tomax=T1x Itotr jezeli Tomax = T2

Jezeli Typmax = To, tO maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.148 336.11 4.3 5.2 8000 o o
301.34 * 4.8 5.8 8000 e o o
8000 276.23 5.2 6.3 8000 e o o
254.70 * 5.7 6.9 8000 e o o
236.05 6.1 7.4 8000 e o o
224.43 x 6.5 7.8 8000 e o o o
209.76 6.9 8.3 8000 e o o o
185.03 * 7.8 9.5 8000 e o o o o o
174.53 8.3 10.0 8000 e o o o o o
156.38 * 9.3 11.2 8000 e o o o o o oo
144.39 10.0 12.1 8000 e o o o o o oo
123.37 11.8 14.2 8000 e o e o e o .
111.50 * 13.0 15.7 8000 e o e o e o .
107.42 13.5 16.3 8000 e o o o o o
92.91 15.6 18.8 8000 e o o o o o oo
81.04 * 17.9 22.0 8000 e o o o o o oo
69.36 * 21.0 25.0 8000 e o o o o o o
62.12 23.0 28.0 8000 e o o o o
52.61 * 28.0 33.0 8000 e o o o o
45.44 32.0 39.0 8000 e o o o
34.15 * 42.0 51.0 8000 e o o o
Z.148 57.50 25 30 4664 .
54.24 * 27 32 8000 o o
3850 ... 8000 50.74 29 34 8000 e o
45.11 * 32 39 8000 e o o o
42.59 34 41 8000 e o o o
38.23 * 38 46 8000 e o o o o
35.09 41 50 8000 e o o o o
30.28 48 58 8000 e o o o o o
26.49 55 66 8000 e o o o o o
23.04 63 76 8000 e o o o o o o
20.21 % 72 87 8000 . . . ° . ° .
17.09 = 85 102 8000 e o o o o o oo
15.51 93 113 8000 e o e o e o .
1352 107 129 8000 e o o o o o o
11.48 126 152 8000 e o o o o o
8.79x 165 199 8000 e o o o o o
8.64x 168 203 4800 e o o o o o o
7.84x 185 223 4800 e o o o o o o
7.57* 192 231 5600 e o o o o o
6.84x 212 256 4800 e o o o o o o
6.43 226 272 5400 e o o o o o
580~ 250 302 4200 e o o o o o
492 295 356 5050 e o o o o o
444« 327 394 3850 e o o o o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Ty, dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X lio, jezeli Topax = T

Jezeli Tomax = T2, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.168-D48 P1 71317 0.02 0.02 14000 ¢ o o
N1 63421 0.02 0.03 14000 ¢ o o
14000 M1 55016  * 0.03 0.03 14000 ¢ o o o
L1 51404 0.03 0.03 14000 ¢ o o o
K1 45210 * 0.03 0.04 14000 e o o o
J1 39595 0.04 0.04 14000 ¢ e o o o
H1 35022 « 0.04 0.05 14000 ¢ e o o o
Gl 31740 0.05 0.06 14000 ¢ o o o o
F1 28017 0.05 0.06 14000 ¢ o o o o
El 25274 0.06 0.07 14000 ¢ o o o o
22923 0.06 0.08 14000 ¢ o o o o
20886 0.07 0.08 14000 ¢ o o o o
19103 * 0.08 0.09 14000 ¢ o o o o
17080 0.08 0.10 14000 ¢ o o o o
17519 0.08 0.10 14000 ¢ o o
15504  * 0.09 0.11 14000 ¢ o o o
14094 0.10 0.12 14000 e o o o
12661  * 0.11 0.14 14000 e o o o
10853 0.13 0.16 14000 ¢ e o o o
9819  * 0.15 0.18 14000 o o o o o o
9064 0.16 0.19 14000 © e o o o o
7881  « 0.18 0.22 14000 © e o o o o
7156 0.20 0.24 14000 © o o o o o
6534 x 0.22 0.27 14000 © o o o o o
5995 0.24 0.29 14000 © e o o o o
5523 * 0.26 0.32 14000 © e o o o o
5016 0.29 0.35 14000 © e o o o o
4569  * 0.32 0.38 14000 © o o o o o
4186 0.35 0.42 14000 © o o o o o
37350 0.39 0.47 14000 © o o o o o
3333 0.44 0.53 14000 e o o o
2831 0.51 0.62 14000 e o o o
2357  « 0.62 0.74 14000 e o o o
2319 0.63 0.75 14000 © o o o o o
2070 0.70 0.85 14000 e o o o
1758 0.82 1.00 14000 e o o o
1463 * 0.99 1.20 14000 e o o o
1226 1.2 14 14000 e o o o o
1046 1.4 1.7 14000 e o o o o
871 1.7 2.0 14000 e o o
722 2.0 24 14000 e o o
637 2.3 2.7 14000 e o o o o
544 2.7 3.2 14000 e o o o o
453 3.2 3.9 14000 e o o
376 3.9 4.7 14000 e o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Ty, dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X lio, jezeli Topax = T

Jezeli Tomax = T2, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.168 341.61 = 4.2 5.1 14000 3
313.41 4.6 5.6 14000 .
14000 289.23 » 5.0 6.1 14000 .
268.29 5.4 6.5 14000 .
253.08 * 5.7 6.9 14000 o o
236.72 6.1 7.4 14000 o o
210.49 = 6.9 8.3 14000 e o o o
198.71 7.3 8.8 14000 e o o o
178.38 8.1 9.8 14000 e o o o .
163.72 8.9 10.7 14000 e o o o o
141.28 10.3 12.4 14000 e o o o o
123.59 11.7 14.2 14000 e o o o o
107.48 13.5 16.3 14000 e o o o o
94.30 * 15.4 18.6 14000 e o o o o
79.75 18.2 22.0 14000 e o o o o
72.36 20.0 24.0 14000 e o o o o
63.08 * 23.0 28.0 14000 e o o o o
53.56 27.0 33.0 14000 e o o o
40.99 35.0 43.0 14000 e o o o
46.61 31 38 10100 e o o o
42.09 34 42 14000 e o o o o
39.45 37 44 14000 e o o o o o
33.88 * 43 52 14000 . . . . . .
29.27 50 60 14000 e o o o o o o
25.84 56 68 14000 e o o o o o o
23.26 * 62 75 14000 e o o o o o o
19.30 * 75 91 14000 e o o o o o o
17.60 82 99 13826 e o o o o o o
15.44 94 113 13486 e o o o o o oo
13.27 109 132 13081 e o o o o o oo
10.34 140 169 12345 e o o o o o
9.26 x 157 189 7850 e o o o o o o
821~ 177 213 11622 . . . . .
7.20* 201 243 7100 . . . . . .
6.20x 234 282 7507 . . . . . .
5.61* 258 312 6780 e o o o o o
493 % 294 355 7064 e o o o o
446 325 392 6470 e o o o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

D Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.

W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Tomay dla reduktoréw z adapterami:

Tomax = T1 X ot j€Z€li Tomay = T

Jezeli Tomax = To, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment BESIFIGE 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.188-D48 P1 50901 0.03 0.03 20000 ¢ o o
N1 45266 0.03 0.04 20000 ¢ o o
20000 M1 39267 0.04 0.04 20000 ¢ o o o
C1 36689 0.04 0.05 20000 ¢ o o o
K1 32268 0.04 0.05 20000 ¢ ¢ o o
11 28260 0.05 0.06 20000 ¢ e o o
H1 24996 0.06 0.07 20000 ¢ e o o o
Gl 22654 0.06 0.08 20000 ¢ o o o o
F1 19997 * 0.07 0.09 20000 ¢ o o o o
El 18039 0.08 0.10 20000 ¢ o o o o
16361 * 0.09 0.11 20000 ¢ o o o o
14907 0.10 0.12 20000 ¢ o o o o
13634  * 0.11 0.13 20000 ¢ o o o o
12191 0.12 0.14 20000 ¢ o o o o
12504 0.12 0.14 20000 ¢ o o
11066  * 0.13 0.16 20000 ¢ o o o
9037 * 0.16 0.19 20000 ¢ ¢ o o
7746 0.19 0.23 20000 ¢ e o o o
7008 * 0.21 0.25 20000 ¢ o o o o o
6469 0.22 0.27 20000 © e o o o o
5625  * 0.26 0.31 20000 © e o o o o
5107 0.28 0.34 20000 © e o o o o
4663  * 0.31 0.38 20000 © e o o o o
4279 0.34 0.41 20000 © e o o o o
3942  * 0.37 0.44 20000 © e o o o o
3580 0.41 0.49 20000 © e o o o o
3261 * 0.44 0.54 20000 © e o o o o
2988 0.49 0.59 20000 © o o o o o
2666  * 0.54 0.66 20000 © o o o o o
2379 0.61 0.74 20000 e o o o
2021 0.72 0.87 20000 e o o o
1682 0.86 1.00 20000 e o o o
1655  « 0.88 1.10 20000 © e o o o o
1477 0.98 1.20 20000 e o o o
1255 1.20 1.40 20000 e o o o
1044 1.40 1.70 20000 e o o o
D.188-768 896 1.6 2.0 20000 e o o o o
746 1.9 2.3 20000 e o o
20000 619 « 2.3 2.8 20000 e o o
546 2.7 3.2 20000 e o o o o
466  * 3.1 3.8 20000 e o o o o
388 3.7 4.5 20000 e o o
322 4.5 5.4 20000 e o o

* Preferowany wspotczynnik przetozenia
Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.
W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjSciowego Tomax dla reduktorow z adapterami:
Tomax = T1 X Itm, jezeli Tomax = To
Jezell Tomax = To, tO maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przetozenie i maksymalny moment obrotowy

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)
Kod Przetozenie Predkos¢ wyj. Moment Dopuszczalny moment wej. Nm T,

g:zze;cgen, ol 2.5x warto$¢ dopuszczalna chwilowo
: (np. moment rozruchowy silnika)

Max. moment [ERIHIGE) 3 3 5 10 20 26 61 98 198 198 291 356 580 1290
pozycja

reduktora itot n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, (fB=1) Rozmiar silnika
Nm 1/min 1/min Nm 63 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225 250 280 315
D.188 N1 243.82 5.9 7.2 20000 e o o o
M1 220.17 6.6 7.9 20000 e o o o o
20000 L1 206.34 7.0 8.5 20000 e o o o o o
K1 177.23 x 8.2 9.9 20000 e o o o o o
J1 153.12 9.5 11.4 20000 e o o o o o oo
H1 135.16 10.7 13.0 20000 e o o o o o o
Gl 121.67 * 11.9 14.4 20000 e o o o o o oo
F1 100.96 * 14.4 17.3 20000 e o o o o o o
El 92.06 15.8 19.0 20000 e o o o o o oo
D1 80.77 x 18.0 22.0 20000 e o o o o o oo
C1 69.41 21.0 25.0 20000 e o o o o o oo
B1 54.06 * 27.0 32.0 20000 e o o o o o oo
Al 42.95 * 34.0 41.0 20000 e o o o o o oo
P1 52.35 28 88 15710 e o o o
N1 48.22 30 36 15920 e o o o o
M1 41.85 * 35 42 16110 e o o o o
L1 36.89 39 a7 16600 e o o o o o
K1 32.37 45 54 18450 e o o o o o
J1 29.18 50 60 20000 e o o o o o
H1 24.77 % 59 71 20000 ° ° ° . . .
Gl 23.01 63 76 20000 e o o o o o
F1 19.76 * 73 89 20000 e o o o o o
El 16.86 86 104 20000 e o o o o o o
D1 13.28« 109 132 18820 e o o o o o o
C1 10.69* 136 164 16170 e o o o o o
B1 9.29 156 188 14310 e o o o
Al 8.30 175 211 13040 e o o

* Preferowany wspétczynnik przetozenia

Mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym.
W przypadku reduktoréw o rozmiarze 18 lub 28 mozliwe tylko z silnikiem zintegrowanym lub adapterem KQ i KQS.
Obliczenia dla maksymalnego momentu wyjéciowego Tomay dla reduktoréw z adapterami:
Tomax = T1 X lop, jezeli Tomay = T . . - .
Jeseh Tomax — T2, to maksymalny moment wyj. T, reduktora jest czynnikiem decydujacym.
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Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu

Wybor i dane zaméwieniowe

Sposéb montazu Nr zam. Kod
14. pozycja W oznaczeniu typu
(2-ga pozycja)
Wykonanie fapowe A _ E o E o }
Wykonanie kotnierzowe = N ]
(typ-A) F e
Wykonanie kotnierzowe H w ]
(typ-C) z I
Kotnierz mieszadta R R

Reduktor walcowy z kotierzem mieszadfa, rozm. 68 do 168
Wykonanie dla ciezkich warunkéw pracy

Kotnierz dla mieszadta wyposazony jest w przystosowane do
ciezkich warunkéw pracy tozyska sferyczne ze sporymi odste-
pami umozliwiajacymi absorbcje duzych sit poprzecznych i
wzdtuznych.

Zoptymalizowane wykonanie zapewnia doskonatg ochrone obu-
dowy reduktora przed sitami wzdtuznymi.

Reduktory walcowe z kotnierzem dla mieszadet sg szczegdlnie
zalecane w aplikacjach z czestym wystepowaniem wysokich sit
promieniowych.

Zywotno$é tozysk moze by¢ obliczona na zapytanie lub za po-
mocg programu kalkulacyjnego konfiguratora MOTOX.
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Motoreduktory walcowe

Wykonanie watu

Wybor i dane zaméwieniowe

Wykonanie watu Nr zam. Wymiary watu

8. pozycja
Reduktor walcowy jednostopniowy E
Rozmiar E38 E48 E68 E88 E108 E128
Wat petny 1 V20 x 40 V25 x 50 V30 x 60 V40 x 80 V50 x 100 V60 x 120
z klinem

E148

Wat petny 1 V70 x 140
z klinem

Reduktor walcowy dwustopniowy Z

Rozmiar 718 728 738 748 768 788
Wat petny 1 V25 x 50 V25 x 50 V30 x 60 V40 x 80 V50 x 100
z Klinem V20 x 40 V30 x 60* V40 x 80* V50 x 100* V60 x 120*
Rozmiar 7108 7128 7148 7168 7188

Wat petny 1 V60 x 120 V70 x 140 V90 x 170 V100x210 V120X 210

z Klinem 2 V70 x 140* V90 x 170* V100 x 210 V120 x 210

Rozmiar D18 D28 D38 D48 D68 D88

Wat petny 1 V25 x 50 V25 x 50 V30 x 60 V40 x 80 V50 x 100
z Klinem V20 x 40 V30 x 60* V40 x 80* V50 x 100* V60 x 120*
Rozmiar D108 D128 D148 D168 D188

Wat petny 1 V60 x 120 V70 x 140 V90 x 170 V100x210 V120X 210

z Klinem V70 x 140* V90 x 170* V100 x 210 V120 x 210

*) Serie preferowane

Wykonania wafu dla reduktoréw walcowych z kofnierzem dla mieszadet

Wykonanie watu Nr zam. Nr zam. Wymiary watu
8. pozycja sufiks

Reduktor walcowy dwustopniowy ZR

Rozmiar ZR68 ZR88 ZR108 ZR128 ZR148 ZR168
Wat petny 2 V50x100  V60x 120 V70 x 140 V100 x 210
z klinem

9 HIA V80 x 170 V110 x 210
Rozmiar DR68 DR88 DR108 DR128 DR148 DR168
Wat petny 2 V50x100  V60x 120 V70 x 140 V100 x 210
Z Klinem HIA V80 x 170 V110 x 210
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Motoreduktory walcowe

Wykonanie kotnierzowe (typ-A)

Wybor i dane zaméwieniowe

Kod zam. Srednica kotnierza

Reduktor walcowy EF, jednostopniowy

Rozmiar EF38 EF48 EF68 EF88 EF108 EF128 EF148

HO1 120 120

HO02 140 140 200 250 300 350 350

HO3 160 160 250 300 350 450 450

HO4 200 200 300 350 450 550

HO5 250 250

Rozmiar ZF18 ZF28 ZF38 ZF48 ZF68 ZF88 ZF108 ZF128 ZF148 ZF168 ZF188
HO02 120 120 120 550
HO3 140 140 140 200 250 300 350 350 450 450 660
HO4 160 160 160 250 300 350 450 450 550 550

HO5 200 300 350 450 550 660

HO06 250

Rozmiar DF18 DF28 DF38 DF48 DF68 DF88 DF108 DF128 DF148 DF168 DF188
HO02 120 120 120 550
HO3 140 140 140 200 250 300 350 350 450 450 660
HO4 160 160 160 250 300 350 450 450 550 550

HO5 200 300 350 450 550 660

HO06 250
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Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Wybor i dane zaméwieniowe

Spos6b montazu / pozycja montazowa muszg by¢ okreslone
w zamoéwieniu dla zapewnienia dostawy reduktora z wlasciwg,
iloscig oleju.

Prosimy o kontakt z serwisem klienta w celu okreslenia odpo-
wiedniej ilosci dla nieuwzglgdnionej tu pozycji montazowej.

Reduktor walcowy jednostopniowy, wykonanie fapowe
Punkty kontroli oleju:

® Rozmiar 38: V wlew oleju

e Od rozmiaru 48: g; Poziom oleju @ Odpowietrznik § Spust oleju

>
.. [4lPozycja puszki zaciskowej (rozdziat 8)

B3 (IM B3)
Nr zam.: D04

V6 (IM V6)
Nr zam.: E14

B7 (IM B7)
Nr zam.: D57

Pozycja skrzynki zaciskowej

Skrzynka zaciskowa silnika moze by¢ zamontowana w czterech
réznych pozycjach. Patrz rozdziat 8 dla sprawdzenia odpowied-
nich pozycji i odpowiadajgcych im kodom zamdéwieniowym.

Bagnet

* Po przeciwnej stronie

V5 (IM V5)
Nr zam.: E02

B8 (IM B8)
Nr zam.: D66

<

SNaE—.

% o
A

B6 (IM B6)
Nr zam.: D36
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Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Reduktor walcowy jednostopniowy, wykonanie kofierzowe (EF) i z kofnierzem w korpusie (EZ)
Punkty kontroli oleju:

® Rozmiar 38: V wlew oleju
. . 2 . . . S . « . . .
¢ Od rozmiaru 48: g Poziom oleju @ Odpowietrznik § Spust oleju Bagnet Po przeciwnej stronie

(@ Reduktor 2-st.(3) Reduktor 3-st.
@Pozycja puszki zaciskowej (rozdziat 8)

EF: B5 (IM B5) EF: V1 (IM V1)
Nr zam.: D16 Nr zam.: D88
EZ: B14 (IM B14) EZ: V18 (IM V18)
Nr zam.: DOO Nr zam.: D94

[TTT1

EF: V3 (IMV3) EF: B5-02 (IM B5-02)
Nr zam.: D96 Nr zam.: D26

EZ: V19 (IM V19) EZ: B14-02 (IM B14-02)
Nr zam.: D95 Nr zam.: D02

= )
[ gi
7

Q) @ /
NS> [TTT]

EF: B5-03 (IM B5-03) EF: B5-00 (IM B5-00)

Nr zam.: D31 Nr zam.: D17

EZ: B14-03 (IM B14-03) EZ: B14-00 (IM B14-00)

Nr zam.: D03 Nr zam.: DO1

1% VV’

4|

P
i
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Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Wybor i dane zamdwieniowe (kontynuacja)

Reduktor dwu- i trzystopniowy, wykonanie fapowe, rozmiary 38 - 88
Punkty kontroli oleju:

® Rozmiar 18/28: Te typy nasmarowano bezterminowo. Brak odpowietrzania, poziomu oleju lub spustu oleju.

® Rozmiar 38: V wlew oleju

e Od rozmiaru 48: g; Poziom oleju @ Odpowietrznik § Spust oleju * Po przeciwnej stronie
(@ Reduktor 2-st.(3) Reduktor 3-st.
@Pozycja puszki zaciskowej (rozdziat 8)

B3 (IM B3) V5 (IM V5)
Nr zam.: D04 Nr zam.: E02
b [T
Al [ IES @) e
i — i v
1
oy Q@Y
V6 (IM V6) B8 (IM B8)
Nr zam.: E14 Nr zam.: D66

B7 (IM B7)

B6 (IM B6)
Nr zam.: D57

Nr zam.: D36
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Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Wybor i dane zamdwieniowe (kontynuacja)

Reduktor dwu- i trzystopniowy, wykonanie fapowe, rozmiary 108 - 168
Punkty kontroli oleju:

gg Poziom oleju @ Odpowietrznik § Spust oleju * Po przeciwnej stronie
(@ Reduktor 2-st.(3) Reduktor 3-st.
@Pozycja puszki zaciskowej (rozdziat 8)

B3 (IM B3) V5 (IM V5)
Nr zam.: D04 Nr zam.: E02

@
ani
I By
V6 (IM V6) B8 (IM B8)
Nr zam.: E14 Nr zam.: D66

B7 (IM B7) B6 (IM B6)
Nr zam.: D57 Nr zam.: D36

\ &/
N
N
NG
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Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Wybor i dane zamdwieniowe (kontynuacja)

Reduktor dwu- i trzystopniowy, wykonanie fapowe, rozmiar 188
Punkty kontroli oleju:

4 . . . 2§ . « . . .
g; Poziom oleju @ Odpowietrznik § Spust oleju Po przeciwnej stronie

(@ Reduktor 2-st.(3) Reduktor 3-st.(4) Tandemowy
Pozycja puszki zaciskowej (rozdziat 8)

B3 (IM B3)

V5 (IM V5)
Nr zam.: D04 Nr zam.: E02
% [T
oTf—— @
— = |IH ] eg [TTT1
=S : i @@
(4] < <
.HE
AT NE > 0
V6 (IM V6) B8 (IM B8)
Nr zam.: E14 Nr zam.: D66
* o]
(i
o) °
i I
[T
B7 (IM B7) B6 (IM B6)
Nr zam.: D57 Nr zam.: D36
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Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Wybor i dane zamdwieniowe (kontynuacja)

Reduktor dwu- i trzystopniowy, wykonanie kofnierzowe (DF/ZF) lub kofnierz w korpusie (DZ/ZZ), rozmiary 38 - 88
Punkty kontroli oleju:

® Rozmiar 18/28: Te typy nasmarowano bezterminowo. Brak odpowietrzania, poziomu oleju lub spustu oleju.

® Rozmiar 38: V wlew oleju
e Od rozmiaru 48: g; Poziom oleju @ Odpowietrznik § Spust oleju Bagnet * Po przeciwnej stronie
DF/ZF: B5 (IM B5) DF/ZF: V1 (IM V1)
Nr zam.: D16 Nr zam.: D88
DzZ/ZZ: B14 (IM B14) DZ/ZZ: V18 (IM V18)
Nr zam.: DOO Nr zam.: D94
[TI11
v 2
o 0 —
i 1 | *
i = @ ®
&
/
) Q&)

DF/ZF: V3 (IM V3)
Nr zam.: D96
DZ/zZ: V19 (IM V19)
Nr zam.: D95
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Wybor i dane zamdwieniowe (kontynuacja)
Reduktor dwu- i trzystopniowy, wykonanie kofnierzowe (DF/ZF) lub kofnierz w korpusie (DZ/ZZ), rozmiary 108 - 168
Punkty kontroli oleju:
@ . . . S . « . . .
g; Poziom oleju @ Odpowietrznik § Spust oleju Po przeciwnej stronie

(@ Reduktor 2-st.(3) Reduktor 3-st.
@Pozycja puszki zaciskowej (rozdziat 8)

DF/ZF: B5 (IM B5) DF/ZF: V1 (IM V1)
Nr zam.: D16 Nr zam.: D88
DZ/ZZ: B14 (IM B14) DZ/ZZ: V18 (IM V18)
Nr zam.: DOO Nr zam.: D94

&
@i ] gy

DF/ZF: V3 (IM V3)
Nr zam.: D96
DZ/ZZ: V19 (IM V19)
Nr zam.: D95
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Wybor i dane zamdwieniowe (kontynuacja)

Reduktor dwu- i trzystopniowy, wykonanie kofnierzowe (DF/ZF) lub kofnierz w korpusie (DZ/ZZ), rozmiar 188
Punkty kontroli oleju:

4 . . . 2§ . « . . .
g; Poziom oleju @ Odpowietrznik § Spust oleju Po przeciwnej stronie

(@ Reduktor 2-st.(3) Reduktor 3-st.(4) Tandemowy
@Pozycja puszki zaciskowej (rozdziat 8)

DF/ZF: B5 (IM B5) DF/ZF: V1 (IM V1)
Nr zam.: D16 Nr zam.: D88
DZ/ZZ: B14 (IM B14) Dz/ZZ: V18 (IM V18)
Nr zam.: DOO Nr zam.: D94

[e]
[TTTT
=
[111]

®

\ &/

DF/ZF: V3 (IM V3)
Nr zam.: D96
Dz/Z2Z: V19 (IM V19)
Nr zam.: D95
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Wybor i dane zamdwieniowe (kontynuacja)
Reduktor dwu- i trzystopniowy z kofnierzem do mieszadfa (DR/ZR), rozmiary 68 - 88
Punkty kontroli oleju:
'% . . . S . « . . .
gg Poziom oleju @ Odpowietrznik § Spust oleju Po przeciwnej stronie

(@ Reduktor 2-st.(3) Reduktor 3-st.
@Pozycja puszki zaciskowej (rozdziat 8)

DR/ZR: B5 (IM B5) DR/ZR: V1 (IM V1)
Nr zam.: D16 Nr zam.: D88

N

TTTTT
=]
[[TT1

DR/ZR: V3 (IM V3)
Nr zam.: D96
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Wybor i dane zamdwieniowe (kontynuacja)

Reduktor dwu- i trzystopniowy z kofnierzem do mieszadfa (DR/ZR), rozmiary 108 - 168
Punkty kontroli oleju:

gg Poziom oleju @ Odpowietrznik § Spust oleju * Po przeciwnej stronie
(@ Reduktor 2-st.(3) Reduktor 3-st.
@Pozycja puszki zaciskowej (rozdziat 8)

DR/ZR: B5 (IM B5) DR/ZR: V1 (IM V1)
Nr zam.: D16 Nr zam.: D88

=

DR/ZR: V3 (IM V3)
Nr zam.: D96
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Motoreduktory walcowe

Sposoby montazu i pozycje montazowe

Wybor i dane zamdwieniowe (kontynuacja)
Reduktor walcowy tandemowy

Sposob montazu / pozycja montazowa reduktora tandemowego odpowiada tej dla reduktora gtéwnego.
Rysunki ponizej zostaty opracowane dla pokazania pozycji punktéw kontroli oleju dla drugiego reduktora.

Uwaga:

W poziomej pozycji pracy wypukta cze$¢ obudowy drugiego reduktora zwrécona jest zazwyczaj pionowo w dot.
Punkty kontroli oleju:

® Rozmiar 28/38 (2-gi reduktor): Te typy nasmarowano bezterminowo. Brak odpowietrzania, poziomu oleju lub spustu oleju.

* Od rozmiaru 48: IR Poziom oleju Odpowietrznik §&) Spust oleju  * Po przeciwnej stronie
7 N>

(@ Reduktor 2-st.(3) Reduktor 3-st.
... [4]Pozycja puszki zaciskowej (rozdziat 8)

[111]
/@ Reduktor gt.

Reduktor gt.

[
Reduktor gt. \\\\
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Wersje specjalne

Smarowanie

Reduktory walcowe napetniane sg standardowo olejem mineral-
nym jako gotowe do uzytkowania.

1)

Zakres stosowania Temperatura otoczenia

Jesli reduktor ma by¢ zastosowany w aplikacji o specyficznych
wymaganiach podane ponizej oleje moga by¢ zastosowane.

Oznaczenie DIN ISO Nr zam.

Oleje standardowe

Temperatura standardowa -10 +40°C CLP ISO VG 220 K06
Podwyzszona zywotnos$é serwisowa -20 +50°C CLP ISO PG VG 220 K07
Temperatura wysoka 0 +60°C CLP ISO PG VG 460 K08
Temperatura niska -30 +50°C CLP ISO PAO VG 220 K122
Temperatura najnizsza -40 +40°C CLP ISO PAO VG 68 K132

Temperatura standardowa -30 +40°C

CLP ISO PAO VG 460 K102

Oleje podlegajace biodegradaciji

Temperatura standardowa -20 +40°C

CLP ISO E VG 220 K112

1) Zalecenie

Reduktory o rozmiarach 48 do 188 wyposazone sa standardowo
w korki wlewu, poziomu oleju oraz spustu oleju. Odpowietrzanie
i filtr odpowietrzajacy, ktére dostarczane sg luzem, musza by¢
zamontowane w odpowiednim miejscu punktu wlewu, przed roz-
ruchem.

2 Na zapytanie

Rozmiary 18 do 28 nie posiadajg odpowietrzania, korka poziomu
lub spustu oleju. Olej nie wymaga wymiany, pod warunkiem za-
chowania wiasciwego obcigzenia termicznego dla reduktora.

Reduktory walcowe w rozmiarze 38 posiadajg srube olejowa; te
reduktory nie wymagaja elementéw odpowietrzania.

Kontrola poziomu oleju

Wziernik oleju

Dla rozmiaru 48 i powyzej reduktory moga by¢ wyposazone we
wzrokowy kontroler poziomu oleju (wziernik w postaci oczka) dla
wiekszosci sposobdéw oraz pozycji montazowych.

Nr zam. G34

Elektryczny system kontroli oleju

Jesli jest to wymagane, reduktor moze by¢ wyposazony w elek-
tryczny system kontroli oleju, ktéry umozliwia zdalny nadzér nad
wiasciwym poziomem oleju reduktora.Poziom oleju kontrolo-
wany jest poprzez czujnik pojemnosciowy tylko podczas postoju
reduktora; brak mozliwosci pomiaru ciggtego podczas pracy.

Nr zam.:
Czujnik pojemnosciowy G37
Wzmacniacz separacyjny 24 V G39

Odpowietrzanie reduktora

Umiejscowienie elementéw odpowietrzania widoczne jest na ry-
sunkach przedstawiajacych pozycje montazowe.

Jesli jest to wymagane, cisnieniowy zawor odpowietrzajacy mo-
ze by¢ zastosowany dla rozmiaru powyzej 48.

G_M015_XX_00180

Reduktor
Reduktor walcowy

Rozmiar

E.48 ... E. 128
D./2.48 ... D./Z.128

Nr zam.:
Filtr odpowietrzajacy G44
Cisnieniowy zawor odpowietrzajacy G45

G_M015_XX_00181

Reduktor
Reduktor walcowy

Rozmiar

E.148
D./Z.148 ... D./Z.188
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Motoreduktory walcowe

Wersje specjalne

Spust oleju

Sruba magnetyczna

Sruba magnetyczna do umieszczenia w miejscu otworu spusto-
wego dostepna jest dla reduktoréw walcowych powyzej rozmiaru
48. Zapewnia to zbieranie opitkbw metalu gromadzacych sie w
oleju reduktora.

Nr zam. G53

Zawor spustowy oleju

Zawor spustowy oleju jest dostepny na zapytanie dla reduktorow
0 rozmiarze powyzej 48.

Zawér moze by¢ wykonany jako kompletny z koncéwka gwinto-
wang, mocowany zaleznie od odpowiedniej pozycji montazowe;.

Nr zam.:
Zawor spustowy oleju, prosty G54

L

N
”[E fL QHF / jg -
3 2 1/ 4

Poz. 2 Pot. srubowe EGE

Poz. 1 Zawdr spustowy
Poz. 4 Zakonczenie $rubowe

Poz. 3 Pot. srubowe GE

Katowy zawor spustowy dostepny jest rowniez na zapytanie.

==

Al

Ej 32 1 4
ol

d2

el

L3

Poz. 2 Pot. $rubowe EGE
Poz. 4 Zakonczenie srubowe

Poz. 1 Zawdr spustowy
Poz. 3 Pot. Srubowe GE

Uszczelnienie

Uszczelnienie kasetowe

Uszczelnienie kasetowe, dodatkowo zabezpieczajgce przed wy-
ciekami oleju, dostepne jest dla reduktoréw walcowych o rozmia-
rach 38 do 168.

-
L[]

N
(]

IN
[ ]

G_M015_PL_00182a

Wat

SNNNNN

N\

Uszczelnienie podwojne

Uszczelnienie podwdjne dostepne jest dla reduktoréw o rozmia-
rach 18, 28, oraz 188. Uszczelnienie podwdjne jest szczegdlnie
zalecane do zastosowan na zewnatrz.

Nr zam. G23

Uszczelnienie kasetowe jest szczegolnie zalecane do zastoso-
wan na zewnatrz.
Nr zam. G24

ostonieta powierzchnia biezna uszczelnienia
brak uszkodzen podczas montazu

dodatkowa ochrona przed pytem
e kompleksowy system uszczelnienia zapobiega
uszkodzeniu powierzchni watu na skutek korozji lub pytu
3 e gumowany pierscien wewnetrzny i zewnetrzny

warstwa smaru zapobiega pracy uszczelnienia na sucho

Uszczelnienie Viton

Uszczelnienie Viton (tworzywo fluorkowe) jest zalecane przy
ciezkiej pracy reduktora i wysokich temperaturach otoczenia po-
wyzej +60 °C; dostepne dla wszystkich rozmiaréw reduktorow.

Nr zam. G25
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Wersje specjalne

Poprzecznie wzmocnione tozyska wyjsciowe

Jesli jest to wymagane, reduktory dostarczane sg z uktadem fo-
zysk poprzecznie wzmocnionych. Lozyska wzmocnione zapew-
niajg przenoszenie wyzszych sit promieniowych poprzez wat.

Nr zam. G20

Kotnierz mieszadta w wykonaniu “dry-well”

Kotnierz mieszadta moze by¢ wyposazony w dodatkowy pier-
$cien typu “V" (1) dla pozycji montazowej V1, zapewniajgc od-
sgczanie wyciekdw oleju do bezpiecznej komory, zabezpieczajac
w ten sposéb elementy zewnetrzne przed skutkami wyciekow.

Olej moze by¢ dodatkowo kontrolowany wzrokowo poprzez
wziernik lub czujnik elektryczny (2).

Ukfad dosmarowania dla kofnierza mieszadfa

Reduktor z kotnierzem do mieszadta moze by¢ wyposazony
w uktad do dosmarowania na zapytanie.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Przeglad rysunkéw wymiarowych

Typ reduktora Rysunek wymiarowy na stronie
E38 2/135
E48 2/138
5 —] E68 2/141
H = E88 2/144
= — E108 2/147
E128 2/150
E148 2/153
EF38 2/136
o EF48 2/139
B — EF68 2142
H - EF88 2/145
- — EF108 2/148
EF128 2/151
| EF148 2/154
EZ38 2137
o EZ48 2/139
E — EZ68 2142
H — EZ88 2/146
- — EZ108 2/149
EZ128 2/152
| EZ148 2/155
D/Z18 2/156
D/Z28 2/158
D/Z38 2/160
D/Z48 2/163
B D/z68 2/166
I I D/Z88 2/169
H — D/Z108 2/172
D/z128 2/175
D/Z148 2/178
D/Z168 2/181
D/Z188 2/184
DF/ZF18 2/157
DF/ZF28 2/159
DF/ZF38 2/161
DF/ZF48 2/164
= — DF/ZF68 21167
I — I I DF/ZF88 2/170
B — DF/ZF108 2173
S DF/ZF128 2/176
DF/ZF148 2/179
DF/ZF168 2/182
DF/ZF188 2/185
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Motoreduktory walcowe

Przeglad rysunkow wymiarowych (kontynuacja)

Typ reduktora Rysunek wymiarowy na stronie
Dz/z738 2/162
Dz/zz48 2/165
Dz/zz68 2/168
Dz/z788 2/171
H DZ/z2z108 2/174
[l ] DZz/zZ128 2/1177
Dz/z7148 2/180
DZ/ZZ168 2/183
Dz/z7188 2/186
D./2.38-Z28 ... Z.188-768 2/187
DR/ZR88 ... DR/ZR168 2/190
Otwory kotkowe 2/191
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor E38 (jednostopniowy), wykonanie tapowe

EO11

kB
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110 HH 128
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H ol e ‘ ! |
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i ). Fg\ ST
2w |
ST o i s
5 sl
125
155
E38 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV E38
LA71 368.5 423.5 139.0 146 90 90 114.5 M20x1.5/M25x2.5 12
LA71Z 387.5 4425 139.0 146 90 90 114.5 M20x1.5/M25x2.5 12
LA80 405.5 469.0 156.5 155 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 16
LA90S 436.5 507.5 174.0 163 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 21
LA90L 436.5 507.5 174.0 163 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 21
LA90ZL 481.5 552.5 174.0 163 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 24
LA100L 482.5 563.5 195.0 168 120 120 154.5 2xM32x1.5 30
LA112M 512.5 593.5 219.0 181 120 120 160.5 2xM32x1.5 41
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EF38 (jednostopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
EF011
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110 HH ‘
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DR MBx16 il
@ 40 || cl
Kotnierz al bl to2 cl el fl sl
A120 120 80 i6 8 100 3.0 6.8
A140 140 95 i6 10 115 3.0 9.0
A160 160 110 6 10 130 3.5 9.0
A200 200 130 i6 12 165 3.5 11.0
A250 250 180 i6 15 215 4.0 13.5
EF38 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EF38
LA71 368.5 423.5 139.0 146 90 90 114.5 M20x1.5/M25x2.5 14
LA71Z 387.5 442.5 139.0 146 90 90 114.5 M20x1.5/M25x2.5 14
LA80 405.5 469.0 156.5 155 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 19
LA90S 436.5 507.5 174.0 163 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 24
LA90L 436.5 507.5 174.0 163 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 24
LA90ZL 481.5 552.5 174.0 163 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 26
LA100L 482.5 563.5 195.0 168 120 120 154.5 2xM32x1.5 33
LA112M 512.5 593.5 219.0 181 120 120 160.5 2xM32x1.5 43
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EZ38 (jednostopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)
EZO11
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EZ38 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EZ38
LA71 368.5 423.5 139.0 146 90 90 114.5 M20x1.5/M25x2.5 11
LA71Z 387.5 442.5 139.0 146 90 90 1145 M20x1.5/M25x2.5 11
LA80 405.5 469.0 156.5 155 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 16
LA90S 436.5 507.5 174.0 163 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 20
LA9OL 436.5 507.5 174.0 163 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 20
LA90ZL 481.5 552.5 174.0 163 90 90 114.0 M20x1.5/M25x2.5 23
LA100L 482.5 563.5 195.0 168 120 120 154.5 2xM32x1.5 29
LA112M 512.5 593.5 219.0 181 120 120 160.5 2xM32x1.5 40
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor E48 (jednostopniowy), wykonanie tapowe

EO11
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E48 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV E48
LA71 363.0 418.0 139.0 146 90 90 109.0 M20x1.5/M25x2.5 15
LA71Z 382.0 437.0 139.0 146 90 90 109.0 M20x1.5/M25x2.5 15
LA80 400.0 463.5 156.5 155 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 20
LA90S 431.0 502.0 174.0 163 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 25
LA90L 431.0 502.0 174.0 163 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 25
LA90ZL 476.0 547.0 174.0 163 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 28
LA100L 477.0 558.0 195.0 168 120 120 149.0 2xM32x1.5 34
LA112M 506.0 587.0 219.0 181 120 120 154.0 2xM32x1.5 45
LA132S 568.5 670.5 259.0 195 140 140 197.0 2xM32x1.5 55
LA132M 568.5 670.5 259.0 195 140 140 197.0 2xM32x1.5 55
LA132ZM 614.5 716.5 259.0 195 140 140 197.0 2xM32x1.5 64
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EF48 (jednostopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
EF011
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Kotnierz al bl to2 cl el fl sl
120 120 80 i6 8 100 3.0 6.8
140 140 95 i6 10 115 3.0 9.0
160 160 110 6 10 130 3.5 9.0
200 200 130 i6 12 165 3.5 11.0
250 250 180 i6 15 215 4.0 13.5
EF48 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EF48
LA71 363.0 418.0 139.0 146 90 90 109.0 M20x1.5/M25x2.5 17
LA71Z 382.0 437.0 139.0 146 90 90 109.0 M20x1.5/M25x2.5 17
LA80 400.0 463.5 156.5 155 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 22
LA90S 431.0 502.0 174.0 163 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 27
LA90L 431.0 502.0 174.0 163 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 27
LA90ZL 476.0 547.0 174.0 163 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 30
LA100L 477.0 558.0 195.0 168 120 120 149.0 2xM32x1.5 36
LA112M 506.0 587.0 219.0 181 120 120 154.0 2xM32x1.5 47
LA132S 568.5 670.5 259.0 195 140 140 197.0 2xM32x1.5 57
LA132M 568.5 670.5 259.0 195 140 140 197.0 2xM32x1.5 57
LA132ZM 614.5 716.5 259.0 195 140 140 197.0 2xM32x1.5 66
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EZ48 (jednostopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-C)
EZO011
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EZ48 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EZ48
LA71 363.0 418.0 139.0 146 90 90 109.0 M20x1.5/M25x2.5 14
LA71Z 382.0 437.0 139.0 146 90 90 109.0 M20x1.5/M25x2.5 14
LA80 400.0 463.5 156.5 155 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 19
LA90S 431.0 502.0 174.0 163 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 23
LA90L 431.0 502.0 174.0 163 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 23
LA90ZL 476.0 547.0 174.0 163 90 90 108.5 M20x1.5/M25x2.5 26
LA100L 477.0 558.0 195.0 168 120 120 149.0 2xM32x1.5 33
LA112M 506.0 587.0 219.0 181 120 120 154.0 2xM32x1.5 44
LA132S 568.5 670.5 259.0 195 140 140 197.0 2xM32x1.5 54
LA132M 568.5 670.5 259.0 195 140 140 197.0 2xM32x1.5 54
LA132ZM 614.5 716.5 259.0 195 140 140 197.0 2xM32x1.5 63
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor E68 (jednostopniowy), wykonanie tapowe
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E68 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV E68
LA71 395 450.0 139.0 146 90 90 103.0 M20x1.5/M25x2.5 25
LA71Z 414 469.0 139.0 146 90 90 103.0 M20x1.5/M25x2.5 25
LA80 432 495.5 156.5 155 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 30
LA90S 463 534.0 174.0 163 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 34
LA90L 463 534.0 174.0 163 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 34
LA90ZL 508 579.0 174.0 163 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 37
LA100L 509 590.0 195.0 168 120 120 143.0 2xM32x1.5 44
LA112M 536 617.0 219.0 181 120 120 146.0 2xM32x1.5 55
LA132S 596 698.0 259.0 195 140 140 186.5 2xM32x1.5 68
LA132M 596 698.0 259.0 195 140 140 186.5 2xM32x1.5 68
LA132ZM 642 744.0 259.0 195 140 140 186.5 2xM32x1.5 77
LA160M 699 817.5 313.5 227 165 165 212.5 2xM40x1.5 101
LA160L 699 817.5 313.5 227 165 165 2125 2xM40x1.5 101

DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EF68 (jednostopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
EF011
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Kotnierz al bl to2 cl el fl sl
A200 200 130 i6 12 165 3.5 11.0
A250 250 180 i6 15 215 4.0 13.5
A300 300 230 i6 16 265 4.0 13.5
EF68 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EF68
LA71 395 450.0 139.0 146 90 90 103.0 M20x1.5/M25x2.5 27
LA71Z 414 469.0 139.0 146 90 90 103.0 M20x1.5/M25x2.5 27
LA80 432 495.5 156.5 155 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 32
LA90S 463 534.0 174.0 163 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 36
LA90L 463 534.0 174.0 163 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 36
LA90ZL 508 579.0 174.0 163 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 39
LA100L 509 590.0 195.0 168 120 120 143.0 2xM32x1.5 46
LA112M 536 617.0 219.0 181 120 120 146.0 2xM32x1.5 57
LA132S 596 698.0 259.0 195 140 140 186.5 2xM32x1.5 70
LA132M 596 698.0 259.0 195 140 140 186.5 2xM32x1.5 70
LA132ZM 642 744.0 259.0 195 140 140 186.5 2xM32x1.5 79
LA160M 699 817.5 3135 227 165 165 2125 2xM40x1.5 103
LA160L 699 817.5 313.5 227 165 165 212.5 2xM40x1.5 103
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EZ68 (jednostopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-C)
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EZ68 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EZ68
LA71 395 450.0 139.0 146 90 90 103.0 M20x1.5/M25x2.5 22
LA71Z 414 469.0 139.0 146 90 90 103.0 M20x1.5/M25x2.5 22
LA80 432 495.5 156.5 155 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 27
LA90S 463 534.0 174.0 163 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 32
LA9OL 463 534.0 174.0 163 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 32
LA90ZL 508 579.0 174.0 163 90 90 102.5 M20x1.5/M25x2.5 35
LA100L 509 590.0 195.0 168 120 120 143.0 2xM32x1.5 41
LA112M 536 617.0 219.0 181 120 120 146.0 2xM32x1.5 53
LA132S 596 698.0 259.0 195 140 140 186.5 2xM32x1.5 66
LA132M 596 698.0 259.0 195 140 140 186.5 2xM32x1.5 66
LA132ZM 642 744.0 259.0 195 140 140 186.5 2xM32x1.5 75
LA160M 699 817.5 313.5 227 165 165 212.5 2xM40x1.5 99
LA160L 699 817.5 313.5 227 165 165 2125 2xM40x1.5 99
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor E88 (jednostopniowy), wykonanie tapowe
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E88 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV E88
LA90S 462.0 533.0 174.0 163.0 90 90 87.5 M20x1.5/M25x2.5 52
LA90OL 462.0 533.0 174.0 163.0 90 90 87.5 M20x1.5/M25x2.5 52
LA90ZL 507.0 578.0 174.0 163.0 90 90 87.5 M20x1.5/M25x2.5 55
LA100L 505.5 586.5 195.0 168.0 120 120 125.5 2xM32x1.5 60
LA112M 531.5 612.5 219.0 181.0 120 120 127.5 2xM32x1.5 72
LA132S 591.5 693.5 259.0 195.0 140 140 168.0 2xM32x1.5 84
LA132M 591.5 693.5 259.0 195.0 140 140 168.0 2xM32x1.5 84
LA132ZM 637.5 739.5 259.0 195.0 140 140 168.0 2xM32x1.5 93
LA160M 696.0 814.5 313.5 227.0 165 165 195.5 2xM40x1.5 119
LA160L 696.0 814.5 313.5 227.0 165 165 195.5 2xM40x1.5 119
LG180zZM 807.0 929.0 348.0 3225 260 192 213.0 2xM40x1.5 241
LG180L 756.0 878.0 348.0 322.5 260 192 213.0 2xM40x1.5 211
LG180ZL 807.0 929.0 348.0 3225 260 192 213.0 2xM40x1.5 241
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EF88 (jednostopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
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Kotnierz al bl to2 cl el fl sl
A250 250 180 i6 15 215 4 135
A300 300 230 i6 16 265 4 13.5
A350 350 250 h6 18 300 4 17.5
EF88 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EF88
LA90S 462.0 533.0 174.0 163.0 90 90 87.5 M20x1.5/M25x2.5 54
LA9OL 462.0 533.0 174.0 163.0 90 90 87.5 M20x1.5/M25x2.5 54
LA90ZL 507.0 578.0 174.0 163.0 90 90 87.5 M20x1.5/M25x2.5 57
LA100L 505.5 586.5 195.0 168.0 120 120 125.5 2xM32x1.5 62
LA112M 531.5 612.5 219.0 181.0 120 120 127.5 2xM32x1.5 74
LA132S 591.5 693.5 259.0 195.0 140 140 168.0 2xM32x1.5 85
LA132M 591.5 693.5 259.0 195.0 140 140 168.0 2xM32x1.5 85
LA132ZM 637.5 739.5 259.0 195.0 140 140 168.0 2xM32x1.5 95
LA160M 696.0 814.5 3135 227.0 165 165 195.5 2xM40x1.5 120
LA160L 696.0 814.5 313.5 227.0 165 165 195.5 2xM40x1.5 120
LG180ZM 807.0 929.0 348.0 3225 260 192 213.0 2xM40x1.5 242
LG180L 756.0 878.0 348.0 3225 260 192 213.0 2xM40x1.5 212
LG180ZL 807.0 929.0 348.0 3225 260 192 213.0 2xM40x1.5 212
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EZ88 (jednostopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)
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EZ88 Waga

Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EZ88
LA90S 462.0 533.0 174.0 163.0 90 90 87.5 M20x1.5/M25x2.5 47
LA90L 462.0 533.0 174.0 163.0 90 90 87.5 M20x1.5/M25x2.5 47
LA90ZL 507.0 578.0 174.0 163.0 90 90 87.5 M20x1.5/M25x2.5 50
LA100L 505.5 586.5 195.0 168.0 120 120 125.5 2xM32x1.5 55
LA112M 531.5 612.5 219.0 181.0 120 120 127.5 2xM32x1.5 67
LA132S 591.5 693.5 259.0 195.0 140 140 168.0 2xM32x1.5 79
LA132M 591.5 693.5 259.0 195.0 140 140 168.0 2xM32x1.5 79
LA132ZM 637.5 739.5 259.0 195.0 140 140 168.0 2xM32x1.5 88
LA160M 696.0 814.5 313.5 227.0 165 165 195.5 2xM40x1.5 114
LA160L 696.0 814.5 313.5 227.0 165 165 195.5 2xM40x1.5 114
LG180ZM 807.0 929.0 348.0 322.5 260 192 213.0 2xM40x1.5 236
LG180L 756.0 878.0 348.0 3225 260 192 213.0 2xM40x1.5 206
LG180ZL 807.0 929.0 348.0 322.5 260 192 213.0 2xM40x1.5 236

DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor E108 (jednostopniowy), wykonanie tapowe
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E108 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV E108
LA90S 474.5 5455 174.0 163.0 90 90 76.0 M20x1.5/M25x2.5 74
LA9OL 4745 5455 174.0 163.0 90 90 76.0 M20x1.5/M25x2.5 74
LAQ0ZL 519.5 590.5 174.0 163.0 90 90 76.0 M20x1.5/M25x2.5 77
LA100L 517.5 598.5 195.0 168.0 120 120 1135 2xM32x1.5 82
LA112M 544.0 625.0 219.0 181.0 120 120 116.0 2xM32x1.5 94
LA132S 603.0 705.0 259.0 195.0 140 140 155.5 2xM32x1.5 105
LA132M 603.0 705.0 259.0 195.0 140 140 155.5 2xM32x1.5 105
LA132ZM 649.0 751.0 259.0 195.0 140 140 155.5 2xM32x1.5 114
LA160M 708.5 827.0 3135 227.0 165 165 184.0 2XM40x1.5 139
LA160L 708.5 827.0 3135 227.0 165 165 184.0 2XM40x1.5 139
LG180ZM 816.0 938.0 348.0 3225 260 192 198.0 2xM40x1.5 266
LG180L 765.0 887.0 348.0 3225 260 192 198.0 2XM40x1.5 236
LG180ZL 816.0 938.0 348.0 3225 260 192 198.0 2XM40x1.5 266
LG200L 821.0 947.0 385.0 301.0 260 192 228.0 2xM50x1.5 316
LG225S* 1083.0 AA 439.0 325.0 260 192 197.0 2XM50x1.5 472
LG225M* 1083.0 AA 439.0 325.0 260 192 197.0 2XM50x1.5 460
LG225ZM* 1143.0 AA 439.0 325.0 260 192 197.0 2XM50x1.5 518
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EF108 (jednostopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
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Kotnierz al bl to2 cl el 1 sl
A300 300 230 i6 16 265 4 13.5
A350 350 250 h6 18 300 5 17.5
A450 450 350 h6 22 400 5 17.5
EF108 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EF108
LA90S 474.5 545.5 174.0 163.0 90 90 76.0 M20x1.5/M25x2.5 84
LA90L 474.5 545.5 174.0 163.0 90 90 76.0 M20x1.5/M25x2.5 84
LA90ZL 519.5 590.5 174.0 163.0 90 90 76.0 M20x1.5/M25x2.5 87
LA100L 517.5 598.5 195.0 168.0 120 120 113.5 2xM32x1.5 92
LAl12M 544.0 625.0 219.0 181.0 120 120 116.0 2xM32x1.5 104
LA132S 603.0 705.0 259.0 195.0 140 140 155.5 2xM32x1.5 114
LA132M 603.0 705.0 259.0 195.0 140 140 155.5 2xM32x1.5 114
LA132ZM 649.0 751.0 259.0 195.0 140 140 155.5 2xM32x1.5 123
LA160M 708.5 827.0 313.5 227.0 165 165 184.0 2xM40x1.5 149
LA160L 708.5 827.0 3135 227.0 165 165 184.0 2xM40x1.5 149
LG180zZM 816.0 938.0 348.0 3225 260 192 198.0 2xM40x1.5 275
LG180L 765.0 887.0 348.0 322.5 260 192 198.0 2xM40x1.5 245
LG180ZL 816.0 938.0 348.0 3225 260 192 198.0 2xM40x1.5 275
LG200L 821.0 947.0 385.0 301.0 260 192 228.0 2xM50x1.5 325
LG225S* 1083.0 AA 439.0 325.0 260 192 197.0 2xM50x1.5 481
LG225M* 1083.0 AA 439.0 325.0 260 192 197.0 2xM50x1.5 469
LG225ZM* 1143.0 AA 439.0 325.0 260 192 197.0 2xM50x1.5 527
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EZ108 (jednostopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)

EZO011
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EZ108 Waga

Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EZ108
LA90S 474.5 545.5 174.0 163.0 90 90 76.0 M20x1.5/M25x2.5 67
LA9OL 474.5 545.5 174.0 163.0 90 90 76.0 M20x1.5/M25x2.5 67
LA90ZL 519.5 590.5 174.0 163.0 90 90 76.0 M20x1.5/M25x2.5 70
LA100L 5175 598.5 195.0 168.0 120 120 113.5 2xM32x1.5 75
LA112M 544.0 625.0 219.0 181.0 120 120 116.0 2xM32x1.5 87
LA132S 603.0 705.0 259.0 195.0 140 140 155.5 2xM32x1.5 98
LA132M 603.0 705.0 259.0 195.0 140 140 155.5 2xM32x1.5 98
LA132ZM 649.0 751.0 259.0 195.0 140 140 155.5 2xM32x1.5 107
LA160M 708.5 827.0 3135 227.0 165 165 184.0 2xM40x1.5 132
LA160L 708.5 827.0 3135 227.0 165 165 184.0 2xM40x1.5 132
LG180ZM 816.0 938.0 348.0 3225 260 192 198.0 2xM40x1.5 259
LG180L 765.0 887.0 348.0 3225 260 192 198.0 2xM40x1.5 229
LG180ZL 816.0 938.0 348.0 3225 260 192 198.0 2xM40x1.5 259
LG200L 821.0 947.0 385.0 301.0 260 192 228.0 2xM50x1.5 309
LG225S* 1083.0 AA 439.0 325.0 260 192 197.0 2xM50x1.5 465
LG225M* 1083.0 AA 439.0 325.0 260 192 197.0 2xM50x1.5 453
LG225ZM* 1143.0 AA 439.0 325.0 260 192 197.0 2xM50x1.5 511

DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor E128 (jednostopniowy), wykonanie tapowe
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E128 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV E128
LA100L 539.0 620.0 195.0 168.0 120 120 104.0 2xM32x1.5 121
LA112M 564.5 645.5 219.0 181.0 120 120 105.5 2xM32x1.5 132
LA132S 623.5 725.5 259.0 195.0 140 140 145.0 2xM32x1.5 142
LA132M 623.5 725.5 259.0 195.0 140 140 145.0 2xM32x1.5 142
LA132ZM 669.5 7715 259.0 195.0 140 140 145.0 2xM32x1.5 151
LA160M 723.0 841.5 313.5 227.0 165 165 167.5 2xM40x1.5 181
LA160L 723.0 841.5 313.5 227.0 165 165 167.5 2xM40x1.5 181
LG180ZM 833.5 955.5 348.0 3225 260 192 184.5 2xM40x1.5 302
LG180L 782.5 904.5 348.0 3225 260 192 184.5 2xM40x1.5 272
LG180ZL 833.5 955.5 348.0 322.5 260 192 184.5 2xM40x1.5 302
LG200L 838.5 964.5 385.0 301.0 260 192 214.5 2xM50x1.5 352
LG225S 911.0 AA 439.0 325.0 260 192 250.0 2xM50x1.5 428
LG225M 911.0 AA 439.0 325.0 260 192 250.0 2xM50x1.5 416
LG225ZM 971.0 AA 439.0 325.0 260 192 250.0 2xM50x1.5 474
LG250M* 1200.0 AA 489.0 392.0 300 236 238.0 2xM63x1.5 596
LG250ZM* 1270.0 AA 489.0 392.0 300 236 238.0 2xM63x1.5 699
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EF128 (jednostopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
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A350 350 250 h6 18 300 5 17.5
A450 450 350 h6 20 400 5 175
EF128 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EF128
LA100L 539.0 620.0 195.0 168.0 120 120 104.0 2xM32x1.5 125
LA112M 564.5 645.5 219.0 181.0 120 120 105.5 2xM32x1.5 137
LA132S 623.5 725.5 259.0 195.0 140 140 145.0 2xM32x1.5 146
LA132M 623.5 7255 259.0 195.0 140 140 145.0 2xM32x1.5 146
LA132ZM 669.5 7715 259.0 195.0 140 140 145.0 2xM32x1.5 155
LA160M 723.0 841.5 313.5 227.0 165 165 167.5 2xM40x1.5 185
LA160L 723.0 841.5 313.5 227.0 165 165 167.5 2xM40x1.5 185
LG180ZM 833.5 955.5 348.0 3225 260 192 184.5 2xM40x1.5 306
LG180L 782.5 904.5 348.0 3225 260 192 184.5 2xM40x1.5 276
LG180ZL 833.5 955.5 348.0 3225 260 192 184.5 2xM40x1.5 306
LG200L 838.5 964.5 385.0 301.0 260 192 2145 2xM50x1.5 356
LG225S 911.0 AA 439.0 325.0 260 192 250.0 2xM50x1.5 432
LG225M 911.0 AA 439.0 325.0 260 192 250.0 2xM50x1.5 420
LG225ZM 971.0 AA 439.0 325.0 260 192 250.0 2xM50x1.5 478
LG250M* 1200.0 AA 489.0 392.0 300 236 238.0 2xM63x1.5 600
LG250ZM* 1270.0 AA 489.0 392.0 300 236 238.0 2xM63x1.5 703
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EZ128 (jednostopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)
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EZ128 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EZ128
LA100L 539.0 620.0 195.0 168.0 120 120 104.0 2xM32x1.5 108
LA112M 564.5 645.5 219.0 181.0 120 120 105.5 2xM32x1.5 119
LA132S 623.5 725.5 259.0 195.0 140 140 145.0 2xM32x1.5 129
LA132M 623.5 725.5 259.0 195.0 140 140 145.0 2xM32x1.5 129
LA132ZM 669.5 7715 259.0 195.0 140 140 145.0 2xM32x1.5 138
LA160M 723.0 8415 313.5 227.0 165 165 167.5 2xM40x1.5 168
LA160L 723.0 841.5 313.5 227.0 165 165 167.5 2xM40x1.5 168
LG180ZM 833.5 95615 348.0 3225 260 192 184.5 2xM40x1.5 289
LG180L 782.5 904.5 348.0 3225 260 192 184.5 2xM40x1.5 259
LG180ZL 833.5 955.5 348.0 3225 260 192 184.5 2xM40x1.5 289
LG200L 838.5 964.5 385.0 301.0 260 192 214.5 2xM50x1.5 339
LG225S 911.0 AA 439.0 325.0 260 192 250.0 2xM50x1.5 415
LG225M 911.0 AA 439.0 325.0 260 192 250.0 2xM50x1.5 403
LG225ZM 971.0 AA 439.0 325.0 260 192 250.0 2xM50x1.5 461
LG250M* 1200.0 AA 489.0 392.0 300 236 238.0 2xM63x1.5 583
LG250ZM* 1270.0 AA 489.0 392.0 300 236 238.0 2xM63x1.5 686
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 Uwagi, patrz str. 2/191

*

z adapterem
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor E148 (jednostopniowy), wykonanie tapowe
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E148 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV E148
LA132S 636.5 738.5 259.0 195.0 140 140 137.0 2xM32x1.5 169
LA132M 636.5 738.5 259.0 195.0 140 140 137.0 2xM32x1.5 169
LA132ZM 682.5 784.5 259.0 195.0 140 140 137.0 2xM32x1.5 178
LA160M 736.5 855.0 3135 227.0 165 165 160.0 2xM40x1.5 203
LA160L 736.5 855.0 3135 227.0 165 165 160.0 2XxM40x1.5 203
LG180ZM 847.0 969.0 348.0 3225 260 192 177.0 2xM40x1.5 328
LG180L 796.0 918.0 348.0 322.5 260 192 177.0 2xM40x1.5 298
LG180ZL 847.0 969.0 348.0 3225 260 192 177.0 2xM40x1.5 328
LG200L 852.0 978.0 395.0 301.0 260 192 207.0 2xM50x1.5 378
LG225S 924.5 AA 439.0 325.0 260 192 242.5 2xM50x1.5 452
LG225M 924.5 AA 439.0 325.0 260 192 242.5 2xM50x1.5 440
LG225ZM 984.5 AA 439.0 325.0 260 192 242.5 2xM50x1.5 498
LG250M 1019.5 AA 489.0 392.0 300 236 278.0 2xM63x1.5 542
LG250ZM 1089.5 AA 489.0 392.0 300 236 278.0 2xM63x1.5 645
LG280S* 1296.0 AA 540.0 432.0 300 236 253.0 2xM63x1.5 774
LG280M* 1296.0 AA 540.0 432.0 300 236 253.0 2xM63x1.5 785
LG280ZM* 1406.0 AA 540.0 432.0 300 236 253.0 2xM63x1.5 874
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EF148 (jednostopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
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Kotnierz al bl to2 cl el fl sl
A350 350 250 h6 18 300 5] 175
A450 450 350 h6 22 400 5 17.5
A550 550 450 h6 25 500 5 175
EF148 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EF148
LA132S 636.5 738.5 259.0 195.0 140 140 137.0 2xM32x1.5 180
LA132M 636.5 738.5 259.0 195.0 140 140 137.0 2xM32x1.5 180
LA132ZM 682.5 784.5 259.0 195.0 140 140 137.0 2xM32x1.5 190
LA160M 736.5 855.0 313.5 227.0 165 165 160.0 2xM40x1.5 214
LA160L 736.5 855.0 313.5 227.0 165 165 160.0 2xM40x1.5 214
LG180ZM 847.0 969.0 348.0 322.5 260 192 177.0 2xM40x1.5 340
LG180L 796.0 918.0 348.0 3225 260 192 177.0 2xM40x1.5 310
LG180ZL 847.0 969.0 348.0 322.5 260 192 177.0 2xM40x1.5 340
LG200L 852.0 978.0 385.0 301.0 260 192 207.0 2xM50x1.5 390
LG225S 924.5 AA 439.0 325.0 260 192 2425 2xM50x1.5 464
LG225M 924.5 AA 439.0 325.0 260 192 242.5 2xM50x1.5 452
LG225ZM 984.5 AA 439.0 325.0 260 192 242.5 2xM50x1.5 510
LG250M 1019.5 AA 489.0 392.0 300 236 278.0 2xM63x1.5 554
LG250ZM 1089.5 AA 489.0 392.0 300 236 278.0 2xM63x1.5 657
LG280S* 1296.0 AA 540.0 432.0 300 236 253.0 2xM63x1.5 786
LG280M* 1296.0 AA 540.0 432.0 300 236 253.0 2xM63x1.5 797
LG280ZM* 1406.0 AA 540.0 432.0 300 236 253.0 2xM63x1.5 886
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor EZ148 (jednostopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)
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EZ148 Waga
Silnik k kB AC AD AG LL HH DV EZ148
LA132S 636.5 738.5 259.0 195.0 140 140 137.0 2xM32x1.5 154
LA132M 636.5 738.5 259.0 195.0 140 140 137.0 2xM32x1.5 154
LA132ZM 682.5 784.5 259.0 195.0 140 140 137.0 2xM32x1.5 163
LA160M 736.5 855.0 313.5 227.0 165 165 160.0 2xM40x1.5 188
LA160L 736.5 855.0 313.5 227.0 165 165 160.0 2xM40x1.5 188
LG180ZM 847.0 969.0 348.0 322.5 260 192 177.0 2xM40x1.5 313
LG180L 796.0 918.0 348.0 322.5 260 192 177.0 2xM40x1.5 283
LG180ZL 847.0 969.0 348.0 3225 260 192 177.0 2xM40x1.5 313
LG200L 852.0 978.0 385.0 301.0 260 192 207.0 2xM50x1.5 363
LG225S 924.5 AA 439.0 325.0 260 192 242.5 2xM50x1.5 437
LG225M 924.5 AA 439.0 325.0 260 192 242.5 2xM50x1.5 425
LG225ZM 984.5 AA 439.0 325.0 260 192 2425 2xM50x1.5 483
LG250M 1019.5 AA 489.0 392.0 300 236 278.0 2xM63x1.5 527
LG250ZM 1089.5 AA 489.0 392.0 300 236 278.0 2xM63x1.5 630
LG280S* 1296.0 AA 540.0 432.0 300 236 253.0 2xM63x1.5 759
LG280M* 1296.0 AA 540.0 432.0 300 236 253.0 2xM63x1.5 770
LG280ZM* 1406.0 AA 540.0 432.0 300 236 253.0 2xM63x1.5 859
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 Uwagi, patrz str. 2/191

* z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z18 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie tapowe
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Z18 D18 Waga
Silnik k kB k AD AG LL HH DV 718 D18
LA71 327 382 327 146 90 90 40.5 M20x1.5/M25x2.5 8 8
LA71Z 346 401 346 146 90 90 40.5 M20x1.5/M25x2.5 8 8
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885

2/156 Siemens D 87.1 - 2007



Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF18 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
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Kotnierz al bl to2 cl el fl ql sl i2
A120 120 80 j6 8 100 3.0 28 6.6 40
A140 140 95 i6 9 115 3.0 27 9.0 40
A160 160 110 i6 9 130 3.5 27 9.0 40
ZF18 DF18 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH DV ZF18 DF18
LA71 335 390 335 390 139 146 90 90 40.5 M20x1.5/M25x2.5 8 9
LA71Z 354 409 354 409 139 146 90 90 40.5 M20x1.5/M25x2.5 8 9
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z28 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie tapowe
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Z28 D28 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH DV z28 D28
LA71 337.5 392.5 337.5 392.5 139 146 90 90 58.5 M20x1.5/M25x2.5 9 9
LA71Z 356.5 411.5 356.5 411.5 139 146 90 90 58.5 M20x1.5/M25x2.5 9 9
LA90S 434.5 505.5 434.5 505.5 174 185 90 90 87.0 M20x1.5/M25x2.5 18 19
LA9OL 434.5 505.5 434.5 505.5 174 185 90 90 87.0 M20x1.5/M25x2.5 18 19
LA90ZL 479.5 550.5 479.5 550.5 174 185 90 90 87.0 M20x1.5/M25x2.5 21 22
LA100L 516.5 597.5 - - 195 168 120 120 163.5 2xM32x1.5 28 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF28 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
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Kotnierz al bl to2 cl el fl ql sl i2
A120 120 80 j6 100 3.0 28 6.6 50
A140 140 95 i6 115 3.0 27 9.0 50
A160 160 110 i6 130 3.5 27 9.0 50
ZF28 DF28 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH DV ZF28 DF28
LA71 343.5 398.5 337.5 392.5 139 146 90 90 58.5 M20x1.5/M25x2.5 9 9
LA71Z 362.5 417.5 356.5 411.5 139 146 90 90 58.5 M20x1.5/M25x2.5 9 9
LA90S 440.5 511.5 440.5 511.5 174 185 90 90 87.0 M20x1.5/M25x2.5 18 19
LA90L 440.5 511.5 440.5 511.5 174 185 90 90 87.0 M20x1.5/M25x2.5 18 19
LA90ZL 485.5 556.5 485.5 556.5 174 185 90 90 87.0 M20x1.5/M25x2.5 21 22
LA100L 522.5 603.5 - - 195 168 120 120 163.5 2xM32x1.5 28 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z38 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie tapowe
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25 k6 50 7 40 28 8 75

*) Serie preferowane

738 D38 738 D38 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV Z38 D38
LA71 3985 4535 4135 4685 139.0 146 90 90 114.5 129.5 M20x1.5/M25x2.5 16 17
LA71Z 417.5 472.5 432.5 487.5 139.0 146 90 90 114.5 129.5 M20x1.5/M25x2.5 16 17
LA80 4355 499.0 4505 514.0 156.5 155 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 21 22
LA90S 466.5 5375 4815 5525 1740 163 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 26 27
LA9OL 466.5 5375 4815 5525 1740 163 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 26 27
LA90ZL 511.5 5825 5265 5975 174.0 163 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 29 30
LA100L 5125 5935 - - 195.0 168 120 120 1545 - 2xM32x1.5 35 -
LA112M 5420 623.0 - - 219.0 181 120 120 160.0 - 2xM32x1.5 45 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF38 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)

DZF011
kB
k
W
LL
X
u @ \‘
A. X _|Ss I R |
- L = ggls e
] | 5
%g
Kotnierz al bl to2 cl el fl ql sl d tol | 14 13 t u i2 DR
A120 120 80 i6 8 100 3.0 23 6.8 30 k6 60 7 50 33 8 60 M10x22
25 k6 50 7 40 28 8 50
A140 140 95 i6 7 115 3.0 26 9.0 30 k6 60 7 50 83 8 60 M10x22
25 k6 50 7 40 28 8 50
A160 160 110 6 10 130 35 26 9.0 30 k6 60 7 50 33 8 60 M10x22
25 k6 50 7 40 28 8 50
A200" 200 130 i6 12 165 3.5 24 11.0 30 k6 60 7 50 33 8 60 M10x22
25 k6 50 7 40 28 8 50
A250 250 180 j6 15 215 40 21 135 30 k6 60 7 50 33 8 60 M10x22
25 k6 50 7 40 28 8 50
ZF38 DF38 ZF38 DF38 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV ZF38 DF38
LA71 3985 4535 4135 468.5 139.0 146 90 90 1145 129.5 M20x1.5/M25x2.5 17 18
LA71Z 4175 4725 4325 487.5 139.0 146 90 90 1145 129.5 M20x1.5/M25x2.5 17 18
LA80 4355  499.0 4505 514.0 156.5 155 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 22 22
LA90S 466.5 537.5 4815 552.5 174.0 163 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 26 27
LA9OL 466.5 537.5 4815 552.5 174.0 163 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 26 27
LA90ZL 511.5 582.5 526.5 597.5 174.0 163 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 29 30
LA100L 512.5 5935 - - 195.0 168 120 120 1545 - 2xM32x1.5 35 -
LA112M 542.0 623.0 - - 219.0 181 120 120 160.0 - 2xM32x1.5 46 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 1) Kotnierz A200 potaczony jest z urzadzeniem przez $ruby dwustronne.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DZ/ZZ38 (dwu-/trzystopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)

Dzz011
kB
k
! 140 W
14 L3 LL
X

) >< Sl w E ] : ] o 3

16 =g H--d g
g hSY — i — :
R 10 4{
® 2 | 59

d tol | 14 13 t u i2 DR

30* k6 60 7 50 33 8 73 M10x22

25 k6 50 7 40 28 8 63
*) Serie preferowane

2738 Dz38 7738 Dz38 Waga

Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 7738 Dz38
LA71 398.5 4535 4135 4685 139.0 146 90 90 1145 129.5 M20x1.5/M25x2.5 15 16
LA71Z 4175 4725 4325 4875 139.0 146 90 90 114.5 129.5 M20x1.5/M25x2.5 15 16
LA80 4355 499.0 450.5 514.0 156.5 55 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 20 21
LA90S 466.5 537.5 4815 552.5 174.0 163 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 24 25
LA90L 466.5 5375 4815 552.5 174.0 163 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 24 25
LA90ZL 511.5 582.5 526.5 597.5 174.0 163 90 90 114.0 129.0 M20x1.5/M25x2.5 27 28
LA100L 512.5 5935 - - 195.0 168 120 120 1545 - 2xM32x1.5 33 -
LA112M 542.0 623.0 - - 219.0 181 120 120 160.0 - 2xM32x1.5 44 -

DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z48 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie tapowe
Dz011

! L4
e
10 LB
; =
Eg
d tol | 14 13 t u i DR
40* k6 80 5 70 43 12 110 M16x36
30 k6 60 7 50 33 8 90 M10x22
*) Serie preferowane
Z48 D48 Z48 D48 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV Z48 D48
LA71 426 481.0 443 498.0 139.0 146 90 90 109.0 126.0 M20x1.5/M25x2.5 26 27
LA71Z 445 500.0 462 517.0 139.0 146 90 90 109.0 126.0 M20x1.5/M25x2.5 26 27
LA80 463 526.5 480 543.5 156.5 155 90 90 108.5 1255 M20x1.5/M25x2.5 31 32
LA90S 494 565.0 511 582.0 174.0 163 90 90 108.5 125.5 M20x1.5/M25x2.5 35 36
LA9OL 494 565.0 511 582.0 174.0 163 90 90 108.5 125.5 M20x1.5/M25x2.5 35 36
LA90ZL 539 610.0 556 627.0 174.0 163 90 90 108.5 1255 M20x1.5/M25x2.5 38 39
LA100L 540 621.0 557 638.0 195.0 168 120 120 149.0 166.0 2xM32x1.5 44 45
LA112M 569 650.0 - - 219.0 181 120 120 1540 - 2xM32x1.5 56 -
LA132S 631 733.0 - - 259.0 195 140 140 1965 - 2xM32x1.5 66 -
LA132M 631 733.0 - - 259.0 195 140 140 1965 - 2xM32x1.5 66 -
LA132ZM 677 779.0 - - 259.0 195 140 140 196.5 - 2xM32x1.5 75 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF48 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)

DZF011
kB
k
o
L
X
u @ \‘
A. X _|Ss I R |
- L = ggls e
| = 0 N
i =
%g
Kotnierz al bl to2 cl el fl ql sl d tol | 14 13 t u i2 DR
A200 200 130 j6 12 165 3.5 29 11.0 40 k6 80 5 70 43 12 80 M16x36
30 k6 60 7 50 33 8 60 M10x22
A2500) 250 180 i6 15 215 40 26 135 40 k6 80 5 70 43 12 80 M16x36
30 k6 60 7 50 33 8 60 M10x22
A300 300 230 j6 15 265 4.0 26 135 40 k6 80 5 70 43 12 80 M16x36
30 k6 60 7 50 33 8 60 M10x22
ZF48 DF48 ZF48 DF48 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV ZF48 DF48
LA71 426 481.0 443 498.0 139.0 146 90 90 109.0 126.0 M20x1.5/M25x2.5 27 28
LA71Z 445 500.0 462 517.0 139.0 146 90 90 109.0 126.0 M20x1.5/M25x2.5 27 28
LA80 463 526.5 480 543.5 156.5 155 90 90 108.5 1255 M20x1.5/M25x2.5 32 33
LA90S 494 565.0 511 582.0 174.0 163 90 90 108.5 125.5 M20x1.5/M25x2.5 37 38
LA9OL 494 565.0 511 582.0 174.0 163 90 90 108.5 125.5 M20x1.5/M25x2.5 37 38
LA90ZL 539 610.0 556 627.0 174.0 163 90 90 108.5 1255 M20x1.5/M25x2.5 40 40
LA100L 540 621.0 557 638.0 195.0 168 120 120 149.0 166.0 2xM32x1.5 46 47
LA112M 569 650.0 - - 219.0 181 120 120 1540 - 2xM32x1.5 57 -
LA132S 631 733.0 - - 259.0 195 140 140 1965 - 2xM32x1.5 67 -
LA132M 631 733.0 - - 259.0 195 140 140 1965 - 2xM32x1.5 67 -
LA132ZM 677 779.0 - - 259.0 195 140 140 1965 - 2xM32x1.5 76 -
DIN 332 A Klin / wpust klinowy DIN 6885 1 Kotnierz A250 jest potaczony z maszyng poprzez kotki.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DZ/ZZ48 (dwu-/trzystopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)

Dzz011
kB
k
! 173 W
14 ] 13 LL
X
u ® 7
A. X uls 01 Ho |
s} | — Y O A = [ N
& =g -
= N N |
|
DR
d tol | 14 13 t u i2 DR
40* k6 80 5 70 43 12 97 M16x36
30 k6 60 7 50 33 8 77 M10x22
*) Serie preferowane
7748 Dz48 7748 Dz48 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 7748 Dz48
LA71 426 481.0 443 498.0 139.0 146 90 90 109.0 126.0 M20x1.5/M25x2.5 24 25
LA71Z 445 500.0 462 517.0 139.0 146 90 90 109.0 126.0 M20x1.5/M25x2.5 24 25
LA80 463 526.5 480 543.5 156.5 55 90 90 108.5 125.5 M20x1.5/M25x2.5 29 30
LA90S 494 565.0 511 582.0 174.0 163 90 90 108.5 1255 M20x1.5/M25x2.5 33 34
LA9OL 494 565.0 511 582.0 174.0 163 90 90 108.5 125.5 M20x1.5/M25x2.5 33 34
LA90ZL 539 610.0 556 627.0 174.0 163 90 90 108.5 125.5 M20x1.5/M25x2.5 36 37
LA100L 540 621.0 557 638.0 195.0 168 120 120 149.0 166.0 2xM32x1.5 42 43
LA112M 569 650.0 - - 219.0 181 120 120 1540 - 2xM32x1.5 54 -
LA132S 631 733.0 - - 259.0 195 140 140 1965 - 2xM32x1.5 64 -
LA132M 631 733.0 - - 259.0 195 140 140 1965 - 2xM32x1.5 64 -
LA132ZM 677 779.0 - - 259.0 195 140 140 1965 - 2xM32x1.5 73 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z68 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie tapowe

Dz011
kB
k AD
—_——
206
\ o160
u ® Ny
| o
| =
d tol | 14 13 t u i DR
50* k6 100 10 80 53.5 14 135 M16x36
40 k6 80 5 70 43.0 12 115

*) Serie preferowane

768 D68 768 D68 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 268 D68
LA71 456.0 511.0 4745 5295 139.0 146 90 90 103.0 1215 M20x1.5/M25x2.5 43 45
LA71Z 475.0 530.0 4935 548.5 139.0 146 90 90 103.0 121.5 M20x1.5/M25x2.5 43 45
LA80 493.0 556.5 5115 575.0 156.5 155 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 48 50
LA90S 524.0 595.0 5425 613.5 174.0 163 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 52 55}
LA9OL 5240 595.0 5425 6135 174.0 163 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 52 55)
LA90ZL 569.0 640.0 587.5 658.5 174.0 163 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 55 57
LA100L 570.0 651.0 588.5 669.5 195.0 168 120 120 143.0 161.5 2xM32x1.5 61 64
LA112M 597.0 6780 - = 219.0 181 120 120 146.0 - 2xM32x1.5 73 =
LA132S 657.0 759.0 - = 259.0 195 140 140 1865 - 2xM32x1.5 86 -
LA132M 657.0 759.0 — — 259.0 195 140 140 1865 - 2xM32x1.5 86 —
LA132ZM  703.0 8050 - = 259.0 195 140 140 1865 - 2xM32x1.5 95 =
LA160M 759.5 8780 - = 3135 227 165 165 2120 - 2xM40x1.5 119 =
LA160L 7595 878.0 — — 3135 227 165 165 2120 - 2xM40x1.5 119 —
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF68 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)

DzF011

kB

k
209 HH ‘
4_ 13_|9° L
X
u <
®
A. X |Ss R
‘ B | — 3 .
gg

Kotnierz al bl to2 cl el fl ql sl d tol | 14 13 t u i2 DR
A250 250 180 j6 15 215 4 40 135 50 k6 100 10 80 535 14 100 M16x36

40 k6 80 5 70 43.0 12 80
A300 300 230 j6 16 265 4 39 135 50 k6 100 10 80 535 14 100 M16x36

40 k6 80 5 70 43.0 12 80
A350 350 250 hé6 16 300 4 39 175 50 k6 100 10 80 535 14 100 M16x36

40 ké 80 5 70 43.0 12 80

ZF68 DF68 ZF68 DF68 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV ZF68 DF68
LA71 456.0 511.0 474.5 529.5 139.0 146 90 90 103.0 121.5 M20x1.5/M25x2.5 45 47
LA71Z 475.0 530.0 493.5 548.5 139.0 146 90 90 103.0 121.5 M20x1.5/M25x2.5 45 47
LA80 493.0 556.5 511.5 575.0 156.5 155 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 49 52
LA90S 524.0 595.0 542.5 613.5 174.0 163 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 54 56
LA9OL 524.0 595.0 542.5 613.5 174.0 163 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 54 56
LA90ZL 569.0 640.0 587.5 658.5 174.0 163 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 57 59
LA100L 570.0 651.0 588.5 669.5 195.0 168 120 120 143.0 161.5 2xM32x1.5 63 65
LA112M 597.0 678.0 - - 219.0 181 120 120 146.0 - 2xM32x1.5 75 -
LA132S 657.0 759.0 - - 259.0 195 140 140 186.5 - 2xM32x1.5 88 -
LA132M 657.0 759.0 - - 259.0 195 140 140 186.5 - 2xM32x1.5 88 -
LA132ZM  703.0 805.0 - - 259.0 195 140 140 186.5 - 2xM32x1.5 97 -
LA160M 759.5 878.0 - - 313.5 227 165 165 212.0 - 2xM40x1.5 121 -
LA160L 759.5 878.0 - - 3135 227 165 165 212.0 - 2xM40x1.5 121 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DZ/ZZ68 (dwu-/trzystopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)

DZz011
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T
@ 2 | 83
d tol | 14 13 t u i2 DR
50* k6 100 10 80 53.5 14 118 M16x36
40 k6 80 5 70 43.0 12 98
*) Serie preferowane
7768 DZ68 2768 DZ68 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 7768 DzZ68
LA71 456.0 511.0 474.5 529.5 139.0 146 90 90 103.0 121.5 M20x1.5/M25x2.5 39 41
LA71Z 475.0 530.0 4935 548.5 139.0 146 90 90 103.0 121.5 M20x1.5/M25x2.5 39 41
LA80 493.0 556.5 511.5 575.0 156.5 155 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 44 46
LA90S 524.0 595.0 5425 6135 174.0 163 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 49 51
LA9OL 524.0 595.0 5425 613.5 174.0 163 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 49 51
LA90ZL 569.0 640.0 587.5 658.5 174.0 163 90 90 102.5 121.0 M20x1.5/M25x2.5 52 54
LA100L 570.0 651.0 5885  669.5 195.0 168 120 120 143.0 161.5 2xM32x1.5 58 60
LA112M 597.0 678.0 — - 219.0 181 120 120 146.0 - 2xM32x1.5 69 -
LA132S 657.0 759.0 - - 259.0 195 140 140 1865 - 2xM32x1.5 82 -
LA132M 657.0 759.0 - - 259.0 195 140 140 1865 - 2xM32x1.5 82 -
LA132ZM  703.0 8050 - - 259.0 195 140 140 1865 - 2xM32x1.5 92 -
LA160M 7595 8780 - - 3135 227 165 165 2120 - 2xM40x1.5 115 -
LA160L 7595 878.0 — - 3135 227 165 165 2120 - 2xM40x1.5 115 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z88 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie tapowe

Dz011
kB
k
X
U @ N
i o
e E
d tol | 14 13 t u i DR
60* m6 120 10 100 64.0 18 160 M20x42
50 k6 100 10 80 53.5 14 140 M16x36

*) Serie preferowane

788 D88 788 D88 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 788 D88
LA71 = = 523.0 578.0 139.0 146.0 90 90 = 113.0 M20x1.5/M25x2.5 - 76
LA71Z - - 542.0 597.0 139.0 146.0 90 90 - 113.0 M20x1.5/M25x2.5 - 76
LA80 — — 560.0 6235 156.5 155.0 90 90 — 1125 M20x1.5/M25x2.5 - 81
LA90S 566.0 637.0 591.0 662.0 174.0 163.0 90 90 87.5 1125 M20x1.5/M25x2.5 85 86
LA9OL 566.0 637.0 591.0 662.0 174.0 163.0 90 90 87.5 1125 M20x1.5/M25x2.5 85 86
LA90ZL 611.0 682.0 636.0 707.0 174.0 163.0 90 90 87.5 1125 M20x1.5/M25x2.5 88 89
LA100L 609.5 690.5 637.0 718.0 195.0 168.0 120 120 125.5 153.0 2xM32x1.5 93 95
LA112M  635.5 716.5 664.5 7455 219.0 181.0 120 120 127.5 156.5 2xM32x1.5 106 107
LA132S  695.5 797.5 7235 8255 259.0 195.0 140 140 168.0 196.0 2xM32x1.5 117 120
LA132M  695.5 797.5 7235 8255  259.0 195.0 140 140 168.0 196.0 2xM32x1.5 117 120
LA132ZM 741.5 843.5 769.5 8715 259.0 195.0 140 140 168.0 196.0 2xM32x1.5 126 129
LA160M  800.0 918.5 = = 3135 2270 165 165 195.5 - 2xM40x1.5 152 -
LA160L 800.0 918.5 — — 3135 227.0 165 165 195.5 — 2xM40x1.5 152 —
LG180ZM 910.5 10325 - = 348.0 3225 260 192 2125 = 2XxM40x1.5 274 =
LG180L  859.5 981.5 = = 348.0 3225 260 192 212.5 = 2xM40x1.5 244 =
LG180ZL 910.5 10325 - - 348.0 3225 260 192 2125 - 2xM40x1.5 274 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF88 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
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gg
Kotnierz al b1l to2 cl el fa ql sl d tol | 14 13
A300 300 230 j6 16 265 4 54 13.5 60 m6 120 10 100 64.0 18 120  M20x42
50 k6 100 10 80 535 14 100 M16x36
A350 350 250 hé6 18 300 5 52 175 60 m6 120 10 100 640 18 120  M20x42
50 k6 100 10 80 535 14 100 M16x36
A450 450 350 6 18 400 5 52 175 60 m6 120 10 100 640 18 120  M20x42
50 k6 100 10 80 535 14 100 M16x36
ZF88 DF88 ZF88 DF88 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV ZF88 DF88
LA71 - - 523.0 578.0 139.0 146.0 90 90 - 113.0 M20x1.5/M25x2.5 — 78
LA71Z - - 542.0 597.0 139.0 146.0 90 90 - 113.0 M20x1.5/M25x2.5 — 78
LA80 - - 560.0 623.5 156.5 155.0 90 90 - 1125  M20x1.5/M25x2.5 — 83
LA90S 566.0 637.0 591.0 662.0 174.0 163.0 90 90 87.5 1125  M20x1.5/M25x2.5 87 88
LA9OL 566.0 637.0 591.0 662.0 174.0 163.0 90 90 87.5 112.5  M20x1.5/M25x2.5 87 88
LA90ZL 611.0 682.0 636.0 707.0 174.0 163.0 90 90 87.5 1125  M20x1.5/M25x2.5 90 90
LA100L 609.5 690.5 637.0 718.0 195.0 168.0 120 120 125.5 153.0 2xM32x1.5 95 97
LA112M 635.5 716.5 664.5 7455 219.0 181.0 120 120 127.5 156.5 2xM32x1.5 108 109
LA132S 695.5 797.5 723.5 825.5 259.0 195.0 140 140 168.0 196.0 2xM32x1.5 119 122
LA132M 695.5 797.5 723.5 825.5 259.0 195.0 140 140 168.0 196.0 2xM32x1.5 119 122
LA132ZM 741.5 8435 769.5 8715 259.0 195.0 140 140 168.0 196.0 2xM32x1.5 128 131
LA160M 800.0 918.5 - - 313.5 227.0 165 165 195.5 - 2xM40x1.5 154 -
LA160L 800.0 918.5 - - 313.5 227.0 165 165 195.5 - 2xM40x1.5 154 -
LG180ZM  910.5 10325 - - 348.0 322.5 260 192 212.5 - 2xM40x1.5 276 -
LG180L 859.5 981.5 - - 348.0 322.5 260 192 212.5 - 2xM40x1.5 246 -
LG180ZL  910.5 10325 - - 348.0 322.5 260 192 212.5 - 2xM40x1.5 276 —
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DZ/ZZ88 (dwu-/trzystopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)
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d tol | 14 13 t u i2 DR
60* m6 120 10 100 64.0 18 142 M20x42
50 k6 100 10 80 53.5 14 122 M16x36
*) Serie preferowane
7788 Dz88 7788 DZ88 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 7788 DZ88
LA71 - - 523.0 578.0 139.0 146.0 90 90 - 113.0 M20x1.5/M25x2.5 — 69
LA71Z - - 542.0 597.0 139.0 146.0 90 90 - 113.0 M20x1.5/M25x2.5 — 69
LA80 - - 560.0 623.5 156.5 155.0 90 90 - 1125 M20x1.5/M25x2.5 — 74
LA90S 566.0 637.0 591.0 662.0 174.0 163.0 90 90 87.5 1125 M20x1.5/M25x2.5 79 79
LA9OL 566.0 637.0 591.0 662.0 174.0 163.0 90 90 87.5 112.5 M20x1.5/M25x2.5 79 79
LA90ZL 611.0 682.0 636.0 707.0 174.0 163.0 90 90 87.5 112.5 M20x1.5/M25x2.5 82 82
LA100L 609.5 690.5 637.0 718.0 195.0 168.0 120 120 125.5 153.0 2xM32x1.5 87 88
LA112M 635.5 716.5 664.5 7455 219.0 181.0 120 120 127.5 156.5 2xM32x1.5 99 101
LA132S 695.5 797.5 723.5 825.5 259.0 195.0 140 140 168.0 196.0 2xM32x1.5 110 113
LA132M 695.5 797.5 723.5 825.5 259.0 195.0 140 140 168.0 196.0 2xM32x1.5 110 113
LA132ZM 7415 843.5 769.5 871.5 259.0 195.0 140 140 168.0 196.0 2xM32x1.5 120 122
LA160M 800.0 918.5 - - 3135 227.0 165 165 195.5 - 2xM40x1.5 145 -
LA160L 800.0 918.5 - - 313.5 227.0 165 165 195.5 - 2xM40x1.5 145 -
LG180ZM  910.5 10325 - - 348.0 3225 260 192 2125 - 2XM40x1.5 267 -
LG180L 859.5 981.5 - - 348.0 3225 260 192 212.5 - 2xM40x1.5 237 -
LG180ZL 910.5 10325 - - 348.0 3225 260 192 2125 - 2xM40x1.5 267 —
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z108 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie fapowe
Dz011

gd Lol

gg
15,5 o] 2 |
310 250
365 340
410
d tol | 14 13 t u i DR
70* m6 140 15 110 74.5 20 179.5 M20x42
60 m6 120 10 100 64.0 18 159.5
*) Serie preferowane
7108 D108 7108 D108 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 7108 D108
LA80 - - 599.0 662.5 156.5 155.0 90 90 - 106.5 M20x1.5/M25x2.5 — 130
LA90S 599.5 670.5 630.0 701.0 174.0 163.0 90 90 76.0 106.5 M20x1.5/M25x2.5 133 135
LA9OL 599.5 670.5 630.0 701.0 174.0 163.0 90 90 76.0 106.5 M20x1.5/M25x2.5 133 135
LA90ZL 644.5 715.5 675.0 746.0 174.0 163.0 90 90 76.0 106.5 M20x1.5/M25x2.5 136 138
LA100L 642.5 723.5 676.0 757.0 195.0 168.0 120 120 113.5 147.0 2xM32x1.5 141 144
LA112M 669.0 750.0 700.5 781.5 219.0 181.0 120 120 116.0 147.5 2xM32x1.5 152 156
LA132S 728.0 830.0 760.5 862.5 259.0 195.0 140 140 155.5 188.0 2xM32x1.5 163 168
LA132M 728.0 830.0 760.5 862.5 259.0 195.0 140 140 155.5 188.0 2xM32x1.5 163 168
LA132ZM  774.0 876.0 806.5 908.5 259.0 195.0 140 140 155.5 188.0 2xM32x1.5 172 177
LA160M 833.5 952.0 863.0 981.5 313.5 227.0 165 165 184.0 213.5 2XM40x1.5 198 205
LA160L 833.5 952.0 863.0 981.5 313.5 227.0 165 165 184.0 213.5 2xM40x1.5 198 205
LG180ZM  941.0 1063.0 - - 348.0 3225 260 192 198.0 - 2xM40x1.5 324 -
LG180L 890.0 10120 - - 348.0 3225 260 192 198.0 - 2XM40x1.5 294 -
LG180ZL 941.0 1063.0 - - 348.0 3225 260 192 198.0 - 2XM40x1.5 324 -
LG200L 946.0 10720 - - 385.0 301.0 260 192 228.0 - 2xM50x1.5 374 -
LG225S* 1207.5 AA - - 442.0 325.0 260 192 196.5 - 2xM50x1.5 530 -
LG225M* 1207.5 AA - - 442.0 325.0 260 192 196.5 - 2xM50x1.5 518 -
LG225ZM* 1267.5 AA - - 442.0 325.0 260 192 196.5 - 2xM50x1.5 576 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF108 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)

DZF011
kB
k
311 HH ‘
4 _13_ |4 LL
X
U N
T °, | —— |
) i =S — I ‘ L !
16 = dzs - R R
| B ] |
DR il -
@ 2 _||_cl 125,5
alx450 97N __gs|
Kotnierz al bl to2 cl el fl ql sl d tol | 14 13 t u i2 DR
A350 350 250 hé6 18 300 5 36 175 70 m6 140 15 110 745 20 140 M20x42
60 m6 120 10 100 640 18 120
A450 450 350 h6 20 400 5 34 175 70 m6 140 15 110 745 20 140  M20x42
60 m6 120 10 100 640 18 120
ZF108 DF108 ZF108 DF108 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV gFlO gFlO
LA80 - - 599.0 662.5 156.5 155.0 90 90 - 106.5 M20x1.5/M25x2.5 — 129
LA90S 599.5 670.5 630.0 701.0 174.0 163.0 90 90 76.0 106.5 M20x1.5/M25x2.5 131 134
LA90L 599.5 670.5 630.0 701.0 174.0 163.0 90 90 76.0 106.5 M20x1.5/M25x2.5 131 134
LA90ZL 644.5 715.5 675.0 746.0 174.0 163.0 90 90 76.0 106.5 M20x1.5/M25x2.5 134 137
LA100L 642.5 727.5 676.0 757.0 195.0 168.0 120 120 113.5 147.0 2xM32x1.5 139 143
LA112M 669.0 750.0 700.5 781.5 219.0 181.0 120 120 116.0 147.5 2xM32x1.5 151 155
LA132S 728.0 830.0 760.5 862.5 259.0 195.0 140 140 155.5 188.0 2xM32x1.5 162 167
LA132M 728.0 830.0 760.5 862.5 259.0 195.0 140 140 155.5 188.0 2xM32x1.5 162 167
LA132ZM  774.0 876.0 806.5 908.5 259.0 195.0 140 140 155.5 188.0 2xM32x1.5 171 176
LA160M 833.5 952.0 863.0 981.5 313.5 227.0 165 165 184.0 2135 2xM40x1.5 196 204
LA160L 833.5 952.0 863.0 981.5 313.5 227.0 165 165 184.0 2135 2xM40x1.5 196 204
LG180ZM  941.0 1063.0 - - 348.0 3225 260 192 198.0 - 2xM40x1.5 323 -
LG180L 890.0 10120 - - 348.0 3225 260 192 198.0 - 2xM40x1.5 293 -
LG180ZL  941.0 1063.0 - - 348.0 3225 260 192 198.0 - 2xM40x1.5 323 -
LG200L 946.0 10720 - - 385.0 301.0 260 192 228.0 - 2xM50x1.5 373 -
LG225S* 12075 AA - - 442.0 325.0 260 192 196.5 - 2xM50x1.5 529 -
LG225M*  1207.5 AA - - 442.0 325.0 260 192 196.5 - 2xM50x1.5 517 -
LG225ZM* 1267.5 AA - - 442.0 325.0 260 192 196.5 - 2xM50x1.5 575 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DZ/ZZ108 (dwu-/trzystopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)

Dzz011
kB
k
HH ‘ N
; L4 LL Jay
o
I X ol es - i — |
D —Egs I R
<= 0 |
‘ ) N
gg
d tol | 14 13 t u i2 DR
70* m6 140 15 110 74.5 20 168 M20x42
60 m6 120 10 100 64.0 18 148
*) Serie preferowane
77108 DZ108 77108 DZ108 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV ngO ngO
LA80 - - 599.0 662.5 156.5 155.0 90 90 - 106.5 M20x1.5/M25x2.5 — 121
LA90S 599.5 670.5 630.0 701.0 174.0 163.0 90 90 76.0 106.5 M20x1.5/M25x2.5 124 126
LA9OL 599.5 670.5 630.0 701.0 174.0 163.0 90 90 76.0 106.5 M20x1.5/M25x2.5 124 126
LA90ZL 644.5 715.5 675.0 746.0 174.0 163.0 90 90 76.0 106.5 M20x1.5/M25x2.5 127 129
LA100L 642.5 727.5 676.0 757.0 195.0 168.0 120 120 1135 147.0 2xM32x1.5 132 135
LA112M 669.0 750.0 700.5 781.5 219.0 181.0 120 120 116.0 147.5 2xM32x1.5 144 147
LA132S 728.0 830.0 760.5 862.5 259.0 195.0 140 140 155.5 188.0 2xM32x1.5 154 159
LA132M 728.0 830.0 760.5 862.5 259.0 195.0 140 140 155.5 188.0 2xM32x1.5 154 159
LA132ZM  774.0 876.0 806.5 908.5 259.0 195.0 140 140 155.5 188.0 2xM32x1.5 163 168
LA160M 833.5 952.0 863.0 981.5 313.5 227.0 165 165 184.0 2135 2xM40x1.5 189 196
LA160L 833.5 952.0 863.0 981.5 3135 227.0 165 165 184.0 2135 2xM40x1.5 189 196
LG180ZM  941.0 1063.0 - - 348.0 3225 260 192 198.0 - 2XM40x1.5 315 -
LG180L 890.0 1012.0 - - 348.0 322.5 260 192 198.0 - 2xM40x1.5 285 -
LG180ZL 941.0 1063.0 - - 348.0 3225 260 192 198.0 - 2xM40x1.5 315 -
LG200L 946.0 10720 - - 385.0 301.0 260 192 228.0 - 2xM50x1.5 365 -
LG225S* 1207.5 AA - - 442.0 325.0 260 192 196.5 - 2xM50x1.5 521 -
LG225M*  1207.5 AA - - 442.0 325.0 260 192 196.5 - 2xM50x1.5 509 -
LG225ZM* 1267.5 AA - - 442.0 325.0 260 192 196.5 - 2xM50x1.5 567 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 Uwagi, patrz str. 2/191
* z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z128 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie fapowe
Dz011

gd Lol

gg
440 400
462

d tol | 14 13 t u i DR

90* m6 170 15 140 95.0 25 215 M24x50

70 m6é 140 15 110 74.5 20 185 M20x42
*) Serie preferowane

7128 D128 7128 D128 Waga

Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 7128 D128
LA90S - - 686.0 757.0 174.0 163.0 90 90 - 99.5 M20x1.5/M25x2.5 — 212
LA9OL - - 686.0 757.0 174.0 163.0 90 90 - 99.5 M20x1.5/M25x2.5 — 212
LA90ZL - - 731.0 802.0 174.0 163.0 90 90 - 99.5 M20x1.5/M25x2.5 — 215
LA100L 696.0 777.0 732.0 813.0 195.0 168.0 120 120 104.0 140.0 2xM32x1.5 214 221
LA112M 721.5 802.5 755.5 836.5 219.0 181.0 120 120 105.5 139.5 2xM32x1.5 226 233
LA132S 780.5 882.5 814.5 916.5 259.0 195.0 140 140 145.0 179.0 2xM32x1.5 235 246
LA132M 780.5 882.5 814.5 916.5 259.0 195.0 140 140 145.0 179.0 2xM32x1.5 235 246
LA132ZM  826.5 928.5 860.5 962.5 259.0 195.0 140 140 145.0 179.0 2xM32x1.5 244 255
LA160M 880.0 998.5 917.0 1035.5 313.5 227.0 165 165 167.5 204.5 2XM40x1.5 274 282
LA160L 880.0 998.5 917.0 1035.5 313.5 227.0 165 165 167.5 204.5 2xM40x1.5 274 282
LG180ZM  990.5 11125 1027.5 1149.5 348.0 3225 260 192 184.5 221.5 2XM40x1.5 395 408
LG180L 939.5 1061.5 976.5 1098.5 348.0 3225 260 192 184.5 221.5 2XM40x1.5 365 378
LG180ZL 990.5 11125 1027.5 11495 348.0 3225 260 192 184.5 2215 2xM40x1.5 395 408
LG200L 995.5 1121.5 10325 1158.5 385.0 301.0 260 192 2145 251.5 2xM50x1.5 445 458
LG225S 1068.0 AA - - 439.0 325.0 260 192 250.0 - 2xM50x1.5 522 -
LG225M 1068.0 AA - - 439.0 325.0 260 192 250.0 - 2xM50x1.5 510 -
LG225ZM  1128.0 AA - - 439.0 325.0 260 192 250.0 - 2xM50x1.5 568 —
LG250M* 1356.5 AA - - 489.0 392.0 300 236 2375 - 2xM63x1.5 689 —
LG250ZM* 14265 AA - - 489.0 392.0 300 236 2375 - 2xM63x1.5 792 -

DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF128 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
DZF011

kB

413 | q L

|
¢AC

gal
ol 102

250

DR f] ‘
@ i2 ||l 142,5 462
alx450 900 _ ¢S
Kotnierz al bl to2 cl el fl ql sl d tol | 14 13 t u i2 DR
A350" 350 250 h6 18 300 5 60 175 90 mé 170 15 140 950 25 170 M24x50

70 m6 140 15 110 745 20 140  M20x42
A450 450 350 h6 22 400 5 56 175 90 m6 170 15 140 95.0 25 170  M24x50
70 m6 140 15 110 745 20 140 M20x42
AS550 550 450 hé6 22 500 5 56 175 90 m6 170 15 140 95.0 25 170  M24x50
70 m6 140 15 110 745 20 140  M20x42

* Jesli moment > 3,500 Nm, kotnierz musi by¢ kotkowany. Zalecamy zastosowanie 2 kotkdw o $rednicy 12 mm.

ZF128 DF128 ZF128 DF128 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV gFlZ 8DF12
LA90S - - 686.0 757.0 174.0 163.0 90 90 - 99.5 M20x1.5/M25x2.5 — 206
LA9OL - - 686.0 757.0 174.0 163.0 90 90 - 99.5 M20x1.5/M25x2.5 — 206
LA90ZL - - 731.0 802.0 174.0 163.0 90 90 - 99.5 M20x1.5/M25x2.5 — 209
LA100L 696.0 777.0 732.0 813.0 195.0 168.0 120 120 104.0 140.0 2xM32x1.5 209 216
LA112M 721.5 802.5 755.5 836.5 219.0 181.0 120 120 105.5 139.5 2xM32x1.5 220 227
LA132S 780.5 882.5 814.5 916.5 259.0 195.0 140 140 145.0 179.0 2xM32x1.5 230 240
LA132M 780.5 882.5 814.5 916.5 259.0 195.0 140 140 145.0 179.0 2xM32x1.5 230 240
LA132ZM  826.5 928.5 860.5 962.5 259.0 195.0 140 140 145.0 179.0 2xM32x1.5 239 249
LA160M 880.0 998.5 917.0 1035.5 3135 227.0 165 165 167.5 204.5 2xXM40x1.5 269 276
LA160L 880.0 998.5 917.0 1035.5 3135 227.0 165 165 167.5 204.5 2XM40x1.5 269 276
LG180ZM  990.5 1112.,5 1027.5 11495 348.0 3225 260 192 184.5 221.5 2xM40x1.5 390 402
LG180L 939.5 1061.5 976.5 1098.5 348.0 3225 260 192 184.5 221.5 2xM40x1.5 360 372
LG180ZL 990.5 11125 1027.5 11495 348.0 3225 260 192 184.5 221.5 2XM40x1.5 390 402
LG200L 995.5 11215 10325 11585 385.0 301.0 260 192 214.5 2515 2xM50x1.5 440 452
LG225S 1068.0 AA - - 439.0 325.0 260 192 250.0 - 2xM50x1.5 517 -
LG225M 1068.0 AA - - 439.0 325.0 260 192 250.0 - 2xM50x1.5 505 -
LG225ZM  1128.0 AA - - 439.0 325.0 260 192 250.0 - 2xM50x1.5 563 -
LG250M* 1356.5 AA - - 489.0 392.0 300 236 237.5 - 2xM63x1.5 684 —
LG250ZM* 1426.5 AA - - 489.0 392.0 300 236 237.5 - 2xM63x1.5 787 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DZ/ZZ128 (dwu-/trzystopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)
Dzz011

kB
k
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X L4 L3 @ LL 8?
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@ y 112 2801 |
T L g 11 e 2
= ! 0o :
= x 1 | 2
S o
DR 20 4[
0 2 | 142,5
d tol | 14 13 t u i2 DR
90* m6 170 15 140 95.0 25 203 M24x50
70 m6 140 15 110 74.5 20 173 M20x42
*) Serie preferowane
27128 Dz128 77128 Dz128 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 5212 8DZlZ
LA90S - - 686.0 757.0 174.0 163.0 90 90 — 99.5 M20x1.5/M25x2.5 — 190
LA90L - - 686.0 757.0 174.0 163.0 90 90 - 99.5 M20x1.5/M25x2.5 — 190
LA90ZL - - 731.0 802.0 174.0 163.0 90 90 — 99.5 M20x1.5/M25x2.5 — 192
LA100L 696.0 777.0 732.0 813.0 195.0 168.0 120 120 104.0 140.0 2xM32x1.5 192 199
LA112M 7215 802.5 755.5 836.5 219.0 181.0 120 120 105.5 139.5 2xM32x1.5 203 210
LA132S 780.5 882.5 814.5 916.5 259.0 195.0 140 140 145.0 179.0 2xM32x1.5 213 223
LA132M 780.5 882.5 814.5 916.5 259.0 195.0 140 140 145.0 179.0 2xM32x1.5 213 223
LA132ZM 826.5 928.5 860.5 962.5 259.0 195.0 140 140 145.0 179.0 2xM32x1.5 222 233
LA160M 880.0 998.5 917.0 10355 3135 227.0 165 165 167.5 204.5 2xM40x1.5 252 259
LA160L 880.0 998.5 917.0 1035.5 3135 227.0 165 165 167.5 204.5 2xM40x1.5 252 259
LG180ZzM  990.5 1112.5 1027.5 11495 348.0 3225 260 192 184.5 2215 2xM40x1.5 373 385
LG180L 939.5 1061.5 976.5 1098.5 348.0 3225 260 192 184.5 2215 2xM40x1.5 343 355
LG180ZL 990.5 1112.5 1027.5 11495 348.0 3225 260 192 184.5 221.5 2xM40x1.5 373 385
LG200L 995.5 11215 1032.5 11585 385.0 301.0 260 192 2145 251.5 2xM50x1.5 423 435
LG225S 1068.0 AA - — 439.0 325.0 260 192 250.0 - 2xM50x1.5 500 -
LG225M 1068.0 AA - - 439.0 325.0 260 192 250.0 - 2xM50x1.5 488 -
LG225zM  1128.0 AA - — 439.0 325.0 260 192 250.0 - 2xM50x1.5 546 -
LG250M* 1356.5 AA - — 489.0 392.0 300 236 237.5 - 2xM63x1.5 667 -
LG250ZM* 1426.5 AA - - 489.0 392.0 300 236 237.5 - 2xM63x1.5 770 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 Uwagi, patrz str. 2/191
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z148 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie fapowe
Dz011

X
u ® J
T =11
] X 3 - 1
1o =5 1 I
: = [ i
160
410
490
d tol | 14 13 t u i DR
100* m6 210 15 180 106 28 260 M24x50
90 m6 170 15 140 95 25 220
*) Serie preferowane
7148 D148 7148 D148 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 7148 D148
LA100L - - 764.0 845.0 195.0 168.0 120 120 - 135.0 2xM32x1.5 - 313
LA112M - - 789.5 870.5 219.0 181.0 120 120 - 136.5 2xM32x1.5 - 324
LA132S 809.5 911.5 847.5 949.5 259.0 195.0 140 140 137.0 175.0 2xM32x1.5 325 336
LA132M 809.5 911.5 847.5 949.5 259.0 195.0 140 140 137.0 175.0 2xM32x1.5 325 336
LA132ZM  855.5 957.5 893.5 995.5 259.0 195.0 140 140 137.0 175.0 2xM32x1.5 334 345
LA160M 909.5 1028.0 947.5 1066.0 313.5 227.0 165 165 160.0 198.0 2XM40x1.5 359 371
LA160L 909.5 1028.0 947.5 1066.0 313.5 227.0 165 165 160.0 198.0 2XM40x1.5 359 371
LG180ZzM  1020.0 1142.0 1058.0 1180.0 348.0 3225 260 192 177.0 215.0 2xM40x1.5 485 497
LG180L 969.0 1091.0 1007.0 1129.0 348.0 3225 260 192 177.0 215.0 2xM40x1.5 455 467
LG180ZL 1020.0 1142.0 1058.0 1180.0 348.0 3225 260 192 177.0 215.0 2XM40x1.5 485 497
LG200L 1025.0 1151.0 1063.0 1189.0 385.0 301.0 260 192 207.0 245.0 2xM50x1.5 535 547
LG225S 10975 AA 11355 AA 439.0 325.0 260 192 2425 280.5 2xM50x1.5 608 621
LG225M 1097.5 AA 11355 AA 439.0 325.0 260 192 2425 280.5 2xM50x1.5 596 609
LG225ZM 11575 AA 11955 AA 439.0 325.0 260 192 2425 280.5 2xM50x1.5 654 667
LG250M 11925 AA - - 489.0 392.0 300 236 278.0 - 2xM63x1.5 698 —
LG250ZM  1262.5 AA - - 489.0 392.0 300 236 278.0 - 2xM63x1.5 801 -
LG280S* 1468.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 2525 - 2xM63x1.5 929 -
LG280M* 1468.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 252.5 - 2xM63x1.5 941 -
LG280ZM* 15785 AA - - 540.0 432.0 300 236 252.5 - 2xM63x1.5 1029 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF148 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)

DZF011
kB ‘
k
HH ‘
L4 LL
X
u @ i
L) X ‘Sl= T 1
-l D =357 L O o = N
EE Hor e |
DR i
@ 510
Kotnierz al bl to2 cl el fl ql sl d tol | 14 13 t u i2 DR

A450 450 350 h6 22 400 5 68 175 100 m6 210 15 180 106 28 210  M24x50
90 m6 170 15 140 95 25 170

A550 550 450 hé 25 500 5 65 175 100 m6 210 15 180 106 28 210  M24x50
90 m6 170 15 140 95 25 170

ZF148 DF148 ZF148 DF148 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV §F14 8DF14
LA100L - - 764.0 845.0 195.0 168.0 120 120 - 135.0 2xM32x1.5 - 307
LA112M - - 789.5 870.5 219.0 181.0 120 120 - 136.5 2xM32x1.5 - 318
LA132S 809.5 911.5 847.5 949.5 259.0 195.0 140 140 137.0 175.0 2xM32x1.5 319 330
LA132M 809.5 911.5 847.5 949.5 259.0 195.0 140 140 137.0 175.0 2xM32x1.5 319 330
LA132ZM  855.5 957.5 893.5 995.5 259.0 195.0 140 140 137.0 175.0 2xM32x1.5 328 339
LA160M 909.5 1028.0 947.5 1066.0 313.5 227.0 165 165 160.0 198.0 2XM40x1.5 353 365
LA160L 909.5 1028.0 947.5 1066.0 313.5 227.0 165 165 160.0 198.0 2xM40x1.5 353 365
LG180ZM  1020.0 1142.0 1058.0 1180.0 348.0 3225 260 192 177.0 215.0 2XM40x1.5 479 491
LG180L 969.0 1091.0 1007.0 1129.0 348.0 3225 260 192 177.0 215.0 2XM40x1.5 449 461
LG180ZL 1020.0 1142.0 1058.0 1180.0 348.0 3225 260 192 177.0 215.0 2xM40x1.5 479 491
LG200L 1025.0 1151.0 1063.0 1189.0 385.0 301.0 260 192 207.0 245.0 2xM50x1.5 529 541
LG225S 1097.5 AA 11355 AA 439.0 325.0 260 192 2425 280.5 2xM50x1.5 602 615
LG225M 1097.5 AA 11355 AA 439.0 325.0 260 192 2425 280.5 2xM50x1.5 590 603
LG225ZM 11575 AA 11955 AA 439.0 325.0 260 192 2425 280.5 2xM50x1.5 648 661
LG250M 11925 AA - - 489.0 392.0 300 236 278.0 - 2xM63x1.5 692 -
LG250ZM 12625 AA - - 489.0 392.0 300 236 278.0 - 2xM63x1.5 795 -
LG280S* 1468.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 2525 - 2xM63x1.5 923 -
LG280M* 1468.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 252.5 - 2xM63x1.5 941 -
LG280ZM* 15785 AA - - 540.0 432.0 300 236 2525 - 2xM63x1.5 1029 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DZ/ZZ148 (dwu-/trzystopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)
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d tol | 14 13 t u i2 DR
100* m6 210 15 180 106 28 243 M24x50
90 m6 170 15 140 95 25 203
*) Serie preferowane
77148 DZ148 77148 DZ148 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 5214 Dz14
LA100L - - 764.0 845.0 195.0 168.0 120 120 - 135.0 2xM32x1.5 - 283
LA112M - - 789.5 870.5 219.0 181.0 120 120 - 136.5 2xM32x1.5 - 294
LA132S 809.5 911.5 847.5 949.5 259.0 195.0 140 140 137.0 175.0 2xM32x1.5 302 306
LA132M 809.5 911.5 847.5 949.5 259.0 195.0 140 140 137.0 175.0 2xM32x1.5 302 306
LA132ZM  855.5 957.5 893.5 995.5 259.0 195.0 140 140 137.0 175.0 2xM32x1.5 311 315
LA160M 909.5 1028.0 947.5 1066.0 313.5 227.0 165 165 160.0 198.0 2xM40x1.5 336 341
LA160L 909.5 1028.0 947.5 1066.0 313.5 227.0 165 165 160.0 198.0 2xM40x1.5 336 341
LG180zM  1020.0 1142.0 1058.0 1180.0 348.0 3225 260 192 177.0 215.0 2xM40x1.5 462 467
LG180L 969.0 1091.0 1007.0 1129.0 348.0 3225 260 192 177.0 215.0 2xM40x1.5 432 437
LG180ZL 1020.0 1142.0 1058.0 1180.0 348.0 3225 260 192 177.0 215.0 2XM40x1.5 462 467
LG200L 1025.0 1151.0 1063.0 1189.0 385.0 301.0 260 192 207.0 245.0 2xM50x1.5 512 517
LG225S 1097.5 AA 11355 AA 439.0 325.0 260 192 242.5 AA 2xM50x1.5 585 547
LG225M 1097.5 AA 11355 AA 439.0 325.0 260 192 242.5 AA 2xM50x1.5 573 591
LG225zM 11575 AA 11955 AA 439.0 325.0 260 192 242.5 AA 2xM50x1.5 631 637
LG250M 11925 AA - - 489.0 392.0 300 236 278.0 - 2xM63x1.5 675 —
LG250ZM  1262.5 AA - - 489.0 392.0 300 236 278.0 - 2xM63x1.5 78 -
LG280S* 1468.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 2525 - 2xXM63x1.5 906 -
LG280M* 1468.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 2525 - 2xM63x1.5 918 -
LG280ZzM* 1578.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 252.5 - 2xM63x1.5 1006 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 Uwagi, patrz str. 2/191
* z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z168 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie fapowe
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d tol | 14 t u i DR
120* m6é 210 15 180 127 32 260 M24x50
100 m6 210 15 180 106 28 260
*) Serie preferowane
7168 D168 7168 D168 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV Z168 D168
LA132S 878.0 980.0 919.0 1021.0 259.0 195.0 140 140 1225 163.5 2xM32x1.5 491 508
LA132M 878.0 980.0 919.0 1021.0 259.0 195.0 140 140 122.5 163.5 2xM32x1.5 491 508
LA132ZM  924.0 1026.0 965.0 1067.0 259.0 195.0 140 140 122.5 163.5 2xM32x1.5 500 517
LA160M 978.0 1096.5 1019.0 11375 3135 227.0 165 165 145.5 186.5 2xM40x1.5 524 543
LA160L 978.0 1096.5 1019.0 11375 3135 227.0 165 165 1455 186.5 2xM40x1.5 524 543
LG180zM  1088.5 1210.5 1129.5 1251.5 348.0 322.5 260 192 162.5 203.5 2xM40x1.5 650 669
LG180L 1037.5 1159.5 1078.5 1200.5 348.0 322.5 260 192 162.5 203.5 2xM40x1.5 620 639
LG180ZL 1088.5 12105 11295 12515 348.0 322.5 260 192 162.5 203.5 2xM40x1.5 650 669
LG200L 1093.5 12195 11345 1260.5 385.0 301.0 260 192 192.5 2335  2xM50x1.5 700 719
LG225S 1166.0 AA 1207.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 269.0 2xM50x1.5 772 792
LG225M 1166.0 AA 1207.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 269.0 2xM50x1.5 760 780
LG225ZzM  1226.0 AA 1267.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 269.0 2xM50x1.5 818 838
LG250M 1261.0 AA - - 489.0 392.0 300 236 263.5 - 2xM63x1.5 862 —
LG250ZM  1331.0 AA - - 489.0 392.0 300 236 263.5 - 2xM63x1.5 965 -
LG280S* 1537.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 252.5 - 2xM63x1.5 991 -
LG280M* 15375 AA - - 540.0 432.0 300 236 252.5 - 2xM63x1.5 1097 -
LG280ZM* 1647.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 252.5 - 2xM63x1.5 1185 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF168 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
DZF011

X ‘Sl= ‘
i) o — i —
= —— o S|~ =2
] YISy e i -l i
= — | — |
I —— | R
1 o
OR
Kotnierz al bl to2 cl el fl ql sl d tol | 14 13 t u i2 DR
A450 450 350 h6 31 400 5 65 175 120 m6 210 15 180 127 32 210  M24x50

100 m6 210 15 180 106 28 210

A550 550 450 h6 31 500 5 65 175 120 m6 210 15 180 127 32 210  M24x50
100 m6 210 15 180 106 28 210

A660 660 550 hé6 31 600 5 65 220 120 m6 210 15 180 127 32 210  M24x50
100 m6 210 15 180 106 28 210

ZF168 DF168 ZF168 DF168 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV §F16 8DF16
LA132S 878.0 980.0 919.0 1021.0 259.0 195.0 140 140 1225 163.5 2xM32x1.5 466 484
LA132M 878.0 980.0 919.0 1021.0 259.0 195.0 140 140 122.5 163.5 2xM32x1.5 466 484
LA132ZM  924.0 1026.0 965.0 1067.0 259.0 195.0 140 140 122.5 163.5 2xM32x1.5 475 493
LA160M 978.0 1096.5 1019.0 11375 3135 227.0 165 165 145.5 186.5 2XM40x1.5 500 518
LA160L 978.0 1096.5 1019.0 11375 3135 227.0 165 165 145.5 186.5 2XM40x1.5 500 518
LG180ZzM  1088.5 1210.5 1129.5 12515 348.0 3225 260 192 162.5 203.5 2xM40x1.5 625 644
LG180L 1037.5 1159.5 1078.5 1200.5 348.0 3225 260 192 162.5 203.5 2xM40x1.5 595 614
LG180ZL 1088.5 1210.5 1129.5 12515 348.0 3225 260 192 162.5 203.5 2XM40x1.5 625 644
LG200L 1093.5 12195 11345 1260.5 385.0 301.0 260 192 192.5 233.5 2xM50x1.5 675 694
LG225S 1166.0 AA 1207.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 269.0 2xM50x1.5 747 767
LG225M 1166.0 AA 1207.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 269.0 2xM50x1.5 735 755
LG225ZM  1226.0 AA 1267.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 269.0 2xM50x1.5 793 813
LG250M 1261.0 AA - - 489.0 392.0 300 236 263.5 - 2xM63x1.5 837 -
LG250ZM  1331.0 AA - - 489.0 392.0 300 236 263.5 - 2xM63x1.5 940 -
LG280S* 1537.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 2525 - 2xM63x1.5 966 -
LG280M* 15375 AA - - 540.0 432.0 300 236 252.5 - 2xM63x1.5 1072 -
LG280ZM* 1647.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 252.5 - 2xM63x1.5 1160 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DZ/ZZ168 (dwu-/trzystopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)
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120* m6 210 15 180 127 32 M24x50
100 m6 210 15 180 106 28
*) Serie preferowane
77168 DZ168 77168 DZ168 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 5216 8DZlG
LA132S 878.0 980.0 919.0 1021.0 259.0 195.0 140 140 1225 163.5 2xM32x1.5 447 465
LA132M 878.0 980.0 919.0 1021.0 259.0 195.0 140 140 122.5 163.5 2xM32x1.5 447 465
LA132ZM  924.0 1026.0 965.0 1067.0 259.0 195.0 140 140 122.5 163.5 2xM32x1.5 456 474
LA160M 978.0 1096.5 1019.0 1137.5 3135 227.0 165 165 145.5 186.5 2XM40x1.5 481 499
LA160L 978.0 1096.5 1019.0 11375 3135 227.0 165 165 145.5 186.5 2xM40x1.5 481 499
LG180ZzM  1088.5 12105 1129.5 12515 348.0 3225 260 192 162.5 203.5 2xM40x1.5 606 625
LG180L 1037.5 1159.5 1078.5 1200.5 348.0 3225 260 192 162.5 203.5 2XM40x1.5 576 595
LG180ZL 1088.5 1210.5 1129.5 12515 348.0 3225 260 192 162.5 203.5 2XM40x1.5 606 625
LG200L 1093.5 12195 11345 1260.5 385.0 301.0 260 192 192.5 233.5 2xM50x1.5 656 675
LG225S 1166.0 AA 1207.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 269.0 2xM50x1.5 728 748
LG225M 1166.0 AA 1207.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 269.0 2xM50x1.5 716 736
LG225ZzM  1226.0 AA 1267.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 269.0 2xM50x1.5 774 794
LG250M 1261.0 AA - - 489.0 392.0 300 236 263.5 - 2xM63x1.5 818 —
LG250ZM  1331.0 AA - - 489.0 392.0 300 236 263.5 - 2xM63x1.5 921 -
LG280S* 15375 AA - - 540.0 432.0 300 236 2525 - 2xXM63x1.5 947 -
LG280M* 15375 AA - - 540.0 432.0 300 236 2525 - 2xM63x1.5 1053 -
LG280ZM* 1647.5 AA - - 540.0 432.0 300 236 2525 - 2xM63x1.5 1141 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 Uwagi, patrz str. 2/191

* z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor D/Z188 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie fapowe
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7188 D188 7188 D188 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV 7188 D188
LA132S - - 977.0 1079.0 259.0 195.0 140 140 - 122.5 2xM32x1.5 - 652
LA132M - - 977.0 1079.0 259.0 195.0 140 140 - 122.5 2xM32x1.5 - 652
LA132ZM - - 1023.0 1125.0 259.0 195.0 140 140 - 1225 2xM32x1.5 - 661
LA160M 1077.0 11955 1077.0 11955 3135 227.0 165 165 145.5 145.5 2xM40x1.5 654 684
LA160L 1077.0 11955 1077.0 11955 3135 227.0 165 165 145.5 145.5 2xM40x1.5 654 684
LG180zM  1187.5 1309.5 1187.5 1309.5 348.0 3225 260 192 162.5 162.5 2XM40x1.5 780 809
LG180L 1136.5 12585 1136.5 1258.5 348.0 3225 260 192 162.5 162.5 2XM40x1.5 750 779
LG180ZL 1187.5 1309.5 1187.5 1309.5 348.0 322.5 260 192 162.5 162.5 2xM40x1.5 780 809
LG200L 1192.5 13185 11925 13185 385.0 301.0 260 192 192.5 192.5 2xM50x1.5 830 859
LG225S 1265.0 AA 1265.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 228.0 2xM50x1.5 903 932
LG225M 1265.0 AA 1265.0 439.0 325.0 260 192 228.0 228.0 2xM50x1.5 891 920
LG225ZM  1325.0 AA 1325.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 228.0 2xM50x1.5 949 978
LG250M 1360.0 AA 1360.0 489.0 392.0 300 236 263.5 263.5 2xM63x1.5 993 1022
LG250ZM  1430.0 AA 1430.0 AA 489.0 392.0 300 236 263.5 263.5 2XxM63x1.5 1096 1125
LG280S* 1636.5 AA 1636.5 540.0 432.0 300 236 252.5 252.5 2xM63x1.5 1121 1151
LG280M* 1636.5 AA 1636.5 AA 540.0 432.0 300 236 2525 252.5 2xM63x1.5 1227 1256
LG280ZM* 1746.5 AA 17465 AA 540.0 432.0 300 236 2525 252.5 2xM63x1.5 1315 1344
LG315S* 18245 AA - - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 1421 -
LG315M* 19845 AA - - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 1501 -
LG315L* 19845 AA - - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 1646 —
LG315ZL* 21245 AA - - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 2048 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DF/ZF188 (dwu-/trzystopniowy), wykonanie kotnierzowe (typ-A)
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Kotnierz al bl to2 cl el il ql sl
A550 550 450 h6 31 500 83 17.5
A660 660 550 h6 31 600 83 22.0
ZF188 DF188 ZF188 DF188 Waga

Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV §F18 8DF18
LA132S - - 977.0 1079.0 259.0 195.0 140 140 - 122.5 2xM32x1.5 - 600
LA132M - - 977.0 1079.0 259.0 195.0 140 140 - 1225 2xM32x1.5 - 600
LA132ZM - - 1023.0 1125.0 259.0 195.0 140 140 - 1225 2xM32x1.5 - 609
LA160M 1077.0 11955 1077.0 11955 3135 227.0 165 165 1455 1455 2xM40x1.5 602 632
LA160L 1077.0 11955 1077.0 11955 3135 227.0 165 165 145.5 145.5 2xM40x1.5 602 632
LG180zM  1187.5 1309.5 1187.5 1309.5 348.0 3225 260 192 162.5 162.5 2XM40x1.5 728 757
LG180L 1136.5 1258.5 1136.5 1258.5 348.0 3225 260 192 162.5 162.5 2xM40x1.5 698 727
LG180ZL 1187.5 1309.5 1187.5 1309.5 348.0 3225 260 192 162.5 162.5 2xM40x1.5 728 757
LG200L 1192.5 13185 11925 13185 385.0 301.0 260 192 192.5 192.5 2xM50x1.5 778 807
LG225S 1265.0 AA 1265.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 228.0 2xM50x1.5 851 880
LG225M 1265.0 AA 1265.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 228.0 2xM50x1.5 839 868
LG225ZM  1325.0 AA 1325.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 228.0 2xM50x1.5 897 926
LG250M 1360.0 AA 1360.0 AA 489.0 392.0 300 236 263.5 263.5 2xM63x1.5 941 970
LG250ZM  1430.0 AA 1430.0 AA 489.0 392.0 300 236 263.5 263.5 2xM63x1.5 1044 1073
LG280S* 1636.5 AA 1636.5 AA 540.0 432.0 300 236 252.5 252.5 2xM63x1.5 1069 1099
LG280M*  1636.5 AA 1636.5 AA 540.0 432.0 300 236 2525 252.5 2xM63x1.5 1175 1204
LG280ZM* 1746.5 AA 17465 AA 540.0 432.0 300 236 2525 252.5 2XxM63x1.5 1263 1292
LG315S* 18245 AA - - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 1369 -
LG315M* 19845 AA - - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 1449 -
LG315L* 19845 AA - - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 1594 -
LG315ZL* 21245 AA - - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 1998 -

DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 * z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Reduktor DZ/ZZ188 (dwu-/trzystopniowy), kotnierz w korpusie (typ-C)
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77188 Dz188 77188 DZz188 Waga
Silnik k kB k kB AC AD AG LL HH HH DV ngS 8D218
LA132S - - 977.0 1079.0 259.0 195.0 140 140 - 122.5 2xM32x1.5 - 580
LA132M - - 977.0 1079.0 259.0 195.0 140 140 - 122.5 2xM32x1.5 - 580
LA132ZM - - 1023.0 1125.0 259.0 195.0 140 140 - 122.5 2xM32x1.5 - 589
LA160M 1077.0 11955 1077.0 11955 3135 227.0 165 165 1455 145.5 2xM40x1.5 582 612
LA160L 1077.0 11955 1077.0 11955 3135 227.0 165 165 1455 145.5 2xM40x1.5 582 612
LG180ZzM  1187.5 1309.5 1187.5 1309.5 348.0 322.5 260 192 162.5 162.5 2xM40x1.5 708 737
LG180L 1136.5 1258.5 1136.5 1258.5 348.0 322.5 260 192 162.5 162.5 2xM40x1.5 678 707
LG180ZL 1187.5 1309.5 1187.5 1309.5 348.0 3225 260 192 162.5 162.5 2xM40x1.5 708 737
LG200L 11925 13185 11925 13185 385.0 301.0 260 192 192.5 192.5 2xM50x1.5 758 787
LG225S 1265.0 AA 1265.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 228.0 2xM50x1.5 831 860
LG225M 1265.0 AA 1265.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 228.0 2xM50x1.5 819 848
LG225ZzM  1325.0 AA 1325.0 AA 439.0 325.0 260 192 228.0 228.0 2xM50x1.5 877 906
LG250M 1360.0 AA 1360.0 AA 489.0 392.0 300 236 263.5 263.5 2xM63x1.5 921 950
LG250ZM  1430.0 AA 1430.0 AA 489.0 392.0 300 236 263.5 263.5 2xM63x1.5 1024 1053
LG280S* 1636.5 AA 1636.5 AA 540.0 432.0 300 236 2525 252.5 2xM63x1.5 1049 1079
LG280M* 1636.5 AA 1636.5 AA 540.0 432.0 300 236 252.5 252.5 2xM63x1.5 1155 1184
LG280ZM* 1746.5 AA 17465 AA 540.0 432.0 300 236 252.5 252.5 2xM63x1.5 1243 1272
LG315S* 18245 AA — - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 1349 -
LG315M* 19845 AA — - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 1501 -
LG315L* 19845 AA - - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 1646 —
LG315zL* 21245 AA — - 610.0 495.0 379 307 285.5 - 2xM63x1.5 2048 -
DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885 Uwagi, patrz str. 2/191
* z adapterem AA Na zapytanie
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory walcowe tandemowe

Reduktor AC z5 zB5 k1 Reduktor AC z5 zB5 k1
Z38-728 LA71 139 363.0 418.0 202.5 D.68-D28 LA90ZS 174.0 512.0 583.0 344.5
LA71Z 139 382.0 437.0 221.5 LA90L 174.0 467.0 538.0 299.5
LA90S 174 460.0 531.0 299.5 LA90ZL 174.0 512.0 583.0 344.5
LA90ZS 174 505.0 576.0 344.5 D88-728 LA71 139.0 361.5 416.5 202.5
LA90OL 174 460.0 531.0 299.5 LA71Z 139.0 380.5 435.5 221.5
LA90ZL 174 505.0 576.0 344.5 LA90S 174.0 458.5 529.5 299.5
LA100L 195 542.0 623.0 381.5 LA90ZS 174.0 503.5 574.5 344.5
LA100ZL 195 612.0 693.0 451.5 LA90L 174.0 458.5 529.5 299.5
Z38-D28 LA71 139 363.0 418.0 202.5 LA90ZL 174.0 503.5 574.5 344.5
LA71Z 139 382.0 437.0 221.5 LA100L 195.0 540.5 621.5 381.5
LA90S 174 460.0 531.0 299.5 LA100ZL 195.0 610.5 691.5 451.5
LA90ZS 174 505.0 576.0 344.5 D88-D28 LA71 139.0 361.5 416.5 202.5
LA9OL 174 460.0 531.0 299.5 LA71Z 139.0 380.5 435.5 221.5
LA90ZL 174 505.0 576.0 344.5 LA90S 174.0 458.5 529.5 299.5
D48-728 LA71 139 374.5 429.5 202.5 LA90ZS 174.0 503.5 574.5 344.5
LA71Z 139 393.5 448.5 221.5 LA9OL 174.0 458.5 529.5 299.5
LA90S 174 471.5 542.5 299.5 LA90ZL 174.0 503.5 574.5 344.5
LA90ZS 174 516.5 587.5 344.5 D108-Z38 LA71 D 139.0 484.5 539.5 258.5
LA9OL 174 471.5 542.5 299.5 LA71Z D 139.0 503.5 558.5 277.5
LA90ZL 174 516.5 587.5 344.5 LA80 V) 156.5 521.5 585.0 295.5
LA100L 195 553.5 634.5 381.5 LA90S D) 174.0 552.5 623.5 326.5
LA100ZL 195 623.5 704.5 451.5 LA90zS D) 174.0 597.5 668.5 3715
D48-D28 LA71 139 374.5 429.5 202.5 LA9OL D 174.0 552.5 623.5 326.5
LA71Z 139 3935 448.5 221.5 LA90ZL D 174.0 597.5 668.5 3715
LA90S 174 471.5 542.5 299.5 LA100L D 195.0 598.5 679.5 3725
LA90ZS 174 516.5 587.5 344.5 LA100ZL D 195.0 668.5 749.5 442.5
LA90OL 174 471.5 542.5 299.5 LA112M D 219.0 628.0 709.0 402.0
LA90ZL 174 516.5 587.5 344.5 LA112ZzM D 219.0 656.0 737.0 430.0
D68-728 LA71 139 370.0 425.0 202.5 LA712 139.0 496.0 551.0 258.5
LA71Z 139 389.0 444.0 221.5 LA71Z 2 139.0 515.0 570.0 277.5
LA90S 174 467.0 538.0 299.5 LA80 2 156.5 533.0 596.5 295.5
LA90ZS 174 512.0 583.0 344.5 LA90S 2 174.0 564.0 635.0 326.5
LA9OL 174 467.0 538.0 299.5 LA90ZS 2 174.0 609.0 680.0 3715
LA90ZL 174 512.0 583.0 344.5 LA90OL 2 174.0 564.0 635.0 326.5
LA100L 195 549.0 630.0 381.5 LA90ZL 2 174.0 609.0 680.0 3715
LA100ZL 195 619.0 700.0 451.5 LA100L 2 195.0 610.0 691.0 3725
D68-D28 LA71 139 370.0 425.0 202.5 LA100ZL 2 195.0 680.0 761.0 442.5
LA71Z 139 389.0 444.0 221.5 LA112M 2 219.0 639.5 720.5 402.0
LA90S 174 467.0 538.0 299.5 LA112ZM 2 219.0 667.5 748.5 430.0
Vi = 3,797 2 iyt < 3,797
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Motoreduktory walcowe

Motoreduktory walcowe tandemowe (kontynuacja)

i I I —

Reduktor AC z5 zB5 k1 Reduktor AC z5 zB5 k1
D108-D38 LA71 139.0 4995 5545 2735 D148-738 LA71 139.0 485.0 540.0 2585
LA71Z 139.0 5185 5735 2925 LA71Z 139.0 504.0 559.0 2775
LA80 156.5 536.5 600.0 3105 LA80 156.5 522.0 5855 2955
LA90S 174.0 5675 638.5 3415 LA90S 174.0 553.0 6240 326.5
LA90ZS 1740 6125 6835 386.5 LA90ZS 1740 598.0 669.0 3715
LA9OL 174.0 5675 6385 3415 LA90L 1740 553.0 6240 326.5
LA90ZL 1740 6125 6835 386.5 LA90ZL 1740 598.0 669.0 3715
D128-738 LA71 139.0 488.0 543.0 2585 LA100L 195.0 599.0 680.0 3725
LA71Z 139.0 507.0 562.0 2775 LA100ZL 195.0 669.0 750.0 4425
LA80 156.5 525.0 5885 2955 LA112M 219.0 6285 709.5 402.0
LA90S 1740 556.0 627.0 326.5 LA112ZM 219.0 656.5 737.5  430.0
LA90ZS 1740 601.0 672.0 3715 D148-D38 LA71 139.0 500.0 555.0 2735
LA90L 174.0 556.0 627.0 326.5 LA71Z 139.0 519.0 5740 2925
LA90ZL 174.0 601.0 672.0 3715 LA80 156.5 537.0 600.5 310.5
LA100L 195.0 602.0 683.0 3725 LA90S 174.0 568.0 639.0 3415
LA100ZL 195.0 6720 753.0 4425 LA90ZS 1740 613.0 6840 386.5
LA112M 219.0 6315 7125 4020 LA90L 1740 568.0 639.0 3415
LA112ZM 219.0 6595 740.5 430.0 LA90ZL 1740 613.0 6840 386.5
D128-D38 LA71 139.0 503.0 558.0 2735 D148-748 LA71 139.0 5515 6065 253.0
LA71Z 139.0 522.0 577.0 2925 LA71Z 139.0 5705 6255 272.0
LA80 156.5 540.0 6035 3105 LA80 156.5 5885 652.0 290.0
LA90S 174.0 571.0 642.0 3415 LA90S 1740 6195 6905 321.0
LA90ZS 1740 616.0 687.0 386.5 LA90ZS 1740 6645 7355  366.0
LA90L 1740 571.0 642.0 3415 LA90L 1740 6195 6905 321.0
LA90ZL 174.0 616.0 687.0 386.5 LA90ZL 1740 6645 7355  366.0
D128-748 LA71 139.0 5555 6105 253.0 LA100L 195.0 665.5 7465 367.0
LA71Z 139.0 5745 6295 2720 LA100ZL 195.0 7355 8165 437.0
LA80 156.5 5925 656.0 290.0 LA112M 219.0 6945 7755 396.0
LA90S 174.0 6235 6945 321.0 LA112ZM 219.0 7225 8035 4240
LA90ZS 1740 6685 7395 366.0 LA132S 259.0 756.5 8585  458.0
LA90L 1740 6235 6945 3210 LA132ZS 259.0 8025 9045 504.0
LA90ZL 1740 6685 7395 366.0 LA132M 259.0 756.5 8585  458.0
LA100L 195.0 669.5 750.5 367.0 LA132ZM 259.0 8025 9045 504.0
LA100ZL 195.0 7395 8205 437.0 D168-748 LA71 139.0 540.0 595.0 253.0
LA112M 219.0 6985 7795 396.0 LA71Z 139.0 559.0 6140 272.0
LA112ZM 219.0 7265 8075 424.0 LA80 156.5 577.0 6405 290.0
LA132S 259.0 760.5 862.5 458.0 LA90S 174.0 608.0 679.0 321.0
LA1327S 259.0 806.5 9085 504.0 LA90ZS 174.0 653.0 7240 366.0
LA132M 259.0 760.5 862.5 458.0 LA90L 174.0 608.0 679.0 321.0
LA132ZM 259.0 806.5 908.5 504.0 LA90ZL 1740 653.0 7240 366.0
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Motoreduktory walcowe

Motoreduktory walcowe tandemowe (kontynuacja)

|

Reduktor AC z5 zB5 k1 Reduktor AC z5 zB5 k1
D.168-248 LA100L 195.0 654.0 735.0 367.0 D.188-248 LA9OL 174.0 567.0 638.0 321.0
LA100ZL 195.0 724.0 805.0 437.0 LA90ZL 174.0 612.0 683.0 366.0
LA112M 219.0 683.0 764.0 396.0 LA100L 195.0 613.0 694.0 367.0
LA112ZM 219.0 711.0 792.0 424.0 LA100ZL 195.0 683.0 764.0 437.0
LA132S 259.0 745.0 847.0 458.0 LA112M 219.0 642.0 723.0 396.0
LA132ZS 259.0 791.0 893.0 504.0 LA112ZM 219.0 670.0 751.0 424.0
LA132M 259.0 745.0 847.0  458.0 LA132S 259.0 704.0 806.0 458.0
LA132ZM 259.0 791.0 893.0 504.0 LA132ZS 259.0 750.0 852.0 504.0
D168-D48 LA71 139.0 557.0 612.0 270.0 LA132M 259.0 704.0 806.0 458.0
LA71Z 139.0 576.0 631.0 289.0 LA132ZM 259.0 750.0 852.0 504.0
LA80 156.5 594.0 657.5 307.0 D188-D48 LA71 139.0 516.0 571.0 270.0
LA90S 174.0 625.0 696.0 338.0 LA71Z 139.0 535.0 590.0 289.0
LA90ZS 174.0 670.0 741.0 383.0 LA80 156.5 553.0 616.5 307.0
LA90OL 174.0 625.0 696.0 338.0 LA90S 174.0 584.0 655.0 338.0
LA90ZL 174.0 670.0 741.0 383.0 LA90ZS 174.0 629.0 700.0 383.0
LA100L 195.0 671.0 752.0 384.0 LA9OL 174.0 584.0 655.0 338.0
LA100ZL 195.0 741.0 822.0 454.0 LA90ZL 174.0 629.0 700.0 383.0
D168-268 LA71 139.0 626.0 681.0 247.0 LA100L 195.0 630.0 711.0 384.0
LA71Z 139.0 645.0 700.0 266.0 LA100ZL 195.0 700.0 781.0 454.0
LA80 156.5 663.0 726.5 284.0 D188-Z68 LA71 139.0 585.0 640.0 247.0
LA90S 174.0 694.0 765.0 315.0 LA71Z 139.0 604.0 659.0 266.0
LA90ZS 174.0 739.0 810.0 360.0 LA80 156.5 622.0 685.5 284.0
LA90L 174.0 694.0 765.0 315.0 LA90S 174.0 653.0 724.0 315.0
LA90ZL 174.0 739.0 810.0 360.0 LA90ZS 174.0 698.0 769.0 360.0
LA100L 195.0 740.0 821.0 361.0 LA9OL 174.0 653.0 724.0 315.0
LA100ZL 195.0 810.0 891.0 431.0 LA90ZL 174.0 698.0 769.0 360.0
LA112M 219.0 767.0 848.0 388.0 LA100L 195.0 699.0 780.0 361.0
LA112ZM 219.0 795.0 876.0 416.0 LA100ZL 195.0 769.0 850.0 431.0
LA132S 259.0 827.0 929.0 448.0 LA112M 219.0 726.0 807.0 388.0
LA132ZS 259.0 873.0 975.0 494.0 LA112ZM 219.0 754.0 835.0 416.0
LA132M 259.0 827.0 929.0 448.0 LA132S 259.0 786.0 888.0 448.0
LA132ZM 259.0 873.0 975.0 494.0 LA132ZS 259.0 832.0 934.0 494.0
LA160M 313.5 929.5 1048.0 550.5 LA132M 259.0 786.0 888.0 448.0
LA160ZM 3135 977.5 1096.0 598.5 LA132ZM 259.0 832.0 934.0 494.0
LA160L 313.5 929.5 1048.0 550.5 LA160M 313.5 888.5 1007.0 550.5
LA160ZL 313.5 977.5 1096.0 598.5 LA160ZM 313.5 936.5 1055.0 598.5
D188-748 LA71 139.0 499.0 554.0 253.0 LA160L 313.5 888.5 1007.0 550.5
LA71Z 139.0 518.0 573.0 272.0 LA160ZL 313.5 936.5 1055.0 598.5
LA80 156.5 536.0 599.5 290.0
LA90S 174.0 567.0 638.0 321.0

LA90ZS 174.0 6120 683.0 366.0
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Reduktor DR/ZR68-168 (dwu-/trzystopniowy) z kotnierzem do mieszadta

Dzz011
14_ 13
X
T“ ®
I i X _ Eu& -
O =39
DR L
©)
Reduktor p2 p3 h2 b8 g3 3 f2 h4 Dodatkowa
Waga'
DR/ZR68 109.0 149 1440 915 248 263 206 0 24
DR/ZR88 134.0 181 182.0 129.0 306 332 260 0 46
DR/ZR108 177.0 228 219.5 1265 355 410 326 0 82
DR/ZR128 194.0 263 250.0 146.0 422 462 364 0 85

DR/ZR148 190.5 270 317.0 160.0 459 510 416 37 94
DR/ZR168 248.0 325 358.0 1885 539 580 470 42 248

Reduktor al bl to2 cil el fil ql sl g5 h3 d tol | 14 13 t u DR i2

DR/ZR68 350 250 h6 18 300 7 79 175 165 57 50 k6 100 10.0 80 535 14 M16x36 300
DR/ZR88 350 250 h6 18 300 7 92 175 18 62 60 m6 120 10.0 100 64.0 18 M20x42 360
DR/ZR108 450 350 h6 22 400 7 78 175 210 72 70 m6 140 7.5 125 745 20 M20x42 420
DR/ZR128 550 450 h6 25 500 8 101 175 252 81 80 m6 170 20.0 125 85.0 22 M20x42 500
DR/ZR148 550 450 h6é 25 500 8 113 175 252 81 100 m6 210 15.0 180 106.0 28 M24x50 600

DR/ZR168 660 550 h6 28 600 8 113 22.0 270 86 110 m6 210 15.0 180 116.0 28 M24x50 660

1) Do obliczenia catkowitej wagi napedu nalezy uwzglednié dodatkowo mase reduktora DZ/ZZ w wykonaniu kotnierzowym.
Np.: Waga dla DZ88-M112M (97 kg) + dodatkowa waga dla DR88 (46 kg) = catkowita waga dla DR88-M112M (143 kg).

DIN 332 Klin / wpust klinowy DIN 6885
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Otwory kotkowe

Przytaczeniowy element urzadzenia klienta moze byc¢ kotkowany

z kotnierzem w korpusie (typ-C) dla rozmiaréw EZ128 do EZ148
oraz DZ/ZZ7108 do DZ/ZZ188.

Kotnierze wyjSciowe zostaty zaprojektowane dla zapewnienia
wiasciwej wytrzymatosci dla dopuszczalnych momentéw obroto-
wych oraz sit poprzecznych poprzez potaczenia kotkowane.

EZ128, DZ/27108

EZ148, DZ/27128

A-A g1p M1 A=A g1g M1
20 25
g A g
) A )
) )
it ‘ k
<(_‘l <(_‘l
) )
—f—1 ——
15 | 15 150 | 150
DZ/Z27148 DZ/27168, DZ/ZZ7188
A-A

13600, 136

HT1 2 +0,07
A=A #1b 100 20707
7 ~— g1l

D//77188

@ Kolki sprezyste, o duzej wytrzymatosci, zgodnie z DIN 1481: Uzywac¢ istniejacych otworéw kotkowania w kotnierzu.
& Cylindryczne kotki karbowane fazowane, zgodnie z DIN EN 28740/ISO 8740: Przewierca¢ element wraz z korpusem.
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Motoreduktory walcowe ptaskie

Wprowadzenie
Przeglad
System modutowy

Podstawowe dane techniczne
llosci oleju
Dopuszczalna sita poprzeczna

Motoreduktory do 200 kW
Wybor i dane zamoéwieniowe

Przetozenie i maksymalny
moment obrotowy
Wyb6ér i dane zamoéwieniowe

Sposoby montazu
Wyb6ér i dane zamoéwieniowe

Wykonanie watu
Wyb6ér i dane zamoéwieniowe

Wykonanie kotnierzowe
Wyb6ér i dane zamoéwieniowe

Sposoby montazu i pozycje
montazowe
Wybdr i dane zamoéwieniowe

Wersje specjalne

Smarowanie

Kontrola poziomu oleju
Odpowietrzanie reduktora

Spust oleju

Uszczelnienie

Ostona strony nienapedowej NDE
tozyska poprzecznie wzmocnione
Kotnierz mieszadta w wykonaniu
“dry-well”

Wymiary
Przeglad rysunkéw wymiarowych
Rysunki wymiarowe
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Motoreduktory walcowe ptaskie

Wprowadzenie

Przeglad

Reduktory walcowe ptaskie MOTOX sg czescig modutowego sy-
stemu MOTOX. Razem z reduktorami walcowymi, walcowo-
stozkowymi, walcowo-$limakowymi w potgczeniu z silnikami
tréjfazowymi z hamulcami lub bez, jako kompletny system pokry-
wajg wszystkie mozliwe kombinacje napedowe, odpowiednie do
regulacji obrotéw za pomoca przeksztaitnikow.

Reduktory walcowe ptaskie MOTOX zostaty zaprojektowane do
pracy ciagtej. Obudowy reduktoréw wykonane z odlewow zeliw-
nych lub z aluminium sg opracowane w 3D CAD i charakteryzujg
sie zoptymalizowana strukturg z punktu widzenia sztywnosci
oraz pochtaniania drgan. Uszczelnienia promieniowe watu z
ochronag przeciwpytowa, zabezpieczaja z jednej strony przed wy-
ciekami oleju oraz z drugiej strony przed dostaniem sie wody lub
pytu do reduktora. Wszystkie kota zebate sg frezowane, a ich po-
wierzchnia hartowana. Brzegi zeb6w sa korygowane i uwypu-
klane przez szlifowanie lub ostrzenie do uzyskania wiasciwego
profilu. Wat wyjsciowy jest réwnolegty do watu wejsciowego dla
reduktorow dwu- i trzystopniowych.

Reduktory walcowe ptaskie MOTOX produkowane sg jako dwu-
stopniowe oraz trzystopniowe. Standardowa seria reduktoréw
moze by¢ dostarczana do zastosowan w dowolnej pozycji mon-
tazowej. Reduktory sg dostepne w wykonaniu z watem petnym
lub drazonym z potaczeniem klinowym, poprzez tulejg zaciskowg
lub wieloklin.
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Motoreduktory walcowe ptaskie

Wprowadzenie

Przeglad (kontynuacija)

Reduktory walcowe ptaskie sg oznaczane nastepujgco:
Typ reduktora:

F

Reduktory walcowe ptaskie

Stopnie przetozenia Z 2-stopniowe

Typ:
Wat

Montaz

Przytacza

D 3-stopniowe

[
~

Wat petny
Wat dragzony

~

Wykonanie tapowe

Wykonanie kotnierzowe (typ-A)
Kotnierz obudowy (typ-C)
Ramie reakcyjne

Kotnierz miksera

Kotnierz ekstrudera

Klin
Pierscien zaciskowy
Wat drazony z wieloklinem

MZONTT >

-0z

Typ reduktora posredniego

()

Reduktory walcowe

Stopnie przetozenia Z 2-stopniowe

D 3-stopniowe

Adapter wejsciowy

K2

K2TC

K4
K5
KQ
KQS

A5

P5

PS

Adapter kotnierzowy ze sprzegtem elastycznym dla

silnikdw kotnierzowych IEC

Adapter kotnierzowy ze sprzegtem elastycznym dla

silnikéw kotnierzowych NEMA

Adapter kotnierzowy kroétki dla silnikow IEC
Adapter kotnierzowy krétki dla silnikow NEMA 1)
Adapter kotnierzowy dla silnikéw servo z klinem
Adapter kotnierzowy dla silnikéw servo bez klina
Adapter z wejsciowym watem petnym

Adapter z wejéciowYm watem petnym
(wykonanie NEMA)D

Adapter z wejsciowym watem petnym i platformg

Adapter z wejéciowYm watem petnym i platformg
(wykonanie NEMA) )

Adapter z wejsciowym watem petnym, platformg
oraz ostong ochronng

Przyktad:
F Z F 108B - Z 38-K4(100)

Typ reduktora

Stopnie przetozenia

Wykonanie

Rozmiar

Znak serii

Typ reduktora posredniego

Rozmiar

Adapter wejsciowy

(rozmiar silnika)

E

Ta seria obejmuje obecnie 10 rozmiaréw reduktoréw.

Wykonania podstawowe reduktorow dostepne sg jako dwu - i
trzystopniowe.

1) Te wykonania moga by¢ dobierane za pomoca naszego konfiguratora elektronicznego MOTOX.
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Motoreduktory walcowe ptaskie

Wprowadzenie

System modufowy

Reduktor walcowy ptaski Adaptery wejsciowe i montaz silnika

G_D087_PL_00061

[
-

N

S0
H

T

T

bl
iy

R NTE
I
I

Reduktor podstawowy Reduktor posredni Strona wej$ciowa

Zastosowanie

Motoreduktory walcowe ptaskie MOTOX sg idealnym roz-
wigzaniem dla aplikacji, w ktorych na pierwszym miejscu stawia-
my matg przestrzeh zabudowy, uzyskiwang poprzez kompa-
ktowy korpus oraz optymalnie uksztattowang strukture.

Dowolno$¢ wyboru watu wyjsciowego — dragzony lub petny— oraz
zakres dostepnych opcji montazowych, ktére pozwalajg na ich
stosowanie w wykonaniu reduktora mocowanego bezposrednio
na wale wraz z ramieniem reakcyjnym lub w wykonaniu tapowym
czy kotnierzowym, pozwalajg na osiagniecie wtasciwego roz-
wigzania w rozsadnej cenie.

Reduktory walcowe ptaskie sg bardzo sprawne. Oferujg bardzo
wysokg wydajnos¢ ekonomiczng wraz z przystepna ceng oraz ni-
skimi kosztami utrzymania.
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Motoreduktory walcowe ptaskie

Podstawowe dane techniczne

llosci oleju

llosci oleju odpowiadajgce stosowanym pozycjom montazowym
wyspecyfikowane sg w instrukcjach obstugi oraz na tabliczce
znamionowe;j.

Waga odpowiednich olejéw:
Olej mineralny (CLP) = 0.9 kg/l
Olej syntetyczny (PGLP) = 1.05 kg/l

Typ reduktora  Pozycja montazowa

B5-01 B5-03 B5-02 B5-00 V1-00 V3-00

H-01 H-02 H-03 H-04 H-05 H-06
Fz.28 0.6 0.45 0.5 0.5 0.65 0.85
FZ.38B 0.7 0.60 0.7 0.6 1.00 1.10
FZ.48B 1.6 1.00 13 13 1.80 2.10
FZ.68B 25 2.30 2.4 2.3 3.30 3.80
FZ.88B 4.5 5.00 4.8 4.6 7.00 6.60
FZ.108B 7.4 9.20 8.4 8.1 11.10 13.10
Fz.128B 13.8 13.70 15.5 14.8 22.10 22.70
FZ.148B 195 20.80 22.7 22.3 34.50 33.50
FZ.168B 32.8 30.00 37.0 35.8 53.80 53.00
FZ.188B 41.4 40.70 44.2 46.5 68.00 66.40
FD.28 0.6 0.45 0.5 0.5 0.65 0.75
FD.38B 0.9 0.60 0.7 0.7 0.90 1.10
FD.48B 2.0 0.90 13 13 1.80 2.00
FD.68B 3.3 2.30 2.4 2.3 3.20 3.80
FD.88B 6.3 5.00 4.7 4.7 6.80 6.70
FD.108B 10.6 9.10 8.2 8.2 11.10 13.00
FD.128B 16.8 13.50 15.2 14.8 21.60 22.50
FD.148B 24.7 20.30 21.8 22.3 33.60 32.60
FD.168B 44.0 28.80 36.0 35.8 52.40 51.90
FD.188B 52.0 38.40 44.5 54.1 66.00 65.20
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Motoreduktory walcowe ptaskie

Podstawowe dane techniczne

llosci oleju (kontynuacja)

Tandemowe reduktory walcowe ptaskie

Typ reduktora  Pozycja montazowa

B5-01 B5-03 B5-02 B5-00 V1-00 V3-00
H-01 H-02 H-03 H-04 H-05 H-06
FZ.38B-D/Z28 0.9+0.25 0.6+0.25 0.7+0.25 0.7+0.25 0.9+0.6 1.1+0.7
1.15 0.85 0.95 0.95 15 1.8
FD.48B-D/Z28 2.0+0.25 0.9+0.25 1.3+0.25 1.3+0.25 1.8+0.6 2.0+0.7
2.25 1.15 1.55 1.55 2.4 2.7
FD.68B-D/Z28 3.3+0.25 2.3+0.25 2.4+0.25 2.3+0.25 3.2+0.6 3.8+0.7
3.55 255 2.65 2.55 3.8 4.5
FD.88B-D/Z28 6.3+0.25 5.0+0.25 4.7+0.25 4.7+0.25 6.8+0.6 6.7+0.7
6.55 5.25 4.95 4.95 7.4 7.4
FD.108B-Z38  10.6+0.5 9.1+0.5 8.2+0.5 8.2+0.5 11.1+0.8 13.0+1.2
111 9.6 8.7 8.7 11.9 14.2
FD.108B-D38 10.6+0.5 9.1+0.5 8.2+0.5 8.2+0.5 11.1+0.9 13.0+1.1
1.1 9.6 8.7 8.7 12.0 14.1
FD.128B-Z38 16.8+0.5 13.5+0.5 15.2+0.5 14.8+0.5 21.6+0.8 22.5+1.2
17.3 14.0 15.7 15.3 22.4 23.7
FD.128B-Z48 16.8+1.0 13.5+1.0 15.2+1.0 14.8+1.0 21.6+1.8 22.5+2.4
17.8 14.5 16.2 15.8 23.4 24.9
FD.128B-D38 16.8+0.5 13.5+0.5 15.2+0.5 14.8+0.5 21.6+0.9 22.5+1.1
17.3 14.0 15.7 15.3 22.5 23.6
FD.148B-Z38 24.7+0.5 20.3+0.5 21.8+0.5 22.3+0.5 33.6+0.8 32.6+1.2
25.2 20.8 22.3 22.8 34.4 33.8
FD.148B-Z48 24.7+1.0 20.3+1.0 21.8+1.0 22.3+1.0 33.6+1.8 32.6+2.4
25.7 213 22.8 23.3 35.4 35.0
FD.148B-D38 24.7+0.5 20.3+0.5 21.8+0.5 22.3+0.5 33.6+0.9 32.6+1.1
25.2 20.8 22.3 22.8 34.5 33.7
FD.168B-Z48 44.0+1.0 28.8+1.0 36.0+1.0 35.8+1.0 52.4+1.8 51.9+2.4
45.0 29.8 37.0 36.8 54.2 54.3
FD.168B-Z68  44.0+1.7 28.8+1.7 36.0+1.7 35.8+1.7 52.4+3.0 51.9+4.1
45.7 30.5 37.7 37.5 55.4 56.0
FD.168B-D48 44.0+1.0 28.8+1.0 36.0+1.0 35.8+1.0 52.4+2.3 51.9+2.4
45.0 29.8 37.0 36.8 54.7 54.3
FD.188B-Z48 52.0+1.0 38.4+1.0 44.5+1.0 54.1+1.0 66.0+1.8 65.2+2.4
53.0 39.4 45.5 55.1 67.8 67.6
FD.188B-Z68 52.0+1.7 38.4+1.7 44.5+1.7 54.1+1.7 66.0+3.0 65.2+4.1
53.7 40.1 46.2 55.8 69.0 69.3
FD.188B-D48 52.0+1.0 38.4+1.0 44.5+1.0 54.1+1.0 66.0+2.3 65.2+2.4
53.0 39.4 45.5 55.1 68.3 67.6
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Motoreduktory walcowe ptaskie

Podstawowe dane techniczne

Dopuszczalna sita poprzeczna Fygop1 0raz Fygop2

Reduktor walcowy ptaski 2-stopniowy i 3-stopniowy - uktad

fozysk standardowych
Frdop W N przy x = I/2 dla predkosci wyjsciowych ny w 1/min
Typ d | y z a Kierunek = 16 =25 =40 = 63 =100 =160 =250 = 400
reduktora mm mm mm mm kNm  obrotu -
m patrzac na wat
wyjsciowy
F.F28 25 50 1285 104 115 Lewy 4600 4600 4150 3330 2730 2350 1840 1780
Prawy 4600 4600 3950 3120 2520 2160 1650 1650
F.F38B 25 50 146.0 121 131  Lewy 5246 5246 4810 4020 2980 2870 2590 2480
Prawy 5246 5246 4360 3610 2500 2480 2450 2370
F.F48B 30 60 176.0 146 245  Lewy 8154 8060 6640 5270 4840 4530 4070 3770
Prawy 8150 7500 6080 4720 4400 4280 3900 3650
F.F68B 40 80 213.0 173 357 Lewy 8927 7680 6160 5050 3710 3930 3710 3650
Prawy 8927 6830 5310 4200 2860 3290 3300 3440
F.F88B 50 100 262.0 212 741 Lewy 14825 13420 10040 8310 7020 6590 6320 6130
Prawy 14340 12360 8740 7010 5800 5960 5920 5800
F.F108B 60 120 298.0 238 1100 Lewy 17930 13620 10750 8190 6070 6610 6840 7080
Prawy 15860 11550 8680 6120 4040 4960 5780 6390
F.F128B 70 140 3715 302 1786 Lewy 25516 19950 15710 10270 9120 10890 10860 10360
Prawy 23190 17570 13530 7900 6740 9300 9920 9810
F.F148B 90 170 434.0 349 2241 Lewy 23390 17850 13190 8530 9840 11680 11800 11660
Prawy 20390 14850 10180 5620 7380 10030 10530 10830
F.F168B 110 210 5175 413 4814 Lewy 35450 27240 20850 13740 12970 17210 16400 16450
Prawy 31510 23300 17200 9800 9280 15230 14590 15330
F.F188B 120 210 538.0 433 11898 Lewy 113314 113314 113314 106120 88810 78120 76850 -
Prawy 113314 113314 113314 102690 84350 75050 74100 -

Reduktor walcowy ptaski 2-stopniowy i 3-stopniowy - uktad
fozysk wzmocnionych

Frdop W N przy x = l/2 dla predkosci wyjsciowych n, w 1/min

Typ d | y z a Kierunek = 16 =25 = 40 = 63 =100 =160 =250 = 400
reduktora mm mm mm mm kNm  obrotu -
m patrzac na wat
wyjsciowy
F.F68B 40 80 213.0 173 546 Lewy 13643 13643 13643 13643 13643 13260 11920 10620
Prawy 13643 13643 13643 13643 13230 12690 11540 10390
F.F88B 50 100 262.0 212 1171 Lewy 23411 23411 23411 23411 23411 21180 19050 18130
Prawy 23411 23411 23411 23411 22960 20520 18620 17790
F.F108B 60 120 298.0 238 1723 Lewy 28718 28718 28718 28718 28718 26040 24150 23420
Prawy 28718 28718 28718 28718 26590 24740 23300 22680
F.F128B 70 140 3715 302 2514 Lewy 35921 35921 35921 35921 35921 35921 35921 34420
Prawy 35921 35921 35921 35921 35921 35921 35921 33830
F.F148B 90 170 4340 349 5737 Lewy 67493 67493 67300 55150 52240 46910 44010 41380
Prawy 67493 67493 64110 52070 50180 45380 42870 40510
F.F168B 110 210 517.5 413 9566 Lewy 91102 91102 91102 87720 78620 71650 65350 62000
Prawy 91102 91102 91102 83520 75920 69990 63850 60810
F.F188B 120 210 538.0 433 11898 Lewy 113314 113314 113314 106120 88810 78120 76850 -
Prawy 113314 113314 113314 102690 84350 75050 74100 -

Wartosci w tabelach odnosza sie¢ do najbardziej niekorzystnego przypadku.
Uktad tozyska watu wyjéciowego mozna skalkulowa¢ za pomoca elektroniczne-
go katalogu MOTOX. Wigcej informacji na temat obliczania dopuszczalnych sit
oraz zywotnos$ci tozysk, patrz rozdziat 1, w wytycznych do doboru motoreduk-
toréw.
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybor i dane zaméwieniowe

Tabele wyboru przedstawiajg najczesciej spotykane warianty Przy dostepnych wspétczynnikach przetozenia mozliwe jest po-
oraz kombinacje. Pozostate kombinacje mogg by¢ dobierane za krycie wiekszosci predkosci wyjsciowych.

pomoca konfiguratora MOTOX lub na zapytanie. Wyb6r i zastosowanie silnikéw 4-biegunowych znacznie skraca

Przy identycznej mocy i obrotach wyjsciowych, priorytetowo trak-  czas dostawy i obniza koszty. Cechuja sie one réwniez dogod-

towane sa w tabelach doboru, motoreduktory 4-biegunowe. nymi rozmiarami w stosunku do mocy.
Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
P wyjsciowy pracy reduktora
kW n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.09 (50 Hz) FD.48B-LA71M8

0.11 (60 Hz) 5 . . 2KJ1402 - mCE13 - mm S1-Z P02
2.6 3.1 326 17 238.65 2KJ1402 - mCE13 - mmR1-Z P02 27
2KJ1402 - mCE13 - m m Q1-Z P02

FD.38B-LA71M8
2KJ1401 - mCE13 - m m M1-Z P02
2KJ1401-mCE13-mmL1-Z PO2

241.91
207.83

FD.38B-LA71B6

3.2 2KJ1401 - mCB13 - m mN1-Z PO1

3.8

3.7 4.4 235 1.2 24191 x 2KJ1401- = CB13-®mmM1-Z PO1 20
4.3 5.2 202 14 207.83 2KJ1401 -mCB13-mmL1-Z PO1 20
4.6 5.5 186 1.6 191.34 % 2KJ1401-mCB13-mmK1-Z PO1 20

0.12 (50 Hz) FD.188B-D48-LA71B4

0.14 (60 Hz) 0.05 0.06 14657 14 25299 2KJ1440 - mCB13-mm D1 638
0.05 0.06 16248 1.2 28045 * 2KJ1440-mCB13-mmE1l 638
0.06 0.07 13294 15 22946 * 2KJ1440-mCB13-mmCl 638
0.07 0.08 11079 18 19122 * 2KJ1440-mCB13-mmAl 638
0.07 0.08 12112 1.7 20906 2KJ1440 - mCB13 - mm B1 638
FD.188B-Z48-LA71B4
0.08 0.1 10384 1.9 17537 2KJ1438 - mCB13 - m m A2 638
FD.168B-D48-LA71B4
0.05 0.06 14831 0.94 25599 * 2KJ1436-mCB13-mmElL 455
0.05 0.06 16802 0.83 29000 2KJ1436-mCB13-mmF1 455
0.06 0.07 12134 1.20 20944 * 2KJ1436-mCB13-mmCl 455
0.06 0.07 13379 1.00 23093 2KJ1436 - mCB13 - mm D1 455
0.07 0.08 11056 1.30 19083 2KJ1436 - mCB13 - mmB1 455
0.08 0.10 10112 1.40 17454 * 2KJ1436-mCB13-mmAl 455
FD.168B-Z48-LA71B4
0.08 0.10 9478 15 16007 2KJ1435- mCB13 - mm A2 454
0.10 0.12 7625 1.8 12878 2KJ1435- mCB13 - mm W1 454
0.10 0.12 8387 1.7 14165 *x 2KJ1435-mCB13-mm X1 454
0.12 0.14 6849 2.0 11568 *x 2KJ1435-mCB13-mmV1 454
FD.148B-D38-LA71B4
0.07 0.08 11272 0.80 19456 2KJ1433-mCB13-mmB1 288
0.08 0.10 10257 0.88 17704 * 2KJ1433-mCB13-mmAl 288
FD.148B-Z38-LA71B4
0.08 0.10 9615 0.94 16239 * 2KJ1432 - mCB13-mmW1 287
0.09 0.11 8551 1.10 14441 2KJ1432 - mCB13-mmV1 287
* Preferowany wsp. przetozenia o A
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,56,lub9
Czestotliwos$é i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A, D, E, FH lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
0.12 (50 Hz) FD.148B-Z38-LA71B4
0.14 (60 Hz) 0.11 0.13 7417 1.2 12527 * 2KJ1432-mCB13-mmUl 287
0.12 0.14 6931 1.3 11705 2KJ1432 - mCB13-mmT1 287
0.13 0.16 6096 15 10295 * 2KJ1432 -mCB13-mmS1 287
0.15 0.18 5338 1.7 9016 2KJ1432 - mCB13 - mm R1 287
0.17 0.20 4722 19 7975 *x 2KJ1432-mCB13-mmQl 287
FD.128B-Z38-LA71B4
0.11 0.13 7154 0.85 12083 *x 2KJ1428 - mCB13-mmUl 197
0.12 0.14 6684 0.91 11289 2KJ1428 -mCB13-mmT1 197
0.14 0.17 5879 1.00 9929 * 2KJ1428 - mCB13-mmS1 197
0.15 0.18 5149 1.20 8696 2KJ1428 - mCB13 - m mR1 197
0.18 0.22 4554 1.30 7691 * 2KJ1428 - mCB13-mm Q1 197
0.19 0.23 4128 1.50 6971 2KJ1428 - mCB13 - mmP1 197
0.22 0.26 3643 1.70 6153 * 2KJ1428 - mCB13 - mm N1 197
0.24 0.29 3287 1.90 5551 2KJ1428 - mCB13 - m m M1 197
0.27 0.32 2981 2.00 5034 * 2KJ1428-mCB13-mmL1l 197
FD.108B-Z38-LA71B4
0.20 0.24 4013 0.85 6778 2KJ1426 - mCB13 - mmE2 122
0.23 0.28 3543 0.96 5983 *x 2KJ1426 - mCB13-mmD2 122
0.25 0.30 3196 1.10 5397 2KJ1426 - mCB13 - mmC2 122
0.28 0.34 2898 1.20 4895 * 2KJ1426 - mCB13 - m m B2 122
0.30 0.36 2641 1.30 4460 2KJ1426 - mCB13 - mm A2 122
0.33 0.40 2415 1.40 4079 * 2KJ1426 - mCB13 - mm X1 122
0.37 0.44 2160 1.60 3648 2KJ1426 - mCB13 - mm W1 122
0.40 0.48 1983 1.70 3349 * 2KJ1426 - mCB13-mm V1 122
0.45 0.54 1788 1.90 3019 2KJ1426 - mCB13 - mm U1 122
FD.88B-Z28-LA71B4
0.36 0.43 2196 0.87 3709 * 2KJ1422 -mCB13-mmV1 73
0.41 0.49 1925 0.99 3251 2KJ1422 - mCB13 - mm Ul 73
0.47 0.56 1692 1.10 2858 *x 2KJ1422 -mCB13-mmET1 73
0.52 0.62 1529 1.20 2582 2KJ1422 - mCB13-mm Sl 73
0.60 0.72 1332 1.40 2250 * 2KJ1422 - mCB13-mmR1 73
0.67 0.80 1197 1.60 2021 2KJ1422 -m CB13-mm Q1 73
0.74 0.89 1080 1.80 1824 * 2KJ1422 - mCB13-mmP1 73
0.82 0.98 979 1.90 1654 2KJ1422 - mCB13 - m m N1 73
FD.68B-Z28-LA71B4
0.66 0.79 1205 0.83 2035 2KJ1417 - mCB13-mmT1 43
0.76 0.91 1059 0.94 1789 * 2KJ1417 - mCB13-mm Sl 43
0.83 1.00 957 1.00 1616 2KJ1417 - mCB13 - mm R1 43
0.96 1.20 834 1.20 1408 * 2KJ1417 -mCB13-mm Q1 43
1.10 1.30 749 1.30 1265 2KJ1417 - mCB13-mmP1 43
1.20 1.40 676 1.50 1142 *x 2KJ1417 - mCB13 - mm N1 43
1.30 1.60 613 1.60 1036 2KJ1417 - mCB13 - m m M1 43
1.40 1.70 558 1.80 942 * 2KJ1417 -mCB13-mm L1 43
1.60 1.90 493 2.00 833 2KJ1417 - mCB13 - m m K1 43
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) T, fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.12 (50 Hz) FD.68B-LA71MB8

0.14 (60 Hz) 2.2 2.6 526 1.9 296.18 * 2KJ1403-mCF13-mmS1-Z P02 43
FD.48B-Z28-LA71B4
1.3 1.6 637 0.85 1076 * 2KJ1413-mCB13-mmN1 29
14 1.7 578 0.93 976 2KJ1413 - mCB13 - m m M1 29
15 1.8 526 1.00 888 *x 2KJ1413-mCB13-mmL1 29
1.7 2.0 465 1.20 785 2KJ1413 - mCB13 - m m K1 29
1.9 2.3 429 1.30 725 *x 2KJ1413-mCB13-mmJl 29
2.2 2.6 369 1.50 624 2KJ1413 - mCB13 - mmH1 29
FD.48B-LA71MB8
2.4 2.9 478 11 268.80 * 2KJ1402-mCF13-mmS1-Z P02 27
2.7 3.2 424 13 238.65 2KJ1402 - mCF13 - mmR1-Z P02 27
FD.48B-LA71C6
3.2 3.8 358 15 268.80 * 2KJ1402-mCC13-mmS1-Z POl 27
3.6 4.3 318 1.7 238.65 2KJ1402 - mCC13 - mmR1-Z P01 27
4.1 4.9 279 1.9 209.23 * 2KJ1402 - mCC13-mmQl1-Z PO1 27
FZ.38B-Z28-LA71B4
2.3 2.8 351 0.83 587.00 2KJ1313-mCB13-m Gl 22
FD.38B-LA71C6
3.6 4.3 322 0.9 24191 *x 2KJ1401-mCC13- = mM1-Z PO1 20
4.1 4.9 277 1.0 207.83 2KJ1401-mCC13-mmL1-Z PO1 20
4.5 5.4 255 11 191.34 x 2KJ1401-mCC13-mmK1-Z PO1 20
FD.38B-LA71B4
4.8 5.8 238 1.2 280.41 2KJ1401 - mCB13 - m m N1 20
5.6 6.7 205 14 24191 * 2KJ1401- = CB13- == M1 20
6.5 7.8 176 1.6 207.83 2KJ1401 -mCB13-mmL1 20
7.1 8.5 162 1.8 191.34 x 2KJ1401-mCB13-mmK1l 20
7.8 9.4 148 2.0 173.94 2KJ1401 -m CB13-mmJ1 20
FD.28-LA71B4
6.5 7.8 176 0.85 207.53 2KJ1400-mCB13-mmL1 11
7.1 8.5 162 0.92 191.06 * 2KJ1400- mCB13 - m mK1 11
7.8 9.4 147 1.00 173.69 2KJ1400 - mCB13 - mmJ1 11
8.8 10.6 131 1.10 153.74 * 2KJ1400- mCB13-mmH1 11
10.5 12.6 109 1.40 128.77 2KJ1400 - mCB13-m mG1 11
12.3 14.8 93 1.60 109.79 x 2KJ1400-mCB13-mmEF1 11
14.5 17.4 79 1.90 93.32 * 2KJ1400-mCB13-mmE]l 11
16.6 19.9 69 2.20 81.10 2KJ1400 - mCB13 - mm D1 11
19.1 23.0 60 2.50 7059 x 2KJ1400-mCB13-mmCl 11
21.0 25.0 54 2.80 63.68 2KJ1400 - mCB13 - mm B1 11
24.0 29.0 48 3.10 56.20 2KJ1400 - mCB13 - mm Al 11
FZ.28-LA71B4
23 28 51 3.0 59.65 2KJ1300 - mCB13 - m m C2 11
27 32 43 35 50.30 * 2KJ1300- mCB13- = mB2 11
30 36 38 4.0 44.66 2KJ1300 - mCB13 - m m A2 11
34 41 33 45 39.15 x 2KJ1300- mCB13-mm X1 11
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
0.12 (50 Hz) FZ.28-LA71B4
0.14 (60 Hz) [ 46 30.0 5.0 35.04 2KJ1300 - ECB13 - m m W1 1
43 52 26.0 5.7 3110 * 2KJ1300-mCB13-mmV1 1
50 60 23.0 6.5 27.25 2KJ1300 - mCB13 - mm Ul 11
56 67 20.0 7.4 2396 * 2KJ1300-mCB13-mmT1l 1
62 74 18.0 8.2 21.64 2KJ1300- mCB13-mm S1 1
72 86 16.0 9.4 1886 * 2KJ1300- mCB13-mmR1 11
80 96 14.0 10.4 16.94 2KJ1300-mCB13-mmQl 11
88 106 13.0 11.6 1529 * 2KJ1300-mCB13-mmP1 1
97 116 12.0 12.7 13.87 2KJ1300 - mCB13 - m m N1 1
107 128 11.0 13.8 1262 * 2KJ1300- mCB13-mmM1 1
121 145 9.5 15.0 11.16 2KJ1300-mCB13-mmL1 1

0.18 (50 Hz) FD.188B-D48-LA71C4

0.22 (60 Hz) 0.05 0.06 24429 0.82 25299 2KJ1440-m CC13-mm D1 638
0.06 0.07 22157 0.90 22946 * 2KJ1440-mCCl3-mmCl 638
0.07 0.08 18464 1.10 19122 * 2KJ1440-mCCl3-mmAl 638

0.07 0.08 20187 0.99 20906 2KJ1440 - m CC13-mmB1 638
FD.188B-Z48-LA71C4
0.08 0.10 17306 1.2 17537 2KJ1438 - mCC13-mm A2 638
0.09 0.11 15315 1.3 15519 * 2KJ1438-mCCl13-mm X1 638
0.10 0.12 13922 14 14108 2KJ1438 - mCC13 - mmW1 638
0.11 0.13 12507 1.6 12674 * 2KJ1438-mCCl3-mmV1 638
0.12 0.14 10720 1.9 10863 2KJ1438 - mCC13-mm Ul 638
FD.168B-D48-LA71C4
0.08 0.1 16854 0.83 17454 * 2KJ1436-mCCl13-mmAl 455
FD.168B-Z48-LA71C4
0.08 0.10 15796 0.89 16007 2KJ1435-mCC13 - mmA2 454
0.10 0.12 12708 1.10 12878 2KJ1435-mCC13 - mmW1 454
0.10 0.12 13978 1.00 14165 * 2KJ1435-mCCl3-mm X1 454
0.12 0.14 11416 1.20 11568 * 2KJ1435-mCCl3-mmV1 454
0.14 0.17 9785 1.40 9916 2KJ1435-mCC13-mm Ul 454
0.15 0.18 8853 1.60 8971 * 2KJ1435-mCCl3-mmT1 454
0.16 0.19 8172 1.70 8281 2KJ1435-mCC13-mm Sl 454
0.19 0.23 7106 2.00 7201 * 2KJ1435-mCCl13-mmER1 454
FD.148B-Z38-LA71C4
0.13 0.16 10159 0.89 10295 * 2KJ1432-mCC13-mmS1 287
0.15 0.18 8897 1.00 9016 2KJ1432 - mCC13 - mm R1 287
0.17 0.20 7870 1.10 7975 * 2KJ1432-mCCl3-mmQ1 287
0.19 0.23 7132 1.30 7227 2KJ1432 - mCC13-mmP1 287
0.21 0.25 6296 1.40 6380 *x 2KJ1432-mCC13-mmN1 287
0.23 0.28 5679 1.60 5755 2KJ1432 - mCC13 - m m M1 287
0.26 0.31 5151 1.70 5220 *x 2KJ1432-mCCl3-mmL1l 287
0.28 0.34 4693 1.90 4756 2KJ1432 - mCC13 - mm K1 287
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga

Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora

kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itot (Liczba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.18 (50 Hz) FD.128B-Z38-LA71C4

0.22 (60 Hz) 0.18 0.22 7590 0.80 7691 * 2KJ1428 -mCC13-mm Q1 197
0.19 0.23 6879 0.89 6971 2KJ1428 - mCC13-mmP1 197
0.22 0.26 6072 1.00 6153 * 2KJ1428 - mCC13 - m m N1 197
0.24 0.29 5478 1.10 5551 2KJ1428 - mCC13 - m m M1 197
0.27 0.32 4968 1.20 5034 * 2KJ1428 -mCC13-mm L1 197
0.29 0.35 4527 1.30 4587 2KJ1428 - mCC13 - mm K1 197
0.32 0.38 4140 1.50 4195 * 2KJ1428 - mCC13-mmJ1 197
0.36 0.43 3702 1.60 3751 2KJ1428 - mCC13 - mm H1 197
0.39 0.47 3400 1.80 3445 * 2KJ1428 - mCC1l3-mm Gl 197
0.43 0.52 3064 2.00 3105 2KJ1428 - mCC13-mmF1 197

FD.108B-Z38-LA71C4

0.33 0.40 4025 0.84 4079 * 2KJ1426 -ECC13-mm X1 122
0.37 0.44 3600 0.94 3648 2KJ1426 - mCC13 - mmW1 122
0.40 0.48 3305 1.00 3349 * 2KJ1426 - mCC13-mmV1 122
0.45 0.54 2979 1.10 3019 2KJ1426 - mCC13 - mm Ul 122
0.52 0.62 2562 1.30 2596 * 2KJ1426 -mCC13-mmT1 122
0.58 0.70 2285 1.50 2315 2KJ1426 - mCC13-mmS1 122
0.64 0.77 2098 1.60 2126 *x 2KJ1426-mCCl3-mmR1 122
0.70 0.84 1891 1.80 1916 2KJ1426 - mCC13-mm Q1 122
FD.88B-Z28-LA71C4
0.60 0.72 2220 0.86 2250 * 2KJ1422 -mCCl3-mmR1 73
0.67 0.80 1994 0.95 2021 2KJ1422 -mCC13-mm Q1 73
0.74 0.89 1800 1.10 1824 * 2KJ1422 -mCCl13-mmP1 73
0.82 0.98 1632 1.20 1654 2KJ1422 - mCC13 - mm N1 73
0.90 1.10 1485 1.30 1505 * 2KJ1422 -ECCl13-mm M1 73
1.00 1.20 1313 1.40 1331 2KJ1422 -mCC13-mm L1 73
1.10 1.30 1213 1.60 1229 * 2KJ1422 - mCCl3-mmK1 73
1.30 1.60 1044 1.80 1058 2KJ1422 -mCC13-mmJ1 73
1.40 1.70 949 2.00 962 *x 2KJ1422 - mCCl3-mmH1 73
FD.88B-Z38-LA80S8
1.7 2.00 1031 1.8 404.92 2KJ1404 - mDB13 - mm V1-Z P02 78
FD.68B-Z28-LA71C4
11 1.3 1248 0.80 1265 2KJ1417 -m CC13-mmP1 43
1.2 1.4 1127 0.89 1142 * 2KJ1417 -mCC13-mmN1 43
1.3 1.6 1022 0.98 1036 2KJ1417 - m CC13 - m m M1 43
14 1.7 930 1.10 942 * 2KJ1417 -mCC13-mm L1 43
1.6 19 822 1.20 833 2KJ1417 - mCC13 - mm K1 43
1.8 2.2 759 1.30 769 * 2KJ1417 -mCC13-mmJ1 43
2.0 2.4 653 1.50 662 2KJ1417 - mCC13 - mm H1 43
FD.68B-LA80S8
2.3 2.8 754 1.3 296.18 *x 2KJ1403-mDB13-mmS1-Z P02 47
2.6 31 671 15 263.39 2KJ1403 - mDB13 - m m R1-Z P02 47
FD.68B-LA71S6
2.8 34 610 1.6 296.18 * 2KJ1403-mCD13-mmS1-Z P01 43
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) T, fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.18 (50 Hz) FD.68B-LA71S6

0.22 (60 Hz) 3.2 3.8 542 1.8 263.39 2KJ1403-mCD13 - mmR1-Z PO1 43
FD.48B-Z28-LA71C4

2.2 2.6 616 0.88 624.00 2KJ1413 - m CC13-mmH1 29

FD.48B-LA80S8

2.8 34 608 0.89 238.65 2KJ1402 - mDB13 - mm R1-Z P02 31
FD.48B-LA71S6
3.1 3.7 553 0.98 268.80 *x 2KJ1402-mCD13-mmS1-Z P01 27
35 4.2 491 1.10 238.65 2KJ1402 - mCD13 - mm R1-Z P01 27
4.0 4.8 431 1.30 209.23 * 2KJ1402 - mCD13- m mQ1-Z P01 27
4.5 5.4 385 1.40 187.24 2KJ1402 - mCD13 - mm P1-Z P01 27
FD.48B-LA71C4
5.0 6.0 342 1.6 268.80 * 2KJ1402-mCC13-mmS1 27
5.7 6.8 304 1.8 238.65 2KJ1402 - mCC13-mmR1 27
6.5 7.8 266 2.0 209.23 * 2KJ1402-mCC13-mmQl 27
FD.38B-LA71C4
4.8 5.8 357 0.81 280.41 2KJ1401 - mCC13 - mm N1 20
5.6 6.7 308 0.94 24191 x 2KJ1401-mCC13-mm M1l 20
6.5 7.8 265 1.10 207.83 2KJ1401-mCCl13-mmL1 20
7.1 8.5 244 1.20 191.34 x 2KJ1401-mCC13-mmK1 20
7.8 9.4 221 1.30 173.94 2KJ1401 - = CC13-mmJ1 20
8.8 10.6 196 1.50 153.96 * 2KJ1401-mCC13-mmH1 20
10.5 12.6 164 1.80 128.95 2KJ1401-mCC13-mm Gl 20
12.3 14.8 140 2.10 109.95 * 2KJ1401-mCC13-mmF1 20
FD.28-LA71C4
10.5 12.6 164 0.91 128.77 2KJ1400- mCC13-mm Gl 11
12.3 14.8 140 1.10 109.79 x 2KJ1400-mCCl3-mmF1 11
145 17.4 119 1.30 93.32 * 2KJ1400-mCC13-mmE]l 11
16.6 19.9 103 1.50 81.10 2KJ1400 - mCC13-mm D1 11
19.1 23.0 90 1.70 7059 x 2KJ1400-mCCl3-mmCl 11
21.0 25.0 81 1.80 63.68 2KJ1400 - mCC13 - m mB1 11
24.0 29.0 72 2.10 56.20 2KJ1400 - mCC13-mm Al 11
FZ.28-LA71C4
23 28 76 2.0 59.65 2KJ1300 - mCC13-mmC2 11
27 32 64 2.3 50.30 * 2KJ1300-mCC13-mmB2 11
30 36 57 2.6 44.66 2KJ1300 - mCC13-mm A2 11
34 41 50 3.0 39.15 x 2KJ1300-mCC13-mmX1 11
38 46 45 34 35.04 2KJ1300 - mCC13 - mm W1 11
43 52 40 3.8 31.10 * 2KJ1300-mCCl3-mmVl1 11
50 60 35 4.3 27.25 2KJ1300- mCC13 - mm Ul 11
56 67 30 4.9 2396 * 2KJ1300-mCC13-mmTl 11
62 74 28 5.4 21.64 2KJ1300 - mCC13-mmS1 11
72 86 24 6.2 18.86 * 2KJ1300- mCC13-mmR1 11
80 96 22 7.0 16.94 2KJ1300- mCC13-mm Q1 11
88 106 20 7.7 1529 * 2KJ1300- mCC13-mmP1 11
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga

Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora

kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itot (Liczba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.18 (50 Hz) FZ.28-LA71C4

0.22 (60 Hz) K 116 18.0 8.5 13.87 2KJ1300 - m CC13 - m m N1 1
107 128 16.0 9.2 12.62 * 2KJ1300-ECC1l3-mmM1 11
121 145 14.0 10.0 11.16 2KJ1300-mCCl13-mm L1 11
131 157 13.0 10.5 10.30 * 2KJ1300- mCC13-mmK1 11
152 182 11.0 11.6 8.87 2KJ1300- mCC13 - mmJ1 1
167 200 10.0 12.4 8.06 *x 2KJ1300-mCC13-mmH1 11
188 226 9.2 13.7 720 *x 2KJ1300-mCCi13-mmGl 11
207 248 8.3 14.7 6.53 2KJ1300-mCC13-mmF1 11

0.25 (50 Hz) FD.188B-Z48-LA71S4

0.30 (60 Hz) 0.09 0.11 22462 0.89 15519 * 2KJ1438 - mCD13 - mm X1 638
0.10 0.12 20419 0.98 14108 2KJ1438 - mCD13 - m m W1 638
0.11 0.13 18344 1.10 12674 * 2KJ1438 - mCD13-mm V1 638
0.12 0.14 15723 1.30 10863 2KJ1438 - mCD13 - mm Ul 638
0.14 0.17 14226 1.40 9829 * 2KJ1438 -mCD13-mmT1 638
0.15 0.18 13132 1.50 9073 2KJ1438 - mCD13 - mmS1 638
0.17 0.20 11418 1.80 7889 * 2KJ1438 - mCD13 - mmR1 638
0.19 0.23 10367 1.90 7163 2KJ1438 - mCD13 - mm Q1 638
FD.168B-Z48-LA71S4
0.12 0.14 16743 0.84 11568 * 2KJ1435-mCD13-mmV1 454
0.14 0.17 14352 0.98 9916 2KJ1435-mCD13 - mm Ul 454
0.15 0.18 12984 1.10 8971 * 2KJ1435-mCD13-mmT1 454
0.16 0.19 11986 1.20 8281 2KJ1435-mCD13-mmS1 454
0.19 0.23 10422 1.30 7201 * 2KJ1435-mCD13-mmR1 454
0.21 0.25 9463 1.50 6538 2KJ1435-mCD13-mm Q1 454
0.23 0.28 8641 1.60 5970 * 2KJ1435-mCD13-mmP1 454
0.25 0.30 7927 1.80 5477 2KJ1435- mCD13 - m m N1 454
0.27 0.32 7303 1.90 5046 * 2KJ1435-mCD13 - mm M1 454
FD.148B-Z38-LA71S4
0.19 0.23 10460 0.86 7227 2KJ1432 - mCD13-mmP1 287
0.21 0.25 9234 0.97 6380 * 2KJ1432-mCD13-mmN1 287
0.23 0.28 8330 1.10 5755 2KJ1432 - mCD13 - m m M1 287
0.26 0.31 7555 1.20 5220 * 2KJ1432-mCD13-mmL1 287
0.28 0.34 6884 1.30 4756 2KJ1432 - mCD13 - m m K1 287
0.31 0.37 6296 1.40 4350 * 2KJ1432-mCD13-mmJ1 287
0.35 0.42 5629 1.60 3889 2KJ1432 -m CD13 - mmH1 287
0.38 0.46 5169 1.70 3571 * 2KJ1432-mCD13-mm Gl 287
0.42 0.50 4659 1.90 3219 2KJ1432 -mCD13-mmF1 287
FD.128B-Z38-LA71S4
0.27 0.32 7286 0.84 5034 * 2KJ1428 -mCD13-mm L1 197
0.29 0.35 6639 0.92 4587 2KJ1428 - mCD13 - mm K1 197
0.32 0.38 6072 1.00 4195 * 2KJ1428 - mCD13-mmJ1 197
0.36 0.43 5429 1.10 3751 2KJ1428 - mCD13 - m m H1 197
0.39 0.47 4986 1.20 3445 * 2KJ1428-mCD13-mm Gl 197
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) T, fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.25 (50 Hz) FD.128B-Z38-LA71S4

0.30 (60 Hz) 0.43 0.52 4494 14 3105 2KJ1428 - mCD13 - mmF1 197
0.51 0.61 3864 1.6 2670 * 2KJ1428 -mCD13-mmE1 197
0.57 0.68 3446 1.8 2381 2KJ1428 - mCD13 - mm D1 197

0.62 0.74 3164 1.9 2186 * 2KJ1428 -mCD13-mmCl 197
FD.108B-Z38-LA71S4
0.52 0.62 3757 0.9 2596 *x 2KJ1426-mCD13-mmT1 122
0.58 0.70 3351 1.0 2315 2KJ1426 - mCD13 -mmS1 122
0.64 0.77 3077 11 2126 * 2KJ1426 - mCD13-mmR1 122
0.70 0.84 2773 12 1916 2KJ1426-mCD13-mm Q1 122
0.82 0.98 2384 14 1647 * 2KJ1426 - mCD13-mmP1 122
0.89 1.10 2209 15 1526 2KJ1426 - mCD13 - m m N1 122
0.97 1.20 2003 17 1384 * 2KJ1426 - mCD13 - mm M1 122
1.10 1.30 1825 1.9 1261 2KJ1426-mCD13-mm L1 122
1.20 1.40 1669 2.0 1153 * 2KJ1426 - mCD13 - mm K1 122
FD.88B-7Z28-LA71S4
0.9 11 2178 0.87 1505 * 2KJ1422 -mCD13 - mm M1 73
1.0 1.2 1926 0.99 1331 2KJ1422 -mCD13-mm L1 73
11 13 1779 1.10 1229 *x 2KJ1422 - mCD13 - m mK1 73
13 1.6 1531 1.20 1058 2KJ1422 -mCD13-mmJ1 73
1.4 17 1392 1.40 962 * 2KJ1422 - mCD13-mmH1 73
15 18 1265 1.50 874 * 2KJ1422 -mCD13-mm Gl 73
FD.88B-LA80MS8
1.7 2.0 1411 13 404.92 2KJ1404 - mDC13 - mm V1-Z P02 78
1.9 2.3 1249 15 358.33 * 2KJ1404 - mDC13- mmU1-Z P02 78
FD.88B-LA71M6
2.0 2.4 1165 1.6 404.92 2KJ1404 - mCE13-mmV1-Z PO1 74
2.3 2.8 1031 1.8 358.33 x 2KJ1404 -mCE13-mmUl1-Z PO1 74
25 3.0 937 2.0 325.76 2KJ1404 - mCE13-mmT1-Z PO1 74
FD.68B-Z28-LA71S4
1.6 1.9 1206 0.83 833.00 2KJ1417 - mCD13 - m m K1 43
1.8 2.2 1113 0.90 769.00 * 2KJ1417-mCD13-mmJl 43
2.0 2.4 958 1.00 662.00 2KJ1417 -m CD13 - mm H1 43
FD.68B-LA80OMS8
2.3 2.8 1032 0.97 296.18 * 2KJ1403-mDC13- mmS1-Z P02 a7
2.6 3.1 918 1.10 263.39 2KJ1403 - mDC13 - mm R1-Z P02 a7
FD.68B-LA71M6
2.8 3.4 852 1.2 296.18 * 2KJ1403-mCE13-mmS1-Z POl 43
3.2 3.8 758 13 263.39 2KJ1403 - mCE13 - mm R1-Z PO1 43
3.6 4.3 657 15 228.48 * 2KJ1403-mCE13-mmQ1-Z PO1 43
3.9 4.7 614 1.6 213.48 2KJ1403 - mCE13-mmP1-Z PO1 43
4.4 513 540 1.9 187.76 x 2KJ1403 - mCE13 - mmN1-Z PO1 43
FD.68B-LA71S4
4.6 5.5 524 19 296.18 * 2KJ1403-mCD13-mmSl 43
5.1 6.1 466 2.1 263.39 2KJ1403 - mCD13-mmR1 43

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia 4 s
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) T, fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.25 (50 Hz) FD.48B-LA71M6

0.30 (60 Hz) 4.0 4.8 602 0.9 209.23 * 2KJ1402 - mCE13-mmQ1-Z PO1 27
4.4 5.3 539 1.0 187.24 2KJ1402 - mCE13-m m P1-Z PO1 27
FD.48B-LA71S4
5.0 6.0 475 11 268.80 * 2KJ1402-mCD13-mmSl1 27
5.7 6.8 422 13 238.65 2KJ1402 - mCD13 - m mR1 27
6.5 7.8 370 15 209.23 * 2KJ1402-mCD13-mmQl 27
7.2 8.6 331 1.6 187.24 2KJ1402 - mCD13 - mmP1 27
8.1 9.7 294 1.8 166.19 * 2KJ1402 - mCD13 - m m N1 27
9.3 11.2 258 2.1 145.63 2KJ1402 - mCD13 - m m M1 27
FD.38B-LA71S4
7.1 8.5 338 0.86 191.34 % 2KJ1401 - mCD13- m mK1 20
7.8 9.4 308 0.94 173.94 2KJ1401 - mCD13-mmJ1 20
8.8 10.6 272 1.10 153.96 * 2KJ1401 - mCD13- mmH1 20
10.5 12.6 228 1.30 128.95 2KJ1401 - mCD13 - mm G1 20
12.3 14.8 194 1.50 109.95 * 2KJ1401-mCD13-mmF1 20
14.4 17.3 165 1.80 93.46 * 2KJ1401-mCD13-mmE1l 20
16.6 19.9 144 2.00 81.22 2KJ1401 - m CD13-mm D1 20
19.1 23.0 125 2.30 70.70 * 2KJ1401-mCD13-mmCl 20
FZ.38B-LA71S4
24 29 100 2.10 56.72 x 2KJ1301-mCD13-mmB2 19
FD.28-LA71S4
14.5 17.4 165 0.91 93.32 * 2KJ1400- mCD13-mmE1 11
16.6 19.9 143 1.00 81.10 2KJ1400 - mCD13 - mm D1 11
19.1 23.0 125 1.20 7059 x 2KJ1400-mCD13-mmECl 11
21.0 25.0 113 1.30 63.68 2KJ1400 - mCD13 - mm B1 11
24.0 29.0 99 1.50 56.20 2KJ1400 - mCD13 - mm Al 11
FZ.28-LA71S4
23 28 105 14 59.65 2KJ1300 - mCD13 - m m C2 11
27 32 89 17 50.30 * 2KJ1300- mCD13- = m B2 11
30 36 79 19 44.66 2KJ1300 - mCD13 - m m A2 11
34 41 69 2.2 39.15 x 2KJ1300- mCD13- m m X1 11
38 46 62 24 35.04 2KJ1300 - mCD13 - m m W1 11
43 52 55 2.7 31.10 * 2KJ1300-mCD13-mmV1 11
50 60 48 3.1 27.25 2KJ1300 - ®CD13 - mm U1 11
56 67 42 35 2396 x 2KJ1300-mCD13-mmT1l 11
62 74 38 3.9 21.64 2KJ1300 - mCD13 - mmS1 11
72 86 33 45 18.86 * 2KJ1300- mCD13-mmR1 11
80 96 30 5.0 16.94 2KJ1300 - mCD13 - mm Q1 11
88 106 27 5.5 1529 x 2KJ1300-mCD13-mmP1l 11
97 116 24 6.1 13.87 2KJ1300 - m CD13 - m m N1 11
107 128 22 6.6 12.62 x 2KJ1300- mCD13- = =M1 11
121 145 20 7.2 11.16 2KJ1300-mCD13-mmL1 11
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A AL
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga

Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora

kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itot (Liczba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.25 (50 Hz) FZ.28-LA71S4

0.30 (60 Hz) kit 157 18.0 7.6 10.30 * 2KJ1300-mCD13 - m =K1 1
152 182 16.0 8.4 8.87 2KJ1300 - mCD13 - m m J1 11
167 200 14.0 8.9 8.06 * 2KJ1300- = CD13-mmH1 11
188 226 13.0 9.9 720 * 2KJ1300-mCD13-mmGl 1
207 248 12.0 10.6 6.53 2KJ1300- mCD13-mmF1 1
227 272 10.0 11.2 594 x 2KJ1300-mCD13-mmEl 11
257 308 9.3 12.0 5.25 2KJ1300 - mCD13 - m m D1 1
278 334 8.6 12.8 485 x 2KJ1300-mCD13-mmCl 11
323 388 7.4 134 4.18 2KJ1300 - mCD13 - mm B1 11
355 426 6.7 14.3 3.80 * 2KJ1300-mCD13-mmAl 11

0.37 (50 Hz) FD.188B-Z48-LA71M4
0.44 (60 Hz) 0.13 0.16 23944 0.84 10863 2KJ1438 - mCE13 -mm Ul 638

0.14 0.17 21665 0.92 9829 * 2KJ1438-mCE13-mmTl 638
0.15 0.18 19998 1.00 9073 2KJ1438 - mCE13 - m m S1 638
0.17 0.20 17389 1.20 7889 * 2KJ1438-mCE13-mmR1 638
0.19 0.23 15788 1.30 7163 2KJ1438 - mCE13-mm Q1 638
0.21 0.25 14415 1.40 6540 * 2KJ1438 - mCE13-mm Pl 638
0.23 0.28 13227 1.50 6001 2KJ1438 - mCE13 - m m N1 638
0.25 0.30 12187 1.60 5529 * 2KJ1438 - mCE13 - mm M1 638
0.27 0.32 11067 1.80 5021 2KJ1438 - mCE13-mm L1 638

0.30 0.36 10082 2.00 4574 * 2KJ1438 - mCE13 - mmK1 638
FD.168B-Z48-LA71M4
0.19 0.23 15872 0.88 7201 * 2KJ1435-mCE13-mmR1 454
0.21 0.25 14411 0.97 6538 2KJ1435-mCE13-mm Q1 454
0.23 0.28 13159 1.10 5970 * 2KJ1435-mCE13-mmPl 454
0.25 0.30 12072 1.20 5477 2KJ1435- m CE13 - mm N1 454
0.27 0.32 11122 1.30 5046 * 2KJ1435-mCE13-mm M1 454
0.30 0.36 10102 1.40 4583 2KJ1435-mCE13-mm L1 454
0.33 0.40 9202 1.50 4175 * 2KJ1435-mCE13-mmK1 454
0.36 0.43 8431 1.70 3825 2KJ1435-m CE13-mmJ1 454
0.40 0.48 7523 1.90 3413 * 2KJ1435- mCE13-mmH1 454
FD.148B-Z38-LA71M4
0.29 0.35 10483 0.86 4756 2KJ1432 - mCE13 - m m K1 287
0.32 0.38 9588 0.94 4350 * 2KJ1432-mCE13-mmJl 287
0.35 0.42 8572 1.00 3889 2KJ1432 - mCE13 - mm H1 287
0.38 0.46 7871 1.10 3571 * 2KJ1432 -mCE13-mmGl 287
0.43 0.52 7095 1.30 3219 2KJ1432 - mCE13-mmF1 287
0.49 0.59 6101 1.50 2768 * 2KJ1432 -mCE13-mmE1 287
0.56 0.67 5440 1.70 2468 2KJ1432 - mCE13-mm D1 287
0.60 0.72 4995 1.80 2266 * 2KJ1432 -mCE13-mmCl 287

0.67 0.80 4503 2.00 2043 2KJ1432 - mCE13-m mB1 287
FD.128B-Z38-LA71M4
0.4 0.48 7593 0.80 3445 * 2KJ1428 - mCE13-mm Gl 197
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
0.37 (50 Hz) FD.128B-Z38-LA71M4
0.44 (60 Hz) 0.44 0.53 6844 0.89 3105 2KJ1428 - mCE13 - m mF1 197
0.51 0.61 5885 1.00 2670 * 2KJ1428 - mCE13-mmE1 197
0.57 0.68 5248 1.20 2381 2KJ1428 - mCE13 - m m D1 197
0.63 0.76 4818 1.30 2186 * 2KJ1428 -mCE13-mmCl 197
0.69 0.83 4342 1.40 1970 2KJ1428 - mCE13 - mm B1 197
0.81 0.97 3734 1.60 1694 * 2KJ1428 - mCE13-mmAl 197
FD.128B-Z48-LA71M4
0.91 1.1 3315 1.8 1504 2KJ1431-mCE13-mm L1 206
1.00 12 3020 2.0 1370 * 2KJ1431 - mCE13-mmK1 206
FD.108B-Z38-LA71M4
0.71 0.85 4223 0.81 1916 2KJ1426 - mCE13 - m m Q1 122
0.83 1.00 3630 0.94 1647 * 2KJ1426 - mCE13-mmP1 122
0.90 1.10 3364 1.00 1526 2KJ1426 - m CE13 - m m N1 122
0.99 1.20 3051 1.10 1384 * 2KJ1426 - mCE13 - mm M1 122
1.10 1.30 2779 1.20 1261 2KJ1426 - mCE13-mm L1 122
1.20 1.40 2541 1.30 1153 * 2KJ1426 - mCE13 - mm K1 122
1.30 1.60 2272 1.50 1031 2KJ1426 - mCE13 - mmJ1 122
1.40 1.70 2087 1.60 947 * 2KJ1426 - mCE13-mmH1 122
FD.108B-LA90SA8
1.6 19 2222 15 42449  * 2KJ1405- mEB13-mmV1-Z P02 128
1.8 2.2 2004 17 382.79 2KJ1405 - mEB13 - m m U1-Z P02 128
2.0 24 1807 1.9 345.19 * 2KJ1405-mEB13-mmT1-Z P02 128
FD.88B-Z28-LA71M4
1.3 1.6 2332 0.81 1058.00 2KJ1422 - mCE13 - mmJ1 73
14 1.7 2120 0.90 962.00 2KJ1422 - mCE13 - m m H1 73
1.6 1.9 1926 0.99 874.00 2KJ1422 - mCE13 - mm G1 73
FD.88B-LA90SA8
1.9 2.3 1876 1.0 358.33 2KJ1404 - mEB13 - mm U1-Z P02 81
FD.88B-LA80S6
2.3 2.8 1555 12 404.92 2KJ1404 - mDB13 - mmV1-Z P01 78
2.6 31 1376 14 358.33 2KJ1404 - mDB13 - mm U1-Z P01 78
2.8 34 1251 15 325.76 2KJ1404 - mDB13 - mmT1-Z PO1 78
3.1 3.7 1124 17 292.64 2KJ1404 - mDB13 - mm S1-Z P01 78
FD.88B-LA71M4
34 4.1 1044 1.8 404.92 2KJ1404 - mCE13 - m m V1 74
FD.68B-LA80S6
3.1 3.7 1138 0.88 296.18 2KJ1403 - mDB13 - mmS1-Z PO1 47
35 4.2 1012 0.99 263.39 2KJ1403 - mDB13 - m mR1-Z P01 47
4.0 4.8 878 1.10 228.48 2KJ1403 - mDB13 - m m Q1-Z PO1 47
4.3 5.2 820 1.20 213.48 2KJ1403 - mDB13 - mm P1-Z P01 47
FD.68B-LA71M4
4.6 5.5 764 13 296.18 2KJ1403 - mCE13-mm S1 43
5.2 6.2 679 15 263.39 2KJ1403 - mCE13-mmR1 43
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) T, fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.37 (50 Hz) FD.68B-LA71M4

0.44 (60 Hz) 6.0 7.2 589 17 228.48 x 2KJ1403-mCE13-mmQ1 43
6.4 7.7 551 1.8 213.48 2KJ1403 - mCE13 - m m P1 43
7.3 8.8 484 21 187.76 x 2KJ1403 - mCE13 - mm N1 43

FD.48B-LA71M4
5.7 6.8 616 0.88 238.65 2KJ1402 - mCE13-mmR1 27
6.5 7.8 540 1.00 209.23 x 2KJ1402-mCE13-mmQ1 27
7.3 8.8 483 1.10 187.24 2KJ1402 - mCE13-mmP1 27
8.2 9.8 429 1.30 166.19 * 2KJ1402 - mCE13 - m m N1 27
9.4 11.3 376 1.40 145.63 2KJ1402 - mCE13 - mm M1 27
10.7 12.8 330 1.60 128.04 x 2KJ1402-mCE13-mmL1 27
11.8 14.2 298 1.80 115.68 2KJ1402 - mCE13 - m m K1 27
13.6 16.3 260 2.10 100.80 x 2KJ1402 -mCE13-mmJl 27
FD.38B-LA71M4
10.6 12.7 333 0.87 128.95 2KJ1401 - = CE13-m =Gl 20
125 15.0 284 1.00 109.95 x 2KJ1401-mCE13-mmF1 20
14.7 17.6 241 1.20 93.46 x 2KJ1401-mCE13-mmEl 20
16.9 20.0 209 1.40 81.22 2KJ1401 - mCE13-mm D1 20
19.4 23.0 182 1.60 70.70 x 2KJ1401-mCE13-mmC1l 20
22.0 26.0 164 1.80 63.77 2KJ1401 - mCE13-m mB1 20
24.0 29.0 145 2.00 56.28 2KJ1401 - mCE13-mm Al 20
FZ.38B-LA71M4
24 29 146 14 56.72 x 2KJ1301-mCE13-mmB2 19
27 32 130 18 50.44 2KJ1301 - mCE13 - m m A2 19
31 37 113 2.2 43.75 x 2KJ1301-mCE13-mmX1 19
34 41 105 2.6 40.88 2KJ1301 - mCE13-mm W1 19
FD.28-LA71M4
19.4 23 182 0.82 7059 x 2KJ1400-mCE13-mmCl 11
22.0 26 164 0.91 63.68 2KJ1400 - mCE13 - mmB1 11
24.0 29 145 1.00 56.20 2KJ1400 - mCE13-mm Al 11
FZ.28-LA71M4
23 28 154 0.97 59.65 2KJ1300 - m CE13 - mm C2 11
27 32 130 1.20 50.30 * 2KJ1300-mCE13-mmB2 11
31 37 115 1.30 44.66 2KJ1300 - m CE13 - mm A2 11
35 42 101 1.50 39.15 x 2KJ1300-mCE13-mmX1 11
39 a7 90 1.70 35.04 2KJ1300 - mCE13 -mm W1 11
44 53 80 1.90 3110 * 2KJ1300-mCE13-mmV1 11
50 60 70 2.10 27.25 2KJ1300 - mCE13 - mm Ul 11
57 68 62 2.40 2396 * 2KJ1300-mCE13-mmTl 11
63 76 56 2.70 21.64 2KJ1300 - mCE13 - m m S1 11
73 88 49 3.10 18.86 x 2KJ1300- mCE13-mmR1 11

0.55 (50 Hz) FD.188B-Z48-LA71ZMP4

0.66 (60 Hz) 0.19 0.23 24059 0.83 7163 2KJ1438 - mCG13 - mm Q1 638
0.21 0.25 21967 0.91 6540 * 2KJ1438-mCG13-mmP1 638

* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4

Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) T, fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.55 (50 Hz) FD.188B-Z48-LA71ZMP4

0.66 (60 Hz) 0.23 0.28 20156 0.99 6001 2KJ1438 - mCG13 - m m N1 638
0.25 0.30 18571 1.10 5529 * 2KJ1438 - mCG13 - mm M1 638
0.27 0.32 16865 1.20 5021 2KJ1438-mCG13-mm L1 638
0.30 0.36 15363 1.30 4574 * 2KJ1438 - mCG13 -mmK1 638
0.33 0.40 14073 1.40 4190 2KJ1438 - mCG13-mmJ1 638

0.37 0.44 12559 1.60 3739 *x 2KJ1438-mCG13-mmHL 638
FD.168B-Z48-LA71ZMP4
0.27 0.32 16949 0.83 5046 * 2KJ1435-mCG13-mm M1 454
0.30 0.36 15393 0.91 4583 2KJ1435-mCG13-mm L1 454
0.33 0.40 14023 1.00 4175 * 2KJ1435-mCG13-mmK1 454
0.36 0.43 12847 1.10 3825 2KJ1435-mCG13 - mmJ1 454
0.40 0.48 11464 1.20 3413 * 2KJ1435-mCG13-mmH1 454
0.65 0.78 7117 2.00 2119 * 2KJ1435-mCG13-mmD1 454
FD.148B-Z38-LA71ZMP4
0.43 0.52 10812 0.83 3219 2KJ1432 - mCG13 -mmF1 287
0.50 0.60 9297 0.97 2768 * 2KJ1432-mCG13-mmElL 287
0.56 0.67 8290 1.10 2468 2KJ1432 - mCG13-mm D1 287
0.61 0.73 7611 1.20 2266 *x 2KJ1432-mCG13-mmCl 287
0.67 0.80 6862 1.30 2043 2KJ1432 - mCG13 - mmB1 287
0.78 0.94 5901 1.50 1757 * 2KJ1432-mCG13-mmAl 287
FD.148B-Z48-LA71ZMP4
0.84 1.0 5488 1.6 1634 2KJ1434 - mCG13 - mmK1 296
0.92 1.1 5001 1.8 1489 * 2KJ1434-mCG13-mmJl1 296
1.00 1.2 4581 2.0 1364 2KJ1434 - mCG13 - m m H1 296
FD.128B-Z38-LA71ZMP4
0.63 0.76 7342 0.83 2186 * 2KJ1428 - mCG13-mmCl 197
0.70 0.84 6617 0.92 1970 2KJ1428 - mCG13 - m mB1 197
0.81 0.97 5690 1.10 1694 *x 2KJ1428-mCG13-mmAl 197
FD.128B-Z48-LA71ZMP4
0.91 1.1 5052 1.2 1504 2KJ1431-mCG13-mm L1 206
1.00 1.2 4602 1.3 1370 * 2KJ1431-mCG13-mmK1 206
1.10 1.3 4215 14 1255 2KJ1431-mCG13-mmJ1 206
1.20 1.4 3762 1.6 1120 * 2KJ1431-mCG13-mmHL 206
FD.128B-LA90LAS8
15 1.8 3486 1.7 447.96 2KJ1406 - m EE13 - mmV1-Z P02 212
1.7 2.0 3155 1.9 405.47 * 2KJ1406 - mEE13 - mm U1-Z P02 212
FD.108B-Z38-LA71ZMP4
11 1.3 4235 0.80 1261 2KJ1426 - mCG13-mm L1 122
1.2 1.4 3873 0.88 1153 * 2KJ1426 - mCG13 - m m K1 122
1.3 1.6 3463 0.98 1031 2KJ1426 - mCG13-mmJ1 122
15 1.8 3181 1.10 947 *x 2KJ1426 - mCG13-mmH1 122
FD.108B-LA90LAS8
1.6 1.9 3303 1.0 42449  x 2KJ1405- mEE13-mmV1-Z P02 131
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) T, fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.55 (50 Hz) FD.108B-LA90LA8

0.66 (60 Hz) 1.8 2.2 2979 1.1 382.79 2KJ1405 - m EE13 - mm U1-Z P02 131
2.0 24 2686 1.3 34519 * 2KJ1405-mEE13-mmT1-Z PO2 131
FD.108B-LA80M6
21 25 2450 14 42449 * 2KJ1405-mDC13-mmV1-Z P01 125
2.4 29 2209 15 382.79 2KJ1405 - mDC13 - mm U1-Z P01 125
2.6 31 1992 1.7 345.19 *x 2KJ1405-mDC13-mmT1-Z PO1 125
3.0 3.6 1742 2.0 301.88 2KJ1405- mDC13 - mmS1-Z P01 125
FD.88B-LA80M6
2.2 2.6 2337 0.81 404.92 2KJ1404 - mDC13 - mm V1-Z P01 78
25 3.0 2068 0.92 358.33 * 2KJ1404-mDC13-mmUl1-Z P01 78
2.8 34 1880 1.00 325.76 2KJ1404 - mDC13 - mmT1-Z PO1 78
3.1 3.7 1689 1.10 292.64 * 2KJ1404-mDC13-mmS1-Z POl 78
FD.88B-LA71ZMP4
3.4 4.1 1547 1.2 404.92 2KJ1404 - mCG13 - m m V1 74
3.8 4.6 1369 14 358.33 * 2KJ1404-mCG13-mmUl 74
4.2 5.0 1244 15 325.76 2KJ1404 - mCG13 -mmT1 74
4.7 5.6 1118 1.7 292.64 x 2KJ1404-mCGl3-mmS1 74
5.5 6.6 956 2.0 250.38 2KJ1404 - mCG13 - mm Q1 74
FD.68B-LA80M6
4.3 5.2 1232 0.81 213.48 2KJ1403-mDC13-mmP1 PO1 47
FD.68B-LA71ZMP4
4.6 515) 1131 0.88 296.18 * 2KJ1403-mCG1l3-mmS1 43
5.2 6.2 1006 0.99 263.39 2KJ1403 - mCG13 - m mR1 43
6.0 7.2 873 1.10 228.48 * 2KJ1403-mCG13-mmEQ1l 43
6.4 7.7 815 1.20 213.48 2KJ1403 - mCG13 - m m P1 43
7.3 8.8 717 1.40 187.76 x 2KJ1403 - mCG13- mmN1 43
8.4 10.1 628 1.60 164.44 2KJ1403 - mCG13 - m m M1 43
9.5 11.4 556 1.80 14544 x 2KJ1403-mCG13-mmL1 43
10.4 125 504 2.00 131.82 2KJ1403 - mCG13 - mm K1 43
11.8 14.2 444 2.20 116.36 * 2KJ1403-mCG13-mmJl 43
FD.48B-LA71ZMP4
8.3 10.0 635 0.85 166.19 * 2KJ1402 - mCG13-mmN1 27
9.4 11.3 556 0.97 145.63 2KJ1402 - mCG13 - mm M1 27
10.7 12.8 489 1.10 128.04 * 2KJ1402-mCGl13-mmL1l 27
11.9 14.3 442 1.20 115.68 2KJ1402 - mCG13 - m m K1 27
13.6 16.3 385 1.40 100.80 * 2KJ1402-mCG13-mmJ1 27
15.2 18.2 346 1.60 90.53 2KJ1402 - mCG13 - m m H1 27
16.8 20.0 312 1.70 81.73 x 2KJ1402-mCG13-mmGl 27
18.6 22.0 283 1.90 74.10 2KJ1402 - mCG13 - mmF1 27
20.0 24.0 258 2.10 67.43 x 2KJ1402 - mCG13-mmEl 27
23.0 28.0 228 2.40 59.62 2KJ1402 - mCG13 - mm D1 27
FZ.48B-LA71ZMP4
23 28 232 1.70 60.71 * 2KJ1302-mCG13-mmB2 27
25 30 211 2.40 55.19 2KJ1302 - mCG13 - mm A2 27
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.55 (50 Hz) FD.38B-LA71ZMP4
0.66 (60 Hz) 2KJ1401 - mCG13 - mm E1

16.9 20.0 310 0.93 81.22 2KJ1401 - = CG13-mm D1 20
19.4 23.0 270 1.10 70.70 x 2KJ1401-mCG13-mmCl 20
22.0 26.0 244 1.20 63.77 2KJ1401 - = CG13-m mB1 20

2KJ1401 - mCG13-mmAl

FZ.38B-LA71ZMP4
2KJ1301 - mCG13 - m m B2

27 32 193 1.20 50.44 2KJ1301 - mCG13-m mA2 19
31 37 167 1.50 43.75 x 2KJ1301-mCG13-mmX1l 19
34 41 156 1.80 40.88 2KJ1301 - mCG13 -mm W1 19
38 46 137 2.10 3596 x 2KJ1301-mCG13-mmVi 19
44 53 120 2.40 31.49 2KJ1301 - = CG13-mm Ul 19

2KJ1301-mCG13-mmT1
FZ.28-LA71ZMP4
2KJ1300 - m CG13 - mm A2

35 42 150 1.00 39.15 x 2KJ1300-mCG13-mm X1 11
39 47 134 1.10 35.04 2KJ1300 - mCG13-mm W1 11
44 53 119 1.30 3110 = 2KJ1300-mCG13-mmV1 11
50 60 104 1.40 27.25 2KJ1300 - mCG13-mm Ul 11
57 68 92 1.60 2396 * 2KJ1300-mCG13-mmT1l 11
64 7 83 1.80 21.64 2KJ1300 - mCG13-mmS1 11
73 88 72 2.10 18.86 * 2KJ1300- mCG13-mmR1 11
81 97 65 2.30 16.94 2KJ1300- mCG13-m m Q1 11
90 108 58 2.60 1529 x 2KJ1300-mCG13-mmPl 11
99 119 53 2.80 13.87 2KJ1300 - mCG13 - m m N1 11
109 131 48 3.10 12.62 x 2KJ1300- mCG13-m =M1 11
123 148 43 3.30 11.16 2KJ1300-mCG13-mm L1 11
133 160 39 3.50 1030 * 2KJ1300- mCG13-mmK1 11
155 186 34 3.90 8.87 2KJ1300- mCG13-mmJ1 11
171 205 31 4.10 8.06 x 2KJ1300-mCG13-mmH1 11

0.75 (50 Hz) FD.188B-Z48-LA80M4
0.90 (60 Hz) 2KJ1438 -mDC13-mm L1

0.30 0.36 20967 0.95 4574 * 2KJ1438-mDC13-mmK1 642
0.33 0.40 19207 1.00 4190 2KJ1438 - mDC13-mmJ1 642
0.37 0.44 17140 1.20 3739 * 2KJ1438-mDC13-mmH1 642
0.42 0.50 15297 1.30 3337 2KJ1438 - mDC13 - mm Gl 642
0.49 0.59 12991 1.50 2834 2KJ1438 - mDC13 - mmF1 642
0.59 0.71 10814 1.80 2359 * 2KJ1438 -mDC13-mmE1L 642

2KJ1438 -mDC13-mm D1
FD.168B-Z48-LA80M4
17534

3825 2KJ1435-mDC13-mmJl

0.41 0.49 15645 0.89 3413 * 2KJ1435-mDC13-mmH1 458
0.46 0.55 13963 1.00 3046 2KJ1435-mDC13-mm Gl 458
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw ny (50 Hz) Ny (60 Hz) T, fB itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.75 (50 Hz) FD.168B-Z48-LA80M4

0.90 (60 Hz) 0.54 0.65 11859 12 2587 2KJ1435-mDC13-mmF1 458
0.65 0.78 9869 1.4 2153 * 2KJ1435-mDC13-mmE1Ll 458
0.66 0.79 9713 1.4 2119 * 2KJ1435-mDC13-mmD1 458
0.74 0.89 8668 1.6 1891 2KJ1435-mDC13-mmCl 458
0.87 1.00 7362 1.9 1606 2KJ1435-mDC13-mmB1 458

FD.148B-Z48-LA80M4
0.85 1.0 7490 1.2 1634 2KJ1434 - mDC13 - m m K1 300
0.94 11 6826 13 1489 * 2KJ1434 -mDC13-mmJl 300
1.00 1.2 6253 14 1364 2KJ1434 -mDC13 - mm H1 300
1.10 13 5579 1.6 1217 * 2KJ1434 -mDC13-mm Gl 300
1.30 1.6 4978 18 1086 2KJ1434 - mDC13-mmF1 300
FD.148B-Z38-LA80M4
0.56 0.67 11313 0.80 2468 2KJ1432 - mDC13 -mm D1 291
0.62 0.74 10387 0.87 2266 * 2KJ1432-mDC13-mmCl 291
0.68 0.82 9365 0.96 2043 2KJ1432 - mDC13-mmB1 291
0.79 0.95 8054 1.10 1757 * 2KJ1432-mDCl13-mmAl 291
FD.148B-LA100LA8
15 1.8 4732 1.90 449.21 = 2KJ1407 - mFB13-mmUl-Z P02 316
FD.128B-Z48-LA80M4
0.93 11 6894 0.88 1504 2KJ1431-mDC13-mm L1 210
1.00 12 6280 0.97 1370 * 2KJ1431 - mDC13 - m mK1 210
1.10 13 5753 1.10 1255 2KJ1431-mDC13-mmJl 210
1.20 14 5134 1.20 1120 * 2KJ1431-mDC13-mmH1 210

1.40 1.7 4579 1.30 999 2KJ1431 - mDC13 - mmG1 210
FD.128B-LA100LA8
1.9 2.3 3739 1.6 354.99 2KJ1406 - mFB13 - mmT1-Z P02 220
FD.128B-LA90S6
2.0 24 3507 1.7 447.96 2KJ1406 - mEC13-mmV1-Z P01 209
2.3 2.8 3174 1.9 405.47 x 2KJ1406 - mEC13-mmUl-Z PO1 209
FD.108B-LA90S6
2.2 2.6 3323 1.0 42449  x 2KJ1405-mEC13-mmV1-Z POl 128
2.4 2.9 2996 11 382.79 2KJ1405 - mEC13 - mm U1-Z PO1 128
2.7 3.2 2702 1.3 345.19 * 2KJ1405-mEC13-mmT1-Z PO1 128
3.0 3.6 2363 14 301.88 2KJ1405- mEC13-mm S1-Z P01 128
FD.108B-LA80M4
3.3 4.0 2180 1.6 42449 * 2KJ1405-mDC13-mm V1 125
3.6 4.3 1965 1.7 382.79 2KJ1405- m DC13 - mm Ul 125
4.0 4.8 1772 1.9 34519 * 2KJ1405-mDC13-mmT1l 125
FD.88B-LA90S6
3.1 3.7 2291 0.83 292.64 x 2KJ1404-mEC13-mmS1-Z P01 81
FD.88B-LA80M4
3.4 4.1 2079 0.91 404.92 2KJ1404 - mDC13 -mmV1 78
3.9 4.7 1840 1.00 358.33 * 2KJ1404 - mDC13-mm Ul 78
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM

Siemens D 87.1 - 2007 [elokel



Motoreduktory
Motoreduktory walcowe

Motoreduktory do 200 kW

ptaskie

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
0.75 (50 Hz) FD.88B-LA80M4
0.90 (60 Hz) 4.3 5.2 1673 11 325.76 2KJ1404 - mDC13-mmT1 78
4.8 5.8 1503 13 292.64 2KJ1404 - mDC13 - mm S1 78
5.6 6.7 1288 15 250.83 2KJ1404 - mDC13 - m m R1 78
6.1 7.3 1165 1.6 226.94 2KJ1404 - mDC13 - mm P1 78
6.7 8.0 1076 1.8 209.49 2KJ1404 - mDC13 - m m N1 78
7.7 9.2 935 2.0 182.15 2KJ1404 - mDC13 - m m M1 78
FD.68B-LA80M4
6.1 7.3 1173 0.85 228.48 2KJ1403 - mDC13 - mmQl 47
6.5 7.8 1096 0.91 213.48 2KJ1403 - mDC13 - mm P1 47
7.4 8.9 964 1.00 187.76 2KJ1403 - mDC13 - m m N1 47
8.5 10.2 844 1.20 164.44 2KJ1403 - mDC13 - m m M1 47
9.6 11.5 747 1.30 145.44 2KJ1403 - mDC13-mm L1 47
10.6 12.7 677 1.50 131.82 2KJ1403 - EDC13 - mm K1 47
12.0 14.4 597 1.70 116.36 2KJ1403-mDC13-mmJ1 47
13.3 16.0 539 1.90 104.96 2KJ1403 - mDC13 - m m H1 47
14.7 17.6 489 2.00 95.20 2KJ1403 - mDC13 - mm Gl 47
16.1 19.3 445 2.20 86.74 2KJ1403 - mDC13 - mmF1 47
FD.48B-LA80M4
10.9 13.1 657 0.82 128.04 2KJ1402 -mDC13-mmL1 31
12.1 14.5 594 0.91 115.68 2KJ1402 - mDC13 - m m K1 31
13.8 16.6 518 1.00 100.80 2KJ1402 - mDC13 - mmJ1 31
15.4 18.5 465 1.20 90.53 2KJ1402 - mDC13 - m m H1 31
17.1 21.0 420 1.30 81.73 2KJ1402 - mDC13-mm Gl 31
18.8 23.0 380 1.40 74.10 2KJ1402 - mDC13 - mmF1 31
21.0 25.0 346 1.60 67.43 2KJ1402 - EDC13 - mmE1 31
23.0 28.0 306 1.80 59.62 2KJ1402 - mDC13 - m m D1 31
25.0 30.0 283 1.90 55.06 2KJ1402 - mDC13 - mm C1 31
29.0 35.0 243 2.20 47.40 2KJ1402 - mDC13 - mm B1 31
32.0 38.0 221 2.40 43.09 2KJ1402 - mDC13 - mm Al 31
FZ.48B-LA80M4
23 28 312 1.3 60.71 2KJ1302 - mDC13 - mm B2 31
25 30 283 1.8 55.19 2KJ1302 - mDC13 - m m A2 31
28 34 255 2.1 49.58 2KJ1302 - mDC13 - m m X1 31
33 40 218 25 42.50 2KJ1302 - EDC13 - m m W1 31
FD.38B-LA80M4
19.7 24 363 0.80 70.70 2KJ1401 - mDC13 - mm C1 24
22.0 26 327 0.89 63.77 2KJ1401 - mDC13 - mmB1 24
25.0 30 289 1.00 56.28 2KJ1401 - mDC13 - mm Al 24
FZ.38B-LA80M4
28 34 259 0.89 50.44 2KJ1301 - mDC13 - m m A2 23
32 38 225 1.10 43.75 2KJ1301 - mDC13 - m m X1 23
34 41 210 1.30 40.88 2KJ1301 - mDC13 - m m W1 23
39 47 185 1.60 35.96 2KJ1301-®DC13-mm V1 23

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia

Wykonania watu, patrz str. 3/84
Czestotliwo$¢ i napiecie, patrz str. 8/15

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

0.75 (50 Hz) FZ.38B-LA80MA4
0.90 (60 Hz) . 2KJ1301 - mDC13 - m m U1

50 60 143 2.0 27.85 x 2KJ1301-mDC13-mmT1l 23
55 66 130 2.2 25.24 2KJ1301 - = DC13-mm Sl 23
63 76 114 25 2228 x 2KJ1301-mDC13-mmER1 23
69 83 103 2.8 20.10 2KJ1301-mDC13-mm Q1 23

2KJ1301 -mDC13-mmP1

FZ.28-LA71ZMD4
2KJ1300 - m CH13 - m m W1

162 0.93 3110 * 2KJ1300-mCH13-mmV1 11
142 1.10 27.25 2KJ1300 - mCH13 - mm U1 11
125 1.20 2396 * 2KJ1300-mCH13-mmT1 11
113 1.30 21.64 2KJ1300 - mCH13 -mmS1 11
98 1.50 18.86 * 2KJ1300-mCH13-mmR1 11
88 1.70 16.94 2KJ1300 - ®mCH13 - mm Q1 11
80 1.90 1529 x 2KJ1300-mCH13-mmPl 11
72 2.10 13.87 2KJ1300 - m CH13 - m m N1 11
66 2.30 12.62 = 2KJ1300- mCH13- == M1 11
58 2.40 11.16 2KJ1300-mCH13-mmL1 11
54 2.60 10.30 * 2KJ1300- mCH13 - mm K1 11
46 2.80 8.87 2KJ1300 - mCH13 -mmJ1 11
42 3.00 8.06 * 2KJ1300-m=CH13-mmH1 11
38 3.40 720 % 2KJ1300-mCH13-mmGl 11
34 3.60 6.53 2KJ1300 - mCH13 - mm F1 11
31 3.80 594 x 2KJ1300-mCH13-mmE1l 11
27 4.10 5.25 2KJ1300 - m CH13 - mm D1 11
25 4.40 485 x 2KJ1300-mCH13-mmCl 11
22 4.50 4.18 2KJ1300 - ®CH13 - mm B1 11
20 4.80 3.80 x 2KJ1300- mCH13-mmAl 11

1.1 (50 Hz) FD.188B-Z48-LA90S4
1.3 (60 Hz) 2KJ1438 - mEL13-mmH1

0.42 0.50 22411 0.89 3337 2KJ1438 - mEL13 - mm G1 645
0.50 0.60 19033 1.10 2834 2KJ1438 - mEL13 -mmF1 645
0.60 0.72 15843 1.30 2359 * 2KJ1438-mEL13-mmEL 645
0.61 0.73 15595 1.30 2322 * 2KJ1438-mEL13-mmD1 645
0.68 0.82 13916 1.40 2072 2KJ1438 - mEL13-mmCl 645
0.80 0.96 11820 1.70 1760 2KJ1438 - mEL13 - mmB1 645

2KJ1438 - mEL13-mmAl
FD.168B-Z68-LA90S4

2KJ1437 - mEL13 -mm H1
2KJ1437 -mEL13-mmG1

FD.168B-Z48-LA90S4

2587 2KJ1435-mEL13-mmF1

* Preferowany wspoétczynnik przetozenia 4 s
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9

Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9

Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM

Siemens D 87.1 - 2007 [ells]




Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itot (Liczba
1/min 1/min Nm bieg.) kg
1.1 (50 Hz) FD.168B-Z48-LA90S4
1.3 (60 Hz) 0.66 0.79 14460 0.97 2153 * 2KJ1435-mEL13-mmElL 461
0.67 0.80 14231 0.98 2119 * 2KJ1435-mEL13-mmD1 461
0.75 0.90 12700 1.10 1891 2KJ1435-mEL13-mmCl 461
0.88 1.10 10786 1.30 1606 2KJ1435-mEL13-mmB1 461
1.10 1.30 8979 1.60 1337 * 2KJ1435-mEL13-mmAl 461
FD.148B-Z48-LA90S4
0.87 1.0 10974 0.82 1634 2KJ1434 - mEL13 - mm K1 303
0.95 11 10000 0.90 1489 * 2KJ1434-mEL13-mmJl 303
1.00 1.2 9161 0.98 1364 2KJ1434 - mEL13-mmH1 303
1.20 1.4 8173 1.10 1217 * 2KJ1434 -mEL13-mmGl 303
1.30 1.6 7294 1.20 1086 2KJ1434 - mEL13-mEF1 303
FD.148B-LA100L8
15 1.8 6940 1.3 449.21  * 2KJ1407 - mFL13-mmU1l-Z P02 316
1.7 2.0 6364 1.4 411.98 2KJ1407 - mFL13-mmT1-Z PO2 316
1.8 2.2 5686 1.6 368.06 * 2KJ1407-mFL13-mmS1-Z P02 316

2.0 24 5207 1.7 337.07 2KJ1407 - mFL13 - mmR1-Z P02 316
FD.128B-Z48-LA90S4
1.3 1.6 7522 0.81 1120 *x 2KJ1431-mEL13-mmHl 213
14 1.7 6709 0.91 999 2KJ1431-mEL13-mm Gl 213
FD.128B-LA100L8
1.9 2.3 5484 11 354.99 2KJ1406 - mFL13-mmT1-Z P02 220
FD.128B-LA90L6
2.0 24 5143 1.2 447.96 2KJ1406 - m EP13 - mmV1-Z P01 212
2.3 2.8 4655 1.3 405.47 * 2KJ1406 - mEP13 - mmU1-Z P01 212
2.6 3.1 4076 15 354.99 2KJ1406 - mEP13 - mmT1-Z PO1 212
2.9 85 3677 1.7 320.24 * 2KJ1406- mEP13-mmS1-Z POl 212
3.1 3.7 3366 1.8 293.22 2KJ1406 - mEP13 - mmR1-Z P01 212
FD.128B-LA90S4
3.2 3.8 3326 1.8 447.96 2KJ1406 - mEL13 - mm V1 209
35 4.2 3010 2.0 405.47 * 2KJ1406 - mEL13 - mm U1 209
FD.108B-LA90L6
2.7 3.2 3963 0.86 345.19 * 2KJ1405-mEP13-mmT1-Z PO1 131
3.0 3.6 3466 0.98 301.88 2KJ1405 - mEP13 - mm S1-Z P01 131
FD.108B-LA90S4
3.3 4.0 3151 1.1 42449 x 2KJ1405-mEL13-mmEV1 128
3.7 4.4 2842 1.2 382.79 2KJ1405-mEL13 - mm Ul 128
4.1 4.9 2563 1.3 34519 x 2KJ1405-mEL13-mmT1 128
4.7 5.6 2241 15 301.88 2KJ1405-mEL13 - mm S1 128
5.2 6.2 2012 1.7 271.01 * 2KJ1405-mEL13-mmR1 128
5.7 6.8 1838 1.9 247.53 2KJ1405-mEL13-mm Q1 128
6.4 7.7 1631 21 219.66 * 2KJ1405-mEL13-mmP1 128
FD.88B-LA90S4
4.8 5.8 2173 0.87 292.64 *x 2KJ1404 -mEL13-mmS1 81
5.6 6.7 1862 1.00 250.83 2KJ1404 - mEL13-mmR1 81
* Preferowany wspétczynnik przetozenia A 4
Wykonania watu, patrz str. 3/84 1,2,3,5,6,lub9
Czestotliwos$¢ i napiecie, patrz str. 8/15 1do9
Pozycja montazowa reduktora, patrz str. 3/81 A,D,E, FH, lubM
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Motoreduktory
Motoreduktory walcowe ptaskie

Motoreduktory do 200 kW

Wybér i dane zaméwieniowe (kontynuacja)

Moc Predkosé wyjsciowa Moment Wsp. Przetozenie Kod zaméwieniowy Kod zam. Waga
Brnsiar wyjsciowy pracy reduktora
kw n, (50 Hz) n, (60 Hz) T, fg itOt (lTiCZba

1/min 1/min Nm bieg.) kg

1.1 (50 Hz) FD.88B-LA90S4

1.3 (60 Hz) 6.2 7.4 1685 11 226.94 * 2KJ1404-mEL13-mmP1 81
6.8 8.2 1555 1.2 209.49 2KJ1404 - mEL13 - m m N1 81
7.8 9.4 1352 14 182.15 x 2KJ1404 - EL13-mm M1 81
8.6 10.3 1228 15 165.38 2KJ1404 - mEL13-mm 1 81
9.4 11.3 1121 1.7 151.01 * 2KJ1404-mEL13-mmK1 81
10.2 12.2 1029 1.8 138.56 2KJ1404 - mEL13 - mmJ1 81
11.1 183 948 2.0 127.66 x 2KJ1404 - mEL13-mmH1 81
12.2 14.6 861 2.2 115.93 2KJ1404 - mEL13-mmG1 81
FD.68B-LA90S4
8.6 10.3 1221 0.82 164.44 2KJ1403 - mEL13 - mm M1 50
9.7 11.6 1080 0.93 145.44 x 2KJ1403-mEL13-mmL] 50
10.7 12.8 979 1.00 131.82 2KJ1403 - mEL13 - mm K1 50
12.2 14.6 864 1.20 116.36 * 2KJ1403-mEL13-mmJl 50
185 16.2 779 1.30 104.96 2KJ1403 - mEL13 - mm H1 50
14.9 17.9 707 1.40 95.20 * 2KJ1403-mEL13-mmGl 50
16.3 19.6 644 1.60 86.74 2KJ1403 - mEL13-mmF1 50
17.8 21.0 589 1.70 79.33 x 2KJ1403-mEL13-mmEl 50
19.9 24.0 527 1.90 70.93 2KJ1403 - mEL13-mm D1 50
22.0 26.0 484 2.10 65.14 * 2KJ1403-mEL13-mmCl 50
24.0 29.0 436 2.30 58.71 2KJ1403 - mEL13-mmB1 50
FZ.68B-LA90S4
23 28 454 1.9 61.17 * 2KJ1303-mEL13-mmB2 49
FD.48B-LA90S4
15.6 18.7 672 0.80 90.53 2KJ1402 - mEL13 - mm H1 34
17.3 21.0 607 0.89 81.73 x 2KJ1402-mEL13-mmGl1 34
19.1 23.0 550 0.98 74.10 2KJ1402 - mEL13-mmF1 34
21.0 25.0 501 1.10 67.43 x 2KJ1402-mEL13-mmEl 34
24.0 29.0 443 1.20 59.62 2KJ1402 - mEL13 - m m D1 34
26.0 31.0 409 1.30 55.06 * 2KJ1402-mEL13-mmCl 34
30.0 36.0 352 1.50 47.40 2KJ1402 - mEL13 - m mB1 34
33.0 40.0 320 1.70 43.09 * 2KJ1402-mEL13-mmAl 34
FZ.48B-LA90S4
23 28 451 0.89 60.71 * 2KJ1302-mEL13-mmB2 34
26 31 410 1.20 55.19 2KJ1302 - mEL13-mm A2 34
28 34 368 1.50 49.58 x 2KJ1302-®EL13-mmX1 34
33 40 316 1.70 42.50 2KJ1302 - mEL13 - mm W1 34
37 44 285 1.90 3845 x 2KJ1302-mEL13-mmVi1 34
40 48 263 2.00 35.49 2KJ1302 - mEL13-mm U1 34
46 b5 229 2.40 30.86 * 2KJ1302-mEL13-mmT1 34
50 60 208 2.60 28.02 2KJ1302 - mEL13 - mm S1 34
55 66 19